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Informacje wstepne

Symbole podane na produkcie, w instrukcji obstugi i na opakowaniu wskazujg na to,
I ze ten produkt nie moze by¢ utylizowany w taki sam sposéb jak domowe odpady lecz
musi by¢ poddany recyklingowi. Baterie i akumulatory powinny zosta¢ wyjete z
. urzadzenia i utylizowane oddzielnie w odpowiednim punkcie recyklingu.

Niniejsza instrukcja stuzy wytgcznie do celéw informacyjnych. Firma Graupner nie ponosi
odpowiedzialnosci za btedy i niescistosci ktdre mogg wystgpi¢ w niniejszej instrukcji.

Wskazowki bezpieczennstwa

Zaleca sie doktadne przeczytanie niniejszej instrukcji i zawartych w niej wskazéwek. Jezeli jestes$
osobg poczatkujgcg w zakresie zdalnie sterowanych modeli samolotéw, samochoddw i statkéw,
wskazana jest pomoc doswiadczonego modelarza. Nadajnik mx-20 moze by¢ stosowany wytgcznie do
celéw przewidzianych przez producenta czyli do sterowania i eksploatacji zdalnie sterowanych,
bezzatogowych modeli latajgcych, jezdzgcych i ptywajacych. Jego inne uzycie jest niedozwolone.

Pamietaj - bezpieczenistwo nie jest dzietem przypadku a zdalnie sterowanie modelami moze by¢
niebezpieczne. Nawet niewielkie modele mogg wyrzadzié znaczne szkody materialne oraz by¢
zagrozeniem zdrowia i zycia w przypadku niezachowania zasad bezpieczenstwa. Wszystkie wirujgce
elementy jak $migta, wirniki, Sruby napedowe, zebatki stwarzajg niebezpieczenstwo dla zdrowia i
zycia. Nalezy zachowa¢ jak najwiekszg ostroznosé podczas kontaktu z nimi. Nigdy nie nalezy
przebywac w polu zagrozenia przez wirujgce elementy (np. przebywad przed wirujgcym smigtem).
Podczas programowania nadajnika nalezy uwazac aby nie doprowadzi¢ do niezamierzonego
uruchomienia silnika. Wszystkie urzadzenia i elementy systemu zdalnego sterowania nalezy chronié¢
przed kurzem, brudem i wilgocig. Nie nalezy ich poddawac¢ dziataniu wibracji oraz niskich i wysokich
temperatur. Dopuszczalny przedziat temperatur do eksploatacji systemu zdalnego sterowania wynosi
od — 15 °C do + 55 °C. Nalezy kontrolowa¢ stan urzadzen, tj. brak uszkodzeri obudowy i okablowania.
Urzadzenia uszkodzone oraz poddane dziataniu wody nie mogg by¢ eksploatowane. Zaleca sie
uzywania wytacznie zalecanych przez firme Graupner komponentéw oraz oryginalnych czesci.

Odbiornik nalezy instalowa¢ w modelu w zabudowie chronigcej przed dziataniem drgan. Odbiornik
nalezy zabezpieczy¢ przed oddziatywaniem paliwa, spalin i zabrudzen. Antene / anteny odbiorcze
nalezy umieszczaé¢ w odlegtosci min. 5 cm od wiekszych czesci metalowych, czesci z wtdkien
weglowych, serw, silnikéw elektrycznych, pomp paliwa.
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Short Cuts / skroty klawiaturowe

Za pomocg ponizszych kombinacji klawiszy mozna wywota¢ okreslone funkcje i opcje nadajnika:

CLEAR
Jednoczesne nacisniecie klawiszy A ¥ lub <« » prawego przycisku SET powoduje przywrdcenie
wartosci domysinej aktywnego parametru.

Servo screen [/ wyswietlacz serw
Jednoczesne nacisniecie klawiszy <« » lewego przycisku ESC powoduje wyswietlenie stanu
wychylen serw. Sczegdty opisano w rozdziale ,Servo screen / wyswietlacz serw”.

Telemetry / telemetria
Nacisniecie przycisku ESC przez ok. 1 sekunde powoduje wyswietlenie menu telemetrii.

Graficzne przedstawienie danych telemetrycznych

Krétkie nacisniecie jednej ze strzatek lewego lub prawego przycisku wyswietla graficzne dane
telemetryczne. Mozna je przewijaé za pomoca strzatek. Krétkie nacisniecie SET lub ESC powoduje
powrdt do menu gtdwnego.

HIDDEN MODE / tryb ukryty
Nacisniecie przycisku SET przy wcisnietych strzatkach A ¥ powoduje przejscie do trybu ukrytego
ktory zostat opisany w rozdziale ,,Hidden Mode / tryb ukryty”.

Entry lockout / ograniczenie dostepu
Jednoczesne nacisniecie przyciskow ESC i SET powoduje zablokowanie / odblokowanie menu.

Hidden mode / menu ukryte

Menu ukryte jest aktywowane przez jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lewego przycisku oraz SET
prawego przycisku. Dostepne sg ponizsze opcje menu:

Voice / jezyk komend gtosowych
Opcja ,Voice” stuzy do zmiany jezyka komend gtosowych. Pliki komend gtosowych w wybranych
jezykach sg dostepne na stronie www.graupner.com i przed aktualizacjg powinny byé umieszczone na

karcie mini SD aparatury. Po nacisnieciu funkcji SET nalezy wybrac¢ za pomocg strzatek odpowiedni
plik i zatwierdzi¢ ponownie przyciskiem SET.

Firmware update / aktualizacja oprogramowania
Funkcja , Firmware update” stuzy do aktualizacji oprogramowania oraz zmiany jezyka menu
aparatury. Pliki z oprogramowaniem do aparatur HoTT sg dostepne na stronie www.graupner.com i

przed aktualizacjg powinny by¢ umieszczone na karcie mini SD aparatury. Po nacisnieciu funkcji SET
nalezy wybrac za pomocg strzatek odpowiedni plik i zatwierdzi¢ ponownie przyciskiem SET.

Stick cali. / kalibracja drazkéw.
Jezeli neutralna pozycja drazkéw nie odpowiada doktadnie pozycji 0% urzadzenia wykonawczego,
mozna skorzystac z funkcji kalibracji drgzkéw. W tym celu, po jej aktywacji za pomocg przycisku SET
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nalezy poruszaé drazkami do pozycji wskazanych na wyswietlaczu i zatwierdzac¢ przyciskiem SET jak

na ponizszym przyktadzie:

STICK CALIEBRATION

D O

Aktualizacje

Dokumentacja techniczna, pliki zawierajgce komunikaty gtosowe w réznych jezykach, aktualizacje
oprogramowania nadajnikéw, odbiornikéw i akcesoridw telemetrycznych sg dostepne na stronie

www.graupner.com

Nalezy pamietac ze wprowadzanie nowych aktzualizacji oprogramowania moze powodowac, ze
niniejsza instrukcja bedzie w pewnym stopniu odbiegaé od najnowszych wersji oprogramowania.

Do pobrania na stronie www.graupner.com jest dostepna aplikacja do aktualizacji oprogramowania
oraz obrdébki danych telemetrycznych o nazwie ,,HoTT Software V4” przedstawiona na ponizszym

rysunku.
4 e Upoaie it Verion 15 A - % O O
¢ Menu Controllerlog Monitor ~About (H)
 HoTT Transmitter Firmware Upgrade =
= “f Upgrade =
D:\GRAUPNER \Software \HoTT_Software_V4\HoTT_Software_V4\Official Version\33112_33116_33124_33032_mx-xx_mc_32\SD card\Firmware\mx-16_1v716_German.bin
V_l! Port Select
[ProductInfo]
R i Product Name :
=) \ Transmitter g
My Product Code : Product Info Read Download Start File Browse
ol Firmware Upgrade Pl
ﬂ} Voice Download i
[Process Step ]
4+ Model Data
™ Connect the USB cable to the PC PORT on the back of the transmitter.
Emergency \ - - -
a 4 Press the button 'File Browse' and select the Update File [*.bin file)
& i’:’ Device [ProcessLog]
Sigf HOTT Module standoy
“m HoTT Receiver
”; HoTT Sensor o T f
-
%ﬂ Charger
gul Speed Controller
-
E (/J Live Log
I} Log Start L
1l Log Stop
=[] File Log
<P File Log View

BN e

.

Port: Com11  Baud : 115200 %] :00: +0.

)
1 [ . e e e o) B n A B 4 o = 4 om0
< | o S ¥ B COE < 5B (% 18:07
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Dane techniczne

e Zestaw zdalnego sterowania w najnowszej technologi 2,4 GHz HoTT zawierajgcy nadajnik
mx-20 z akumulatorem NiMH 1500mAh, odbiornik HOTT GR-24, tadowarke do nadajnika,
karte micro-SD 2GB oraz kabel do PC.

e Dwukierunkowa komunikacja pomiedzy nadajnikiem a odbiornikiem
e Bezprzewodowa funkcja uczen / trener

e Mozliwosé wyboru 5 jezykéw menu

e Zapamietywanie danych telemetrycznych z datg i czasem

e Cykle dla serw cyfrowych od 10ms

e Ultraszybkie reakcje na wychylenia drgzkéw zapewnione poprzez transmisje danych
bezposrednio z procesora gtéwnego do odbiornika 2,4 GHz

e Krotka, ruchoma antena

e Menu programowania zaczerpniete z aparatur mc-19 i mc-24

e Woyswietlacz z duzym kontastem podswietlony na niebiesko

e 12 kanatéw

e Dowolne przyporzagdkowanie do wigcznikéw, potencjometréw itp.

e Pamie¢ 24 modeli

e 7 witgcznikdw z tego: dwa 3-pozycyjne , trzy 2-pozycyjne , 2 przyciski, 3 potencjometry
e Mode 1do4 do wyboru

e Zabezpieczenie kodem dostepu
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Mozliwo$¢ wyswietlania telemetrii na gtdwnym ekranie

Komunikaty gtosowe

Programy dla modeli samolotéw i $migtowcow

Kopiowanie pamieci modeli

Przetgcznik “monitor” do kontroli wszystkich przetgcznikéw

12 mikseréw, dowolnie programowalnych dla modeli samolotéw i $migtowcéw

7 programowalnych programéw lotu z nazwami dopasowywanych indywidualnie do kazdego

modelu

SUPER-SERWO-MENU z doskonatym podgladem wszystkich parametréw serw i fatwg

korektg parametrow

SUPER-DUAL-RATE, EXPO- i EXPO-/DUAL-RATE MENU z 36 mozliwymi wariantami

ustawien

Fail Safe dla 12 funkcji serw

Wielofunkcyjny timer: stopery, odliczanie, alarmy, timer 1 i timer 2

Dane techniczne nadajnika

Wymiary 190 x 175 x 115 mm
Napiecie robocze 34..60V
Czestotliwosé 2400 ... 2484,5 MHz
Ciezar 7709

Zasieg ok. 4000 m

Pobor pradu 210 mA
Temperatura pracy -15 ... 55 °C
Dtugosc¢ anteny 120 mm

Dane techniczne odbiornika GR-24

Wymiary ok. 46 x 31 x 14 mm

Napiecie robocze (2,5)36-84V

Czestotliwosé 2400-2483,5 MHz

Waga ok. 16 g

Modulacja 2,4 GHz FHSS

Zasieg ok. 4000 m

Pobor pradu 70 mA

Zakres temperatury -15°do55°C

Dtugosc¢ anteny 2 x drut 145 (antena 30)
mm
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Budowa i eksploatacja nadajnika

uchylna antena

Sruby do regulacji oporu drazkéw

Sruba oporu powrotu

$ruba oporu powrotu

il

. }‘l
"

sprezyny hamujace

sprezyny hamujace

2
\ Sruby regulacyjne

-

Sruby regulacyjne

drazek prawy o drazek lewy
ek -/- :
LI L 213 . 733 338

gniazdo tadowania
obw. drukowane

nie dotykac !

bateria litowa CR2032 Gniazdo karty SD
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Ustawienie oporu powrotu drazkéw sterujacych

W nadajniku mozna dowolnie ustawi¢ opdr powrotu dla lewego jak i prawego drazka. Dzieki temu
drazki wracajg do pozycji neutralnej lub pozostajg w miejscu ich ustawienia (jak w drazek gazu). Stuzy
do tego sruba przedstawiona na rysunku (w tym przypadku dla lewego drazka).

Ustawienie sprezyn hamujacych i grzechotek

Ustawienie sprezyn hamujgcych i grzechotek jest realizowane za pomoca $rub przedstawionych na
ponizszym zdjeciu. Sruba zewnetrzna reguluje sprezyne hamujgcg natomiast sruba wewnetrzna
reguluje zebatke.
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Ustawienie sity oporu drazkéw

Sita oporu drgzkow jest realizowana za pomocg $rub na ponizszym rysunku. Sruba oznaczona
stuzy do regulacji

III III

,vertikal” stuzy do regulacji oporu drazka gora-dét, sruba oznaczona ,horizonta

oporu drazka lewo-prawo.
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Opis nadajnika

Antena uchylna

Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

CTRL 7 proporcjonalny

SW 4/5 lub CTRL 9

r,
i N\

CTRL6
proporcjonalny

drazek lewy l
k
trymery e~
_ / 0 == {
wtacznik Gr
nY

lewy przycisk / pad

Wyswietlacz LCD
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uchwyt paska

CTRL 8 proporcjonalny

[ SW 6/7 lub CTRL 10

SW 2

drazek prawy

trymery

prawy przycisk / pad
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Sruba obudowy Sruba obudowy

Wejscie DATA do
podtaczenia Smart-
Box nr 33700 lub

zewnetrznego modutu (Graougner VAT
HF

Gniazdo
stuchawkowe

Wejscie DSC do
podtaczenia

Gniazdo mini-USB do
potaczenia nadajnika

symulatora 2PC

EARPHONE SR

Sruba obudowy — «— S$ruba obudowy

gniazd.o — EI’HUpﬂEf
fadowania AldfachAbdeokung

$ruba obudowy Sruba obudowy

Instalacja karty pamieci SD

Dostep do gniazda karty pamieci nastepuje po zdjeciu tylnej ostony akumulatora. Instalowa¢ mozna
karty mikro SD o pojemnosci do 32 GB.
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Prawidtowe umieszczenie karty w gniezdzie sygnalizowane jest ponizszym komunikatem:

Stop 0:00
#01 3 Flug 0:00

BT ||(|™> HoTT

3:33h Tn Mo 5.5V
* '*

Wyswietlacz

Optyczne przedstawienie pozycji trymerdow lub
alternatywnie po naci$nieciu CTRL 7 + 8 pozycja
drazkéw

nazwa modelu typ modelu

i iec/heli mozliwe komunikaty ostrzegawcze
ptatowiec/heli

pamieé1...24
- - Zegar w min:s Zegar czasu lotu

w min:s

Prawy przycisk / pad “idupner
&> (przewijanie)
&> jednoczesnie (menu

serwa)

Prawy przycisk / pad
&> (przewijanie)
SET (wybor / zatwierdzanie)

ESC (przerwanie/cofniecie)
ESC ok. 1 sek. (menu
telemetria)

Jednoczesne nacisniecie
&> lub ™M = CLEAR

Napiecie zasilania odbiornika

Napiecie akumulatora i belka stanu natadowania Nazwa fazy lotu

Czas pracy akumulatora od

ostatniego tadowania w h:min | Sita sygnatu
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Program descriptions / Programowanie

W ponizszych rozdziatach przedstawiono instrukcje programowania nadajnika mx-20

New model / nowy model

Kto dotart do niniejszej czesci instrukcji, miat juz prawdopodobnie do czynienia z programowaniem
nadajnika. Nie nalezy jednak rezygnowad ze szczegdtowego opisu menu nadajnika. W tej czesci
instrukcji opiszemy wprowadzanie do pamieci nowego modelu:

Stop 0:00

#01 3 Flt 0:00
HoTT
0:00h ™ AN 0.0v

L . " . % "

Z wyzej przedstawionego ekranu gtéwnego przechodzimy do listy menu za pomocg nacisniecia
prawego przycisku SET. Powrdt do ekranu gtéwnego nastepuje po nacisnieciu lewego przycisku ESC.
Standardowo przy pierwszym uruchomieniu nadajnika podswietlona zostaje pozycja wyboru modelu

»Model select”. Jezeli tak nie jest, nalezy wybrac tg pozycje za pomocg strzatek A ¥ lub <« » lewego
lub prawego przycisku ...

= Model select
Copy / Erase

Suppress menus
Suppress models
Base setup model
Model type

l

ol o] NI

... a nastepnie ponownie nacisngc przycisk SET aby aktywowad tg pozycje menu:

01 5 Ri2
02 ¥kkfree kk*k
03 *kk free kk*k
04 EE¥ froee k%%
05 *%% free k&%
06 *k*%free kkk

W stanie dostarczonym nadajnik jest zaprogramowany z modelem typu , ptatowiec” natomiast
dotaczony odbiornik jest zbindowany z tym modelem co mozna rozpoznac¢ po symbolu R12 w

prawym gornym rogu. Jezeli dla danego modelu nie jest zbindowany odbiornik, w tym miejscu pojawi
sie symbol ,,---,,.

Pozostate pozycje pamieci, oznaczone , ***free***“, sg jeszcze nieprzypisane do modeli i takze
niezbindowane. W celu zaprogramowania kolejnego modelu nalezy podswietli¢ za pomocg strzatek
jedna z wolnych pozycji oraz nacisng¢ przycisk SET:

strona 15



Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

01 3 Ri12
02 k%% free k%%
03 *% % free k%%
04 k%% free kkk
05 k% free k%
06 *%k%kfree kkk

Po tym kroku nalezy dokona¢ wyboru pomiedzy modelem typu , ptatowiec” i ,heli”:

Select model type

=

Odpowiedniego wyboru nalezy dokonac strzatkami < » oraz potwierdzi¢ przyciskiem SET. Po
zapamietaniu modelu wyswietlacz przechodzi do ekranu gtdwnego. Pozycja pamieci z nowym
modelem jest teraz zapisana. Zmiana na inny typ modelu jest teraz mozliwa tylko po uprzednim

skasowaniu tej pozycji pamieci.

Po inicjalizacji wybranej pozycji pamieci z danym modelem wyswietlacz przechodzi do menu
gtéwnego. Jednoczesnie pojawia sie nastepujacy komunikat ...

... jako wskazéwka ze potaczenie z odbiornikiem nie jest dostepne. Poprzez nacisniecie przycisku SET

[ BIND N/A

przechodzimy do odpowiedniej opcji menu:

BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name < >
Stick mode 1

b BF BIND n/a n/a
RF transmit OFF
s BD1 BD2

Po zamknieciu komunikatu o braku potaczenia z odbiornikirm moze pojawic sie komunikat ...

Fail Safe
setup
t.b.d.

... jako wskazdwka, ze funkcja Fail Safe nie zostata zaprogramowana. Informacje na ten temat
znajdujg sie w rozdziale , Fail safe”.

Jezeli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ...
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Throttle
too
high !

... nalezy przesungé drazek gazu do pozycji zerowe;j.

Jezeli napiecie akumulatora jest zbyt niskie, przy zmianie modelu pojawi sie nastepujgcy komunikat:

not possible now
voltage too low

Wybor jednego z czterech trybow MODE jest mozliwy w polu ,,Stick mode” aktualnie aktywnego

modelu ...
BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name < ?
p Stick mode
RF BIND bind n/a
Rcv Ch Map R12 n/a
+ SEL

... lub jako warto$¢é zadana dla kolejnych nowych modeli w menu ,,Basic settings”:

BASIC SETTINGS
Own< >
p Stick mode
DSC OQutput FPM10
Pitch min back
> SEL

Model select / wybor modelu

= Model select

Copy / Erase
Suppress menus
Suppress models
Base setup model
I Model type

S

Istnieje mozliwos¢ zapamietania w pamieci do 24 modeli wraz z wartosciami trymowania. Wartosci
trymowania sg zapamietywane automatycznie, tak aby podczas zmiany modelu nie ulegaty
skasowaniu.

Za numerem modelu wyswietlony jest jego piktogaram, nazwa oraz zbindowany odbiornik. Po
wejsciu przyciskiem SET w menu ,,Model select” mamy dostep do poszczegdlnych modeli:
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01 32— GRAUBELE R12
02 aA—ULTIMATE R12
03 & STARLET R12
04 O*BELL47G —_—
05 ¥*kkfreekkxk
06 k¥ freexkk

Za pomocg strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku nalezy wybraé z listy model i aktywowac¢
przyciskiem SET. Za pomocg przycisku ESC mozna wrdci¢ do poprzedniego menu bez zmiany modelu.

Wskazowka:

Ponizszy komunikat ...

[ BIND N/A

... 0zZnacza, ze potgczenie z odbiornikiem nie jest dostepne i nalezy je sprawdzic.

Ponizszy komunikat ...

Fail Safe
setup
t.b.d.

... 0znacza, ze funkcja Fail Safe nie zostata zaprogramowana. Informacje na ten temat znajdujg sie w
rozdziale , Fail safe”.

Jezeli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ...

Throttle
too
high !

... nalezy przesuna¢ drazek gazu do pozycji zerowe;j.

Jezeli napiecie akumulatora jest zbyt niskie, przy zmianie modelu pojawi sie nastepujgcy komunikat:

not possible now
voltage too low

Copy and erase / kopiowanie i kasowanie

W celu kopiowania lub kasowania modelu z pamieci nalezy wybra¢ z menu pozycje ,,Copy/Erase” i
potwierdzié przyciskiem SET.
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Kasowanie

W celu skasowania modelu z pamieci nalezy wybraé z menu pozycje ,Erase,, i potwierdzi¢ przyciskiem
SET. Po wybraniu z listy modelu do skasowania i nacisnieciu przycisku SET pojawi sie ekran z
pytaniem o potwierdzenie checi skasowania modelu. Potwierdzamy decyzje wybierajac ,,Yes” lub
powracamy do porzedniego menu wybierajgc ,No” a nastepnie SET.

Uwaga: Proces kasowania jest nieodwracalny. Wszystkie dane modelu zostajgq skasowane.
Kopiowanie

W celu skopiowania modelu w pamieci nalezy wybrac z menu pozycje ,,Copy,, i potwierdzi¢
przyciskiem SET. Po wybraniu z listy modelu ktéry chcemy skopiowac i nacisnieciu przycisku SET
pojawi sie ekran z listg z ktérej nalezy wybraé model do ktdrego chcemy skopiowaé. Po przycisnieciu
przycisku SET pojawia sie ekran z pytaniem o potwierdzenie procesu:

modell really

01 3% ULTIMATE
—-»03 k*xkfreiksx
to be copied?

ID*H YES

Potwierdzamy decyzje wybierajac ,Yes” lub powracamy do porzedniego menu wybierajac ,No” a
nastepnie SET.

Wskazdéwka: Podczas kopiowania modelu wraz z jego parametrami zostajg skopiowane parametry
bindowania tak wiec odbiornik zbindowany z modelem oryginalnym moze pracowan takze z jego

kopia.
Eksportowanie na karte SD

W celu eksportu modelu na karte SD nalezy wybraé¢ z menu pozycje ,,Export to SD,, i potwierdzi¢
przyciskiem SET.

Erase model =
Copy model->model =>
b Export to SD =
Import from SD ==
Copy flight phase ==
s a

Po przycisnieciu przycisku SET pojawia sie ekran z listg modeli do eksportowania na karte:

export to SD-CARD:

01 3—GRAUBELE R12
03 E*STARLET R12
04 *BELL47G —_—
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Po wybraniu modeli i nacisnieciu SET pojawi sie ekran z prosbg o potwierdzenie wyboru:

modell

01 & ULTIMATE
—rSD-Karte
export 7
YES

Potwierdzamy decyzje wybierajac ,Yes” lub powracamy do porzedniego menu wybierajgc ,,No” a
nastepnie SET.

Wskazowka:

- Jezeli wyswietli sie komunikat ...

SD-CARD
INSERT

... 0znacza to brak karty SD w nadajniku

- Podczas kopiowania modelu wraz z jego parametrami zostajg skopiowane parametry bindowania
tak wiec odbiornik zbindowany z modelem oryginalnym moze pracowan takze z jego kopis.

- Eksportowany model ptatowca zostaje zapisany na karcie w katalogu \\Models\mx-20 pod nazwg
,aModelname.md|” natomiast helikoptera ,hModelname.md|”. Model bez nazwy zostanie zapisany
jako ”a-, lub ,hNoName.mdl|”.

- Nazwy modeli zawierajgce znaki specjalne nie zostang przyjete i zostang zastgpione tyldg ().
- Modele o takiej samej nazwie sg automatycznie nadpisywane.
Importowanie z karty SD

W celu importu modelu z karty SD nalezy wybrac z menu pozycje ,,Import from SD,, i potwierdzi¢
przyciskiem SET.

Erase model ==
Copy model->model =>
Export to SD ==
» Import from SD =>
~ Copy flight phase =>
$ ha

Po przycisnieciu przycisku SET pojawia sie ekran z listg modeli do importu z karty:
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import from SD-CARD:

& ALPINA 11/03/10

4 _EXTRA 11/03/11

<r*COBRA 11/03/11

TF*BELL47G 11/03/12
Wskazowka:

Wyswietlana z prawej strony modelu data eksportu jest zapisana w formacie ,,rok/miesigc/dzien”.

Po powtérnym nacisnieciu SET pojawia sie ekran ,,import do modelu”:

import to model:
01 3-GRAUBELE R12
02 - ULTIMATE R12
03 $*STARLET R12
04 Q*BELL47G —
05 kkkfreekkk

Po potwierdzeniu przyciskiem SET wybranego modelu pokazuje sie ekran potwierdzenia decyzji:

modell

01 & ULTIMATE

k03 *kkfreekkx
import 7
el VYEs

Potwierdzamy decyzje wybierajac, Yes” lub powracamy do porzedniego menu wybierajgc ,No” a
nastepnie SET.

Wskazdéwka:

- Jezeli wyswietli sie komunikat ...

SD-CARD
INSERT

... 0znacza to brak karty SD w nadajniku

- Podczas kopiowania modelu wraz z jego parametrami zostajg skopiowane parametry bindowania
tak wiec odbiornik zbindowany z modelem oryginalnym moze pracowan takze z jego kopis.

- Modele o takiej samej nazwie sg automatycznie nadpisywane.
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Kopiowanie faz lotu

W celu kopiowania faz lotu nalezy wybraé z menu pozycje , Copy flight phase,, i potwierdzi¢
przyciskiem SET.

Erase model =>
Copy model-=model ==
Export to SD =>
Import from SD ==
» Copy flight phase ==
B &3]

W menu ,,Copy flight phase” ...

Co from phase:
D -

4
6

=] 0w

... nalezy wybra¢ zadang faze lotu 1 ... 7 dla ptatowcéw lub 1 ... 6 dla helikopteréw | potwierdzié
przyciskiem SET. W kolenym wyswietlonym menu ,Copy to phase” nalezy wskazaé cel kopiowania i
potwierdzi¢ za pomocg przycisku SET. Jak wyzej opisano, nalezy takze potwierdzié¢ potwierdzi¢

decyzje.

Suppress menus and models / blokowanie menu i modeli

W celu zablokowania wybranych pozycji menu lub modeli nalezy wybrac z menu pozycje ,,Supress
menus,, lub ,Supress models” i potwierdzi¢ przyciskiem SET.

Model select
Copy / Erase
Suppress menus
= Suppress models
X1 Base setup model
XTI Model type

([

I

W powyzszych menu mozna zablokowaé wybrane pozycje menu aktywnego modelu lub konkretne
modele. Moze to polepszy¢ przejrzystos¢ menu . Zablokowane pozycje menu lub modele nie sg
wyswietlane na liscie. W celu zablokowania nalezy podswietli¢ wybrang pozycje i nacisng¢ SET,
zostanie ona przekreslona co oznacza zablokowanie. Przekreslona pozycja nie bedzie widoczna w

menu.
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odel select

M
Copy / Erase
h

X1 Base setup model
HETI Model type

¢ Suppress:

T

Podobnie w przypadku blokowania modelu, nalezy go podswietli¢ i nacisng¢ SET.

01 3-GRAUBELE E12
03 % STARLET E12
04 F*BELL47G -
05 *¥kfreekkk
Suppress:

Odblokowanie nastepuje poprzez powtsrne nacisniecie przycisku SET.

Base setup model / ustawienia podstawowe

W ponizszych rozdziatach przedstawiono obstuge podstawowych ustawienn w nadajniku mx-20

Ustawienia podstawowe ptatowca

Zanim rozpoczniemy programowanie specyficznych parametréw modelu, nalezy dokonaé ustawien
podstawowych ktdre dotyczg aktywnego modelu. Nalezy wybrac za pomocg strzatek pozycje menu

,Base setup model”:

— Suppress models
I Model type
K Servo adjustment
EH Stick mode

[l Control adjust

Nazwa modelu

BASIC SETTINGS., MODEL
» Mod.name ¢ __ B

Stick mode 1

RFE BIND n/a n/a
RF transmit OFF
= 2

Powtdrne nacisniecie przycisku SET umozliwi nam wpisanie nazwy modelu ktéra moze sie sktadac z

maksymalnie 9 znakdéw:
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1" #$%&° ()0+,—. /012
3456780 : :<(=>7?@ABCDE
FGHIJKLMNOPQRSTUVWX
YZ[¥]"_"abcdefghijk

Mod Name {GRAUE >

Strzatkami lewego przycisku nalezy wybra¢ odpowiedni znak. Strzatkg » lub przyciskiem SET
przechodzimy do nastepnej pozycji znaku gdzie mozna wybraé kolejny znak. Jednoczesne
przycisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku umozliwia wstawienie pustej pozycji. Dowolng
pozycje znaku mozemy osiggngé za pomocg strzatek € » prawego przycisku. Po zakoriczeniu
wpisywania nazwy, za pomocg przycisku ESC wracamy do poprzedniego menu. Gotowa nazwa
modelu bedzie wyswietlana w menu ,Model select”.

Konfiguracja Mode 1...4

"MODE 1° (throttle left) "MODE 2" (throttle left)
Stick forward Mator full throttle Mator full throttle Stick forward
% 2 5 = E = ¥
5 E s 1k s :
E = = |2 = B =
i g = £\ € = E:
Stick back Mator idle Motor idle Stick back
"MODE 3" (throtle right) "MODE 4" (throttle left)
Sitick forward Motor full throttle Mator full throtle Stick forward
x = =
g T = HE z 2 =
8 = ﬁ = S 3 )
=1 = @ = =1 T T =
Stick back Mator idle Motor idle Stick back

Zasadniczo istniejg czery mozliwosci przyporzadkowania steru kierunku, steru wysokosci, lotek i gazu
(klap)do drgzkéw. Wybér zalezy od indywidualnych preferencji modelarza.

Za pomoca strzatek A ¥ nalezy wybraé¢ z menu komende ,,Stick mode”. Pole wyboru jest otoczone
ramka:

BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name <{GRAUBELE?>

» Stick mode -
RF BIND n/a n/a
RF transmit OFF
& SEL

Po nacisnieciu przycisku SET mozna za pomocg strzatek wybraé¢ model 1 do 4. Po jednoczesnym
nacisnieciu strzatek A ¥ lub < » prawego przycisku wracamy do mode 1.

Po kolejnym nacisnieciu przycisku SET dezaktywujemy pole wyboru.
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Zbindowany odbiornik

Odbiornik HoTT musi byé przydzielony okreslonemu modelowi nadajnika HoTT aby méc sie z nim
komunikowac. Proces przydzielania nazywamy , bindowaniem” i nalezy go wykonywac tylko jeden raz
dla nowego odbiornika/pamieci modelu. Proces bindowania moze by¢ oczywiscie powtarzany
wielokrotnie.

Wazna wskazdéwka:

Podczas bindowania prosze zwracac szczegdlng uwage na to aby antena nadajnika byta w
wystarczajgcej odlegtosci od anteny odbiornika. Zalecana odlegtos¢ to min. 1 m. W przeciwnym razie
wystepuje ryzyko zaktéconego potaczenia i w efekcie btedy w transmisji.

Bindowanie wielu odbiornikow w modelu

W razie potrzeby istnieje mozliwo$¢é bindowania wielu odbiornikdw do modelu przy czym dysponujac
standardowym oprogramowaniem mx-20 mozna zarzgdza¢ dwoma odbiornikami.

Binding receivers / bindowanie nadajnika i odbiornika

Za pomocg strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku nalezy wybraé pozycje ,,RF bind” a nastepnie
wybraé jeden z dwdch kanatéw bindowania. Na ponizszym przyktadzie wybrano kanat bindowania
,BD2” poniewaz kanat ,,BD1” jest juz zajety:

BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name <GRAUEBELE?>
Stick mode

1
» RF BIND bind -

Rev Ch Map R12 n/a
v BD1 BD2

Nalezy wiaczy¢ zasilanie odbiornika. W odbiorniku zacznie mig¢ czerwony LED. Nalezy wcisngc i
przytrzymac przycisk w odbiorniku do momentu az po ok. 3 sekundach LED zacznie miga¢ w kolorze
czerwony/zielony na kolejne 3 sekundy. Mozna w tym momencie zwolni¢ przycisk w odbiorniku. Jak
dtugo LED w odbiorniku miga w kolorze czerwony/zielony, odbiornik znajduje sie w trybie
bindowania trwajgcym ok. 3 sekund. W tym czasie nalezy nacisng¢ przycisk SET w nadajniku. Na

wyswietlaczu pokaze sie napis , finding”:

BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name <{GRAUBELE>
Stick poods 1

» RF B_I_ Finding ... h |' nfa]
Hev Ch Map R12 n/a
* BED1 BD2

Jezeli w ciggu 10 sekund od rozpoczecia procesu LED w odbiorniku zmieni kolor na ciagty zielony,
proces bindowania jest zakoriczony. Kombinacja odbiornik/pamie¢ modelu jest gotowa do pracy.
Réwnolegle na wyswietlaczu w miejsce ,,n/a” (not attached) pojawi sie ,bind”:
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BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name <{GRAUBELE?>

Stick mode 1
» RF BIND bind

Rcv Ch Map R12 RO8

* BD1 BD2

Jezeli LED odbiornika miga w trakcie bindowania dtuzej niz 10 sekund oznacza to, ze proces
bindowania nie przebiegt prawidtowo. Na wyswietlaczu pokaze sie znowu ,,n/a”. W takim przypadku

nalezy zmienic potozenie anten i powtdrzyé proces.

Powtdrne bindowanie

Przy powtdrnym bindowaniu lub bindowaniu kolejnego odbiornika na wyswietlaczu moze pojawic sie

komunikat:

BASIC_SFETTINGS MODEL
Mod RE BELE>

Sticl must be 1

> RFE OFF
Rev [OK| RO8

BD2

W takim przypadku nalezy wybrac pozycje menu ,RF bind” dwie linie nizej i wytaczy¢é modut RF.
Nastepnie powrdcié do pozycji ,,RF bind” i rozpocza¢ proces bindowania jak opisano
uprzednio.Alternatywa jest wytgczenie i powtdrne witgczenie nadajnika oraz wybranie w ekranie
wyswietlonym opcji ,,OFF” ...

RBRF on/off?
ON

[Please select

... wciskajgc przycisk SET.
Po tym mozna rozpoczgé proces powtdrnego bindowania.

Wyjscia odbiornika

BASIC SETTINGS, MODEL
Mod.name <GRAUBELE>

Stick mode 1

RF BIND bind bind
» Rcv Ch Map |[R12] RO08

— BED1 BD2

W nadajnikach serii HoTT istnieje mozliwos$¢, kanaty nadajnika przyporzagdkowaé dowolnie w obrebie
danego odbiornika. Istnieje takze opca, rozdzieli¢ 12 kanatéw nadajnka dowolnie na 2 odbiorniki.
Przyporzagdkowanie to jest nazwane ,,Channel mapping”. W tym celu nalezy za pomoca strzatek

zaznaczy¢ mapowany odbiornik i nacisng¢ SET.
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Przyporzadkowanie kanatéw w obrebie odbiornika

W prosty sposéb mozna dowolnie przyporzadkowac 12 kanatéw nadajnika do wyjsé odbiornika, tak
jak to przedstawiono ponize;j:

RECEIVER CH — BIND1
» In Ch[ 1] _—> Out Ch 1
InCh 2 —> OutCh 2
InCh 3 => OutCh 3
InCh 4 —> OutCh 4

-

Zmiany wyjs¢ odbiornika dokonujemy poprzez podswietlenie wybranego wyjscia, nacisniecie SET oraz
zmiane numeracji za pomocg strzatek. Zatwierdzenia dokonujemy poprzez wcisniecie SET.

Modut RF (RF transmit)

Za pomocg tej funkcji menu mozna dowolnie witgczac i wytgcza¢ modut RF nadajnika, na przyktad w
celu oszczedzania energii podczas programowania. Po przejsciu za pomocg strzatek do pozycji ,,RF
transmit” mozna zmieniac przyciskiem SET stan funkcji miedzy ,,ON” i ,,OFF":

BASIC SETTINGS, MODEL
Stick mode 1
RF BIND bind bind
Rcv Ch Map Ri12 RO8

P RF transmit
¥ SEL

Test zasiegu

Zintegrowany test zasiegu poprzez redukcje mocy nadajnika umozliwia przeprowadzenie
funkcjonalnosci systemu juz w odlegtosci do 50 m.

Test zasiegu nalezy wykonywan wedtug ponizszych zalecen, najlepiej ze wsparciem pomocnika:

Zabudowac odbiornik w modelu.
Wiaczyé nadajnik i odbiornik i poczeka¢ az w odbiorniku zapali sie zielona dioda LED. Nalezy
sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania serw.

3. Potozyé model na ptaskiej powierzchni (bruk, trawa, ziemia) tak aby antena odbiornika byta
min. 15 cm nad powierzchnig podtoza. Jest to wazne aby mdc pdzniej testowaé model
ponizej tego poziomu.

4. Trzymac nadajnik na wysokosci bioder w odstepie od ciata. Nie nalezy ustawiaé anteny
nadajnika w kierunku modelu natomiast obracaé/zginac tak aby byta w potozeniu
prostopadtym.

5. Zapomoca strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku wybrac¢ pozycje ,,RF Range test” i
uruchomic przyciskiem SET.
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BASIC SETTINGS, MODEL
RF BIND bind bind
Rev Ch Map HR12 RO8
RF transmit OFF

P HF Range Test 99sec
* SEL

6. Po uruchomieniu testu moc nadajnika ulega znacznemu zmniejszeniu i niebieski LED pod
anteng zaczyna migac. Ponadto na wyswietlaczu zegar zaczyna odlicza¢ czas od 99 sekund do
0 i odzywa sie co 5 sekund dwutonowy sygnat dzwiekowy:

GRAUBELE Stop 0:00
#01 33— Fit 0:00
TEST 76s

52V HoTT

2:22h Ya AMam 5.5V
. i S i )

7. 5 sekund przed korcem testu odzywa sie co sekunde trzytonowy sygnat dzwiekowy. Po
uptywie 99 sek. Nadajnik przetgcza sie z powrotem na petng moc a niebieska dioda LED
zaczyna $wiecié Swiattem ciggtym.

8. W czasie testu nalezy sie oddala¢ od modelu i poruszaé drazkami. Jezeli w odlegtosci
mniejszej niz 50 m od modelu pojawig sie zaktécenia, nalezy to sprawdzié.

9. W czasie testu, jezeli to mozliwe nalezy wtgczy¢ silnik, aby dodatkowo sprawdzi¢ odpornos¢
na zaktécenia.

10. Nalezy oddalia¢ sie od modelu dopdki nie bedzie mozliwa nad nim kontrola oraz poczeka¢ do
momentu zakonczenia testu. Jezeli w tym miejscu model po zakonczeniu testu reaguje
prawidtowo, test jest zakoniczony. Jezeli wystepujg zaktdcenia, nalezy skontaktowac sie ze
sprzedawcay lub serwisem.

11. Test nalezy przeprowadzac przed kazdym lotem oraz testowaé wszystkie serwa dziatajgce w
locie. Odlegtos¢ od modelu w czasie testu powinna wynosi¢ co najmniej 50 m aby test byt w
petni skuteczny.

Uwaga:
W czasie uzywania modelu w zadnym wypadku nie nalezy uruchamiac testu !
Wyijscie DSC

Za pomocg strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku wybraé pozycje ,,DSC output” i aktywowac jg
za pomocg przycisku SET:

BASIC SETTINGS, MODEL
Rev Ch Map H12 ROB

RF transmit OFF
BF Range Test 99sec
» DSC output [PPM10
* SEL
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Mozna teraz dokonac wyboru pomiedzy trzema rodzajami modulacji: ,PPM10”, PPM18” i ,PPM24”.
Powtérnym nacisnieciem SET zatwierdzamy wyboér.

Cut-off

Za pomocg opcji ,,Cut-off” mozna z uzyciem wybranego przetgcznika przestawic¢ regulator silnika lub
serwo gazu do pozycji wytgczonej (lub biegu jatowego).

Pozycja wytagczona (lub bieg jatowy) znajduje sie w lewej kolumnie funkcji ,,cut-off” nad polem SEL i
nalezy jg wyznaczy¢ w drodze préb.

Regulator lub serwo gazu przyjmuja tg zaprogramowang pozycje dopiero w przypadku, gdy
przekroczona jest odpowiednia pozycja serwa lub prég wytgczenia oraz uruchomiony jest
zaprogramowany przetgcznik. W tym celu nalezy ustali¢ w srodkowej kolumnie nad polem STO
wybrang pozycje serwa (lub prég wytaczenia) oraz w ostatniej kolumnie zaprogramowac przetacznik
ON/OFF.

e Jezeli zadana w Srodkowej kolumnie wartos$¢ % jest wieksza niz aktualna pozycja serwa (to
znaczy aktualna pozycja serwa znajduje sieponizej progu wytgczenia) - serwo przejdzie do
pozycji zaprogramowanej po uruchomieniu przetgcznika.

o Jezeli zadana w $rodkowej kolumnie warto$¢ % jest mniejsza niz aktualna pozycja serwa (to
znaczy aktualna pozycja serwa znajduje siepowyzej progu wytgczenia) - serwo przejdzie do
pozycji zaprogramowanej po uruchomieniu przetgcznika i dopiero po przejsciu ponizej progu
wytgczenia. Serwo lub regulator pozostaje w tej pozycji tak dtugo jak dtugo zatgczony jest
przetgcznik.

Wartosci zadane fabrycznie to -100% dla kolumny srodkowej (pozycja wytaczenia lub biegu jatowego)
i +150% dla ostatniej kolumny (prég wytgczenia):

BASIC SETTINGS, MODEL
RF transmit OFF
RF Range Test 99sec

DSC Qutput PPM10
» cut off [—100%]+150% ——

- SEL STO -

Model type / typ modelu

Ustalenie typu modela ptatowca

W tym menu ustala sie ,,typ” programowanego modelu. Jednoczesnie sg aktywowane przy tym
niektdre charakterystyczne cechy modelu. Aby przejs¢ do tego menu nalezy za pomocg strzatek
podswietli¢ ,Model type” i nacisng¢ SET:
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= Suppress model
K1 Base setup model

HI Model type

HI Servo adjustment
EH Stick mode.
El Control adjust

Silnik na C1 (C = Channel)

Za pomocg strzatek A ¥ lub < » lewego lub prawego przycisku wybieramy funkcje ,,Motor at C1”...

MODELTYUPE
P Motor_at C1 | Nopel
Tail type Normal
Aile/flaps 1AIL
Brake Off +100% In 1
- SEL

... i zatwierdzamy wybdr przyciskiem SET. Nalezy teraz wybrac¢ jedng z trzech opcji:

»nhone” - model bez napegdu. Alarm ,gaz za wysoko” jest nieaktywny.
,back” - Pozycja zerowa drgzka gazu C1 znajduje sie w pozycji wychylenia w strone pilota (do

tytu).
3. ,forw.” - Pozycja zerowa drazka gazu C1 znajduje sie w pozycji wychylenia od pilota (do

przodu).

Wskazdéwka: nalezy bezwzglednie uwazaé aby w czasie programowania silnik elektryczny lub
spalinowy nie ruszyt w sposdb nieplanowany. Nalezy odcig¢ doptyw paliwa lub odtgczyé akumulator

napedowy.
Usterzenie

Za pomocg strzatek A ¥ lub <€ » lewego lub prawego przycisku wybieramy funkcje , Tail type”...

MODELTYUPE
Motor at C1 None
b Tail type

Aile/flaps T1AIL
Brake Off +100% In 1
= SEL

... i zatwierdzamy wybdr przyciskiem SET. Nalezy teraz wybraé jedng z czterech opcji:

,hormal” — ster wysokosci i ster kierunku sg napedzane przez jedno serwo kazdy
,V-tail” — sterowanie wysokoscig i kierunkiem odbywa sie poprzez oddzielie napedzane stery
w ksztatcie litery V. Program automatycznie obejmuje funkcje koordynacji steru wysokosci i

kierunku.
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3. ,Delta/fl.” — sterowanie sterem wysokosci i kierunku odbywa sie za pomocg jednego lub
dwéch serw na kazdej potowie powierzchni nosnej. Trymowanie steru wysokosci dziata
jednak takze przy wyborze ,,2QR 2WK” — patrz nizej — tylko na serwa 2 + 3.

4. ,2HRSv3+8” —ta opcja jest dla modeli zdwoma serwami steru wysokosci. Przy poruszaniu
sterem wysokos$ci dziata serwo przytagczone na wyjsciu 8 réwnolegle do serwa 3. Trymowanie
steru wysokosci dziata na oba serwa.

Aileron / flaps (lotki / klapy)

Za pomocg strzatek A ¥ lub <« » lewego lub prawego przycisku wybieramy funkcje , Tail type”...

MODELTYUPE
Motor at C1 Mone
Tail type Normal

» Aile/flaps I T1AIL|
Brake Off +100% In 1
- SEL

... i zatwierdzamy wybér przyciskiem SET. Nalezy teraz wybra¢ za pomocg strzatek prawego przycisku
ilos¢ serw powierzchni sterowych do zaprogramowania:

Opcja Zajete kanaty
10R 2
10R 1WK 216
20R 2+5
20R 1TWK 24516
20R 2WK 2+516+7
20R AWK 245164779410
40R 2WK 2+5/11+1216+7
40R AWK 24511 4121647/9410
QR - lotki
WK - klapy

W zaleznosci od wyboru opcji w menu ,Wing mixers (miksery skrzydet)” sg aktywowane wymagane
miksery.

Brake offset

Ta funkcja jest przydatna zaréwno dla modeli szybowcow i modeli z napedem elektrycznym jak
rowniez modeli z napedem spalinowym.

Miksery opisane w menu ,Wing mixers” w punkcie , Brake settings” mogg byc¢ obstugiwane przez
drazek C1 lub inny przetgcznik ktéremu przypisano wejscia 7, 8 lub 9 menu ,,Control adjust”. Nalezy
jednak w tym ostatnim przypadku w kolumnie , Type” menu , Control adjust” pozostawic
standardowg funkcje ,GL” tak aby wybrane przefaczniki dziataty niezaleznie od faz lotu. W wiekszosci
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przypadkdéw pozostawia sie wybdr fabrycznej nastawy drazka C1 do obstugi hamulcéw. Uzycie
wejscia 7, 8 lub 9 umozliwia jednak alternatywnie obstugiwaé hamulce za pomocg wybranego
przetgcznika jezeli drgzek C1 jest zajety przez inng funkcje.

Punkt neutralny (offset) moze by¢ ustawiony w dowolnym miejscu: nalezy przesuna¢ przetgcznk
wejscia 1, 7, 8 lub 9 do pozycji przy ktorej klapy powinny sie znajdowac w pozycji neutralnej i ustali¢
jego punkt , offset” w kolumnie STO:

MODELTYPE
Motor at C1 None
Tail type Normal
Aile/flaps 1AIL
»Brake Off EEEE%| In 1
- STO SEL

Servo adjustment / ustawienia serw

W tym menu sg ustawiane parametry kazdego z serw: kierunek (rewersy), pozycja neutralna, droga
ruchu serw i jej ograniczanie.

= Suppress models
K3 Base setup model
HEI Model type

[EH Stick mode

EH Control adjust

Po wybraniu za pomocg strzatek pozycji menu ,Servo adjustment” i nacisnieciu przycisku SET
rozpoczynamy ustawianie serw.

»S1 =2 0%]100% 100%
52 [=» 0% [100% 100%
S3 =» 0% [100% 100%
54 => 0% [100% 100%
S5 = 0% |100% 100%

~r Rev cent — trv +

Procedura postepowania:

1. Za pomocg strzatek A ¥lewego lub prawego przycisku nalezy wybrac¢ zgdane serwo S1 ... S12
Za pomocg strzatek < » lewego lub prawego przycisku nalezy wybrac¢ odpowiednig kolumne
i ewentualnie poruszy¢ przypisanym przetgcznikiem / dragzkiem w celu nastaw
asymetrycznych.

3. Po nacisnieciu przycisku SET wybrane pole zostanie podswietlone.

4. Za pomocay strzatek prawego przycisku nalezy nastawi¢ zgdang wartosc.

5. Potwierdzenie nastawionej wartosci dokonuje sie poprzez nacisniecie przycisku SET
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6. RAwnoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <€ » prawego przycisku przywraca wartosé do
ustawienia standardowego.

Kolumna 2 ,,rev”

Kierunek ruchu serwa jest symbolizowany przez strzatke =2 lub <=". Przed zmiang nastaw nalezy
sprawdzi¢ kierunek ruchu serwa !

Jednoczesne nacisniecie strzatek T A ¥ lub €4» prawego przycisku przywraca wartos¢ do
ustawienia =>.

normal & "~

"'_’ " raversad

AL Y

reversed

Kolumna 3 ,midpoint”

Funkcja ,,midpoint” stuzy do ustawienia serwa w pozycji neutralnej np. do trymowania sterow.
Niezaleznie od trymerdw i ewentualnych mikseréw, punkt neutralny serwa moze by¢ ustawiony w
zakresie od -125% do +125% w przedziale drogi serwa +150%.

arvo trya)
————

Nalezy pamietaé, ze przy ekstremalnych nastawach moze dojsé do ograniczenia ruchu serwa
poniewaz ze wzgledu na ograniczenia mechaniczne i elektroniczne droga serwa jest ograniczona do
1+150%. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub «4» prawego przycisku przywraca wartosé¢ ,,0”.

Kolumna 4 ,Weg”

Za pomocg tego parametru mozna ustawi¢ symetryczng lub asymetryczng droge serwa dla obu stron.
Zakres nastaw wynosi 0 ... 150 % normalnej drogi serwa. Ustawione wartosci wptywaja takze na
nastawy w kolumnie ,,midpoint”.
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Do nastawy drogi symetrycznej nalezy odpowiadajgcy serwu drgzek/przetacznik ustawié¢ w pozycji w
ktorej obie liczby kolumny ,,Weg” s3 objete ramka.

Do nastawy drogi asymetrycznej nalezy odpowiadajgcy serwu drazek/przetgcznik wychyli¢ w
odpowiednig strone, tak aby objeta zostata ramka liczba kolumny ,Weg” ktérg zamierzamy ustawic.

Za pomocg przycisku SET aktywujemy wartos¢ liczbowa ktdéra zostanie podswietlona a nastepnie za
pomocg strzatek prawego przycisku ustawiamy zgdang wartosé. Zatwierdzenie odbywa sie za pomocg
przycisku SET. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub «» prawego przycisku przywraca wartosé
,»,100%".

Ponizszy rysunek przedstawia przyktad asymetrycznego ustawienia drogi serwa -50% i +150%.

150

100
ED A

&0 /
40 .‘K

20 A

Sarvo travel

0 20 40 &0 &0 100%
Transmitter control travel

Kolumna 5 ,,limit”

Kolumna ,limit” stuzy do ustawienia ograniczenia drogi serw. Aby ustawic¢ symetryczne ograniczenie
drogi nalezy odpowiadajgcy serwu drazek/przetacznik ustawi¢ w pozycji w ktérej obie liczby kolumny
,limit” sg objete ramka.

pS1 |= 0% 25111 50 %
sS2 |= 0% |[150% 150%
S3 = 0% |[150% 150%
sS4 |= 09% |1509% 150%
S5 |= 0% |150% 150%
i+ Rev cent = lim +

Aby ustawi¢ asymetryczne ograniczenie drogi nalezy odpowiadajgcy serwu drgzek/przetacznik
ustawi¢ w pozycji w ktérej zgdana wartosc jest objeta ramka. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥
lub €» prawego przycisku przywraca wartosc ,,0%”.
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Stick mode / ustawienia drgzkow

Ustawienia drazkéw od 1 do 4.

Oba drazki sterowe sg wyposazone w cyfrowe trymery. Kazde poruszenie trymera zakoficzone
,kliknieciem” przesuwa potozenie neutralne drazka o okreslong pozycje. Przytrzymanie trymera
powoduje trymowanie ciggte z narastajgcg szybkoscia. Aktualna pozycja trymera jest pokazywana na
wyswietlaczu. Podczas lotu odnajdywanie pozycji neutralnej jest utatwione — podczas przechodzenia
trymera przez pozycje neutralng nastepuje chwilowa pauza. Aktualne wartosci trymerdw sg
zapamietywane automatycznie w pamieci aparatury. Trymery dziatajg w obrebie pamieci danego
modelu. Dla kazdego z drgzkdw (z wyjatkiem drazka gazu nazywanego w niniejszej instrukcji ,,C1”)
istnieje mozliwos¢ ustawnien globalnych lub zaleznych od fazy lotu. Drazek gazu K1 nie ma
mozliwosci trymowania w réznych fazach lotu danego modelu. Na wyswietlaczu aparatury jest to
wizualizowane za pomoca ,cienia” suwakow trymowania.

Suwak z cieniem — trymowanie globalne

Suwak bez cienia —trymowanie dla réznych faz lotu

GRAUBELE Stop 0:00
#01 32— Fit 0:00
«MNormal =

52Vl HoTT

2:22h "Ml Mo 5.5V
. X . . X .

Do zmiany ustawien stuzy pozycja menu ,,Stick mode”

E3 Servo adjustment

El Stick mode -

Ef Control adjust

EH Dual Rate / Expo
EH Channel 1 curve
& Switch display [+]

Po nacisnieciu przycisku SET w nadajniku przechodzimy do wtasciwego submenu:

»Ch.1 |GL|] 411 0.0s 0.0s
Aile GL 4 10.0s 0.0s
Elev | GL 4 |0.0s 0.0s
Budd | GL 4 10.0s 0.0s
- Tr St - time +

Umozliwia ono ustawienie trymerdw oraz przypisywanie opdznien kanatom 1-4. Za pomoca strzatek
lewego lub prawego przycisku aparatury nalezy wybraé¢ odpowiednig linie i kolumne a nastepnie
aktywowac przyciskiem SET.

strona 35




Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

Kolumna ,, Tr” (trim)

Z wyjatkiem kanatu K1 mozna tu przypisa¢ trymerom kanatéw ustawienia ,globalne” lub ,zalezne od

faz lotu”.
Ch.1 | GL 4 10.0s 0.0s
Aile GL 4 10.0s 0.0s
PElev 4 10.0s 0.0s
Rudd | GL 4 10.0s 0.0s
] Tr St - time +
,GL” Nastawy suwaka trymerdéw dziatajg ,,globalnie” czyli tak samo dla wszystkich faz lotu
danego modelu
,PH” Nastawy suwaka trymerdw dziatajg ,,zaleznie od fazy lotu” czyli trymowanie dotyczy tylko

aktualnej fazy lotu. Jest ono zapamietywane po zmianie fazy na inna.

Jednoczesne przycisniecie strzatek A ¥ lub <€ » prawego przycisku przywraca wartos¢ ,GL”.
Kolumna ,,St” (trim steps)

Kolumna ,St” stuzy do ustawiania skoku podczas kazdorazowego , klikniecia” procesu trymowania.
taczny zakres trymowania jest staty i wynosi okoto 30% catego zakresu ruchu. Za pomocg strzatek
lewego lub prawego przycisku aparatury nalezy wybra¢ odpowiednig linie i kolumne a nastepnie
aktywowac przyciskiem SET.

ch.1 |GL| 4 |0.0s 0.0s
Aile |GL| 4 |0.0s 0.0s
»Elev_| GL | Y[ 0.0s 0.0s
Rudd |[GL| 4 [0.0s 0.0s
= Tr St - time +

Za pomocg strzatek prawego przycisku aparatury nalezy wybra¢ wartos¢ od 0 do 10. Jednoczesne
przycisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku przywraca wartos¢ ,4”.

Kolumna ,time”

W kolumnie ,time” mozna wptywaé na predkos$é ruchu drazkéw. Przypisane do kanatu serwa
odzwierciedlajg ruch drazka z odpowiednim opdznieniem. Czas opdznienia mozna ustawic
symetrycznie dla obu stron lub dla kazdej strony osobno w zakresie od 0 do 9,9 sek.

»Ch.1 |GL] 4 ]0.0skKE
Aile |[GL| 4]0.0s 0.0s
Elew |GL| 4 |0.0s 0.0s
Rudd |GL| 4 |0.0s 0.0s
v Tr St - time +
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Jednoczesne przycisniecie strzatek A ¥ lub «» prawego przycisku przywraca wartosc¢ ,,4”.

Control adjust / ustawienia przetacznikow

Ustawienie i przyporzgdkowanie przetgcznikdw nadajnika.

KT Servo adjustment
EH Stick mode m
EH Dual Rate / Expo
EH Channel 1 curve
£ Switch display

L4l

Za pomocg przycisku SET przechodzimy do submenu ,Control adjust”

pinput 5|GL|[——] 0%
Input 6|GL| —— 0%
Input 7|GL| — 0%
Input 8|GL| — 0%
ivh typ - offset

Oprdcz obu drazkéw dla kanatéw 1 do 4 aparatura mx-20 jest wyposazona w szereg przetgcznikow:

e Dwa przetgczniki 3-pozycyjne: SW 4/5 lub CTRL 9 oraz SW 6/7 lub CRTL 10. W menu
wystepuja jako ,,Gb9” lub ,,G10”.

e Trzy pokretta proporcjonalne: CTR 6, 7 i 8. W menu odpowiednio jako ,Gb6”, ,Gb7” i ,Gb8"

e Dwa przetagczniki 2-pozycyjne: SW 2, 3 i 8. W menu odpowiednio jako ,2”, ,3”i,8" razem z
symbolem przetgcznika

e Dwa przyciski: SW 1iSW 9. W menu odpowiednio jako ,1” i ,9” razem z symbolem
przetgcznika.

W przeciwienstwie do obu drgzkdéw ktdrym fabrycznie przyporzgdkowane sg kanaty 1-4, pozostate
przefaczniki sg nieaktywne. Oznacza to, ze po inicjalizacji nowego modelu beda dziataé talko serwa
podtgczone do wyjs¢ 1-4 odbiornika. Serwa podtgczone do pozostatych wyjs¢ odbiornika nie beda
aktywne. Na pierwszy rzut oka moze sie to wydawac niekomfortowe, jednak takie rozwigzanie
gwarantuje z jednej strony mozliwos$¢ dowolnego zaprogramowania przetacznikdw zgodnie z
indywidualnymi preferencjami a z drugiej strony oszczedza koniecznos¢ deaktywizacji przetgcznikéw.
Menu ,,Control adjust” umozliwia dowolne przyporzadkowanie funkcji do przetgcznikédw. Oznacza to
takze, ze danemu przetacznikowi mozna przypisac¢ wiecej funkcji, np przetgcznikowi SW X ktéremu
przypisane jest jedno z wyj$¢ odbiornika mozna dodatkowo przyporzadkowac funkcje uruchamiania
zegara.

Schemat postepowania

1. Zapomocg strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku nalezy wybra¢ wejscie 5 ... 12.
2. Zapomocg strzatek <« » lewego lub prawego przycisku nalezy wybraé odpowiednig kolumne
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W celu aktywacji pola nalezy przycisnaé przycisk SET
Za pomocg strzatek nalezy ustawi¢ zadang wartos¢ pola
Ustawiong wartos¢ zatwierdzamy przyciskiem SET

o v kW

Po jednoczesnym nacisnieciu strzatek A ¥ lub €4 » prawego przycisku wracamy do wartosci
wyjsciowej.

Kolumna 2 ,typ”

Analogicznie do menu opisanego w rozdziale ,Stick mode / ustawienia drgzkéw”, w kolumnie ,, typ”
mozna ustali¢, czy dalsze ustawienia kazdego wejscia bedg funkcjonowac ,,globalnie” czy ,zaleznie od
faz lotu”

Plnput 5]GLJ|—] 0%
Input 6|GL| —— 0%
Input 7|GL| — 0%
Input B|GL| — 0%
e typ - offset
,GL” Nastawy dziatajg ,,globalnie” czyli tak samo dla wszystkich faz lotu danego modelu
,PH” Nastawy dziatajg ,,zaleznie od fazy lotu” czyli dotyczg tylko aktualnej fazy lotu. Sg one

zapamietywane po zmianie fazy lotu na inna.

Kolumna 3 ,,control or switch assignment”

Po wybraniu za pomocg strzatek odpowiedniego wejscia i naci$nieciu przycisku SET mamy mozliwos¢
przyporzadkowania do wyjscia dowolnego przetgcznika:

Plnput 5|GL]||——— 0%

Move desired switch
or control adj.

n||...rut UIUI—I T I LT
«MNormal»
L typ _~_ offset

Nalezy teraz poruszy¢ wybranym przetgcznikiem. Po jednoczesnym nacisnieciu strzatek A ¥ lub
<P prawego przycisku resetujemy ustawienie przetgcznika. Na wyswietlaczu pojawia sie symbol
przetgcznika, np:

Input 5|GL| — 0%
Input 6|GL| 38 0%
Input 7|GL|[Cl6] 0%
Input B|GL| —— 0%
«Normal »

L typ - offset

Kolumna 4 ,,offset”
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Kolumna “offset” stuzy do ustawienia punktu neutralnego serwa. Zakres ustawien zawiera sie
pomiedzy -125% i +125%

Input 5|GL| —— 0%
Input 6]GL| 30 | 0%
»Iinput 7|GL| Ct6 || ﬁ"a

Input 8|GL| — 0%
«Normal »
A% typ - offset

Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub €« » prawego przycisku przywraca wartos¢ 0%.

Kolumna 5 ,,-travel+”

W kolumnie ,,-travel+” mozna ustawic¢ symetryczng lub asymetryczng droge serwa. Zakres nastaw
wynosi 125% normalnej drogi serwa. Za pomoca strzatek nalezy wybraé odpowiednie wejscie. Aby
nastawic¢ symetryczng droge serwa, nalezy odpowiedni przetgcznik / dragzek ustawic¢ w takiej pozycji
aby obie wartosci procentowe byty objete ramka:

Input 5|+100% +100%
Input 6]+100% +100%
Plnput 714+4100% _ +100%)
Input 8|+100% +100%
«Normal »

1%h —travel+

Aby nastawi¢ asymetryczng droge serwa, nalezy odpowiedni przetgcznik / drazek ustawic¢ w takiej
pozycji aby zgdana warto$¢ procentowa byta objeta ramka:

Input 5|+100% +100%
Input 6]+100% +100%

Pinput 7[{+100%
Input 8|+100% +100%

«MNormal »
A%h —travel+

Po nacisnieciu przycisku SET aktywujemy mozliwos$¢ nastawy wartosci:

Input 5|+100% +100%
Input 6]+100% +100%

Input 8|+100% +100%
«MNormal»

A%h —travel+
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Eing. 5|+100% +100%

Eing. 6]+100% +100%
PEing. 7|+111%

Eing. 8]+100% +100%
«normal »

13 - Weg +

Po kolejnym nacisnieciu SET akceptujemy wprowadzone wartosci. Jednoczesne nacisniecie strzatek
A VY lub €«» prawego przycisku przywraca wartos¢ 100%.

Kolumna 6 ,,time”

W kolumnie ,,time” mozna wptywaé na predkosé ruchu drazkéw. Przypisane do kanatu serwa
odzwierciedlajg ruch drgzka z odpowiednim opdZznieniem. Czas opdznienia mozna ustawic
symetrycznie dla obu stron lub dla kazdej strony osobno w zakresie od 0 do 9,9 sek. Aby nastawic
symetryczne opdznienie nalezy odpowiedni przetacznik / drgzek ustawié¢ w takiej pozycji aby obie
wartosci byty objete ramka:

Input 5 0.0 0.0
Input 6 0.0 0.0
Pinput 7| TOOT 00T
Input 8 0.0 0.0

«MNormal»
i — time +

Aby nastawié asymetryczne opdznienie nalezy odpowiedni przetgcznik / drazek ustawié w takiej
pozycji aby zagdana wartos¢ byty objete ramka:

Input 5 0.0 0.0
Input 6 0.0 0.0
Pinput 7| 0.0 0.0
Input 8 0.0 0.0

«Normal =»
“ — time +

Dual Rate / Expo

Przetgczanie charakterystyki sterowania dla sterow wysokosci, kierunku i lotek.

Iv]

K1 Servo adjustment
EH Stick mode.

EH Control adjust. -
[fH Dual Rate / Expo
EH Channel 1 curve
#& Switch display ]

Po zaznaczeniu pozycji menu ,Dual Rate / Expo” przechodzimy do submenu:
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PRoll[——] 100%
Nick —— 100%
Tail —— 100%

DUAL

-k —_ SEL

Funkcja Dual Rate / Expo umozliwia zalezne od faz przetgczanie lub modyfikowanie wychylen steru
kierunku, wysokosci i lotek za pomocg odpowiedniego przetgcznika.

Indywidualna krzywa charakterystyki gazu jest opisana w rozdziale ,,Channel 1 curve”

Dla funkcji Dual Rate wychylenia powierzchni steréw w zaleznosci od pozycji przetgcznika mozna
ustawiaé w zakresie od 0 do 125% ich normalnej drogi.

Expo umozliwia dla ustawien wiekszych od 0% precyzyjniejsze sterowanie modelem w zakresie
niewielkich wychylen drazka (wysokos¢, kierunek, lotki). Z kolei dla ustawierh mniejszych od 0% w
zakresie niewielkich wychylen drazka (wysokos¢, kierunek, lotki) mamy do czynienia z duzymi
wychyleniami powierzchni sterowych. Mozliwos¢ regulacji wacha sie w granicach od -100% do +100%
przy czym dla wartosci 0% otrzymujemy charakterystyke prostoliniowa. Dla wartosci réznych od 0%
krzywa zaleznosci pomiedzy ruchem drazka i ruchem serwa przybiera postac krzywej wyktadniczej.
Przyporzgdkowanie przetgcznikow dla funkcji Dual Rate / Expo jest catkowicie dowolne.

Na wyswietlaczu nadajnika przedstawiane sg krzywe charakterystyk
Funkcja Dual Rate

W celu ustawienia mozliwosci przetaczania pomiedzy dwoma wariantami ustawien nalezy

podswietli¢ symbol —"- ...

PAIl  [———1100%}—u i_/{

Move desired switch
to ON position
(ext. switch: SET )

L — SEL/

... a hastepnie poruszy¢ wybrany przetgcznik do pozycji ON (wtgczony). Wskazany przetgcznik bedzie
wyswietlany wraz z jego numerem. Symbol przetgcznika pokazuje takze kierunek przetaczenia.

» Al 100%
Ele —— 100%
Rud —— 100%

DUAL

«normal »

e A SEL
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Aby ustawi¢ wartos$¢ wyktadniczg Expo nalezy podswietli¢ wartosé % w kolumnie SEL i aktywowa¢é
przyciskiem SET. Dla przyktadu powstaje mozliwosé aby w obu potozeniom przetgcznika nadac
wartosé rozng od zera co przektada sie na charakterystyke:

pAIl 34 3
Ele —— 100%
Hud —— 100%
DUAL
«normal »
B —_ SEL

PAIl El-ll 88%

Ele — 100%
Rud —— 100%
DUAL

«normal »
- _~_ SEL

Jednoczesne przycisniecie strzatek A ¥ lub €4 » prawego przycisku przywraca wartos¢ ,,0%”.
Ze wzgleddw bezpieczenstaw nie zaleca sie ustawien Dual Rate nizszych niz 20%.

Kilka przyktadéw ustawien Dual Rate:

Dual Rata = 100% Dual Rate = 50% Dual Rate = 20%:

125 125 125

100 100 100

o %% T
2 2 2
= = B

= 0 o 0 o 0O ]

s s :
I L
b Ly @

=100 =100 =100

-125 =125 =125

“foov 0 +100% -100% 0 0% -100% 0 +100%
Stick deflection Stick deflection Stick deflaction

Funkcja Expo

Aby przejs¢ do funkcji EXPO nalezy za pomocg strzatki » lewego lub prawego przycisku przewingc
menu tak aby pokazat sie napis EXPO.

PAIl [—] 0%
Ele — 0%
Rud — 0%

EXPO
i~ - SEL

W celu ustawienia mozliwosci przetgczania pomiedzy dwoma wariantami ustawien nalezy

podswietli¢ symbol —"- ...
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PAIl [ OF] 0%

Ele — 0%

Rud —— 0%
EXPO

«normal »

v - SEL

... a nastepnie poruszyé wybrany przetacznik do pozycji ON (wtgczony). Wskazany przetacznik bedzie
wyswietlany wraz z jego numerem. Symbol przetgcznika pokazuje takze kierunek przetaczenia.

W celu ustawienia wartosci EXPO nalezy w kolumnie SEL podswietli¢ odpowiednig pozycje, nacisngc
przycisk SET oraz wprowadzié¢ za pomocg strzatek zgdang wartos$¢. Powstaje mozliwos$¢ latania z
wartoscig 0% w pierwszym potozeniu przetacznika i z wartoscig rézng od zera w drugim potozeniu
przetgcznika.

kAl 33%
Ele — 0%
Rud —— 0%

EXFO
«normal »

i - SEL

Jednoczesne przycisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku przywraca wartosé ,0%”.

Kilka przyktadéw ustawien Expo:

Expo = +100% Expo = +50% Expo = -100%
125 125 125
100 100 100
5% % ]
2 2 2
£ £ £
g o E 0 [ g 0
& @ @
=100 =100 =100
-125 -125 -125
=T00% il +100% =100 0 +100% =100 0 +10{0%%
Stick defloction Stick deflection Stick deflection

W kazdym z powyzszych przyktaddw warto$¢ Dual Rate wynosi 100%.

Kombinacja Dual Rate i Expo.

Jezeli zostaty wprowadzone wartosci Dual Rate i Expo, obie funkcje naktadajg sie jak w przyktadach
ponizej:
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Expo = +100%, DR = 125% Expo = +100%, DR = 50% Expo =—100%, DR = 50%
125 125 125
100 100 100
% Yo %
1] 0 a5 D
; / : :
T ] T
w w w
=100 =100 =100
=125 =125 =125
=100% a +100% =100 0 +100% =100%, o +100%
Stick deflection Stick deflaction Stick deflection

Channel 1 curve / charakterystyka sterowania kanatem 1

Do ksztattowania charakterystyki kanatu 1 (gazu) stuzy funkcja ,,Channel 1 curve”:

K1 Servo adjustment
EH Stick mode

[ Control adjust -
[l Dual Rate / Expo
[EH Channel 1 curve
& Switch display ]

Po nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do submenu:

Fa\C1 Curve
Curve off I
Input 0% /
Output 0% ‘
Point 0% /

|

Mozemy tutaj zaprogramowac nielinearng charakterystyke kanatu 1 do zastosowania dla klap,
hamulcow lub gazu. Krzywa moze by¢ utworzona przez maksymalnie 6 punktéw, zwanych tutaj
punktami oparcia, dla catej dtugosci ruchu drazka. Graficzne przedstawienie krzywej znacznie utatwia
rozmieszczenie punktow i korekte ich potozenia. Na poczatku zaleca sie prace z mniejszg liczba
punktow oparcia. W ustawieniach podstawowych krzywa jest opisana przez 2 punkty znajdujace sie
na jej obu koncach. Te punkty to ,L” (low = - 100% drogi drazka) i ,H” (high = 100% drogi drgzka)

Tworzenie punktow oparcia

Za pomocg drazka gazu na wykresie jest przesuwana pomiedzy punktami L i H pionowa linia.
Aktualna pozycja drazka jest takze pokazywana w % w linii ,,Input” (- 100% do 100%). Punkt
przeciecia pionowej linii i krzywej gazu jest oznaczony jako ,Output” (wartos$¢ wyjsciowa). Jego
wartos¢ zawiera sie w przedziale od — 125% do 125%.

W powyzszym przyktadzie drazek gazu znajduje sie w punkcie 0% i daje sygnat o wartosci wyjsciowej
rownej 0% ze wzgledu na prostoliniowg charakterystyke. Pomiedzy kodcowymi punktami ,L” i ,H”
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mozna dodatkowo umiesci¢ 4 punkty oparcia, przy czym odlegtos¢ miedzy sgsiednimi punktami nie
moze by¢ mniejsza niz ok. 25%

Za pomocg strzatki ¥ nalezy podswietli¢ linie ,,Point”:

FANC1 Curve

Curve off —
Input 0% :’
Output 0% ‘

Point [7] 0% i
«Mormal » I—)

Po poruszeniu drazkiem gazu zmienia sie wartos¢ liczbowa. Dopdki w ramce jest widoczny znak

zapytania, mozna ustawi¢ nowy punkt oparcia naciskajgc przycisk SET. W miejscu znaku zapytania
pojawi sie numer punktu oparcia a wartos¢ wyjsciowa zostanie podkreslona na czarno:

Kolejnos¢ w ktérej umieszczamy punkty nie jest istotna poniewaz program automatycznie numeruje

FaXC1 Curve
Curve off
Input +50%
QOutput +50%

Point 1

«MNormal »

punkty od lewej do prawe;j.
Kasowanie punktéw oparcia

Za pomoca drazka gazu nalezy przesung¢ pionowa linie w poblize punktu ktéry ma by¢ skasowany.
Jezeli warto$¢ liczbowa w linii ,,Point” i sam punkt na wykresie zostang podkreslone na czarno, mozna
skasowacd punkt naciskajgc réwnoczesnie strzatki A ¥ lub <« » a nastepnie zatwierdzi¢ przyciskiem
SET. Proces kasowania mozna przerwac weciskajgc przycisk ESC.

Edytowanie punktéw oparcia

Za pomocg drazka gazu nalezy przesunac pionowa linie w poblize punktu ktéry ma by¢ edytowany.
Jezeli warto$¢ liczbowa w linii ,,Point” i sam punkt na wykresie zostang podkreslone na czarno, mozna
zmieniac pozycje punktu za pomocg strzatek A ¥ lub < » a nastepnie zatwierdzi¢ przyciskiem SET.
Proces edytowania mozna przerwac wciskajgc przycisk ESC.

FaXC1 Curve
-
Input 0%

QOutput —-33% ‘
Point ? ml/\
«MNormal »

Zaokraglanie krzywej sterowania kanatem 1
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Funkcja ta umozliwia automatyczne zaokraglenie ostrych krawedzi krzywej sterowania kanatem 1.

Nalezy przejs¢ do linii ,,Curve” a nastepnie aktywowac jg przyciskiem SET:

FANC1 Curve
Curve —
Input —-50%
Output 0%

Point 1 0%
«MNormal =»

Nastepnie za pomocg strzatek nalezy zmieni¢ wartosé z ,,off” na ,on”. Zaokraglenie krzywej nastgpi
automatycznie.

raN\C1 Curve

Curve —
Input —50%

Output 0%
Point 1 0%
«MNormal » I |

Switch display / wskaznik pozycji przetagcznikéw

Funkcja Switch display stuzy do wyswietlania pozycji przetagcznikdw SW 1 ... 9 oraz przetacznikéw

programowalnych.

EH Channel 1 curve

£ Control switch |
FA Phase settings

F1 Phase assignment
=1 Phase trim

]

Do submenu przechodzimy po nacisnieciu przycisku SET:

Switch
12 3 4
P T

== N

7 8
P

-fm

L

5

)

Control Switch

C1 c2 C3 C4
b

1 - *-

Symbole przetacznikdédw pokazujg ich aktualng pozycje (ON-OFF)
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Zegary

Zegary na wyswietlaczu

Wyswietlacz nadajnika zawiera standardowo trzy opcje zegaréw. Oprdcz zegara czasu pracy
nadajnika po lewej stronie sg dostepne ,,gérny” i ,,Srodkowy” zegar po prawej stronie wyswietlacza:

GRAUBELE Stop 0:00

#01 33— Fit 0:00
HoTT
0:00h "f. m:: 0.0V

|—.—|.|—‘—|.

Dodatkowe zegary mogg by¢ ustawione w zaleznosci od ich konfiguracji w menu ,,Fl. Phase timers” i
,Phase settings”. Te opcjonalne zegary wyswietlajg sie pod zegarem “sSrodkowym”, jak na przyktad
,lap time timer”:

GRAUBELE[]{]Stop 0:00
#01 3~ Flt 0:00

«Speed » Lap 00

| 52Vl 0:00.0

2:22h Tl [||] M. 5.5V
_ ——

W celu ustawienia ,,gérnego” i ,,Srodkowego” zegara nalezy przejs¢ do menu ,Timers (general)”.

I*

F4 Non-delayed chan

=i Timers (general)
% FIl. phase timers

: . |
—+ Wing mixers
—~+ Free mixers
=~ MIX active/phase ]

Po nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do ponizszego menu:

rModel time |jg:§35|———
Batt. time 1:23h
Top :Stop 0:00
Centr:Flight 0:00
- Timer

»Model time” (czas modelu)

Ten zegar pokazuje zarejestrowany faczny czas lotu na aktualnie wybranym modelu. W tym
przypadku mozna regulowaé automatyczng rejestracje czasu za pomocg przetacznika po prawej
stronie wyswietlanego zegara ktorym mozna wedtug potrzeby wiaczaé i wytgczac zegar. Przetgcznik
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mozna dowolnie przypisywac lub kasowac. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego
przycisku (CLEAR) zeruje czas wyswietlany na zegarze.

,Batt. time” (czas akumulatora)

W celu nadzoru nad akumulatorem mierzony jest tgczny czas pracy nadajnika od momentu jego
ostatniego tadowania. Nie ma mozliwosci przypisania przetacznika. Zegar ten jest automatycznie
zerowany gdy tylko po wtaczeniu nadajnika napiecie jego akumulatora jest wyzsze niz przed
wytgczeniem. Moze to nastgpi¢ po natadowaniu lub wymianie akumulatora na nowy. Jednoczesne
nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku CLEAR zeruje czas wyswietlany na zegarze.

»Top” i ,,Centr” (zegar Srodkowy i gérny)

Obydwa zegary znajdujg sie w prawym gdérnym rogu wyswietlacza i mogg by¢ opatrzone wybranymi
nazwami,przy czym ich funkcje i tryb pracy zalezg kazdorazowo od wybranej nazwy. Niezaleznie od
wybranej nazwy zegary mogg odmierzaé czas do przodu lub do tytu. Po wybraniu za pomocg strzatek
linijki ,Top” lub ,,Centr” i po nacisnieciu SET na prawym przycisku aktywujemy tryb wyboru typu
zegara i jego nazwy.

Model time 12:34h ——
Batt. time 1:23h
[SFTNE Stop | 0:00
Centr:Flight 0:00
Sk SEL Timer

Za pomocg strzatek lewego lub prawego przycisku aparatury nalezy teraz wybraé nazwe zegara czyli
tryb jego pracy. Potwierdzenie wyboru nastepuje przyciskiem SET.

»Stop (watch)” lub ,,Motor (runtime)”

Obydwa zegary w powyzszych trybach pracy moga byé wtgczane lub zatrzymywane za pomoca
przypisanego przetgcznika. Zegary zdefiniowane jako ,Stop” i ,,Motor” sumujg taczny czas pozycji
,ON” przypisanego przetgcznika od momentu ostatniego zerowania.

»Flight (time)”

Ten zegar przewidziany specjalnie do mierzenia czasu lotu moze by¢ uruchamiany przez przypisany
przetgcznik oraz przy otwartym przetaczniku moze by¢ zatrzymany przez nacisniecie przycisku ESC.
Zerowanie nastepuje w stanie zatrzymanym przez jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub

<P prawego przycisku (CLEAR). Zegar moze by¢ takze wtgczany np. przez uruchomienie drgzka gazu.

Wskazdéwka:

Kombinacja zegaréow ,Flight” i ,Stop” umozliwia na przyktad obserwacje, jak dtugo w ramach lotu
pracuje silnik.
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,Frame (time)”

Zegar ten jest przewidziany szczegdlnie dla zawodnikéw biorgcych udziat w konkurencjach czasowyh.
Jego wigczanie odbywa sie analogicznie jak zegara ,Flight”, zatrzymanie nastepuje jednak tylko
poprzez jednoczesne nacisniecie ESC i strzatek A ¥ lub < » przy otwartym przetgczniku zegara.

Przypisywanie przetacznika

Za pomocag strzatki » lewego lub prawego przycisku nalezy podswietli¢ ostatnig kolumne wybranej
linii ,Top” lub ,Centr”:

Model time 12:34h ——
_Batt. time 1:23h
»To :Sto Os |——
Centr:Flight 0s ——
ig SEL Alarm _--

Przypisanie nastepuje po przycisnieciu przycisku SET i przestawieniu przetgcznika do pozycji ,,ON
(wtaczony)”.

Model time 12:34h ——
Batt. time 1:23h

Top :Stop Os Cilw
» Centr:Flight 0s [C1v]
L SEL Alarm -

Przefaczanie pomiedzy odliczaniem czasu do przodu i do tytu.
Zegary odliczajace do przodu

Jezeli zegar widoczny na wyswietlaczu gtéwnym zaczyna od wartosci poczatkowej,,0:00”, odlicza
naprzod do maksymalnie 180 min. i 59 sek. Po czym zaczyna znowu od wartosci 0:00

Zegary odliczajace do tytu

W kolumnie ,, Timer” wybranej linii ,,Top” lub ,,Centr” nalezy po przycisnieciu SET ustawi¢ wartos¢
minut (maksymalnie 180)...

Model time 12:34h —
_Batt. time 1:23h
pTop :Stop 180 Jii}

Centr:Flight 0:00

b SEL Timer

oraz sekund (maksymalnie 59):
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Model time 12:34h ——
Batt. time 1:23h
PTop :Stop 18(]
Centr:Flight 0:00
1 SEL Timer

Zatwierdzenie nastepuje przyciskiem SET. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« »prawego
przycisku przywraca wartosc¢ ,,0” lub ,,00”.

Zegar rozpoczyna teraz odliczanie do tytu od zaprogramowanej wartosci po uzyciu przypisanego
przetgcznika.

Alarm

W kolumnie ,,Alarm” mozna w krokach co 5 s ustawic¢ wartos¢ od 5 do 90 s pozwalajgcg na
powiadomienie uzytkownika sygnatem dzwiekowym o czasie do zakornczenia odliczania. Funkcja ta
jest zaimplementowana aby unikng¢ ciggtego zerkania na wyswietlacz.

Model time 12:34h —
Batt. time 1:23h

pTop :Stop m —
Centr:Flight 0os ——
L SEL Alarm -

Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku zeruje pole wyboru.
Sygnaty akustyczne

30 s przed koricem odliczania: 3-krotny dZwiek, co 2 s pojedynczy dzwiek

20 s przed koricem odliczania: 2-krotny dZwiek, co 2 s pojedynczy dzwiek

10 s przed koricem odliczania: pojedynczy dZzwiek, co 1 s pojedynczy dzwiek

5 s przed koncem odliczania: co 1 s pojedynczy dzwiek

Koniec odliczania: dtuzszy dzwiek

Zerowanie zegarow

Zerowanie (lub przywracanie do wartosci poczgtkowej) zegardw po ich uprzednim zatrzymaniu
nastepuje po jednoczesnym nacisnieciu strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku.
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Fail Safe

Z menu gtdwnego nalezy wybraé pozycje Fail Safe ...

=+ Dual mixer [a]
&y Fail-safe adjust

& Teacher / pupil

S Tx. output swap m
& Telemetry

L9 Basic settings [~

a nastepnie zatwierdzié przyciskiem SET ...

FAIL-SAFE
L
hortora e B
halten
«1 2 3 45 6»
Verzdg.: 0.25s STO

Niezawodnos¢ systemu HoTT w poréwnaniu do klasycznej technologii PPM polega na tym, ze
mikroprocesor odbiornika nie tylko przetwarza sygnat ,swojego” odbiornika ale moze takze
,oczyszczac” sygnat zaktdcony. Dopiero wowczas gdy sygnat jest mocno zaktécony lub wrecz
nieczytelny, procesor zastepuje go procedurami zapisanymi pod postacig funkcji Fail Safe. W
przypadku gdy funkcja Fail Safe nie zostata zaprogramowana, podczas witgczania nadajnika pojawi sie
komunkat ostrzegawczy:

Fail Safe
setup
t.b.d.

Programowanie

Funkcja Fail Safe okresla zachowanie odbiornika w przypadku zaktécen transmisji z nadajnika do
odbiornika. Wyjscia odbiornika mogg zachowywad sie w sposdb nastepujgcy:

1. Utrzymywad chwilowg pozycje (,,hold”) z chwili zaniku sygnatu. Ten stan trwa do momentu
powrotu sygnatu z nadajnika.
2. Przyja¢ zaprogramowang pozycje (,,Pos”)po okreslonej, zaprogramowanej zwtoce.

Za pomocg strzatek « » lewego lub prawego przycisku nalezy wybra¢ odpowiednie wyjscie serwa
(®) a nastepnie za pomocg przycisku SET wybra¢ pomiedzy opcjami ,hold” i, Pos”.
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FAIL SAFE

®
R LMo
hold
«1 2 3 4 5 6
DELAY : 0.25s STO

Za pomocg strzatek < » lewego lub prawego przycisku mozna tez wybraé opcje ,DELAY” i
aktywowac jg za pomoca przycisku SET. Umozliwia to zaprogramowanie jednego z czterech czaséw
op6znienia dziatania funkcji Fail Safe (0,25 s, 0,5, 0,75 s, 1 s). Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥
lub <« » resetuje wartos¢ do domysinej 0,25 s.

FAIL SAFE

Tramintaipiyint
hold

«7 8 9101112»
DELAY : [0.25s] STO

Na koniec za pomocg strzatek <« » nalezy podswietli¢ pole ,STO” oraz wszystkie serwa w trybie
,,Pos” nalezy jednoczesnie umiesci¢ w zadanej pozycji. Jednoczesnie naciskajgc przycisk SET
zapamietujemy pozycje serw w pamieci odbiornika. Jest to potwierdzone komunikatem na ekranie
nadajnika:

FAIL SAFE

Pos [ Position
hold stored
‘..i ] F v ] |2’
DELAY : 0.25s
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Teacher-Pupil / przewodowy tryb nauczyciel-uczen

Ponizej przedstawiono mozliwosci przewodowego potgczenia nadajnikdw w trybie nauczyciel-uczen.

Nadajnik ucznia

Kabel
nr kat. 3290.8

M

: :

Nadajnik nauczyciela z modutem
nauczyciela nr kat. 3290.2,
3290.19, 3290.22

Kabel
nr kat. 4179.1

Nadajnik nauczyciela z gniazdem
DSC

MX-12 HoTT, mX-16 HoTT, mMc-19(s, iFS + HoTT) up to
MX-20 HoTT mc-24, mx-22(iFS), mx-24s
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Nadajnik nauczyciela

Kabel

nr kat. 4179.1
| |~
: 7

Nadajnik nauczyciela z modutem
nauczyciela nr kat. 3290.3,

Kabel
nr kat. 3290.7

Nadajnik nauczyciela z gniazdem

DSC 3290.10, 3290.33
mMx-12(s)HoTT, mX-16s/ D 14, FM 414, FM 4014, FM
IFS/HOTT, mx-20 HoTT, 6014, mc-10 ... mc-24, mx-

MX-22(iFS), mx-24s and, if 22(iFS), mx-24s
equipped with DSC socket order

no. 3290.24, mc-19(s + iFS),

mc-22(s + iFS) and mc-24

Teacher-Pupil / bezprzewodowy tryb nauczyciel-uczen

Alternatwa dla dotychczas stosowanych klasycznych przewodowych systemow nauczyciel-uczen jest
mozliwos¢ bezprzewodowego potgczenia dwdch nadajnikéw HoTT.

Przygotowanie trybu szkoleniowego

Nadajnik nauczyciela

Model szkoleniowy musi by¢ kompletnie zaprogramowany w pamieci nadajnika nauczyciela i by¢ w
petni sterowalny nadajnikiem nauczyciela.

Nadajnik ucznia

W nadajnikach serii ,mc” i ,,mx” nalezy aktywowac wolne pole pamieci modelu z odpowiednim
typem modelu ("Fixed-wing" lub "Heli") najlepiej pod nazwg , uczen”. Nalezy pamietac o ustawieniu
odpowiedniego MODE ( 1 .. 4) oraz funkcji "Throttle (or collective pitch) min. Forward/back” zgodnie
z preferencjami ucznia. Wszystkie inne opcje pozostajg zgodnie z ustawieniami domysinymi.
Pozostate ustawienia jak np. miksery wynikajg z ustawien nadajnika nauczycielaisg z niego
przekazywane do odbiornika.

Przyporzadkowanie kanatéw powinno wygladac jak nizej:
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Kanat Funkcja
1 Gaz
2 Lotki
3 Wysokos¢
4 Kierunek

Na zakonczenie przygotowan nalezy zbindowa¢ model szkoleniowy z nadajnikiem ucznia.
Wazine:
W przypadku nieprzypisania danego kanatu ze strony ucznia, serwo/serwa obstugujgce ten kanal

pozostajg w pozycji neutralne;j.

Przygotowanie nadajnikéw nauczyciela i ucznia

Po zbindowaniu modelu szkoleniowego z nadajnikiem ucznia nalezy uruchomi¢ nadajnik nauczyciela i
wybrac z menu funkcje "Teacher/pupil"

=+ Dual mixer [a]
2 Fail-Safe adjust

Teacher / pupil
& Tx. output swap -
& Telemetry
9 Basic settings

l4]

Funkcje nalezy aktywowac przyciskiem SET

TRAINER /Pupil
: L]
oA
11 2 3 4 5 61»
SW: — BIND: n/a

Powyzszy obrazek przedstawia stan wyjsciowy tego menu. Uczniowi nie sg przypisane ani kanaty
(pionowe stupki) ani zaden przetgcznik (SW:---)

Nadajnik ucznia
Za pomocg strzatek lewego lub prawego przycisku prosze zaznaczy¢ pole BIND. Jezeli przy polu ,,SW:”
jest zaznaczony przetacznik, nalezy go usunac jak nizej:

TRAINER /Pupil

Temoh I a
12345 6»
SW: — BIND:[_n/a_]

Nadajnik nauczyciela
Do nadajnika ucznia (,,Pupil”’)mozna przekazywac do 12 funkcji przetgcznikoéw nadajnika nauczyciela
(,Teach”), indywidualnie lub w réznych kombinacjach.

Strzatkami <« » lewego lub prawego przycisku prosze wybraé przetgczniki od 1 do 12 ktére beda
przekazane dla ucznia i zatwierdzi¢ przyciskiem SET pomiedzy uczniem a nauczycielem.
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TRAINER /Pupil

_ ™
e M M e —
41 2 3 4 5 6 »
SW: —— BIND: n/a

Aby dokonac przetgczenia pomiedzy uczniem i nauczycielem, nalezy dodatkowo wybra¢ dedykowany
do tego przetacznik. W tym celu nalezy zaznaczy¢ pole na prawo od symbolu ,,SW:” oraz przypisac
wybrany przetgcznik. Sugeruje sie uzycie przetgcznikéw SW 1 lub SW 9 aby w kazdym momencie méc
z powrotem przetgczy¢ sterowanie na nadajnik nauczyciela.

TRAINER /Pupil

| No
_Pupi| pupil m_
Teac| signal I

7 o v 1wili12»
SW:[B]_] BIND: n/a

Poniewaz na tym etapie programowania bezprzewodowego potgczenia nauczyciel-uczen nie
wystepuje jeszcze potgczenie z uczniem, nadajnik reaguje natychmiast na zamkniety w czasie
przyporzadkowywania przetgcznik alarmowym sygnatem optycznym i akustycznym. Nalezy wobec
tego otworzy¢ przyporzadkowany przetgcznik.

TRAINER /Teach

e
*Teach

47 8 9101112
SW:[BX ] BIND: n/a

Wskazdéwka:

Opisany wtasnie sposdb przypisania przetgcznikéw okresla rowniez, z ktérego nadajnika wychodzg
funkcje nauczyciela i ucznia. Nadajnikowi ucznia NIGDY nie wolno przyporzadkowac¢ przetacznika.
Gdrna linijka ,,Pupil” zmieni sie automatycznie na ,, Teach” gdy przyporzadkujemy przetacznik.
Prosze teraz strzatkami < » lewego lub prawego przycisku zaznaczy¢ pole ,n/a” po prawej stronie
»BIND”.

TRAINER /Teach

o
*Teach

47 8 9101112»
SW: 9% BIND:_n/a |

Bindowanie nadajnika nauczyciela z nadajnikiem ucznia.
Wskazdéwka:
Podczas procesu bindowania odlegtos¢ pomiedzy obydwoma nadajnikami nie powinna by¢ za duza.

Aby rozpoczgé proces bindowania nalezy najpierw uruchomic funkcje ,,BINDING” w nadajniku
ucznia...
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TRAINER /Pupil

~eucr
Teach

47 8 9 101112»
SW: BIND:] ]

... @ nastepnie powtdrzy¢ to w nadajniku nauczyciela.
TRAIMNER /Teach

Tonch
*Teach

4«7 8 9101112»
SW: 9% BIND] g

Gdy tylko potgczenie zostanie nawigzane, na wyswietlaczu pokazuje sie komunikat ,,ON”.

TRAINER /Pupil

e
Teach

47 8 9101112»
SW: BIND:[_ON ]

TRAINER /Teach

oo e
*Teach

«7 8 9101112»
SW: 9% BIND:[_ON ]

Mozna teraz powrdéci¢ do menu podstawowego oraz rozpoczac szkolenie po sprawdzeniu
funkcjonowania nadajnikéw.

Jezeli komunkat ,ON” nie pojawi sie na obu nadajnikach, co oznacza ze proces bindowania nie
przebiegt prawidtowo, nalezy zmienic¢ ustawienie nadajnikéw wzgledem siebie oraz powtérzyé
procedure.

Waina wskazéwka:
Przed rozpoczeciem procesu nauczyciel-uczen prosze sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie modelu
szkoleniowego.

Podczas lotu szkoleniowego nauczyciel i uczen powinni zachowac odlegtos¢ do ok. 50 m. Dodatkowo
pomiedzy nauczycielem i uczniem nie powinny sie znajdowac inne osoby poniewaz moze to
zmniejszy¢ skutecznos¢ potgczenia. Ponadto nalezy pamietaé ze ze wzgledu na uzycie czesci kanatéow
na potgczenie nauczyciel-uczen podczas szkolenia nie funkcjonuje telemetria.

W tym trybie ekran podstawowy nauczyciela wyglada nastepujaco ...
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5.2Vl HoTT

2:22h " A1 5.5V
_n ——

GRAUBELE Stop 0:00
#01 3 Flt 0:00
«Normal = RF -Teach

.. hatomiast ucznia nastepujaco:

PUPIL Stop 0:00
#01 3 Flt 0:00

—Pupil
HoTT

3 33h Ml
*

Jezeli podczas trybu szkolenia nastgpi zerwanie potaczenia, sterowanie modelem przejmuje
automatycznie nadajnik nauczyciela.

Powrét do trybu nauczyciel-uczen
Jezeli jeden lub oba nadajniki zostaty wytaczone, po ich ponownym wigczeniu na wyswietlaczu

pokazuje sie pytanie o wybdr trybu nauczyciel-uczen. Wybranie opcji ,,ACT” przywraca tryb
nauczyciel-uczen ...

Flease select
trainer link?

ACT

.. hatomiast wybranie opcji ,,INH” powoduje przejécie do trybu ,,normalnego”.

Flease selcet
trainer link?

INH

Tx. Output swat / wyjscia nadajnika

Funkcja ,,Wyjscia nadajnika” stuzy do zmiany kolejnosci poszczegdlnych wyjsé nadajnika. Z menu
gtéwnego nalezy wybra¢ pozycje , Tx. Output swat” oraz nacisngc przycisk SET:

—+ Dual mixer
&y Fail-safe adjust
& Teacher / Pupil
.
& Telemetry
L9 Basic settings

Ld

Aby osiggngé maksymalng elastycznosc konfiguracji wyjs¢ nadajnika, oprogramowanie aparatury mx-
20 umozliwia dowolng zamiane ich kolejnosci. Za pomocg tej opcji mozna dowolnie rozdzieli¢ 12
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kanatow sterujgcych nadajnika na 12 wyjs¢ odbiornika. Nalezy jednak pamieta¢, ze ekran ,Ekran serw
/ Servo display” , ktory mozna wywota¢ w kazdym momencie poprzez jednoczesne nacis$niecie
strzatek < » lewego przycisku, pokazuje wytacznie fabrycznie przyporzadkowane kanaty serw.

TRANSMITTER OUTPUT
PTx Ch{ 1] = Output 1
Tx Ch 2 = OQOutput 2
TxCh 3 = Qutput 3

TxCh 4 — OQOutput 4
- SEL

Za pomocg strzatek A ¥ lewego lub prawego przycisku nalezy wybra¢ odpowiedni kanat nadajnika
(,Tx Ch”)ktory bedzie zmieniany oraz zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Za pomocg strzatek mozna teraz
zmieni¢ numer kanatu, np. na kanat 6 jak na ponizszym przyktadzie:

TRANSMITTER OQUTPUT
»Tx Ch[ 6] — Output 1_
TxCh 2 = Output 2
Tx Ch 3 = Output 3

TxCh 4 = OQOutput 4
v SEL

Zatwierdzenie edycji odbywa sie poprzez przycisniecie SET.
Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » powoduje przywrdcenie wartosci domysinej.

Ewentualne dalsze programowanie innych funkcji (np. Dual Rate, Expo, Mix) musi sie zawsze
odbywac wg kolejnosci fabrycznej kanatéw.

Phase settings / fazy lotu

Konfigurowanie faz lotu.

Uzywajac strzatek po lewej lub prawej stronie dotykowego pada wejdz w zaktadke menu
zatytutowanga , Phase settings” (Fazy lotu).

£ Control switch

F1 Phase settings

4 Phase assignment [m
FA Phase trim

F{ Non-delayed chan
&t Timers (general)

L

W celu otworzenia menu wcisnij przycisk SET na prawym padzie.

Dla jednego z modeli, w mx-20 Hott mozna zaprogramowac 7 odrebnych grup ustawien (faz lotu) dla
réznych warunkdéw napotkanych w trakcie lotu. Zgrupowane ustawienia sg okreslane jako fazy lotu i
sg programowane w odpowiednim menu.
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Zaleznie od ustawien ,Throttle min. drazek gazu w gérze/drazek na dole lub , nieaktywny” na
przetgczniku ,,Motor on C1”, w menu ,Model type”, po wejsciu do menu ,,Phase settings” ekran
twojego nadajnika bedzie wygladat jak podczas przebywania w okienku menu ,,Phase settings...

PS1 =2 2o1100% 100%
sS2 |=> 0% [100% 100%
S3 [=» 0% [100% 100%
sS4 |=> 0% [100% 100%
S5 |=» 0% |100% 100%

«* Rev cent - trv +

...a kolumny ,Motor” i ,Sw.time” (przetacznik time) po prawej stronie kolumny ,,ph.Tim” (timery faz
lotu) lub tylko kolumnia ,,Sw.time” bedzie dostepna dla twoich ustawien.

Konfigurowanie faz lotu.

Kiedy juz ustawisz fazy lotu dla wybranego typu skrzydta twojego modelu, zacznij od tego menu.
Przydziel indywidualne nazwy dla faz oraz przydziel rowniez okres czasu przejscia (ptynnie) w kazdej
fazie. Zwréé uwage, ze zaleznie od modelu i od twoich ustawien przetgcznik czasu musi by¢
ustawiony na wartos$¢ wyzszg niz domysina 0.1s, by funkcja ptynnego przejscia fazy okazata sie
widoczna. Mozna réwniez ustawic kilka faz z nazwami i ptynnymi przejsSciami nawet jesli nie ma dla
nich obecnie zastosowania, a decyzje o tym, ktéra i kiedy zastosowaé mozna zmieni¢ w menu
przypisania fazy ,,Phase assignment”, podczas ustawiania , przetgcznikéw faz”. Status kolumn,
drugiej od lewej pokazuje ktore z faz od 1 ... 7 sg juz przypisane do przetacznika, oraz pokazuje
aktualny status przefacznika:

Symbol Znaczenie

- Przetgcznik nie przypisany

Faza moze by¢ uruchomiona za pomocgy przetacznika

* Faza aktualnie aktywna

Zauwaz:

Opcja ,,Kopiowanie faz lotu” w menu ,,Copy/Erase” jest pomocna wtedy, gdy sq programowane rozne
fazy lotu. Najpierw trzeba ustali¢ parametry danej fazy lotu, pézniej mozna skopiowac te ustawienia
do kolejnej fazy lotu i tam dokonywac wtasciwych modyfikacji.

»Nazywanie” kolumn

Krétko nacisnij Srodkowy przycisk SET na prawym padzie i uzyj lewej strzatki lewego lub prawego
pada by przydzieli¢ fazy, ktére chcesz nazwac - faza od 1 do max. 7.

Kolejnos¢ ktore fazy od 1 do 7 zostang przydzielone jest bez znaczenia wiec jesli chcesz, nie musisz
ustawiac ich kolejnosci. Niemniej jednak powinienes zawsze faze pierwszg ustawié jako faze
,Normalng”, ktéra zawsze jest aktywna jesli...

- zaden z przetgcznikdw nie jest ustawiony w menu ,,Phase assignment” oraz
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- zadna z faz nie zostata przypisana do konkretnej kombinacji przetgcznikow.

Definicja ,,Normal” nazwy fazy moze zatem przyjg¢ nazwe ,,Faza 1”. Same nazwy nie majg absolutnie
technicznego znaczenia przy programowaniu. Ich celem jest pomoc w identyfikowaniu ktdra faza jest

aktywna w danym momencie i sg wyswietlane na gtéwnym wyswietlaczu.
Kolumna ,,ph.Tim”

Oprécz standardowych timeréw na gtéwnym wyswietlaczu dostepne sg réwniez pozostate timery,
ktdérych ustawienia zmienia sie w menu ,,Fl.phase timers”.

Clk 1, Clk 2, Clk 3, Lap, Timel, Time2

Timery faz lotu “Clk 1...3 oraz “Timel” i “Time2” uruchamiajg sie tylko w tej fazie lotu, do ktoérej
zostaty przypisane w menu. Podczas pozostatych faz sg one zatrzymane (i ukryte) i przypisanie im na
poczatku stop/start nie ma zadnego wptywu.

Licznik okrazen, po uruchomieniu nadal dziata niezaleznie od zmian faz, mimo to mozna go zatrzymac
w trakcie dowolnej fazy naciskajgc srodkowy przycisk ESC na lewym padzie.

Mozna oczywiscie zapisac czasy okragzen uzywajac ,Lap” i przetacznika (SW). Dwa timery ,Timel” i
,Time2” majg nastepujace znaczenie:

Timel

Mierzone sg tylko te czasy, przy ktérych przypisany w ,Lap timer/timer” w menu ,, Fl.phase Times”
wytacznik lub przefacznik jest zamkniety. Gtéwny ekran aparatury pokazuje ktory obecnie przetacznik
jest aktywny. Stoper jest zatrzymany wtedy, gdy przetacznik od licznika , Timel” jest ,,otwarty” i
obrazuje to podswietlone pole:

GRAUBELE[J[JStop 0:00
#01 - Flt 0:00

«Speed » Lap 00
m 0:00.0

2:22h  *ful AWM 5.5V
* *

Jesli to konieczne, uzywajac strzatek mozna zobaczy¢ czasy, w ktérych dokonano przefaczenia.
Zastosowanie:

Pomiar np. czasu pracy silnika uruchamianego z przetqgcznika.

Time2

Time2 przechowuje czasy On i Off dla przypisanego przetgcznika, tj. kazde przetaczenie go powoduje
ponowne zliczanie czasu i licznik jest zwiekszany o 1.

Kazdy licznik czasu moze by¢ zatrzymany za pomocg ESC na prawym panelu, bez dotykania
przetacznika. Aktywacja przetgcznika z kolei zwieksza licznik o 1 i restartuje Time2.

strona 61



Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT
Aby odczytac czasy z pamieci nalezy uzy¢ strzatek i wczesniej zatrzymad Time2 przy pomocy klawisza
ESC na prawym padzie.

Zastosowanie:

Oprdcz czasow pracy silnika mozna np. rejestrowac czas szybowania.

Przytrzymaniem w tym samym czasie nacisnietych strzatek A ¥ lub <« » na prawym padzie (CLEAR)
mozna skasowac wyswietlanie zatrzymanych timeréw.

Kolumna ,,Motor”
Uwaga:

Ta kolumna jest dostepna tylko wtedy , gdy przéd/tyt jest wpisany na ,,Motor on C1” w menu ,,Model
type”.

pPhai]*[Normal
Pha2|+ |Launch yes
Pha3|+ |Dist. yes
Phad|- yes
Phas|- yes
irh Name motor

,Yes” oznacza, ze silnik jest podtgczony do wyjscia odbiornika C1 i bedzie sterowany drgzkiem C1
(przepustnicy/hamulca). Funkcja systemu hamowania ustawiona w menu ,,Wing mixers” jest
nieaktywna.

BRAKE SETTINGS
off

«MNormal »

2l

,No” oznacza, ze silnik podtgczony do wyjscia odbiornika 1 jest oddzielony od drazka C1
(przepustnicy/hamulca) i jest nieaktywny (nie reaguje na poruszanie drgzkiem). Funkcja systemu
hamowania ustawiona w menu ,,Wing mixers” jest aktywna i jest uruchamiana drazkiem
przepustnicy C1.

BERAKE SETTINGS
P Crow g
D.red 0%
Elevat curve =3
«Normal »
= AlILE
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Uwaga:

Ustawienia zalezq od liczby serw poruszajgcych powierzchnie sterowe wybrane w” Ailerons/Camber
changing” w menu ,,Model type”.

Kolumna ,,Sw.time”

Podczas zmieniania/przetgczania faz lotu, wskazane jest aby korzystac z tej kolumny, aby
zaprogramowac czasy przetgczania na ,miekkie/ptynne” przejscia faz. W zwigzku z powyzszym
istnieje réwniez mozliwos¢ okreslania réznych czaséw dla réznych przetacznikéw, np. od fazy do fazy
3 i w tej samej fazie w fazie 1.

Za pomocag strzatki » na lewym lub prawym padzie mozna przesungc¢ ramke markera nad kolumne
,Ph.Tim” i kolumne ,Motor” w prawo.

PPhal]l*|Normal [0.15 |
Pha2|+ |Launch 0.1s
Pha3|+ |Dist. 0.1s
Phad|- 0.1s
Pha5|-— 0.1s

Ay MName Sw.time

Nacisnij krotko przycisk SET na prawym padzie i zaznacz pole wartosci. Na tym polu mozesz wybraé
czas przetgczania pomiedzy 0 a 9.9s.

Przyktad:

PPhail|*|Normal | [ 4.0s |
Pha2|+ |Launch 3.0s
Pha3|+ |Dist. 2.0s
Phad]- 0.1s
Phas5|— 0.1s

v MName Sw.time

Czas jest ustawiony na 4.0s podczas przetqczania z jednej fazy do fazy 1, Normal”. Tutaj czas przejscia
z fazy 1 do fazy 3 jest ustawiony na 2.0s i na 3.0s po uruchomieniu fazy 1 lub 3 do fazy 2 ,,Launch”.

Takie asymetryczne przejscia mogg by¢ przydatne w przypadku przetaczania miedzy wysoce
kontrastowymi fazami lotu, np. pomiedzy akrobacjg a lotem normalnym.

Naciskajgc w tym samym czasie (CLEAR) strzatki A ¥ lub <€ » mozna w aktywnym polu wartosci
zresetowac czas do 0.1s.

Uwagqga:
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,Wytgcznik czasowy” jest tutaj zastosowany do wszystkich ustawien, ktore sq specyficzne dla fazy
lotu a takze do wszystkich aktywnych mikserow w menu ,,Wing mixers” . Zatem przejscie miedzy fazq
lotu nie wystepuje gwattownie.

Przypisanie fazy
Ustawienie fazy lotu

Przy pomocy strzatek lewego lub prawego pada odnajdz w menu zaktadke ,,Phase assignment”:

& Control switch
F{ Phase settings

1 Phase assignment Q™|

FA Phase trim
1 Non-delayed chan
&f Timers (general)

I»]

L«

# Control switch
] Phase settings

1 Phase assignment J™

1 Mon-delayed chan
&f Timers (general)
&% Fl. phase timers

I»]

14

Aby otworzy¢ menu nacisnij przycisk SET na prawym padzie

PHASE ASSIGNMENT
prior. combi
B C D E F
<1 >
Uwaga:

Nazwa fazy znajduje sie po prawej stronie numeru fazy w dolnej, prawej czesci ekranu. Wyswietli sie
tylko wtedy, gdy wczesniej zostanie nazwana w menu ,,Phase settings”.

W menu ,Phase settings” opisanego powyzej mozna ustawiaé¢ nazwy faz lotu osobno dla modeli o
statym skrzydle jak i modeli Smigtowcow. W tym menu, ktére jest identyczne dla obydwu typow
modeli trzeba teraz okresli¢ przetgczniki lub ich kombinacje, ktére bedzie uzywane do wywotania
kazdej fazy. Wyjatek w menu heli: Jeden z dwdch przetgcznikdw autorotacji musi by¢ ustawiony w
menu "Base setup model".

Prosze zwrdci¢ uwage na nastepujace priorytety:
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- Jesli nie przypisano jeszcze zadnej fazy lotu przetacznik do jakichkolwiek nazw faz mozna zawsze
znalez¢ w fazie lotu ,,1”. W zwigzku z powyzszym przed rozpoczeciem programowania fazy lotu
zaleca sie korzystanie z nazwy juz nadanej —,,Normal”

-Niezaleznie od pozycji przetacznika i fazy do niego przypisanej przy uzyciu tego menu, faza
autorotacji odnosi sie tylko do Smigtowcdéw i przetgcznika, do ktérego jest przypisana w ,, Base setup
model” zawsze ma pierwszenstwo! W zwigzku z tym, gdy tylko przetgcznik autorotacji, o ktérym
mowa jest aktywny, pojawi sie nastepujgce ostrzezenie:

PHASE ASSIGNMENT
prior. oombj
E"[ Autorot E F

{1 ?

-Przetacznik fazy ,,A” a ma wyzszy priorytet niz wszystkie kolejne pozycje przetacznika, od ,,B” do ,,F”
- Przetacznik fazy "B" ma wyzszy priorytet niz wszystkie kolejne pozycje przetgcznika, od "C" do "F"

- Dwa 3-stopniowe przetgczniki, SW 4/5 i 6/7, nalezy zawsze przypisac zaczynajgc od pozycji z punktu
Srodkowego.

Z tego wzgledu uzycie przetacznika , A” i/lub przetacznika ,,B” jest wskazane tylko wtedy, gdy chcesz
przejs¢ do innej fazy (bezposrednio do fazy, ktéra jest przydzielona do przetacznika)— oprécz przejscia
do fazy autorotacji (heli).

Programowanie przetacznikéw faz lotu.

Po skonfigurowaniu zadanej pozycji przetgcznika ,"A" do "F", za pomocg strzatek w lewo lub w prawo
przetgcznik jest pdzniej przypisywany w sposéb opisany w sekcji "Assigning transmitter controls,
switches and control switches" (strona 52).

- Kolejnos¢, w ktdrej zadanie jest wykonane, jest bez znaczenia:

nalezy tylko upewnic sie czy przetaczniki, ktdre mozna przypisac sg dla ciebie ,,poprawne”. (W
programie heli nalezy zadbac¢ o to, by nie uzywac tego menu aby ponownie przypisa¢ dowolny
przetacznik autorotacji przypisany juz w menu ,Base setup model”).

Przyktad: 4 fazy lotu z priorytetem fazy

PHASE ASSIGNMENT
prior. combi
A B cC E F
2% 6 71
{1 Normal>
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Przypisywanie faz lotu do pozycji przetgcznika

W menu ,Phase settings” masz teraz przypisane nazwy do faz lotu (1... max. 7) wiec w tym menu
programujesz przetgczniki, ale ... na dole z prawej strony ekranu, widac tylko "<1 normal>" -
niezaleznie w jakiej pozycji sg przetaczniki.

Za pomocg strzatek w lewo lub w prawo przesun ramke znacznika w dét i na prawo a nastepnie
krétko nacisnij przycisk SET na prawym panelu:

PHASE ASSIGNMENT
prior. combi
A B C D E F
2% 6y 7b

{1 Normally

Teraz zamknij jeden (lub wiecej, zaleznie od potrzeb) z przetacznikéw, ktdre zostaty przypisane i
przypisz jedng z nazw fazy lotu z listy, ktdrg wybrates uprzednio w menu ,,Phase settings” dla tej
pozycji przetacznika lub kombinacji.

Tu, na przyktad przypisujemy uruchamiang faze ,Launch” do zamknietego (,,1”) przetacznika ,A” z
pierwszenstwem ...

PHASE ASSIGNMENT
prior. combi
A B C D E F
21 6r 7

2 Launchi

7

... w przypadku, gdy chcemy przejs¢ do tej fazy niezaleznie od pozycji przetgcznika ,C”...”F” poniewaz
ten sam przefagcznik aktywuje silnik elektryczny, itp. Nalezy uzyé tej samej metody do ustawiania
innych przetacznikdw.

Teoretycznie - w sytuacji, w ktérej wszystkie trzy sg zamkniete - mozna uzy¢ trzech wytgcznikéw w
celu okreslenia dodatkowej pigtej fazy w menu ,,Phase settings”. Poniewaz na przyktadzie przyjeto
tylko cztery fazy lotu, mozna pozostawi¢ domysing nazwe fazy jako ,, 1 Normal” dla pozycji
przetgcznika.

Mozesz opuscié¢ to menu w znany sposoéb, przyciskajgc Srodkowy klawisz ESC na lewym panelu.
Porady:

- Jesli masz nazwane wiecej faz niz obecnie zdefiniowanych przetqgcznikéw, nie jest to problem.
Mozesz w dowolnym momencie powtdrzy¢ i zmienic¢ przypisanie przetgcznika. Mozna rowniez
wymienic¢ dodatkowe fazy i nastepnie do nich przypisac parametry.

- Podczas przypisywania przetgcznikow sprawdz czy przetqczniki nie sq juz inaczej przypisane,
unikniesz wtedy duplikatow zadan.
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Wazna informacja:

Przed przetqcznikiem fazy jest przypisany model ustawien, ktory mozna znalezé w fazie lotu ,,1
Normal”, tj. wszystkie fazy lotu sq przywracane do standardowych ustawien.

Aby unikngc¢ ustawiania fazy lotu od zera mozna skopiowac te standardowe ustawienia za pomocq
polecenia ,,Copy flight phase” w menu ,,Copy/Erase” i wykorzystaé dane do fazy lotu ,,Normal”.
Nastepnie w nowej fazie nalezy dokonac swoich zmian w ustawieniach.

Trymowanie faz
Specyficzne ustawianie klap w fazach lotu.

Uzywajac strzatek po lewej lub prawej stronie dotykowego pada wejdz w zaktadke menu
zatytutowang ,,Phase trim”:

& Control switch
F1 Phase settings
M Phase assignment |
Fl Non-delayed chan
&t Timers (general)

W celu otworzenia menu wcisnij przycisk SET na prawym padzie:

* | A

ELEV

W zaleznosci od ustawien w ,,Aile/flaps” w menu ,Model type” i w menu ,,Phase settings”, to menu
udostepnia zestaw funkcji kontrolnych — 1 dla EL...

*Normal | @

«Mormal ®» ELEV

...ido4dlaEL, RU, i Al2 — dla trymowania ustawien, ktdre sg specyficzne dla fazy. Ustawienia
przetgcznikéw fazy lotu zdefiniowane wczesniej w menu ,Phase assignment” okresla wiersz, ktéry
zostat wybrany. Gwiazdka zaznaczono aktualnie aktywnga faze. W tym samym czasie w dolnym,
lewym rogu ekranu jest pokazana nazwa fazy. Ustawienia mozna wprowadzi¢ tylko do aktualnej fazy

lotu, np.
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MNormal 0% 0%
*|Launch | ﬂﬂ 0%
Thermal 0% 0%
Dist. 0% 0%

«Launch » ELEV AILE

Kolumna ,ELEV”. W tej kolumnie mozna zapisac¢ specyficzne ustawienia steru wysokosci.

Wazna informacja:

Ustawienia wprowadzone w tej kolumnie majq bezposredni wptyw na trymowanie steru wysokosci i
sq wyswietlane na ekranie trymowania. W zakrecie, trymowanie steru wysokosci wptywa na wartosc
”

tej kolumny albo” globalnie” albo w sposob specyficzny dla fazy, zaleznie od ustawien ,,global/phase
wykonanych w linii , Elev” w menu ,,Stick mode”.

»AILE”, ,,FLAP”, ,FPAL2"

Wartosci w tych kolumnach (max. 3) sg identyczne jak w linii ,Fl.pos” (pozycja klapy) w menu ,,Multi-
flap menu” w gtdwnym menu ,Wing mixers”. W zwigzku z tym wszystkie zmiany zawsze
bezposrednio wptywajg na inne menu — i odwrotnie.

Normal 0% 0%
*Launch || 0%
Thermal 0% 0%
Dist. 0% 0%

«Launch » FLAP FLAPZ2

Uwaga:

Obecnie, jesli masz dostep do kolumn ,Flap” i, Flap2” uzyj strzatek 4 » lewego lub prawego pada
by wyjs¢ poza prawq krawedz ekranu i tak samo, by powrdcic.

Po wybraniu odpowiedniej kolumny za pomocg strzatek na lewym lub prawym panelu nalezy
nacisngc¢ srodkowy przycisk SET prawego panelu i uzy¢ strzatek do ustawienia wartosci niezalezne od
siebie w zakresie + 150%.

Jesli w tym samym czasie przycisniesz A ¥ lub <« » na prawym padzie (CLEAR)spowodujesz
przywrdcenie wartosci wyswietlonej do stanu 0%.
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Mixers / miksery

Co to jest mikser ?
Podstawowa funkcjonalnos¢

W wielu modelach miksowanie funkcji jest bardzo pozgdane, np. sprzegniecie steru kierunku z
lotkami lub sprzegniecie dwdch serw razem w przypadku, gdy korzystajg z tej samej funkcji. We
wszystkich przypadkach sygnat wysytany z nadajnika jest jakby rozgateziany i dzieki temu powstajg
opcje, takie jak ,Dual Rate/Expo”, ,Control adjust”, ,,Channel 1 curve” itp. W rezultacie na ,,wejscie”
odbiornika otrzymujemy wczesniej zdefiniowany sygnat z innego kanatu sterujgcego, ktéry na
,Wyjsciu” przedstawia zréznicowane funkcje.

Przyktad: V-tail mixer (usterzenie motylkowe)

_h_j Elewnior sfick
k]

"%
P
%

5

E - toil miner

T 4 o

8 f W
—

Contml channals
[monhar autputs)

Aight nudder | slevator

o

k
H

Nadajnik mx-20 Hott w swoim oprogramowaniu posiada duzg liczbe mozliwych do zaprogramowania
standardowych funkcji sprzegajacych, ktdre sg przeznaczone do mieszania (miksowania) ze sobg
dwéch (lub wiecej) kanatéw sterujgcych. W zwigzku z tym, mikser z powyzszego przyktadu moze by¢
aktywowany w menu ,,Model type” poprzez wybranie opcji ,, V-tail”.

Ponadto, dla kazdego modelu o statym skrzydle oraz dla $migtowcéw oprogramowanie udostepnia
osiem catkowicie dowolnie programowanych mikseréw liniowych, cztery programowane krzywe oraz
cztery miksery podwdjne.

Miksery skrzydta

Kalibracja systemu klap w menu

&% FIl. phase timers

—+ Free mixers

== MIX active/phase .
—~ MIX-only channel
—+ Dual mixer

Ld
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...podmenu oraz opcje zalezg catkowicie od liczby serwomechanizmow lotek i klap
utworzonych w menu ,,Model type”...

MODELTYPE
Motor at CA1 None
Tail type Normal
» Aile/flaps [ 2AL
Brake Off +100% In1
s SEL

...CO 0znacza, ze podane sg tylko te ustawienia, ktére aktualnie mogg by¢ skonfigurowane. To
sprawia, ze menu jest bardziej zwarte ale tez pomaga unikna¢ potencjalnych btedéw przy
programowaniu.

Z zadanym np. ,,2AIL” (bez klap), menu ,Wing mixers” pojawi sie w nastepujacy sposob:

WING MIXERS
» Brake settings =>
Aile.diff. 0%
Al = RU 0% ——
EL = Al 0% 0% —
v 2

Jesli chcesz skonfigurowac kilka faz lotu w menu ,,Phase settings” i ,Phase assighnment” i
przypisac te nazwy, to nazwa fazy np. ,,Normal” zostanie wyswietlona na dole ekranu:

WING MIXERS
b Brake settings =>
Aile.diff. 0%
Al = RU 0% ———
EL = Al 0% 0% —
» «Normal» K 2|

Wszystkie opcje moga by¢ zaprogramowane w specyficzny sposéb dla konkretnej fazy lotu.
Komentarze:

-Korzystajgc z menu ,,Model type”, miksery hamulcow mogq by¢ przeprogramowane z
wejscia sterujgcego od 1 do 7 lub 8 do 9 i moze by¢ z tym zwiqgzane ustawienie punktu
przesuniecia.

-Jesli chcesz skonfigurowac ustawienia systemu , butterfly” z podniesionymi lotkami i klapami
(jesli wystepujq) tak, by je obnizyc, nalezy wprowadzi¢ odpowiednie ustawienia , butterfly” w
podmenu menu ,Brake settings”.

-Jesli chcesz przetgczac przetqcznik C1 miedzy sterowaniem silnika a butterfly, musisz
skorzystac z opcji ,,Motor” w menu ,,Phase settings”.
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-Mozna rowniez skorzystac z okazji i ustawic¢ na przetqczniku miekki czas przetqczania miedzy
fazami lotu w menu ,,Phase settings”.

-Jesli model posiada wiele zréznicowanych klap i systemdw typu , butterfly” (patrz ponizej),
ale bez dodatkowego hamulca aerodynamicznego mozna rozdzieli¢ wyjscie 1 (zwykle przez
uwolnienie powyzszego systemu) z wejsciem 1 funkcji sterowania (drqzek przepustnicy,
hamulca) w ,,MIX-only channel” i wykorzystac to przy pomocy wolnego miksera do innego
celu.

-Aby ustawic¢ ,2AIL” w menu ,,Model type”, a nastepnie faze lotu zaleznie od funkcji klapy
nalezy odpowiednio poprzestawiac ustawienia wejscia 5 w menu ,,Control adjust”.

-Dla prawie wszystkich opcji menu, uzytkownik ma mozliwos¢ sprawdzania ustawien
przechodzgc do ekranu ustawien serw, ktory jest dostepny po jednoczesnym nacisnieciu
strzatek €4 » prawego pada.

Uwaga:

Pionowe linie na , Ekranie serw” przemieszczajq sie w tym samym kierunku co lotki i
przeciwnie do klap.

-Nalezy zauwazydé, ze jezeli serwa dwdch klap sq wybrane, jakakolwiek kontrola z nadajnika
przypisana do wejscia 7 bedzie oddzielona w programowaniu w celu unikniecia bfedow w
dziataniu klap. To samo odnosi sie do wejscia 10 i wyboru ,,2AIL4FL”.

-Zakres mozliwosci jest dostepny do pozycjonowania klap.
Mozna...

a) Przyjgc jednq pozycje na faze lotu, poprzez ustawienie odpowiedniej wartosci
trymowania.

b) ...zmienic¢ ustawione klapy w a) stosujqgc jeden z przetqcznikéw nadajnika, przypisany
do , Input 6” w menu ,,Control adjust” moze byc takze wykonana faza lotu zaleznie od
wyboru ,,PH” w kolumnie ,, Type”. Powinien to by¢ jeden z proporcjonalnych pokretet
CTRL 6...8. Wybrana kontrola z nadajnika (przetgcznik/pokretto) obstuguje dwa
serwomechanizmy klap umieszczone na wyjsciu 6 i 7 odbiornika a w razie potrzeby
takze dwa serwomechanizmy FL2...

...podpietych do wyjs¢ 9i 10 — przy zatozeniu, ze odpowiednie klapy zostaty okreslone w linii
LJAile/Flaps” w menu ,,Model type”. Ta kontrola z nadajnika posrednio i procentowo kontroluje
pozycje lotki ,Ail” (i ,Ail2”) ustawionej w kolumnie menu multi-flap.

Aby zapewnic bardziej subtelng kontrole pozycji klap nalezy jednak ograniczyc wielkosci travel do
okoto 25% dla ,,wyjscia 6” w menu ,,Control adjust”.
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c) ... alternatywnie, mozna rowniez zostawi¢ domysing wartos¢ ,,0%” w kolumnie ,Ail” (i ,Ail2)w linii
,FLAP” w menu multi-flap, a wykorzystujgc menu ,,Control adjust” przypisac wejscie 6 i 5 do tej
samej kontrolki nadajnika. Pézniej mozna ustawi¢ wychylenia dotyczqgce pary klap — ewentualnie
zrobic faze zaleznq wybierajgc ,,PH” w kolumnie ,, Type” — w odpowiednich travel adjustment.

Podstawowa procedura programowania

1. Wybrad linie uzywajac klawiszy strzatek A ¥ lewego lub prawego panelu.

W zaleznosci od wybranej linii, linia dolna wyswietlacza pokaze ikone ,Next page” lub ikone
przetgcznika.

2. W zaleznosci od wybranej linii bedzie albo przetgcza¢ do nastepnej strony — na ktérych
mozna przeprowadzi¢ takie same procedury jak ponizej — lub pokaze wartosci zgdanego pola,
aktywowane poprzez nacisniecie przycisku SET na srodku prawego pada.

3. Uzyc¢ klawiszy strzatek aby ustawi¢ wspotcznynnik miksera lub stopien réznicowosci. Aby
skonfigurowac symetryczne wartosci miksera nalezy przestawié przetgcznik nadajnika lub
drazek do pozycji Srodkowej, ramka markera otoczy oba pola wartosci. By skonfigurowac
symetryczne wartos$ci nalezy przesung¢ drazek/przetacznik na odpowiednig strone.

4. Przycisniecie w tym samym czasie klawiszy A¥ lub <« » prawego pada spowoduje
przywrdcenie (CLEAR) wartosci wpisanej do aktualnie aktywnego (podswietlonego) pola do
wartosci domysine;j.

5. Zakoncz swojg prace naciskajgc sSrodkowy przycisk ESC lewego pada lub srodkowy przysick
SET prawego pada.

Przypisywanie przetacznikow

Miksery skrzydet ,,Al & RU” oraz ,,FL = EL” mogg by¢ opcjonalnie wtgczane za pomoca przetacznika
lub pokretta. Dlatego przy wyborze na dolnej krawedzi ekranu pojawi sie znana ikona przetgcznika

(/)

Opdinienia przetaczania

Opdznienie lub wytgcznik czasowy skonfigurowany w menu ,,Phase settings” (strona 128) dla danej
fazy lotu réwniez wptywa na wszystkie miksery skrzydet, co pozwala unikna¢ nagtych zmian w
konfiguracji klap w trakcie przetgczania sie miedzy fazami lotu.

Neutralne punkty mikseréw (offset)

Dla wszystkich mikseréw z podmenu ,Brake settings”, , brake offset” ustawia sie w menu ,,Model
type” i mozna to skonfigurowa¢ do potozenia przetgcznika, w ktérym hamulce aerodynamiczne sg
schowane.
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W zwigzku z powyzszym, nalezy okresli¢ wejscie 1, 7, 8 lub 9 i przesuniecie odpowiadajgce Twoim
zwyczajom w pilotowaniu w linii "Brake offset” menu , Model type” — patrz strona 82. Po wybraniu
opcji "input 1", nalezy pamietac, ze rowniez trzeba okredli¢ pozgdang pozycje "Throttle min"
przepustnicy ,do przodu/do tytu” przed ustawieniem punktu przesuniecia w linii ,,Motor at C1”.

Zauwaz:

Jesli offset nie znajduje sie po prawej, koricowej stronie nadajnika travel to reszta travel jest w
,martwej strefie”, czyli sterowanie nadajnikiem nie ma wptywu na zadne miksery z menu ,,Brake
settings”. Wprzeciwnym razie mikser travel jest automatycznie rozszerzany do 100%.

Wszystkie pozostate miksery z menu ,, Wing mixers” posiadajq swoje neutralne punkty z requlacjq
centrum, tzn. majq nie dziatac¢ w tej pozycji sterowania. Ustawiona wartosc¢ jest miksowana przy
petnym ruchu.

Funkcje miksujace

Poszczegdlne opcje w menu ,,Wing mixers” zostaty omdwione ponizej, oddzielnie dla modeli jedno-,
dwu-, i wieloklapowych. Przed rozpoczeciem kilka uwag o réznicach miedzy lotkami a klapami:

Aile.diff lub DIff. (Rdznicowos¢ lotek)

WING MIXERS

Brake settings =2

b Aile_diff. g‘m
Al — RU 0% ——
EL — Al 0% 0% ——
»~ «NMNormal»

a Al - +100%
Ail-tr +100%
b Diff. | 0% I
fl.pos 0%
«Normal »
Fr AILE

Z punktu widzenia aerodynamiki opdr generowany przez lotke wychylong w dét jest wiekszy niz przez
lotke wychylong do gory. Jednym z efektéw (niekorzystnych) tych zréznicowanych oporow jest
wytracenie kadtuba modelu z linii lotu nosem na zewnatrz (,,odwrotnie” do zamierzonego kierunku
lotu). Efekt ten jest bardziej widoczny przy modelach szybowcdéw z racji wiekszego wydtuzenia ptata.
W samolotach (mniejsze wydtuzenie) efekt ten jest znacznie mniej odczuwalny. By wyrownac lot
nalezatoby wychylié¢ ter kierunku w tg samg strone, w ktérg wychylajg sie lotki. Wychylenie steru
kierunku generuje jednak dodatkowe opory i np. w modelach szybowcédw objawia sie to
pogorszeniem doskonatosci.

Lepszym rozwigzaniem jest zastosowanie tzw. rdznicowosci lotek (dyferencjatu). Aby to osiggnac
nalezy tak ustawic¢ wartos$ci wychylen, aby lotki miaty wieksze wychylenia do géry niz do dotu.
Podstawowym warunkiem jest to, aby lotki byty poruszane przez osobne serwa.
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Stopien zréznicowania moze by¢ dowolnie zmieniany. W skrajnych przypadkach mozna osiggnac tzw.
,»split”, czyli lotki wychylaja sie tylko w gdre. Taki rodzaj nie tylko eliminuje niepozgdane efekty ale
rowniez moze umozliwi¢ odchylanie wokét osi pionowej w kierunku lotu. Dla duzych modeli
szybowcdw takie podejscie pozwala wykonac ,czysty” zakret uzywajac tylko lotek.

Zakres regulacji -100% do +100%, sprawia, ze mozna ustawic réznice odpowiednia dla kazdej strony,
niezaleznie od kierunku wychylenia lotki. W mikserze réznicowosci wartosc ,,0%” odpowiada
normalnym wychyleniom, natomiast ustawienie wartosci miksera na ,,-100%” lub ,+100%"
reprezentuje funkcje ,,split”.

Do latania akrobacyjnego niskie wartosci roznicowosci sg jak najbardziej wskazane, poniewaz mozna
precyzyjnie ustawic obracanie sie modelu wzdtuz osi kadtuba. Wartosci okoto srodka (-50% i +50%)
sg typowe dla lotéw w termice. Ustawienia ,,split” sg popularne przy lataniu na zboczu, gdzie lotki
same wprowadzajg model w zakret.

Przyciskajgc w tym samym czasie (CLEAR) klawisze AV lub <« » prawego pada wartosci na
podswietlonym polu zostang przywrdcone do ,,0%”.

Uwaga:

Ujemne wartosci nie sq zwykle konieczne, jezeli kanaty przypisane sq prawidfowo.
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Diff. (krzywa zmieniajgca réznicowos¢ klap)

a Al - 0%
Ail-tr 0%
b Diff.
fl.pos 0%
« Mormal »
ixk FLAP
a Al 0%
Ail-tr 0%
p Diff.
fl.pos 0%
«MNormal »
i FLAPZ2

W linii ,, A Al ¥ menu multi-flap mozna ustawic stopien w jakim klapy dziatajg jako lotki i dziatajg na
tym samym drazku. Wartosc jest podana w procentach. Réznicowos¢ klap nalezy ustawic¢ na linii
,,Diff”. (dwie linie nizej) — dziata ona w sposéb podobny do réznicowosci lotek, tj. gdy komenda lotek
dziata na klapy, odpowiednie ugiecie w doét mozna zmniejszy¢. Zakres regulacji -100% do +100%
umozliwia ustawienie réznicy odpowiedniej dla kazdej strony, niezaleznie od kierunku obrotéw
serwomechanizmow. Wartos¢ 0% jest rowna normalnemu powigzaniu, czyli wychylenie serwa jest
takie samo w dét jak i do gdry. Wartosc -100% do +100% oznacza, ze wychylenie w dét zostanie
zredukowane do zera (,,split” mode). Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub
<« » prawego pada wartosci na aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Uwagqga:

Ujemne wartosci nie sq zwykle konieczne, jezeli kanaty przypisane sq prawidtowo.

Model type: ,,1AIL"

Jesli podano "1AIL" dla "Aile /flaps" w linii menu ,,Model type” (strona 82), to w menu ,,Wing mixers”
na ekranie bedzie wyswietlony nastepujacy obraz:

WING MIXERS
b Brake settings =
Al = RU 0% ——
» «Normal» K3

Z pierwszej linii na tym ekranie mozna przejs¢ do podmenu, krétko naciskajgc przycisk SET prawego
panelu...
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Ustawienia hamulca
Uwaga:

Menu , Brake settings” jest przetgczone na ,,off” jesli zostato wtgczone ,,Motor na C1 do przodu/do
tytu” w menu ,,Model type” i jesli wybrano ,, Tak” dla aktualnie aktywnej fazy lotu w kolumnie
,Motor” w menu ,, Phase settings”. Nalezy sie przetqczy¢ na faze lotu jesli jest wymagane:

___ BRAKE SETTINGS
b Elevat curve =»
«MNormal »

0

Nie mozna ustawié¢ motyla (butterfly) lub réznicowosci lotek w modelu z tylko jednym serwem lotek,
wiec menu nie oferuje zadnych dalszych opcji konfiguracji z wyjgtkiem ,,wskaznika” w menu , krzywa
Elevat”. Zatem od razu przechodzimy dalej od tego miejsca znéw naciskajgc przycisk SET prawego

panelu:
PN Brake —Ele
Curve off —1
Input —-100%
Qutput 0% 4‘
Point 0%
«MNormal » I |

Jesli to konieczne, tzn. jesli mamy wrazenie, ze potrzebujemy ustawi¢ kompensacje trymerem, kiedy
hamulce aerodynamiczne sg roztozone, mozna w tym momencie zaprogramowac odpowiedni,
automatyczny mikser wptywu steru wysokosci.

Aby uzyskac szczegdtowe instrukcje dotyczgce ustawiania krzywej miksera, prosze odniesé sie do
opcji menu "Channel 1 curve".

Lotki = Kierunek

WING MIXERS
Brake settings =
»Al — RU [ 0% ——
4+ gNormal» e

Tutaj mozna ustawié stopien, w jakim ster kierunku podaza za lotkami. Jest to przydatne w
momencie, gdy chcemy sttumic niekorzystne odchylenia kadtuba wywotane brakiem réznicowosci
lotek. Tym samym domiksowany ster kierunku pomaga wykonac zakret ,,czysto”. Oczywiscie caty czas
mozna wydawac rézne komendy do steru.
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Zakres regulacji + 150% pozwala ustawi¢ wtasciwy kierunek wychylenia. Opcjonalnie mikser ten
mozna wigczac i wytgczaé za pomocy przetgcznikéw, ktdre same sie nie kasujg (SW 2...8) lub
przetgcznika sterujgcego. Oznacza to, Zze mozna takze sterowaé¢ modelem uzywajac tylko lotek lub
kierunku, jesli model tego wymaga.

Zazwyczaj ten mikser jest ustawiony tak, ze ster jest odchylony w tg sama strone co lotka
zorientowana w gore. Ustawienie wartosci okoto 50% jest zazwyczaj odpowiednie.

Ustawienia zawsze sg symetrycznie w stosunku do punktu neutralnego drazka sterujgcego lotkami.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Model type: ,,1AIL 1FL”

Jesli podano " 1AIL 1FL" w linii menu ,Lotki/Klapy” , nastepnie w menu ,Model type” na ekranie
bedzie wyswietlony nastepujgcy obraz:

WING MIXERS
» Brake settings =>
Al = RU 0% —
EL = FL 0% 0% —
FL = EL 0% 0% —
» «MNormal» a]

Z pierwszej linii na tym ekranie mozna przejs¢ do podmenu, krétko naciskajgc przycisk SET prawego
panelu...

Ustawienia hamulca
Uwaga:

Menu , Brake settings” jest przetgczone na ,,off” jesli zostato wtgczone ,,Motor na C1 do przodu/do
tytu” w menu ,,Model type” (patrz strona 82), i jesli wybrano ,, Tak” dla aktualnie aktywnej fazy lotu w
kolumnie ,,Motor” w menu ,,Phase settings”. Nalezy sie przetqczyc na faze lotu jesli jest wymagane:

BRAKE SETTINGS
» Crow
Elevat curve =7
«Mormal »
- FLAP al

Stosownie do rodzaju wybranego modelu, mozna teraz wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ w polu
,Crow”, w celu obnizenia klap podczas aktywnego sterowania hamulca — zazwyczaj drgzkiem C1.
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Nalezy skonfigurowac ustawienia pierwszej pozycji uktadu sterowania hamulca - potozenie hamulca
przy petnym wychyleniu (tj. jego punktu koncowego). Nacisnij przycisk SET na prawym padzie i
wprowadz odpowiednig wartos¢ za pomoca strzatek lewego lub prawego panelu. W celu
zapewnienia odpowiednio silnego efektu hamowania klape nalezy sprébowac ustawi¢ mechanicznie,
by obnizata sie w znacznym stopniu.

Z drugiej linii na tym ekranie mozna przetgczy¢ sie do podmenu ,Elevat curve” (krzywa wysokosci)
przez nacisniecie przycisku SET na prawym padzie:

kY Brake —Ele
Curve off | L
Input —100%
Output 0% 4{
Point 0%

«Mormal » | |

Jesli to konieczne, tzn. jesli mamy wrazenie, ze potrzebujemy ustawi¢ kompensacje trymerem, kiedy
hamulce aerodynamiczne sg roztozone, mozna w tym momencie zaprogramowac odpowiedni,
automatyczny mikser wptywu steru wysokosci.

Aby uzyskac szczegdtowe instrukcje dotyczgce ustawiania krzywej miksera, prosze odnies¢ sie do
opcji menu "Channel 1 krzywej".

Lotki = Kierunek

WING MIXERS
Brake settings =)
P Al — RU ———
EL = FL 0% 0% ——
FL — EL 0% 0% ——

e,

& «MNormalzx» o

Tutaj mozna ustawic stopien, w jakim ster kierunku podaza za lotkami. Jest to przydatne w
momencie, gdy chcemy sttumic niekorzystne odchylenia kadtuba wywotane brakiem réznicowosci
lotek. Tym samym domiksowany ster kierunku pomaga wykonac¢ zakret ,,czysto”. Oczywiscie caty czas
mozna wydawac rézne komendy do steru.

Zakres regulacji £ 150% pozwala ustawi¢ wtasciwy kierunek wychylenia. Opcjonalnie mikser ten
mozna wtgczac i wytgczac za pomocg przetacznikdw, ktére same sie nie kasujg (SW 2...8) lub
przetgcznika sterujgcego. Oznacza to, ze mozna takze sterowaé¢ modelem uzywajac tylko lotek lub
kierunku, jesli model tego wymaga.

Zazwyczaj ten mikser jest ustawiony tak, ze ster jest odchylony w tg samg strone co lotka
zorientowana w gore. Ustawienie wartosci okoto 50% jest zazwyczaj odpowiednie.

Ustawienia zawsze sg symetrycznie w stosunku do punktu neutralnego drazka sterujgcego lotkami.
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Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Wysokos$¢ - Klapy

WING MIXERS
Brake settings =>
_Al =5 RU 0% ——
PEL = FL | ﬂ% ﬁ%|———
FL = EL 0% 0% —
* «Normal=» -

Mozna uzy¢ miksera do wspomagania steru wysokosci klapami, np. w ciasnych zakretach lub w
akrobacji. Mikser powinien dziata¢ w ten sposdb, ze gdy ster wysokosci wychyla sie w gore to klapy
opuszczajg sie w doét i odwrotnie — wysokos¢ w dét, klapy do géry. Mikser moze by¢ witgczany i
wytaczany za pomoca jednego z przetacznikdéw (SW 2...8).

Aby skonfigurowac symetryczne wartosci miksera, nalezy przesung¢ drazek steru wysokosci do
pozycji sSrodkowej, tak zeby ramka markera otoczyta oba pola wartosci. Do skonfigurowania
asymetrycznych wartosci nalezy przesungc¢ drazek w odpowiednie strony.

Wartosci w zakresie -150% do +150% sg mozliwe tak jak regulacja funkcji kierunku obrotu serwa lub
kierunek wychylenia klap.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%. Typowymi wartosciami dla tego
miksera sg wartosci jednocyfrowe lub mate wartosci dwucyfrowe.

Klapy - Wysokos¢

WING MIXERS
Brake settings =>
Al =>RU 0% ——
EL = FL 0% 0% ———

PFL — EL[ 0%  0%]—
4 «MNormal» —

Mikser ten jest uzywany do kompensacji pochylania nosa modelu w gére lub w dét podczas
wigczonych klap, poprzez odpowiednie wychylenie steru wysokosci. Zazwyczaj pozwala dostosowacd
predkosé rzeczywistg modelu automatycznie, gdy klapy sg opuszczone.

Jesli korzystano z menu ,,Control adjust” by przypisa¢ wyjscie 6 do przetgcznika nadajnika —
ewentualnie faze lotu — zaleznie — ma to wptyw na mikser.

W zaleznosci od pozycji klap, symetryczne lub asymetryczne ustawienia sy mozliwe w zakresie +
150%.
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Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Jesli to konieczne mikser mozna witgczy¢ lub wytgczy¢ poprzez przypisanie przetgcznika w prawe;j
kolumnie.

Wartosci miksera przewaznie majg wartosci jednocyfrowe.
Typ modelu: ,2AIL”

lesli w menu ,,Model type” (strona 82) w linii ,Aile/flaps” wybrano ,,2AIL”, pdzniej wybrano menu
,Wing mixers” bedzie to tego pasowat nastepujgcy obraz na ekranie nadajnika:

WING MIXERS
P Brake settings =2
Aile.diff. 0%
Al = RU 0% ———
EL = Al 0% 0% ——
»+ «Normal» ¥]

Z pierwszej linii na tym ekranie mozna przetaczy¢ sie do podmenu, krétko naciskajgc przycisk SET
prawego panelu...

Ustawienia hamulca
Uwaga:

Menu , Brake settings” jest przetgczone na ,,off” jesli zostato wtgczone ,,Motor na C1 do przodu/do
tytu” w menu ,,Model type”, i jesli wybrano , Tak” dla aktualnie aktywnej fazy lotu w kolumnie
»Motor” w menu ,, Phase settings” . NaleZy sie przetqczy¢ na faze lotu jesli jest wymagane:

BRAKE SETTINGS
» Crow] 0 %]
D.red 0%
Elevat curve =>
«Normal»
- AILE

W zaleznosci od rodzaju wybranego modelu bedziesz teraz mie¢ odpowiednie opcje konfiguracyjne,
dostepne w linii "Crow" i "D (ifferential) red (uction)" dla kolumny "AILE”. Powiniene$ wykorzystywacé
te opcje ...

- ... przesuwajac kontrole nadajnika dla "hamulec" (patrz opis menu "Model type") — przewaznie
drazek C1 - do punktu koicowego. Nastepnie przejdz do linii "Crow", krétko naciskajac klawisz SET na
prawym panelu i uzyj strzatek na lewym lub prawym panelu, aby ustawi¢ wartos$¢. Lotki ustawione
lekko do géry (domiksowane do gtéwnego hamulca) zapewniajg dodatkowy efekt hamowania.

Uwagqga:
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Aby skutecznie zapobiec blokowaniu serw przy ich granicznych wychyleniach — przy ktérych jest
czerpany duzy prqd — nalezy ustawic¢ odpowiednie wartosci graniczne w kolumnie ,,- lim +” w menu
,Servo adjustment”.

- ... nastepnie, przenies¢ sie do linii "D.red” i ustawié wartos¢ procentowg, ktéra jest wieksza lub
rowna wartosci ,Aile.diff”, ktérg ustawites (lub jeszcze nie) na ekranie ,przed” tym.

W ten sposéb mozna wyeliminowac dyferencjat lotek podczas hamowania, zapewniajgc tym samym
odpowiednig reakcje modelu pomimo wychylonych lotek do géry.

Z najnizszej linii , Elevat.curve” mozna przejsé do ustawien miksera ,Elevat.curve” przez krétkie
nacisniecie przycisku SET na prawym padzie:

kY Brake —Ele
Curve off | L
Input —100%
Output 0% 4{
Point 0%

«Mormal » | E—|

Jesli to konieczne, tzn. jesli mamy wrazenie, ze potrzebujemy ustawi¢ kompensacje trymerem, kiedy
hamulce aerodynamiczne sg roztozone, mozna w tym momencie zaprogramowac odpowiedni,
automatyczny mikser wptywu steru wysokosci.

Aby uzyskac szczegdtowe instrukcje dotyczgce ustawiania krzywej miksera, prosze odnies¢ sie do
opcji menu "Channel 1 curve".

Réznicowosc lotek

WING MIXERS

Brake settings =)
b Aile.diff. | i!ﬂ

Al = RU 0% ——

EL — Al 0% 0% ——

* «Mormal=»

Zakres regulacji -100% do +100%, sprawia, ze mozna ustawi¢ roznicowos¢ odpowiednig dla kazdej
strony, niezaleznie od kierunku wychylenia lotki. W mikserze réznicowosci wartosé ,,0%” odpowiada
normalnym wychyleniom, natomiast ustawienie wartosci miksera na ,,-100%" lub ,,+100%"
reprezentuje funkcje ,,split”.

Do latania akrobacyjnego niskie wartosci réznicowosci sg jak najbardziej wskazane, poniewaz mozna
precyzyjnie ustawi¢ obracanie sie modelu wzdtuz osi kadtuba. Wartosci okoto $rodka (-50% i +50%)
sg typowe dla lotéw w termice. Ustawienia ,,split” sg popularne przy lataniu na zboczu, gdzie lotki
same wprowadzajg model w zakret.
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et

0% (normal)

J—— T e
- — T e——
50 (differential)

S il_]: I——
T 100% (spii

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Uwaga:

Ujemne wartosci nie sq zwykle konieczne, jeZzeli kanaty przypisane sq odpowiednio.

Lotki - Kierunek

WING MIXERS
Brake settings =
Aile.diff. 0%

Al = RU [ Q%]f—
EL — Al 0% 0% —
* «Normal» -

Tutaj mozna ustawic stopien, w jakim ster kierunku podaza za lotkami. Jest to przydatne w
momencie, gdy chcemy sttumic¢ niekorzystne, boczne odchylenia kadtuba wywotane brakiem
réznicowosci lotek. Tym samym domiksowany ster kierunku pomaga wykonac zakret ,,czysto”.
Oczywiscie caty czas mozna wydawac rézne komendy do steru.

Zakres regulacji + 150% pozwala ustawi¢ wtasciwy kierunek wychylenia. Opcjonalnie mikser ten
mozna wtgczaé i wytgczaé za pomoca przetacznikdw, ktére same sie nie kasujg (SW 2...8) lub
przetgcznika sterujgcego. Oznacza to, ze mozna takze sterowaé¢ modelem uzywajac tylko lotek lub
kierunku, jesli model tego wymaga.

Zazwyczaj ten mikser jest ustawiony tak, ze ster jest odchylony w tg sama strone co lotka
zorientowana w gore. Ustawienie wartosci okoto 50% jest zazwyczaj odpowiednie.

Ustawienia zawsze sg symetrycznie w stosunku do punktu neutralnego dragzka sterujgcego lotkami.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacis$niesz strzatki A ¥ lub <« » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%.

Wysokos$é -» Lotki
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WING MIXERS
Brake settings =)
Aile.diff. 0%

Al —=>RU 0% ——
PEL —> Al | :i% iiﬂ———
“ «MNormal» -

Mozna uzy¢ miksera do wspomagania steru wysokosci klapami, np. w ciasnych zakretach lub w
akrobacji. Mikser powinien dziata¢ w ten sposéb, ze gdy ster wysokosci wychyla sie w gore to klapy
opuszczajg sie w doét i odwrotnie — wysokos¢ w dét, klapy do géry. Mikser moze by¢ witgczany i
wytgczany za pomoca jednego z przetgcznikow (SW 2...8).

Aby skonfigurowac symetryczne wartosci miksera, nalezy przesunag¢ drazek steru wysokosci do
pozycji srodkowej, tak zeby ramka markera otoczyta oba pola wartosci. Do skonfigurowania
asymetrycznych wartosci nalezy przesungc¢ drazek w odpowiednie strony.

Wartosci w zakresie -150% do +150% sg mozliwe tak jak regulacja funkcji kierunku obrotu serwa lub
kierunek wychylenia klap.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do 0%. Typowymi wartosciami dla tego
miksera sg wartosci jednocyfrowe lub mate wartosci dwucyfrowe.

Model type: "2/4AIL 1/2/4FL"

Jesli w menu ,,Model type” w linii , Aile/flaps” wybrano ,,2AIL 1FL”, pdzniej wybrano menu ,,Wing
mixers” to bedzie to tego pasowat nastepujacy obraz na ekranie nadajnika:

WING MIXERS
» Multi-flap menu =>
Brake settings =>
Aile.diff. 0%
Al — RU 0% ——
FL — EL 0% 0%
+ «Normal» ]

Z drugiej strony, jesli wybrano ,,2/4AIL 1/2/4FL” w linii , Aile/flaps” w menu ,,Model type”, to menu
,Wing mixers” nadajnika bedzie wygladato nastepujaco:

WING MIXERS
P Multi-flap menu =
Brake settings =

Al = RU 0% ——
FL = EL 0% 0% ——
» «Normal» A

Niezaleznie od wybranej kombinacji serwomechanizmdw lotek i klap, wszystkie parametry mogg by¢
regulowane oddzielnie dla kazdej fazy lotu.
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Uwaga:

Dla prawie wszystkich opcji menu uzytkownik ma mozliwosc sprawdzenia ustawien przez wtgczenie
na wyswietlaczu ,,ekranu serw”, ktdry jest dostepny przez jednoczesne nacisniecie strzatek € » na
lewym panelu. Jesli nie, nalezy zwrdci¢ uwage, Zze pionowe linie na wyswietlaczu serw poruszajq sie w
tym samym kierunku co lotki i przeciwnie do klap.

Zanim zajmiemy sie szczegdtowo tym menu chcielibySmy przedstawié krétkie wyjasnienie na innym
ekranie trybu menu multi — flaps:

Model type: "2 AIL 1 FL"

Po podtaczeniu serw do odbiornika i wybraniu ich odpowiednio w menu ,,Model type”, skréty ,Al” i
,FL” odnoszg sie do klap nastepujaco:

i‘.’;lk“-ii

Od dostepnych opcji w menu ,,Wing mixers” i jego podmenu w zaleznosci od liczby
serwomechanizmow klap okreslonych w menu ,Model type” lista zawiera¢ bedzie tylko ustawienia,
ktdre sg mozliwe dla konfiguracji modelu.

pil.pos |
aFL « 0% 0%
EL — FL 09 09
«MNormal »
b AILE

Zgodnie z tym, do wartosci zadanych ,,2AIL 1FL”, opcje ustawienia funkcji lotek na klapy bedg ukryte i
mozliwe tylko aby przejs¢ jedng kolumne w prawo, do kolumny , FLAP”:

bil.pos | 07%]
«FL~ +100% +100%
EL — FL 0% 0%
«Mormal »
1y FLAP

Ponadto ustawienia dla ,Aile(ron) diff(erential)” sg niedostepne w menu ,, multi-flap”, jak z ,,2AIL
2/4FL”. Sg dostepne jeden poziom wyzej w menu ,,Wing mixers” — patrz na ekran — w lewym gérnym
rogu.
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Model type: "2AIL 2FL"

Po podtaczeniu serw do odbiornika i wybraniu ich odpowiednio w menu ,, Model type”, skréty , A

,FL” odnoszg sie do klap nastepujaco:

Od dostepnych opcji w menu ,,Wing mixers” i jego podmenu w zaleznosci od liczby

Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

IM

serwomechanizmow klap okreslonych w menu ,,Model type” lista zawiera¢ bedzie tylko ustawienia,

ktdre sg mozliwe dla konfiguracji modelu.

Oznacza to, ze jesli wartosci sg ustawione na "2AIL 2FL", a nastepnie wszystkie opcje konfiguracyjne

dla pary lotek...

P Al [£100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

+FL « 0% 0%
EL = FL 0% 0%
«MNormal»
- AILE

... g pokazane, oraz - jeden "krok" w prawo - wszystkie opcje dla pary klap, jak rowniez:

P Al ~ [ 0%
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

~aFL~ +100% +100%
EL = FL 0% 0%
«Normal»
iv FLAP

Przejscie jeszcze jedng kolumne w prawo, - do kolumny "FLAP2" - nie jest mozliwe.

Model type: "2AIL 4FL"

Po podtaczeniu serw do odbiornika i wybraniu ich odpowiednio w menu ,,Model type” skroty ,A
,FL” i ,FL2”0odnoszg sie do klap nastepujgco:
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M

A

Al FL FLz2 FLz FL Al
laft laft laft ‘ righit right righit
=

Od dostepnych opcji w menu ,,Wing mixers” i jego podmenu w zaleznosci od liczby
serwomechanizmodw klap okreslonych w menu ,,Model type” lista zawieraé bedzie tylko ustawienia,

ktdre sg mozliwe dla konfiguracji modelu.

Oznacza to, ze jesli wartosci sg ustawione na "2AIL 4FL", a nastepnie wszystkie opcje konfiguracyjne

dla pary lotek...

b s Al v [+100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFL « 09% 0%
EL = FL 0% 0%
«Normal »
b AILE

sg pokazane, oraz - jeden "krok" w prawo - wszystkie opcje dla pierwszej pary klap...

| I [ 00%]
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFLa +100% +100%
EL = FL 0% 0%
«Mormal »
L FLAP

... 53 pokazane, oraz - jeden "krok" w prawo - wszystkie opcje dla drugiej pary klap, jak réwniez:

P A Al T | 0%]
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFLa 4+100% +100%
EL = FL 0% 0%
« Normal »
i FLAPZ

Model type: "4AIL 2FL"

strona 86




Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

Po podtaczeniu serw do odbiornika w sposdb pokazany na stronie 57 i wybraniu ich odpowiednio w
menu ,,Model type”, skréty ,Al”, ,,Al2” i , FL” odnoszg sie do klap nastepujaco:

hl
I
| |
I _
Al Al2 FL FL Al2 Al
laft laft laft ‘ nght  fght  right
__—-‘|-|-——__

Od dostepnych opcji w menu ,,Wing mixers” i jego podmenu w zaleznosci od liczby
serwomechanizmodw klap okreslonych w menu ,,Model type” lista zawieraé bedzie tylko ustawienia,
ktdre sg mozliwe dla konfiguracji modelu.

Oznacza to, ze jesli wartosci sg ustawione na "4AIL 2FL", a nastepnie wszystkie opcje konfiguracyjne
dla pierwszej pary lotek...

P <Al ~ [£100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

«FL « 0% 0%
EL = FL 0% 0%
«MNormal »
- AILE

sg pokazane, oraz - jeden "krok" w prawo - wszystkie opcje dla drugiej pary lotek:

P <Al ~ [£100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

«FL « 0% 0%
EL = FL 0% 0%
«MNormal »
¥ AlLEZ2

... g pokazane, oraz - jeden "krok" w prawo - wszystkie opcje dla pary klap, jak réwniez:

b & Al |
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%
aFL~ +100% +100%

EL = FL 0% 0%

«Mormal»

1vh FLAFP
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Model type: "4AIL 4FL"

Po podtgczeniu serw do odbiornika i wybraniu ich odpowiednio w menu ,,Model type”, skréty ,Al2”,
,FL” i ,FL2”odnoszg sie do klap nastepujgco:

-——

N D N B
FL  FL=2 FLz  FL

Al Al2 Al2 Al
left  left  laft  left nght rght nght nght

Poniewaz wybranie "4AIL 4FL" oznacza wybranie maksymalnej liczby serwomechanizméw
powierzchni sterowych, kolumny , AILE”...

P Al ~ [F100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFL a 0% 0%
EL = FL 0% 0%
«MNormal»
- AlILE
i ,AILE2”...

» ~Al ~ [£100%]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFL « 0% 0%
EL = FL 0% 0%
«MNormal »
1} AILEZ2

... g dopetnieniem kolumn ,FLAP”...

P & Al r |
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFL~ +100% +1009%

EL = FL 0% 0%

«MNormal»

Awh FLAP
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... 1,FLAP2”:

b LAl - | Q%]
Ajl-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

«FLa 4+100% +100%
EL — FL 0% 0%
«Mormal»
iy FLAPZ2

Modele typu Delta/latajace skrzydto z wiecej niz dwoma klapami

Jesli wybrano usterzenie typu "Delta / flI" i wybrano liczbe klap w linii , Aile/flaps” z menu ,,Model
type” (postepujac zgodnie z instrukcjami podanymi w tej czesci), to dwie lotki nie poruszajg sie przy
poruszaniu drgzkiem wysokosci — tym samym bedg okreslaty klapy wewnetrzne (FL) i FL2. Powodem
tego jest domysle ustawienie miksera na 0% dla wszystkich klap skrzydta. Ustaw mikser ,EL - FL”,
ktdry mozna znalez¢é w menu multi-flap:

- Al - +100%
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

aFL a 0% 0%

PEL = FL | 0% 0% |
«MNormal »
¥ AILE

W zwigzku z powyzszym nalezy najpierw okresli¢ pozadang kontrole wysokosci w linii ,,EL = FL”
Nalezy uwazacé, by zapewni¢ odpowiednig kolejnosé wychylen géra/dét.

Uwaga:

Menu ,,Brake settings” nadaje sie takze do utworzenia funkcji butterfly (crow) dla modeli latajgcych
skrzydet oraz delta. Przy regulacji wychylen par klap AIL, FL i (jesli wystepuje) FL2 naleZy upewnic sie,
ze momenty generowane przez jednq pare klap sq wyréwnywane przez drugq pare klap.

Menu Multi-flap

Wazna informacja:

W zaleznosci od okreslonej w menu ,,Model type” par klap, menu zaprezentuje oprocz kolumny ,,AILE”
kolumny ,,AILE2” i/lub kolumny ,,FLAP” i ,FLAP2” . Poniewaz obie kolumny "AILE" i "AILE2” oraz
kolumny "FLAP" i "FLAP2" sq identyczne, z wyjgtkiem etykiet pokazanych w prawym dolnym rogu,
wyswietlacz pokaze rowniez kolumny "AILE2" i "FLAP2" poniZej, ze wzgledu na oszczednos¢ miejsca.
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AAIY (Lotki = klapy)

P s Al - [+100%)]
Ail-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

« Mormal »

-} AILE

> <Al ~ [ 0%
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

«MNormal »

Ash FLAP

W linii AAI'Y mozna ustawic zakres procentowy, w jakim para klap ,,FLAP” bedzie podazata za
lotkami (wartosci mogga by¢ wprowadzane oddzielnie dla kazdej fazy lotu). W kolumnie , AILE” mozna
rowniez regulowac wychylenia par lotek. Zwykle jednak wychylenia klap powinny by¢ zgodne z
kierunkiem wychylenia lotek i powinny mie¢ mniejszg wartos¢, tj. stosunek miksera powinien by¢
mniejszy niz 100%.

Zakres regulacji -150% do +150% oznacza, ze kierunek odchylania moze byé regulowany w zaleznosci
od obrotu serwomechanizméw, by byt odpowiedni dla lotek.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub < » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

AlL-tr (trymer lotek)

af] v +100%
P Ail-tr |+1
Diff. 0%
fl.pos 0%
«Mormal=»
= AlLE
afl - 0%
P Al-tr | 0%]
Diff. 0%
fl.pos 0%
«Mormal »
13 FLAP

W tej linii mozna okresli¢ warto$¢ procentowgq trymowania lotek, ktéra ma wptyw na ,AILE”, ,FLAP” i
— jesli wystepuje — ,FLAP2”.
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Dostepny zakres wartosci wynosi -150% do +150%, relatywnie do zakresu regulacji trymowania
dzwigni.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

Diff. (Roznicowos¢ dla funkcji lotek)

(2 "2AIL 1FL" znalezionym jeden poziom wyzej w menu ,,Wing mixers) — patrz obraz ekranu na
poprzedniej, podobnej stronie.)

« Al - +100%
Aijl-tr +100%
p Diff. | 00%]
fl.pos 0%
«MNormal »
=h AILE
a Al - 0%
Ail-tr 0%
b Diff. | 07%]
fl.pos 0%
«Mormal »
13 FLAP

Na tej linii mozna ustawic¢ dyferencjat lotek, plus réznicowos¢ na FLAP oraz FLAP2 — jezeli te ostatnie
sg aktywne jako lotki.

100%% (splif)

._-_-_q__..!!!!%—:__ I

Zakres regulacji -100% do +100% sprawia, ze mozna ustawi¢ odpowiedni kierunek réznicowosci
niezaleznie od kierunku obrotu serwa lotki i klapy.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacis$niesz strzatki A ¥ lub <« » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci domysinych (patrz obraz na
ekranie).
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a Al - +100%
Ail-tr +100%
Diff. 0%

»il.pos | o
«MNormal »
e AILE

a Al - 0%
Ail-tr 0%
Diff. 0%

kfl.pos | 0%
«MNormal»
L FLAP

Tutaj mozna ustawié specyficzng faze lotu pozycji klapy dla wszystkich klap, ktérymi dysponuje
model. W ten sposdb mozna okresli¢ potozenia klap. ktére majg zastosowanie w réznych fazach lotu.

Zakres regulacji -100% do +100% sprawia, ze mozna ustawié¢ odpowiedni kierunek wychylen
niezaleznie od kierunku obrotu serwa lotki i klapy.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

AFLA (Skutki kontroli klap)

W tej linii mozna okresli¢ warto$¢ procentowy, z ktérg ustawienia dla wejscia 6 (jak dokonano w
menu ,,Control adjust”, strona 96, i potencjalnie zaleznie od fazy lotu) bedg miaty wptyw na pozycje
klapy z lotka i zmiane ugiecia klap.

Aijl-tr +100%
Diff. 0%
fl.pos 0%

P AFLa | 0% 0% |
«Mormal »

= AILE
Ail-tr 0%
Diff. 0%
fl.pos 0%

» ~FL~ [+100% +100%]
« Normal »

L= FLAP

Dla kazdej pary klap mozna zdefiniowaé symetryczny lub asymetryczny efekt. Nalezy odpowiednio
ustawic¢ drgzek nadajnika — centralnie lub na odpowiedniej stronie. Jesli przy kazdej regulacji
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opuscisz drazek (lub wychylisz w lewo) na +100% w menu ,,Control adjust”, pdzniej pomiedzy 5% a
20%, to powinno wystarczyé.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

Uwaga:

Domyslnie Zzadna kontrolka nadajnika nie jest przypisana do wejscia 6 w menu ,,Control adjust”.
Jednakze do tego wejscia w kazdej chwili mozna przypisac sterowanie drgzkiem lub przetgcznikiem —
takze w fazie lotu — w sposob zalezny - umozliwiajqgc rézne ustawienia klapy w fazie lotu.

EL - FL (Wysoko$¢ > Klapy)

Mozna uzy¢ miksera do wspomagania steru wysokosci klapami, np. w ciasnych zakretach lub w
akrobacji. Mikser powinien dziata¢ w ten sposdb, ze gdy ster wysokosci wychyla sie w gore to klapy
opuszczajg sie w dot i odwrotnie — wysokos¢ w dot, klapy do gory.

Dla kazdej pary klap mozna zdefiniowaé symetryczny lub asymetryczny efekt. Ustaw kontrolke
nadajnika odpowiednio - centralnie lub na odpowiedniej stronie. Wartosci w zakresie -150 do
+150%% sg mozliwe:

Diff. 0%
fl.pos 0%
aFL a 0% 0%
PEL — FL | 0% 0% ]
«Mormal»
“p AlILE
Diff. 0%
fl.pos 0%
aFLa« 41009 +100%
PEL —>FL |
«MNormal»
Ll FLAP

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartos$ci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

Zwykle wartosci tego miksera majg niskie wartosci, przewaznie zakres ma wielkosci dwucyfrowe.

Wazina ogdlna uwagqga:

Nie mozna pozwoli¢ aby powierzchnie sterowe oraz serwomechanizmy mechanicznie uderzaty o
swoje krancowe potozenia gdy sq ustawione duze wychylenia! Jest to szczegdlnie istotne w
odniesieniu kofunkcji,, AAIVY ,, ,, AFLV , i ewentualnie, AFL2YV ,. W razie potrzeby uzyj opcji ,,-
Lim+” (limit wychylen) dostepnej w menu ,,Servo adjustment”.
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Ustawienia hamulca
Uwaga:

- Menu ,Brake settings” jest przetgczone na ,,off” jesli zostato wtgczone ,,Motor na C1 do przodu/do
tytu” w menu ,,Model type” , i jesli wybrano ,, Tak” dla aktualnie aktywnej fazy lotu w kolumnie
,Motor” w menu ,, Phase settings”. Nalezy sie przetqgczy¢ na faze lotu jesli jest wymagane.

- Opisane ponizej ,miksery hamulca” mogq, a takze powinny by¢ skonfigurowane jako specyficzne dla
poszczegolnych faz lotu.

Crow
BERAKE SETTINGS
P Crow o 0% 0%
D.red 0% 0% 0%
Elevat curve =
«MNormal »
- AILE FLAP FLAPZ2

Mikser ,,Crow” jest uruchamiany przez kontrolke 1, 7, 8 lub 9, w zaleznosci od tego jak zostat
przypisany w linii ,,Brake off” menu ,,Model type”.

MODELTYPE
Motor at CA1 None
Tail type Normal
Aile/flaps 1AIL
» Brake off +90% I
-~ STO SEL
Uwaga:

W menu ,Model type” nalezy réwniez zdefiniowac offset, czyli kierunek dziatania. Przesuniecie nalezy
ustawic na okoto +90% skoku drqzka (jesli stosujemy drqgzek C1 to na ogdt jest to jego przednia
pozycja). Aby otworzy¢ klapy drgzek musi zostac przesuniety w dot, w strone pilota.

Uzyj pola wyboru dla kolumn AILE, FLAP i — jesli wystepuje — FL2 w celu okres$lenia zakresu i kierunku
podazania odpowiedniej pary klap w trakcie uzywania hamulcéw aerodynamicznych (sterowanie
funkcjg 1, 7, 8 lub 9). Jesli model nie dysponuje osobnymi hamulcami aerodynamicznymi, pozostaw

I/I

wolne odpowiednie wyjscie odbiornika lub uzyj menu ,,Mix-only channel” aby ustawi¢ to na ,Mix-

only”, by wykorzysta¢ je gdzie indziej.

Wartosci w zakresie -150 do +150%% s mozliwe.
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Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacisniesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na

aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartos$ci domysinych (patrz obraz na
ekranie).

- Kolumna ,AILE” (lotki)

Podczas hamowania, kiedy model zbliza sie do ziemi, zadna z dwdch lotek/klap nie powinna by¢

odchylana powyzej potowy mozliwosci wychylen w gére, by nie zabrakto zakresu w momencie
korygowania osi podtuznej (funkcja lotek).

- Kolumna "FLAP" (i "FLAP2")

Poniewaz model jest hamowany na podejsciu do lgdowania, obie pary klap mozna odchylac inaczej
przez dobranie réznych wartosci, np.:

U]
S &: —
?\é_—:_: - wh
N
a:-;h};-— D
= .

g
FL

.

-,

Al

- kaczenie AILE i FLAP dla ,,Crow”

Jesli mikser hamulcéw aerodynamicznych jest taki jak opisano powyzej, nastepna specjalna
kombinacja klap — réwniez okreslana jako ,crow” czy ,butterfly” — moze by¢ skonfigurowana: Z tego

ustawienia hamulcédw aerodynamicznych obie lotki przenies¢ umiarkowanie w gore przesuwajgc
klapy w miare mozliwosci w dof.
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Dodatkowo mikser — patrz ponizej w sekcji ,,Elevat curve” — stosuje sie do utrzymania sterem
wysokosci linii lotu, aby model przy wtgczonych hamulcach nie zadzierat i nie wytracit niebezpiecznie
predkosci. W przeciwnym razie grozi to przeciggnieciem.

,Wskazowka dla ,widzenia” efektu hamowania:

Podnies¢ klapy i spojrzec¢ nad i pod od frontu. Wieksza powierzchnia widziana z przodu wytwarza
wiekszy opor i bardziej hamuje.

Porady dotyczgce aktywowania hamulcow aerodynamicznych:

Jesli w skrzydle masz zainstalowane serwa obstugujgce konwencjonalne hamulce aerodynamiczne
najprostszq metodq kontrolowania jest podtqczenie tych serw do wolnych wyjs¢ odbiornika(1, 7, 8 lub
9) i sterowanie nimi z osobnych kanatow. Jesli to nie jest mozliwe jako alternatywe mozna ustawic
wolny mikser, ktdrym tqczy sie kanat sterowania z wybranym kanatem hamulca aerodynamicznego.

- Aby aktywowac dwa serwa hamulcow aerodynamicznych, najlepszym sposobem jest zostawic jeden
serwomechanizm na wyjsciu 1 i podtgczyc¢ drugie Serwo do wolnego wyjscia w odbiorniku, np. do
wyjscia 8. Pézniej nalezy przypisac to wyjscie do wyjscia 1 (standardowo) w menu ,,Control adjust” —

patrz na ekran:

Input 5|GL| — 0%
Input 6|GL| — 0%
Input 71GL| —— 0%
»Input 8|GL|[CtI]] 0%
i3 typ - offset

Gdy to zostato zrobione , nalezy pozostawic ustawienia offsetu, wychylen, itp. ich wartosci domysine.
Rowniez zostawic domysing wartos¢ na ,,GL” w polu ,,typ” kolumny. Dla drugiego hamulca, podobnie
jak pierwszego, powinno byc¢ aktywowane w ten sam sposéb we wszystkich fazach lotu.

o
al
III::T_\-\——-:____ __J-:-Fq_;‘_-\._. ;::}5011\05'

T ol

A \
—
Al =

By sprawdzi¢ jak to dziata mozna zajrze¢ do ekranu menu ,Servo display”, ktdry jest dostepny z
niemal kazdego poziomu menu, krétko naciskajgc w tym samym czasie strzatki < » lewego panelu:

+100% M

= O~ tno =

strona 96



Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

Jest to stosunkowo prosty wariant. Alternatywq jest rozwigzanie z dwoma wolnymi mikserami i
potencjalnie z uzyciem menu ,,Mix-only channel” .

Jednakze w kazdym przypadku wychylenia hamulcéw aerodynamicznych muszq by¢ dostrojone w
menu ,Servo adjustment” .

D.red. (Zmniejszenie réznicowosci)

BRAKE SETTINGS
Crow 0% 0% 0%
P D.red| ﬂ%l 0% 0%
Elevat curve =»

s AILE FLAP FLAP2

Wczesniej zostat omdwiony problem konfiguracji butterfly (crow). Mianowicie: przy uzyciu lotek
efekt réznicowosci moze mie¢ negatywny wptyw na ich podstawowe dziatanie. Po pierwsze dlatego,
ze dalsze wychylenie lotki w gére nie jest juz mozliwe, a po drugie lotka wychylana w dét —w
zaleznosci od stopnia réznicowosci — jest w stanie czesto osiggnaé swojg ,,neutralng” pozycje lub
nawet zaczg¢ wychylac sie do gory.

Aby mozna byto przywrécic efekt normalnie wychylajacych sie lotek nalezy skorzystac z funkcji
automatycznej ,redukcji réznicowosci”. Funkcja ta stale zmniejsza stopien réznicowosci gdy zostaje
uruchamiany hamulec aerodynamiczny. Funkcja jest konfigurowana i moze by¢ ustawiona tak, by
catkowicie sttumié réznicowos¢.

Wartos¢ 0% oznacza, ze réznicowosc lotek jest wykorzystywana w 100%. Warto$¢ wpisu wynosi
wartos¢ % ustawiong dla réznicowosci lotek. Roznicowosé jest w petni wyeliminowana przy
maksymalnie wtgczonej funkcji butterfly. Wartosci mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 150%.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub < » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci 0% (patrz obraz na ekranie).

Krzywa wysokosci (hamulce - wysokosc)

BRAKE SETTINGS
Crow 0% 0% 0%
__D.red 0% 0% 0%
b Elevat curve =)

v n

Jesli hamulce aerodynamiczne sg ustawione na 1, 7, 8 lub 9 w linii ,,Brake Off” w menu ,Model type”
— i wykorzystano do jego rozbudowania klapy to moze to mieé negatywny wptyw na predkosc¢ lotu.
Mikser ten moze byé stosowany w celu skompensowania tego typu efektu stosujac korygujace
wartosci steru wysokosci.
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Przez krétkie nacisniecie przycisku SET prawego panelu, mozna przetgczy¢ sie na ekran monitora, jak
pokazano ponizej:

PaN Brake =—Ele
Curve off —
Input -100%
Output 0% 4{
Point 0%
«Mormal>» |

Konfiguracyjne uwagi dla , Elevat curve” (krzywej wysokosci) - (brake - EL)
Przesuniecie, ktore zostato skonfigurowane w menu ,,Model type” wptywa na mikser:

Pionowa linia na wyswietlaczu, ktdra wskazuje pozycje kontrolki hamulcéw aerodynamicznych tylko
przemieszcza sie od krawedzi wykresu gdy przesuniecie jest skonfigurowane. Jednoczesnie
wychylenia hamulcédw sg automatycznie rozwiniete do 100% w sposdb opisany w menu ,,Model

type”.

W zwigzku z tym punkt neutralny miksera zawsze lezy na lewej krawedzi, niezaleznie od ustawionego
przesuniecia.

Teraz nalezy dopasowadé krzywg wysokosci w kierunku przeciwnym do punktu koricowego zgodnie z
wymaganiami. Nalezy pamietaé, ze przyjete podejscie do konfiguracji tego 5-punktowegomiksera
krzywej nastepuje na tych samych zasadach, jak juz opisano (w zakresie krzywej "1 kanat" menu) w
zastosowaniu mikseréw krzywej, tj.:

PN Brake —EL
Curve on T
Input —19%
Qutput —6% I—*\I
Point 7%

«MNormal » I |

W kazdym przypadku nalezy sprawdzi¢ wybrane ustawienia i ponownie ustawic zgodnie z
wymaganiami. Upewnij sie, ze model nie leci wolno w dét z nadmiernie otworzonymi hamulcami!
Pilnuj, by model nie wytracit niebezpiecznie predkosci. W przeciwnym razie grozi to przeciggnieciem.
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Réznicowosc lotek

(Zaznaczone tylko dla "2AIL 1FL". Jesli "2AIL 2/4 FL" jest zawarte w menu multi -flap).

WING MIXERS
Multi-flap menu =

Brake settings =
» Aile.diff 0%
Al — RBU 0% ——

F «MNormal»

W tej linii mozna ustawié dyferencjat lotek dla dwdch serwomechanizmoéw lotek.

Jesli nie masz pewnosci co oznacza dyferencjat lotek przeczytaj odpowiednie wyjasnienie na poczatku
tego rozdziatu.

Zakres regulacji -100% do +100%, sprawia, ze mozna ustawic réznice odpowiednia dla kazdej strony,
niezaleznie od kierunku wychylenia lotki.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub <« » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci 0% (patrz obraz na ekranie).

Lotki - Kierunek

WING MIXERS
Multi-flap menu =>

Brake settings =)
rAlI = BU 0% ——

FL = EL 0% 0% ——

¥ «Normal» A

Tutaj mozna ustawié stopien, w jakim ster kierunku podaza za lotkami. Jest to przydatne w
momencie, gdy chcemy sttumic niekorzystne odchylenia kadtuba wywotane brakiem réznicowosci
lotek. Tym samym domiksowany ster kierunku pomaga wykonac¢ zakret ,,czysto”. Oczywiscie caty czas
mozna wydawac rézne komendy do steru.

Mikser przewaznie ustawia sie tak, aby ster kierunku wychylat sie w tym samym kierunku co lotki.
Ustawienia zawsze sg symetrycznie w stosunku do punktu neutralnego dragzka sterujgcego lotkami.

Zakres regulacji £ 150% pozwala ustawié wtasciwy kierunek wychylenia. Opcjonalnie mikser ten
mozna witgczac i wytgczacé za pomocy przetgcznikdw, ktdre same sie nie kasujg (SW 2...8) lub
przetgcznika sterujgcego. Oznacza to, ze mozna takze sterowaé¢ modelem uzywajac tylko lotek lub
kierunku, jesli model tego wymaga.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) nacis$niesz strzatki A ¥ lub <« » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci 0% (patrz obraz na ekranie).
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Klapy - Wysokos¢

WING MIXERS
Multi-flap menu =>
Brake settings =>
Al = RU 0% ———

PFEL = EL ———
* «Normal=» -

Podczas wychylania klap jednym z efektéw ubocznych moze byé pochylenie wokot osi poprzecznej.
Jednak ten efekt niekiedy moze by¢ pozadany. W obu przypadkach mozna stosowac ten mikser.

Z tym mikserem, rozszerzonym o klapy — w zaleznosci od ustawionej wartosci — wigze sie
automatyczne ustawienie wysokosci. Mozliwe sg symetryczne lub asymetryczne ustawienia w
stosunku do punktu neutralnego kontrolki klapy.

Jesli to konieczne, mikser mozna witaczy¢ lub wytaczyé poprzez przypisanie przetgcznika w prawe;j
kolumnie.

Wartosci mozna ustawi¢ w zakresie £ 150%. "Typowe" wartosci dla tego miksera sg wielkosciami
jednocyfrowymi lub niskimi dwucyfrowymi.

Jesli w tym samym czasie (CLEAR) naci$niesz strzatki A ¥ lub € » prawego pada wartosci na
aktywnym, podswietlonym polu zostang zresetowane do wartosci 0% (patrz obraz na ekranie).

Uwagqga:

Jesli korzystano z menu ,,Control adjust” w celu przypisania kontrolki lub przetgcznik, ma to wptyw na
dziatanie miksera.

Telemetry / telemetria

Menu , Telemetria” mozna wywotaé poprzez ok. 1-sekundowe przycisniecie przycisku SET lub
standardowo z menu gtéwnego poprzez podswietlenie pozycji , Telemetry” oraz nacisniecie
przycisku SET:

Iv]

=+ Dual mixer

& Fail-safe adjust
& Teacher / pupil
A Tx. output swap -

L9 Basic settings

Ll

Pomiedzy poszczegdlnymi stronami submenu nalezy przechodzi¢ za pomocg strzatek <« ». Jezeli
pojawi sie komunikat ...

strona 100




CAN'T
RECEIVE
DATA
DK

Instrukcja obstugi aparatury Graupner mx-20 HoTT

... 0znacza on brak pofaczenia z odbiornikiem.

USTAWIENIA / Settings & Data Viev

TELEHETRY

TEL . RCV rcv chi
PSETTING & DATA VIEW
SENSOR SELECT

RF STATUS VIEW
VOICE TRIGGER

Po wybraniu opcji ,, Settings” mamy do dyspozycji ponizsze dane:

RX Dataviev (parametry odbiornika)

RX DATAVIEW 2
S5-QUA186%5-dBM-836dBH
5-5TR186% R-TEM.+28°C
L PACK TIME @6e1émsec
R-VOLT :a5.8v
L.E-VOLT:@84.5V
SENSOR1 :88.8Vv ée-C
SENSOR2 :88.8Vv @éacCc

Parametr Opis

S-QUA Jakos¢ sygnatu w %

S-dBm Moc sygnatu w dBm

S-STR Sita sygnatu w %

R-TEM. Temperatura odbiornika w °C. W submenu ,,RX Servo test” mozna ustawi¢ prog

alarmowy ,,ALARM TEMP+” w zakresie od 50 do 80 °C oraz ,,ALARM TEMP-" w
zakresie od -20 do 10 °C

L PACK TIME Najdtuzszy czas w ms w ktérym nastgpita utrata sygnatu. W praktyce jest to
najdtuzszy czas w ktdrym system przeszedt w stan Fail Safe.

R-VOLT Aktualne napiecie pracy odbiornka w V. W submenu ,,RX Servo test” mozna ustawic
prog alarmowy w zakresieod 3do 7,5V

L.R-VOLT Minimalne napiecie pracy odbiornika od momentu ostatniego wigczenia w V.

SENSOR1 Pokazuje warto$¢ opcjonalnego sensora telemetrycznego nr 1w V lub w °C

SENSOR2 Pokazuje warto$¢ opcjonalnego sensora telemetrycznego nr2 w V lub w °C
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RX Servo (parametry serw)

RX FAIL SAFE <)
>OUTPUT CH: @1
INPUT CH: 681

MODE : HOLD
F.5.P0O5. : 1588upsec
DELAY : B.Thsec

FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 15868upsec

Parametr Opis Mozliwe nastawy
OUTPUT CH Wybdr kanatu (mozliwe 1... 12 (w zaleznosci od typu odbiornika)
przewijanie strzatkami &>
REVERSE Rewers Wtgczony/wytaczony
CENTER Centralna pozycja serwaw us | Gdy aktywne (podswietlone) zalezne od pozycji
drazka/przetgcznika
TRIM Trymowanie w us odchylenie -120...4120 pus
od pozycji centralnej
LIMIT- Ograniczenie drogi serwa na 30...150 %
strone ,,-,, w % drogi serwa
LIMIT+ Ograniczenie drogi serwa na 30...150 %
strone ,,+, w % drogi serwa
PERIOD Czas zyklu w ms* 10 lub 20 ms

*) Jest to odstep pomiedzy poszczegdlnymi impulsami w kanale. Dla serw cyfrowych mozna ustawié
10 ms, dla serw analogowych zaleca sie 20 ms.

RX Fail Safe (Fail Safe odbiornika)

EX FAIL SAFE <
>OUTPUT CH: @1
INPUT CH: @1

HMODE : HOLD
F.5.PO5. : 1588pupsec
DELAY : B.T7hsec

FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 15688upsec
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Parametr Opis Mozliwe nastawy
OUTPUT CH Wybodr kanatu wyjsciowego 1...12 (w zaleznosci od typu
(wyjscie na serwa odbiornika) odbiornika)
INPUT CH Wybdr kanatu wejsciowego 1..12
(wyjscie z nadajnika)
MODE Tryb Fail Safe HOLD
FAIL SAFE
OFF
F.S. POS. Pozycja Fail Safe 1000 ... 2000 ps
DELAY Czas reakcji (opdznienie). Dotyczy 0,25,0,50,0,75i1,00s
wszystkich kanatéw.
FAIL SAFE ALL Zapamietywanie pozycji Fail Safe NO / SAVE
wszystkich kanatéw
POSITION Wskazanie zapamietanej pozycji Pomiedzy 1000 i 2000 ps
Fail Safe

WYBGR SENSORA / Sensor select

Po wybraniu za pomocg strzatek pozycji ,,Sensor select” ...

TELEMETRY

TEL . RCV rcv ch1
SETTING & DATA VIEW
PSENSOR SELECT

EF STATUS VIEW
VOICE TRIGGER

.. oraz wcisnieciu przycisku SET wchodzimy do submenu:

SENSOR SELECT

PRECEIVER

GENERAL HMODULE
ELECTRIC AIR.MOD
VARIO MODUL

GPsS

00008

W tym submenu mozna zdefiniowa¢, ktére sensory telemetryczne bedzie mozna wybierac i
wyswietla¢ na ekranie nadajnika. Poszczegdlne sensory mozna aktywowac lub dezaktywowad
przyciskiem SET, po wybraniu odpowiedniej pozycji za pomoca strzatek, jak na ponizszym rysunku
gdzie aktywowano sensor Vario:
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SENSOR WAHLEN

PEMPFANGER

GENERAL HMODUL
ELECTR. AIR-MODUL
VARIO MODUL

GPS

QRO0a

() sensor aktywowany

(

) sensor dezaktywowany

Aby wyswietli¢ zgdany sensor na wyswietlaczu nalezy nacisngc¢ jedng ze strzatek A ¥ lewego

przycisku ...
VAI:I 0
EMPFANGER
atc.

... @ nastepnie za pomoca tych samych strzatek wybraé odpowiedni sensor:

GPS

VARIO

EMPFANGER

RF STATUS VIEV / Status RF

Po wyborze pozycji ,,RF Status viev” ...

TELEHETRY

TEL . RCV rcv ch1
SETTING & DATA VIEW
SENSOR SELECT
FPRF STATUS VIEW
VOICE TRIGGER

... oraz przycisnieciu przycisku SET pokaze sie ponizsze submenu. Obrazuje ono jako$¢ pofaczenia
nadajnika z odbiornikiem:
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R1HB%
5
SD 4ﬂ

L ]
e e e e S

i S e st e

RD 51
4.8VC
4.8VN 8123456789ABCDE

Rzad gérny: Moc odbierana przez nadajnik kanatéw 1 .. 75 pasma 2,4 GHz z odbiornka w dBm
Rzad dolny: Moc odbierana przez odbiornik kanatéw 1 .. 75 pasma 2,4 GHz z nadajnika w dBm
Uwagi:

e Poniewaz moc odbierana jest mierzona i przedstawiana w dBm, jest ona tym gorsza im
wyzszy jest stupek ktory jq ilustruje.

e Punkty nad stupkami przedstawiajq najnizszq moc odbieranq od chwili soataniego wtgczenia
aparatury. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku zeruje wartosci.

Ponizej dodatkowe objasnienia wykresu:

Wartos¢ Znaczenie

E Jakos¢ sygnatu w % sygnatow przychodzacych z odbiornika

S Jakos¢ sygnatu w % sygnatow przychodzacych do odbiornika

SL Moc odbioru w dBm

P Ilos$¢ utraconych pakietow odbiornika

RL Moc odbioru w dBm sygnatéw przychodzgcych do odbiornika
RS Aktualne napiecie odbiornika w V

RM Minimalne napiecie odbiornika od ostatniego uruchomienia w V

Komendy gtosowe / Voice Trigger

Po wybraniu za pomocg strzatek pozycji ,,Voice trigger” z menu , Telemetry” ...

TELEMETRY

TEL . RCV rcv chi1
SETTING & DATA VIEW
SENSOR SELECT

ERF STATUS VIEW
FVOICE TRIGGER

.. oraz nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do poszczegdlnych pozycji submenu:
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REPEAT

VOICE TRIGGER
PREPEAT ———
TRIG ===
VARIO ===
TRANSFER

RECEIVER

Aby mdc korzystac z komend gtosowych konieczne jest przypisanie przetacznika pozycji ,,Repeat”.
Odbywa sie to poprzez podswietlenie kresek po prawej stronie komendy ,, Repeat”, naci$niecie SET
oraz poruszenie wybranego przetacznika:

VOICE TRIGGER

Move desired switch
to ON position

IRANSECR
RECEIVER

VOICE TRIGGER
PREPEAT 3l
TRIG e
VARIO ——=
TRANSFER
RECE I VER

— -

Za pomocg ustawionego przetacznika mozna kazdorazowo odstuchiwaé¢ komend gtosowych w czasie
ktdry mozna ustawic¢ na lewo od przetacznika (na powyzszym rysunku pozycja ,,5 SEC”).

Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku przywraca wartos¢ ,, 1 SEC”.
TRIG

Za pomoca przetacznika przypisanego tej funkcji mozna odstuchiwaé cyklicznie wybrane komendy z
kategorii ,Nadajnik”, ,Odbiornik”, ,Sensory”. Nalezy pamieta¢, ze ewentualne alarmy mogg dotyczy¢

tylko aktywowanych sensorow !

VOICE TRIGGER

REPEAT 55EC 3
FTRIG

VARIO ===
TRANSFER

RECEIVER
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VARIO

Jezeli tak jak to opisano w rozdziale ,Sensor select” aktywowany zostat sensor Vario, mozna za
pomocg przypisanego przetgcznika odstuchiwaé komunikatéw z wariometru. Sg one niezalezne od
komunikatéw innych sensoréw.

VOICE TRIGGER
REPEAT 5SEC 3}
TRIG 1}
PVARIO
TRANSFER
RECE I VER
SENSOR

-

TRANSMITTER / Nadajnik

Po wybraniu za pomocg strzatek komendy ,TRANSFER” ...

VOICE TRIGGER

REPEAT 55EC 3
TRIG 1}
VARIO 8}
PTRANSFER

RECEIVER

SENSOR

... oraz nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do submenu ...

PTX VOLT: =
HODEL TIME: =]
BATTERIETIHNE: Ea
TIMER(GE.)TOP: =
TIMER(GE: )CENTER: E=A
TIHE: =

... W ktédrym mozna aktywowac lub dezaktywowac komendy gtosowe poszczegélnych parametréw
nadajnika.

RECEIVER / Odbiornik

Po wybraniu za pomocg strzatek komendy ,,RECEIVER” ...

VOICE TRIGGER

REPEAT 55EC 3}
TRIG 1}
VARIO ar
TRANSFER

PRECEIVER

SENSOR

... oraz nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do submenu ...
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PTENP: =
STRENGHT: =
REX VOLT: =3
LOWVOLT: ==

... W ktédrym mozna aktywowa¢é lub dezaktywowa¢ komendy gtosowe poszczegélnych parametréw
odbiornika.

SENSOR / Sensor

Po wybraniu za pomocg strzatek komendy ,, SENSOR” ...

VOICE TRIGGER
REPEAT 55EC 3>
TRIG 1%
VARIO ar
TRANSFER
RECEIVER

P SENSOR

... oraz nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do submenu ...

PALTITUDE: =3
MAXALT: Ea
MINALT: =3

... W ktédrym mozna aktywowac lub dezaktywowac komendy gtosowe poszczegélnych parametréw

sensora.

Ta pozycja menu pojawia sie tylko wéwczas gdy w menu ,,Sensor select” aktywowano przynajmniej
jeden sensor.

Basic settings / ustawienia podstawowe

Po podswietleniu za pomoca strzatek lewego lub prawego przycisku komandy ,,Basic settings” ...

& Telemetry

.9 Basic settings

L8 Servo display
LY Servo test
9 Code lock

L9 info display
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... oraz nacisnieciu SET przechodzimy do submenu:

BASIC SETTINGS
POwng] >
Stick mode 1
DSC Qutput PPM10
Pitch min back
Contrast 0
Display light unlim.
Power-on beep yes
Batterie type MNi-MH
Batterie warning 4.7V
Power on warn. unlim
Touch Sense 2
Region Euro
Voice volume 3
Beep volume 3
v K3

Mozna tu dokonad ustawien specyficznych dla danego nadajnika, takich jak np. nazwa wiasciciela.
Ponizsze ustawienia ...

e Stick mode
e DSC Output
e Pitch min

... nie majg wpltywu na juz zaprogramowane modele i dotyczg wytacznie modeli ktére dopiero bedg
programowane.

Own(er) / Wiasciciel

Miejsce do wpisania nazwy wfasciciela nadajnika (do 15 znakdw).

BASIC SETTINGS
»Own¢| >
Stick mode 1
DSC Qutput PPM10
Pitch min back
v &2

Stuza do tego strzatki A ¥ lub <« » oraz przycisk SET ktdrymi mozna wpisywac litery z gotowe;j
tablicy:

| "#$%&  ()0+,—./012
3456789 ;¢<=»7?@ABCDE
FGHIJKLMNOPQRSTUVWX
YZ[¥]"_ " aBcdefghijk

Owner ¢(H-J Sand >
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Za pomocg strzatek lewego przycisku wybieramy zgdany znak natomiast za pomocg przycisku SET lub

strzatki » prawego przycisku przechodzimy do nastepnego miejsca w polu do wpisywania. Do

poprzedniego menu wracamy przyciskiem ESC. Stuzy on rowniez do zapamietywania wpisu.

Stick mode / Mode

Funkcja ,,Stick mode” stuzy do ustawienia jednej z czterech mozliwych kombinacji MODE nadajnika

czyli przyporzagdkowania drgzkom powierzchni sterowych: lotek, kierunku, wysokosci i gazu.

BASIC

SETTINGS
Own<{H-J Sandbrunner »

PStick mode

L1

-

DSC Output
Pitch min

FPPM10
back
SEL

Ponizej przedstawiono poszczegdlne warianty ustawienia MODE:

Mode 1
Wysokos¢ Gaz
dot maksimum
Kierunek Kierunek Lotki Lotki
lewo prawo lewo prawo
Wysokos¢ Gaz
gbra minimum
Mode 2
Gaz Wysokosé
maksimum dot
Kierunek Kierunek Lotki Lotki
lewo prawo lewo prawo
Gaz Wysokosé
minimum gbra
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Mode 3
Wysokos¢ Gaz
dot maksimum
Lotki Lotki Kierunek Kierunek
lewo prawo lewo prawo
Wysokosé Gaz
gora minimum
Mode 4
Gaz Wysokos¢
maksimum dot
Lotki Lotki Kierunek Kierunek
lewo prawo lewo prawo
Gaz Wysokosé
minimum gbra

Ustawienia funkcji Mode nie majg wptywu na juz zaprogramowane modele i dotyczg wytgcznie
modeli ktére dopiero bedg programowane.

DSC Output / Wyjécie DSC

Ta funkcja menu pozwala na ustalenie czterech réznych rodzajéw modulacji na wyjsciu DSC. Wptywa
to przede wszystkim na ilo$¢ kanatow:

e PPM10-1..
e PPM16-1..
e PPM18-1..
e PPM24-1..

5 kanatow
8 kanatow
9 kanatow
12 kanatow

BASIC SETTINGS, MODEL

Rev Ch Map R12  RO8
RF transmit OFF
RF Range Test 90sec
b DSC output [PPMI0]
¥ SEL

(Default) Pitch min

Jest to funkcja istotna tylko dla modeli Smigtowcdw i pozwala na zdefiniowanie kierunku zmniejszania

gazu
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Contrast / Kontrast

Funkcja pozwalajgca na regulacje kontrastu wyswietlacza

|Stop 0:00

#01 3 Fit 0:00
HoTT

2:22h T [J|] AM.m 5.5V
I i Y I X Y
|Stop  0:00

#01 3= Flt 0:00
HoTT

2:22h " (J AW 5.5V
'* I_‘_l

Kontrast regulujemy za pomocg strzatek po aktywacji pola za pomocg przycisku SET. Jednoczesne
nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje przywrdcenie wartosci ,,0”.

BASIC SETTINGS
Stick mode 1
DSC Qutput PPM10
Pitch min back

kContrast
> SEL

Display Light / Podswietlenie wyswietlacza

Funkcja pozwala na ustawienie czasu podswietlenia wyswietlacza od chwili wtgczenia nadajnika lub
od ostatniego dotkniecia przyciskéw. Dostepne opcje to: ,,unlim(ited)”, ,,30s”,,60s”,,120s".
Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje przywrdcenie wartosci
LHunlim(ited)”.

Power-on beep / dzwiek uruchamiania nadajnika

Funkcja pozwala na wtgczenie (,,yes”) lub wytgczenie (,no”) dzwieku towarzyszgcego uruchamianiu
nadajnika.

Battery type / typ akumulatora

Funkcja pozwalajgca na okreslanie typu akumulatora zasilajgcego nadajnik. Do wyboru sg dwie opcje:
,Ni-Mh” (niklowo-metalowo-wodorkowy) lub , Li-Po” (litowo-polimerowy). Wybranie jednej z opcji
powoduje automatyczne ustawienie wartosci progu alarmowego napiecia akumulatra w pozycji
,Battery warning”.
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BASIC SETTINGS
Contrast 0
Display light unlim.
Power-on beep es

PBattery type m
- SEL
Battery warning threshold / prég alarmu akumulatora

BASIC SETTINGS
Display light unlim.
Power-on beep yes
Battery type MNi-MH

rPBattery warning
L SEL

Funkcja stuzy do ustawiania progu alarmu napiecia akumulatora nadajnika w zaleznosci od jego typu.

battery
needs
charging

Napiecie mozna ustawiac co 0,1 V w zakresie 4,5 — 5,4 V dla akumulatora NiMh oraz 3,4—-4,2 V dla
akumulatora Li-Po. Nalezy pamietad aby nie ustawiac zbyt niskiego progu alarmu napiecia, tak aby
mie¢ wystarczajacy zapas czasu np. na wylgdowanie modelem w przypadku roztadowania
akumulatora. Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje
przywrdcenie wartosci domysinych: 4,7 lub3,4 V.

Power-on warning / alarm przed wytaczeniem

Funkacja stuzy do ustalania czasu ktéry mija pomiedzy ostatnim dotknieciem przyciskow aparatury a
alarmem uruchamianym na minute przed automatycznym wytgczeniem aparatury.

BASIC SETTINGS
Power-on beep yes
Batterie type Ni-MH
Batterie warning 4.7V

PPower on warn.
s SEL

Dostepne opcje to: ,unlim(ited)”, ,30s”, ,1, 5, 10, 20, 30 oraz 60 minut. Jednoczesne nacisniecie
strzatek A ¥ lub <€ » prawego przycisku powoduje przywrdcenie wartosci ,unlim(ited)”.
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Touch sensitivity / czutosé przyciskéw

BASIC SETTINGS
Batterie type Ni-MH
Batterie warning 4.7V
Power on warn. unlim

PTouch Sense
s SEL

Funkcja pozwala na ustalenie w skali od 1 do 10 czutosci lewego i prawego przycisku aparatury.
Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje przywrécenie wartosci

4
22"

Region
BASIC SETTINGS
Batterie warning 4.7V
Power on warn. unlim
Touch Sense 2
PRegion
= SEL

Wybor regionu jest konieczny dla zachowania zgodnosci z wytycznymi (FCC, ETSI, IC itp.). Dla
przyktadu we Francji jest dopuszczalne uzywanie wytgcznie waskiego pasma czestotliwosci. W Polsce

wiasciwym ustawieniem jest , Euro”.

Voice volume / gto$nosé komunikatéw

BASIC SETTINGS
Power on warn. unlim
Touch Sense 2
Region Euro

PVoice volume
* SEL

Funkcja stuzy do ustawiania w skali od 0 do 10 gtosnosci komunikatéw w wyjsciu stuchawkowym.
Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje przywrdcenie wartosci

”n
»37.

Beep volume

BASIC SETTINGS
Touch Sense 2
Region Euro
Voice volume 3

PBeep volume
- SEL
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Funkcja stuzy do ustawiania w skali od 0 do 6 gtosnosci wbudowanego generatora sygnatéw .
Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku powoduje przywrdcenie wartosci
”3"'

Servo display / wskaznik serw

Funkcja ,Servo display” daje mozliwos¢ graficznego przedstawienia potozenia poszczegdlnych serw.
W tym celu nalezy za pomoca strzatek lewego lub prawego przycisku podswietli¢ tg pozycje menu ...

&y Telemetry
9 Basic settings

L9 Servo display
[9 Servo test
9 Code lock

LY info display

... oraz nacisng¢ przycisk SET:

Funkcje ,,Servo display” mozna réwniez aktywowac w inny sposéb, poprzez réwnoczesne nacisniecie
strzatek < » lewego pada. Zakoniczenie wyswietlania tej funkcji nastepuje przez nacisniecie ESC.
Aktualna pozycja kazdego serwa z uwzglednieniem funkcji Dual Rate, Expo i mikserow jest
wyswietlana w granicach od -150 % do 150% normalnej drogi serwa. 0% odpowiada pozycji
neutralnej serwa.

Wskazanie odbywa sie wg ponizszego schematu dla modeli ptatowcow:

Belka 1 = Gaz/ hamulce

Belka 2 = Lotki lub lotka lewa

Belka 3 = Ster wysokosci

Belka 4 = Ster kierunku

Belka 5 = Lotka prawa

Belka 6 = Klapy (klapan lewa) / wolny kanat
Belka 7 = Klapa prawa

Belka 8 = Wolny kanat / drugie serwo steru wysokosci
Belka 9 = Wolny kanat

Belka10 | = Wolny kanat

Belka1l | = Wolny kanat

Belkal2 | = Wolny kanat
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Servo test / test serw

Funkcje ,Servo test” podswietlamy za pomocg strzatek ...

&y Telemetry
L9 Basic settings

LS Servo displa
[ Code lock
.9 info display

.. a hastepnie przechodzimy do submenu naciskajgc przycisk SET:

SEFWD TEST

“‘HH!!!HH!
off

2 3 4 5 6 7 8
0.5s

Do przeprowadzenia testu serw mozna wybraé wyjscia od 1 do 8 poprzez wskazanie ich za pomoca
strzatek i nacisniecie przycisku SET. Jezeli wybrane zostanie co najmniej jedno wejscie od 1 do 8, na
wyswietlaczu pokaze sie wskazéwka:

SEFWD TEST

“‘HHH!!!!!
off

2 3 456 7 8
CLH_act.Ideact. 0.5s

Jednoczesne nacisniecie strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku stuzy do rozpoczecia / zatrzymania
testu, na przyktadzie z powyzszego rysunku dla wejscia ,, 1” na czas 0,5 s. W celu zmiany czasu testu
nalezy za pomocg strzatek podswietli¢ pole jego wartosci i aktywowac je przyciskiem SET. Nastepnie
za pomocg strzatek mozna ustawic¢ wartos¢ w krokach co 0,5 s w zakresie od 0,5 do 3 s. Ustawianie
wartosci czasu nalezy zakozczy¢ przyciskiem ESC lub SET.

SERVO TEST

“‘iiiii!!ﬁ
off

2 3 45 6 7 8

Uruchomiona funkcja ,Servo test” steruje automatycznie serwami w taki sposéb jakby odpowiednie
drazki / przetgczniki / pokretta poruszaty tam i z powrotem sie w zakresie od -100 % do 100 %.
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Wszystkie aktywne funkcje wptywajgce na ruch serw sg aktywne i bedg odzwierciedlane w tescie. Po
uruchomieniu testu na ekranie pojawia sie komunikat:

SERVO TEST

&[ Servo test act. ]

off
1 2 3 45 6 7 8
CLR=act./deact. 3.0s

Test zostaje zakorficzony po ponownym nacisnieciu strzatek A ¥ lub <« » prawego przycisku.
Wazna uwaga:

Wytaczenie nadajnika nie konczy automatycznie testu serw. Z tego powodu przed wytgczeniem
nadajnika nalezy zawsze manualnie zakonczy¢ test poniewaz w przeciwnym razie po ponownym
wigczeniu nadajnika test zostanie wznowiony.

Code lock / ograniczenie dostepu

Funkcja ,,Code lock” stuzy do blokowania hastem dostepu do menu osobom niepowotanym.

&y Telemetry
L9 Basic settings
L9 Servo display
[9 Servo test

9 Code lock
info display

Po podswietleniu w menu pozycji ,Code lock” i nacisnieciu przycisku SET przechodzimy do submenu:

CODE LOCK
Desired (new)
secret number

- )
~il & ~E €
=13

Blokowanie dostepu do menu jest realizowane za pomoca hasta ztozonego z czterech cyfr od 1 do 4
wprowadzanych za pomoca strzatek lewego przycisku, wg oznaczen strzatek na wyswietlaczu:

CODE LOCK
Desired (new)
secret number

(123_)

TL2E=3R 4
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Po wprowadzeniu ostatniej, czwartej cyfry nalezy potwierdzi¢ kod za pomoca przycisku ESC.
Podswietlenie pola CLR i nacisniecie przycisku SET powoduje skasowanie cyfr.

Prosimy starannie zapamietac i przechowywac wtasne hasto dostepu poniewaz jego utrata wigze
sie z koniecznoscig zwrotu aparatury do serwisu Graupner.

Ograniczenie dostepu bedzie aktywne podczas kolejnego uruchomienia aparatury. Sterowanie
pozostaje wprawdzie aktywne, jednak wejscie do menu oraz zmiana modelu nie jest juz mozliwa bez

wprowadzenia kodu:

CODE LOCK
Desired (new)
secret number

- )
~il 'E <f €
SET

Po podaniu btednego hasta kolejna préba jest mozliwa dopiero po uptywie okreslonego czasu:

CODE LOCK
Ds, — -
Input error r
Time lock )
CLR

Usuwanie hasta

Jezeli hasto ma zostac usuniete, nalezy po wywotaniu menu dwuktornie nacisngé przycisk SET.
Pierwszym nacisnieciem SET kasujemy cyfry hasta natomiast drugim nacisnieciem SET zatwierdzamy
puste pole hasta. Pojawi sie komunikat:

CODE LOCK

De
Memorise secret r

*kkkknone kkkkk |)

- —

SET

Do menu gtdwnego wracamy naciskajgc przycisk ESC.

Info display / informacje o nadajniku

Funkcja , Info display” pozwala na wyswietlanie i cze$ciowg edycje wybranych informacji o nadajniku.
Po podswietleniu funkcji oraz nacisnieciu przycisku SET ...
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Telemetry

Basic settings

Servo display

Servo test
Code lock

L9 info display

[+ GL L E

... przechodzimy do submenu:

PRFID ABCDEF12
firmware wver. 1.234
date 2011/08/01(Mo )
time 11:22:33s
SD-Card oMBE
available oOME

0%
RFID

PRFID ABCDEF12
firmware wver. 1.234
date 2011/08/01(Mo )
time 11:22:33s
SD-Card oMB

Numer identyfikacyjny HF indywidualny dla kazdego nadajnika. Numer jest nadawany fabrycznie i nie
jest mozliwa jego zmiana.

Wersja Firmware / Firmware Version

RFID ABCDEF12
rirmware ver. 1.234
date 2011/08/01(Mo )
time 11:22:33s
SD-Card oMB

Aktualna wersja oprogramowania zainstalowanego w nadajniku. Poréwnujac wersje
oprogramowania nadajnika z wersjg dostepng na stronie www.graupner.com mozna stwierdzi¢ czy

jest ona aktualna.
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Data / Date
RFID ABCDEF12
firmware wver. 1.234
»date [2011/08/01(Mo )
time 11:22:33s
SD-Card oMB

Funkcja umozliwia ustawianie aktualnej daty. Edycja odbywa sie po podswietleniu, nacis$nieciu SET
oraz wyboru odpowiednich wartosci za pomocg strzatek. Zatwierdzenie nastepuje po ponownym

nacisnieciu SET.

Czas / Time
RFID ABCDEF12
firmware ver. 1.234
date 2011/08/01(Mo )
btime [11}22:33s
SD-Card OMBE

Funkcja umozliwia ustawienie aktualnego czasu. Edycja odbywa sie po podswietleniu, naci$nieciu SET
oraz wyboru odpowiednich wartosci za pomoca strzatek. Zatwierdzenie nastepuje po ponownym

nacisnieciu SET. W przypadku ustawienia sekund mozliwe jest wytgcznie ustawienie waertosci ,,00”.

Karta SD / SD card
RFID ABCDEF12
firmware wver. 1.234
date 2011/08/01(Mo )
time_ 11:22:33s
pSD-Card 2048MB

Funkcja pokazuje pojemnos¢ karty SD umieszczonej w aparaturze w MB.

Dostepne / avaliable

firmware ver. 1.234
date 2011/02/01(Mo )
time 11:22:33s
SD-Card 2048MB
Pavailable 1234MB

Funkcja pokazuje ilos¢ dostepnego miejsca na karcie SD umieszczonej w aparaturze w MB. W linii
ponizej pokazana jest ilo$¢ wolnego miejsca w relacji do tgcznej pojemnosci karty SD:
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date 2011/08/01(Mo )
time 11:22:33s

SD-Card 2048MB
available 1234MB

> 60%

'
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W sprawie uwag i wnioskdw dotyczacych instrukcji prosimy o kontakt:

Oroupner

Graupner GmbH & Co. KG

m.lapan@graupner.com

Tel: 0048 666 718 597
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