Jak wiadomo szara masa traci "elastyczno$¢" na stare lata, wiec postanowitem ja troche rozruszac. = [emat
J
pOWiQZﬂIly z "Mikrus na uwiezi"

Zalozenia.

1/ Opracowac prosty uktad zdalnego sterowania na podczerwieni dla uwieziowych modeli elektrykow
halowych w skali: mikro / mini, ktérego zadaniem jest wlaczanie/wylaczanie elektrycznych silnikow
napedowych w dowolnej chwili z uchwytu linek modelu (zaréwno silnikéw szczotkowych jak i
bezszczotkowych),

2/ z wykorzystaniem powszechnie dostepnych elementow,

3/ bez uzycia mikroprocesoréw (na razie = ),

4/ od zera budujemy tylko odbiornik (bo trzeba go mocno zminiaturyzowac). Jako nadajnik wykorzystujemy z
elektroztomu dowolnego pilota IR od sprzetu TV/audio/video.

4/ No i oczywiscie, mamy przy tym bawi¢ sie dobrze! ©

Na poczatku zabieramy sie za pilota, bo to pie¢ minut roboty. © Szukamy jakiego$ graciora, akurat mnie sie
trafit w pudle staruski, drugiej generacji (pierwsza, to byly piloty ultradzwiekowe - czy kto$ jeszcze pamieta

takowe?, wielkosci malej cegietki =/ ) ), ale juz IR i w rozsadnych rozmiarach:


http://pfmrc.eu/index.php?/topic/67165-mikrus-na-uwi%C4%99zi/

... po rozebraniu (stare piloty majq jeszcze Sruby, a nowe juz tylko zatrzaski, wiec trzeba po wykreceniu srub

(jesli sa) podwazy¢ i "powykrecac¢" z umiarem obudowe, tak zeby zatrzaski puscity, a pilot si¢ otworzy}):

... widzimy strone wierzchnia z elektronika:


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-04013500-1493570782.jpg

i strone dolng (w tym przypadku) z dwoma warstwami Sciezek (widoczna jest tylko jedna warstwa) i matryca
pal stykowych dla poszczegdlnych rozkazow pilota:


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-15996400-1493571031.jpg

W starych pilotach zasilanych z bat 9V (6F22), jak w tym przypadku, kazde pole stykowe matrycy podzielone
byto na trzy "plaze" (srebrzone lub ztocone dla lepszego styku z gumka przewodzaca klawisza), jak wida¢ na
fotce powyzej. Zwiazane bylo to z tym, Zze wywotanie kazdej funkcji wymagato w tych starych uktadach
nadawczych IR zwarcia do masy dwéch nog ukladu scalonego (w nowszych pilotach, zasilanych z dwoch
paluszkéw LR3/6 w matrycy stykowej zwiera sie dwie nogi uktadu miedzy sobg, a nie oddzielnie do masy). Jak
to jest w tym starym pilocie wyjasnia ponizszy schemat (rys, 2-5 b ):


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-99245300-1493571247.jpg

W zwiazku z powyzszym jako mikroswitcha musimy uzy¢ przycisku o dwoch stykach (sa takie dostepne w
sklepach, nawet w wersji mikro). Wybieramy dowolne pole stykowe na ptytce pilota. Dla naszego urzadzenia
typu on/off nie ma znaczenia jaka to bedzie funkcja pilota. Ja wybratlem pole matrycy dolne z prawej strony.
Patrzac po Sciezkach i positkujac sie omomierzem (probnikiem ciaglosci) lokalizujemy najpierw, ktéra z 1/3
czesci pola stykowego podpieta jest do masy (minusa zasilania - kabelek baterii jednoznacznie pokazuje gdzie
on jest), a potem sprawdzamy do ktorych nég ukladu scalonego podiaczone sg pozostate dwie czesci pola
stykowego. U mnie wyszlo, ze do nogi 7 i 12 ukladu scalonego. Notujemy to (ku pamieci) i na chama
odcinamy niepotrzebng juz czes¢ plytki z matryca pol stykowych i otrzymujemy taki, catkiem zgrabny ukladzik
pilota do naszych potrzeb:



http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-06059000-1493572205.jpg



http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-53571500-1493573632.jpg

... szlifujemy po obcieciu i sprawdzamy przez lupe czy koncowki obcietych Sciezek nie zwieraja sie
przypadkiem ze sobg. Przedluzamy ewentualnie (w razie potrzeby) kabelek baterii (uzywamy baterii alkalicznej
9V) i dolutowujemy przewod trzy zytowy z mikroswitchem (przypominam dwustykowym - u mnie to byto do
nogi 7 i 12 uklady scalonego i do masy ukladu-minusa zasilania, zwarte ze soba pozostate strony dwoch stykow
mikroswitcha, podobnie jak na powyzszym schemacie) i otrzymujemy gotowego pilota IR:


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-59511600-1493573645.jpg

Jak sprawdzi¢ czy pilot dziata? Bardzo prosto! Oczywiscie jesli sobie zaswiecimy w oczy, czyli tak to

zobaczymy to:



http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-62190300-1493574035.jpg

... czyli nic, D) bo oko ludzkie jest mato czule na podczerwien, ale jesli zalaczonego pilota skierujemy w

obiektyw aparatu naszej komorki i pilot jest sprawny, to na ekranie komorki zobaczymy jak diody IRED
"Swieca":


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-20223000-1493574195.jpg

Warto takie sprawdzenie wykona¢ zanim zabierzemy sie za modyfikacje elektroztomowego pilota (jaki by on

nie by}). Kontrolujemy czy emituje podczerwien (tak jak opisalem wyzej) - ma wyraznie "Swieci¢" (czasem z
lekkim migotaniem, zaleznym od typu pilota) , a nie ledwo "bzdzi¢", albo wcale. Co prawda naprawa
uszkodzonego pilota jest mozliwa, ale mato oplacalna (szczegodlnie jak padt ukiad scalony) - lepiej poszukac

innego elektroztomowca. I jeszcze jedna uwaga (dzieki "czujnosci" uzytkownikéw forum © ) - do testow
uzywamy tanich komérek, bo te "gérnoputkowe" mogq mie¢ juz wbudowane w aparatach filtry podczerwieni
(z powodzeniem testowatem z komorka SAMSUNG GT-S5611 i smartfonami LG GT540 i SAMSUNG J7).

Pilot gotowy - nie jest to szczyt miniaturyzacji, & ale biorac pod uwage, ze to darmowy gotowiec,
przymykamy na to oko i montujemy do uchwytu linek naszej uwieziowki jako urzadzenie eksperymentalne, co
pozostawiam juz waszej inwencji (oczywiscie diody IRED muszq by¢ tak skierowane aby "strzelac" wigzka


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_04_2017/post-18069-0-71402100-1493574410.jpg

podczerwong z uchwytu linek w kierunku modelu). &

Jesli chodzi o odbiornik, to jest juz opracowany i przetestowany na polu stykowym - opisze go szczegdtowo,
jak zmontuje "na czysto" na mikroptytce uniwersalnej do prototypowania SMD z rastrem 1,27 mm. W tej
chwili mozna zobaczy¢ foty z testéw aparatury IR w zestawie motorkéw DC i BLDC, oraz obejrze¢ filmy,
obrazujace zdalne zalaczanie i wylaczanie silnikéw szczotkowych i bezszczotkowych:

Wilacz/wytacz silnik szczotkowy - zasilanie 1S film na YT: 00 min 55 sek (plik ok. 8MB)

Wilacz/wylacz silnik bezszczotkowy film na YT: 1min 12 sek (plik ok. 11MB)

y

A

/-



https://www.youtube.com/watch?v=YJsfa3FFmnI&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=exBIz2vCbPI&feature=youtu.be

0

Ponizej film i fotka z testow silnika DC 2S (poprzednio byt mikromotorek zasilany z 1S):

Wiacz/wytacz silnik szczotkowy - zasilanie 2S - film na YT: 1m 32sek (plik ok13MB)


https://youtu.be/_h3kWtZ6STs

... dodalem maty mikromocowy stabilizator LD 3V, bo zintegrowane odbiorniki podczerwieni mozna zasila¢

tylko do 5V. Catos¢ dziata bardzo dobrze zar6wno przy zasilaniu 1S i 2S (dla bezszczotkowcéw zasilanie
pobierane jest z BECa regulatora). Zasieg testowatem do 20 m, bo nie mam tak na szybko dtuzszego korytarza.
Jesli chodzi o uzywanie tego na zewnatrz to da sie, ale tylko przy warunkach/pogodzie bezstonecznych/e;j.

Jeszcze jeden film pokazujacy dzialanie pilota IR z troszke wiekszym bezszczotkowcem i innym regulatorem
(poprzednio byt EMAX2805 z pakietem 2S-800mAh i miniregulatorem&BEC TOWER PRO MAG8 12AESC)
- teraz do testu poszedt EMAX?2822 z pakietem 3S-1800mAbh i regulatorem ZTW BEATLES 30ABEC. (silnik
bez smigla dla bezpieczenstwa):

Wilacz/wylacz silnik bezszczotkowy 2 film na YT: 1min 03sek (plik ok. 7MB)


https://youtu.be/rVhGekc11RM
http://pfmrc.eu/uploads/monthly_05_2017/post-18069-0-51002300-1494065218.jpg

Pierwsze schematy odbiornikéw IR - koncepcja zdalnego sterowania z wigzka podczerwieni, wysytang z

dowolnego pilota IR (dowolna funkcja), tylko w momencie wlaczania/wylaczania silnika.

Wersja V1 pilota na podczerwien do uwiezidwek - odbiornik tylko dla sinikow szczotkowych, zasilanych 1S
lub 2S.:


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_05_2017/post-18069-0-20961600-1494089298.jpg
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IR odbiornik dla pmodeli HfL (C/L) z silnika
zasilanymi z LiPo 15 lub 25 - wersja
TITLE:  IR-Receiver-V1-by-ssuchy

Documant Number:

Date: 2017-05407 16:11 |5|'beet: ]

... lwersja V2

odbiornika IR dla silnikéw bezszczotkowych:


http://pfmrc.eu/uploads/monthly_05_2017/post-18069-0-36724400-1494170467.png
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IR. odbiornik dla modeli H/L (C/L)
z silnikami bezszczotkowymi - wersja \

[TITLE IR-Raceivar-V2-by-ssuchy

Document Number:

[ Date: 2017-05-08 00:29 heat: ]

Test zdalnego IR "na zewnatrz". Tak jak pisalem wczesniej uklad na podczerwien przewidziany jest dla modeli
na uwiezi (mini / mikro) halowych, jednak mozna go bedzie rowniez wykorzystywac na zewnatrz przy braku
bezposredniego nastonecznienia (np. na placach miedzy budynkami - mam kilka takich nieduzych
wyasfaltowanych placow u mnie na osiedlu - powinny "styknac" do pierwszych préb ). Test wykonany przy
tadnej (bezchmurnej) pogodzie, ale stonce jest juz za budynkami (godz. 19):

Test zdalnego sterowania IR na zewnatrz film na YT (0:55 plik ok. 8BMB)

... zamiast silnika podpiety piezak akustyczny (z przerywanym dZzwiekiem) dla wygodnego zobrazowania
wiaczania/wylaczania (cho¢ sygnalizacyjna LED czerwona tez jest widoczna od biedy). Testowalem na
odleglosc¢ ok. 15m - mysle, Ze wiecej nie potrzeba dla tak matych modeli (cho¢ z tym nie problem, gdyby

zaistniata taka potrzeba € ).



https://youtu.be/WvLxcRkTzGU
http://pfmrc.eu/uploads/monthly_05_2017/post-18069-0-14279600-1494196747.png

UWAGA.

Powyzszy material mojego autorstwa zostal umieszczony na forum pfmrc i pochodzi z tematu:

http://pfmrc.eu/index.php?/topic/67938-zabawy-ze-zdalnym-sterowaniem-na-podczerwien/

Dotyczy budowy prostego systemu zdalnego sterowania (zataczania/wytaczania) napedowego silnika
elektrycznego modelu C/L. Miniodbiornik IR zamontowany jest w modelu, a nadajnik IR (przerobiony-
zmniejszony dowolny pilot IR od sprzetu adio/video) znajduje sie na uchwycie sterujgcym linkami modelu
uwieziowego.

ssuchy


http://pfmrc.eu/index.php?/topic/67938-zabawy-ze-zdalnym-sterowaniem-na-podczerwien/

