Trim settings
W podstawowym ekranie nadajnika wybierz ikone menu oznaczona litera "B" — Basic.
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Na wyswietlaczu ukazuje sie menu ,,Basic”. Wybierz ikone ,, Trim Step”

Dwa drazki sterujace wyposazone sa w cyfrowe trymowanie.

Za kazdym kliknieciem, krotko dotykajqc przycisku trymera, przesuwamy poczatkowe potozenie
,0” drazka sterujacego o pewna wartos$¢. Jesli trzymany przycisk trymera, potozenie ,,0” drazka
sterowego, porusza sie w odpowiednim kierunku z rosnaca predkoscia.

Aktualne pozycje ustawienia potozenia, sa wyswietlane w gtéwnym ekranie. Kazdy ,,krok” trymera
jest sygnalizowany dzwiekiem. Potozenie Srodkowe jest sygnalizowane krotka pauza. Pozwala to
na fatwe ustalenie pozycji Srodkowej trymera bez patrzenia na ekran nadajnika, np. podczas lotu
modelu.

Aktualne wartoS$ci trymu sq automatycznie zapisywane, w pamieci modelu i odnosza sie do jego
globalnych ustawien, jezeli wybrany jest tryb ustawien T: CO, lub sg przypisywane indywidualnie
w kazdej fazie lotu, jezeli wybrany jest tryb ustawien T: SE.

Uwaga ta nie dotyczy kanatu przepustnicy/hamulca ,,THR” (kanat 1), ktory jest zapisywany tylko w
ustawieniach globalnych T: CO.
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POS. 0% +13% -06% DT%

SET  [000% | [000% |[000% | [ 000% |
Dig |taITr|m 1 | SET
DighalTrim2  [NONE]

Linia "STEP" (krok trymowania)

Za kazdym kliknieciem trymera, przesuniecie ,,0” kazdego kanatu dragzka, moze by¢ trymowane z
krokiem ustawionym w zakresie od 01 do 10, w kazdym kierunku. Maksymalna Sciezka
trymowania jest zawsze w zakresie + 30% Sciezki sterowania, niezaleznie od wybranej liczby kroku
trymowania. To ustawienie jest zawsze globalne i niezalezne od ustawienia T: CO lub T: SE.

Aby zmieni¢ biezacy krok, kliknij ikone odpowiedniego kanatu w linii STEP i wybierz
odpowiednia warto$¢ z zakresu od 01 do 10.

Linia ,,POS” (pozycja trymu)

Aktualne pozycje trymowania sa pokazane w kolumnie "POS". (Zakres trymowania wynosi okoto +
30% calosci sciezka kontroli). Te aktualne pozycje trymowania mogg wyswietlane jak na
przykladzie powyzej.

Linia ,,SET”



Ta opcja pozwala opcjonalnie zapisa¢ biezace potozenie czterech cyfrowych wskaznikow, tak aby
mogly one wroci¢ do wizualnej pozycji srodkowej. Po wyborze modelu z pamieci lub po dlugim
okresie miedzy lotami, ostatnie ustawione pozycje trymeréw sq dostepne przy dolnej krawedzi
wyswietlacza odpowiednio dla kazdego drazka od 1...4. Jako przyklad:
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POS.  00% +13% -06% -07%
SET |_I|_|_WH_

Digital Trim 1 T'DH | SET
DighalTim2  [NONE]

Wyladowates modelem, ktory trymowate$ podczas lotu. Biezaca pozycja trymeréw jest
wysSwietlana w linii "POS". Zakres trymowania wynosi okoto + 30% wartosSci ogolnej Sciezki
kontroli kanatu.

Pola w linii "SET" zawieraja warto$ci 000%. Aby zapisa¢ wartos¢ trymu z linii ,,POS” nacisnij
jedno z czterech pol w linii ,,SET” i przyciskiem ,,SET” przenie§ wartos¢ do zaznaczonego pola.
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Wartosci trymu sg zapisywane z uwzglednieniem twojego ustawienia globalnego T: CO lub dla
kazdej fazy lotu T: SE osobno. Aktualna aktywna faza lotu Q.Link, wySwietlana jest obok nazwy
modelu.
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Kasowanie zapisanych pozycji trymow.
W tym celu, w linii ,,SET” dotknij pola z warto$cia, ktora chcesz skasowac i nacis$nij przycisk
,»RES”.

Digital Trim 1 i Digital Trim 2.

Dodatkowo tylko w nadajniku MZ24 mozna przypisac cyfrowe trymowanie — przyciski DT1 i DT2
- do dowolnego kanatu.

Wybierz pole ,,Digital Trim 1” i przyciskami ,, INC”, ,DEC” wybierz kanal, ktéry chcesz trymowac.
Analogicznie ,,Digital Trim 2”.



Aby wyswietli¢ aktualne ustawienia elementow sterujacych, kliknij przycisk ,,VIEW” w prawym
gérnym rogu wyswietlacza.

000% [
000% .

000

Q.LINK
W menu ,,Quick Link", nadajniki mz-18 HoTT i mz-24 HoTT, umozliwiajq zaprogramowanie w
pamieci modelu, sze$ciu r6znych ustawien dla réznych faz lotu.
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Tworzenie faz lotu nalezy rozpocza¢ w menu FUNCTION/ Q.LINK.
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Podstawowa i aktywnga fazq po stworzeniu nowego modelu jest faza ,,NORMAL”. Kolejnos¢
tworzenia pozostatych faz lotu Q.LINK nie ma znaczenia i moze mie¢ luki. Niemniej jednak,
zawsze zaczynaj od "Q.LINK1".

Faza "NORMAL" jest zawsze aktywna, gdy:

* nie jest utworzona kolejna faza Quick Link, lub

+ zaden przelacznik nie zostat przypisany do Quick Link.

Same nazwy nie majq Zadnego znaczenia technicznego dla programu i stuza tylko do wizualnej
identyfikacji faz Q.Link, ktora zostata wlaczona. Mozna dowolnie zdefiniowa¢ wilasne nazwy
wszystkich faz lotu.

Kolumna "Q.LINK"
Aby skonfigurowac pierwszy ,,Q.LINK”, wybierz przycisk w kolumnie "Q.LINK", np. "Q.LINK1"
— zostanie podswietlony na niebiesko - i przycisk ,,NEW”.
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W tym samym czasie pojawiaja sie dodatkowe pola w kolumnie "SLOW" i "CTRL".

Przycisk ,,NAM” (Nazwa)

Mozesz opisac lub zmienic istniejgce nazwy Q.Link. Wybierz przycisk ,,Q.LINK” do zmiany,
dotknij przycisku ,,NAM?”, (szczegdly opisane sa w sekcji "Model nazwa ", zaczynajac od strony
45) i zmien nazwe np. na "START".

Przycisk ,,CPY” (Kopiuj)
Zaznaczony na niebiesko, a zatem aktywny, skonfigurowany Q.Link, moze by¢ skopiowany do
innego Q.Link, za pomoca przycisku ,,CPY”, po prawej stronie wysSwietlacza. Na przyk}ad:
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Nastepny Q.Link jest domys$lnie wpisywany w tym oknie. Aby zmieni¢ to ustawienie, wielokrotnie
kliknij przycisk ponizej "TARGET", dopdki nie pojawi sie pozadana linia Q.Link, na przyklad:



Q.LINK SLOW CTARL

SOURCE TARGET
| START || QUUNKZ

6. | Q.LINK 4 .

Dotknij ,,NO”, jezeli chcesz przerwac procedure, lub ,,YES”, jezeli chcesz kontynuowac
Zrédlo Q.Link zostanie skopiowane do wybranego celu Q.Link.

Mozesz zmieni¢ nazwe utworzonej kopii fazy Q.Link, przypisa¢ dowolne opéZnienie wlaczenia
i/lub dowolny przelacznik w kolumnie ,,CTRL”.

Przycisk ,,DEL” (Usun)
Pods$wietlong na niebiesko, a tym samym aktywna, faze Q.Link mozna usuna¢ przyciskiem ,,DEL”

Kolumna ,,SLOW” (OpéZnienie)

Jesli przelaczasz Q.Link, wskazane jest zaprogramowanie czasu na ptynne przejscie do
odpowiedniej fazy Q.Link. Mozliwe jest rOwniez ustawienie innego czasu na przelgczanie sie z
Q.Link na np. Q.Link 3, a nastepnie do przelaczenia na Q.Link 1.

Aby zmieni¢ czas przelaczenia, aktywuj pole wartosci w kolumnie ,,SLOW?”- czas przelaczania" dla
zadanej fazy Q.Link, i przyciskami ,, INC” lub ,,DEC” wybierz czas z przedziatu od 0 do 9,9s.



