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WPROWADZENIE

Dziekujemy za zakup systemu radiowego 12FG firmy Futaba®. Jest to cyfrowy, proporcjonalny system
zdalnego sterowania. Aby lata¢ bezpiecznie oraz mozliwie najlepiej wykorzystaé funkcje zakupionego sprzetu,
przeczytaj dokfadnie instrukcje obstugi. Jezeli napotkasz jakies problemy, zajrzyj ponownie do instrukcji lub
odwiedz dziat Frequenty Asked Questions (Najcze$ciej Zadawane Pytania) na stronie internetowej firmy
Futaba (w jezyku angielskim). Mozesz rowniez skontaktowa¢ sie ze sprzedawca sprzetu lub lokalnym centrum
serwisowym firmy Futaba.

Ze wzgledu na mozliwe modyfikacje i uaktualnienia sprzetu, informacje zawarte w niniejszej instrukcji moga
ulec zmianie bez wcze$niejszej zapowiedzi.

Wsparcie techniczne i serwis: W celu zapewnienia petnej sprawnosci technicznej sprzetu, zalecamy coroczng,
kontrole aparatury w centrum serwisowym.

Specjalne oznaczenia
Akapity oznaczone w nastepujacy sposéb majg szczegdlne znaczenie dla bezpieczenstwa:

UWAGA! — Wykonanie danej czynnosci w sposéb niezgodny z instrukcjg moze prowadzi¢ do zaistnienia
niebezpiecznych sytuacji, spowodowac powazne obrazenia, a nawet $mierc.

OSTRZEZENIE — Wykonanie danej czynno$ci w sposob niezgodny z instrukcjg moze prowadzi¢ do
zaistnienia niebezpiecznych sytuacji, spowodowa¢ powazne obrazenia, a nawet $mieré. W ten sposéb
oznaczone sg réwniez czynnosci, przy ktorych istnieje duze ryzyko uszkodzenia ciata lub zniszczenia mienia.

PAMIETAJ! — Czynnosci, ktdre niosg za sobg bardzo niewielkie ryzyko zranienia uzytkownika, lecz w
przypadku wykonania ich w sposéb niezgodny z instrukcja, moga powodowac uszkodzenia ciata lub
zniszczenie mienia.

Ostrze zenie: Sprzet elektroniczny zawsze trzymaj z dala od matych dzieci.

ZASADY BEZPIECZEN STWA

Aby zapewni ¢ bezpiecze nstwo sobie i innym, przestrzegaj nast epujacych zasad:

Przeprowadzaj regularng konserwacje sprzetu. Mimo, ze aparatura 12FG zapisuje ustawienia modeli w
pamieci trwatej EEPROM (ktéra nie wymaga regularnej wymiany ani baterii), nalezy regularnie sprawdzaé, czy
wszystko dziata poprawnie. Zalecamy, aby co roku po zakonczeniu sezonu oddawac aparature do centrum
serwisowego firmy Futaba w celu doktadnego sprawdzenia jej stanu technicznego i dokonania ewentualnych
napraw.

Korzystaj z funkcji Fail Safe, ktéra w przypadku utraty tacznosci lub wytadowania akumulatora odbiornika
obnizy predkos¢ obrotéw silnika modelu do minimum.

Pomoze to zmniejszyé niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata lub mienia w momencie utraty kontroli nad
modelem. Sposéb konfiguraciji funkcji Fail Safe opisany jest w odpowiednim rozdziale.
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zgody autora
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Akumulator Ni-Cd odbiornika

Nataduj akumulator przed lotem! (Patrz rozdziat "tadowanie akumulatoréw Ni-Cd"). Przed kazdg serig lotéw
taduj akumulator nadajnika i odbiornika przez co najmniej 8 godzin. Stabo natadowany akumulator bardzo
szybko sie roztaduje, co moze spowodowaé utrate kontroli nad modelem i wypadek. Przed rozpoczeciem serii
lotbw zresetuj znajdujacy sie w aparaturze licznik czasu, a podczas latania kontroluj czas, przez jaki model
znajduje sie w powietrzu.

UWAGA: Pierwsze tadowanie nowego akumulatora odbiornika powinno trwa¢ ok. 15 godzin. Uzyj w tym celu
specjalnej tadowarki znajdujgcej sie w zestawie. Dzieki temu akumulator zostanie przygotowany do uzytku i od
tej pory bedzie mozna juz tadowa¢ go dowolng szybkg tadowarka. Jezeli pierwsze tadowanie akumulatora
przeprowadzone zostanie przy pomocy szybkiej tadowarki, zostanie on natadowany jedynie czesciowo.

Gdzie lata ¢?

Zalecamy latanie na specjalnie do tego celu wyznaczonych terenach. O najblizsze kluby modelarskie oraz
lotniska mozesz zapytaé sprzedawce sprzetu.

Zasady bezpiecznej pracy z akumulatorami Ni-MH/Ni-Cd

WAZNE!I!

Do fadowania akumulatora Ni-MH w nadajniku 12FG oraz akumulatora Ni-Cd odbiornika korzystaj jedynie ze
specjalnej tadowarki firmy Futaba znajdujgcej sie w zestawie z aparaturg lub z innych fadowarek
zalecanych przez firme Futaba.

Zapoznaj sie koniecznie z zasadami bezpiecznego postepowania z akumulatorami Ni-MH/Ni-Cd. Przed
uzyciem akumulatora przeczytaj specyfikacje techniczng znajdujaca sie na jego etykiecie oraz instrukcje
obstugi tadowarki. Niestosowanie sie do powyzszych zasad moze spowodowac uszkodzenie akumulatora i
znajdujacych sie w jego poblizu przedmiotéw, a nawet wywotaé POZAR!

ZASADY BEZPIECZE NSTWA
Nie wolno rozmontowywac¢ pakietow Ni-MH/Ni-Cd ani otwiera¢ obudowy poszczegdlnych ogniw.
Nie wolno dopusci¢ do kontaktu akumulatora z wilgocig lub woda.

Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd zawsze wymagajg zapewnienia odpowiedniej wentylacji - podczas tadowania,
roztadowywania, pracy, a takze w miejscu przechowania.

Nigdy nie pozostawiaj tadujacego lub roztadowujacego sie akumulatora bez nadzoru.

Nigdy nie prébuj tadowa¢ akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd tadowarka nie przeznaczong do tego typu
akumulatoréw. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie pakietu oraz tadowarki.

tadowarke oraz tadowane akumulatory umieszczaj zawsze na powierzchni niepalnej. Nigdy nie taduj
akumulatoréw na dywanie, zasmieconym biurku, w samochodzie, w poblizu materiatéw papierowych,
plastikowych, winylowych, skérzanych, drewnianych. Przed tadowaniem zawsze wyjmij akumulator z modelu.
W pomieszczeniu, gdzie tadujesz akumulatory zamontuj czujnik dymu lub ognia.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Nigdy nie taduj akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd z predkoscig wiekszg niz 1C dla danego akumulatora (1C -
tadowanie pradem o natezeniu rownym podanej pojemnosci akumulatora).

Nie wolno dopusci¢ do przegrzania akumulatora. Akumulator, ktéry nagrzeje sie do temperatury wyzszej niz
60T nale zy pozostawi¢ w bezpiecznym miejscu do ostygniecia. Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd nie natadujg sie do
petna, gdy temperatura otoczenia bedzie zbyt niska lub gdy akumulator bedzie juz wczesniej natadowany.

Nagrzewanie sie akumulatoréw podczas tadowania jest zjawiskiem normalnym, jednak kiedy tadowarka badz
akumulatory beda zbyt gorace, nalezy natychmiast przerwaé tadowanie i je odigczy¢. Przed ponownym
uzyciem przegrzanego akumulatora sprawdz, czy nie ulegt on uszkodzeniu. Jezeli zauwazysz jakiekolwiek
$lady uszkodzenia, nie uzywaj go.

Nie korzystaj z akumulatora Ni-MH/Ni-Cd, jezeli podejrzewasz, ze mogt on ulec fizycznemu uszkodzeniu.
Dokfadnie sprawdz, czy na akumulatorze nie ma peknie¢, dziur, zarysowan, a takze czy ztacza oraz przewody
sg nieuszkodzone. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu elektrolitu z akumulatora z oczami ani skéra. Jezeli tak
sie stanie, dokladnie sptucz elektrolit duzg iloscig biezacej wody. Jezeli podejrzewasz, ze z akumulatora
moze wydostawac sie elektrolit, pot6z go na niepalnej powierzchni i zostaw na 30 minut.

Nie przechowuj akumulatoréw w poblizu grzejnika ani otwartego ognia.

Nie roztadowuj akumulatoréw pradem o natezeniu wyzszym niz podano w ich specyfikacji techniczne;.
Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd zawsze przechowuj w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Zasady post epowania z kartami pami eci SD (Zestaw T12FG nie zawiera karty SD)

Nie wyjmuj karty ani nie wytaczaj zasilania nadajnika w trakcie procesu zapisywania danych.
Nie dopuszczaj do kontaktu karty z brudem, woda, lub innymi ptynami.

Nie wystawiaj karty na dziatanie silnego pola magnetycznego lub elektrycznego, gdyz moze spowodowaé to
utrate danych i trwate uszkodzenie karty.

Przy wktadaniu i wyjmowaniu karty zawsze trzymaj jg za krawedzie.

Nie wystawiaj karty na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, ani nie pozostawiaj w warunkach
wysokiej wilgotnosci powietrza.

Zawsze wkiadaj karte do gniazda wtasciwg strona.

NA LOTNISKU

Zawsze zwracaj uwag € na zasady panuj ace na terenie przeznaczonym do lotéw , rozmieszczenie widzow,
kierunek wiatru oraz ewentualne przeszkody. Szczegodlng ostroznos¢ zachowaj latajac w poblizu linii
wysokiego napiecia, wysokich budynkéw lub urzadzen telekomunikacyjnych, poniewaz moga tam wystepowac
zakidcenia sygnatu radiowego. Jezeli zamierzasz lata¢ na terenie nieprzeznaczonym specjalnie do tego celu,
upewnij sie, ze w poblizu nie znajdujg sie inni modelarze, gdyz na skutek zakiécen mozesz straci¢ kontrole
nad modelem albo spowodowa¢ utrate kontroli przez innego modelarza.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 7 z 151



_( ® A Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
I " ' "' RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

Przed lotem upewnij si e, ze czestotliwo $¢€, ktérej chcesz u zywaé€ nie jest aktualnie zaj eta. Jezeli w
poblizu znajduje sie wielu innych modelarzy dobrym pomystem moze by¢ przygotowanie tabliczki lub plakietki
z numerem wybranej czestotliwosci. Niemozliwe jest jednoczesne korzystanie z tej samej czestotliwosci przez
dwa lub wiecej modeli. Nawet mimo uzywania réznych typéw modulacji (AM, FM, PCM), z danej czestotliwosci
moze korzysta¢ naraz tylko jeden model.

Nigdy nie lataj do catkowitego wyczerpania akumulatora. Nie polegaj w stu procentach na ostrzezeniu o
niskim napieciu w akumulatorze, ktére wyswietlane bedzie na ekranie nadajnika. Jest to jedynie wskazéwka,
kiedy nalezy ponownie go natadowac. Przed kazdym lotem sprawdz stan natadowania akumulatora nadajnika
i odbiornika.

Aby zapobiec awarii sprz etu zawsze witaczaj i wyt aczaj poszczegodlne urz adzenia w odpowiedniej
kolejno sci:

1. Ustaw dragzek gazu w pozycji wolnych obrotéw lub w inny sposob zabezpiecz model przed przypadkowym
startem.

2. Rozt6z catkowicie antene nadajnika.

3. Wigcz zasilanie nadajnika i poczekaj az wyswietli sie ekran gtéwny.

4. Upewnij sie, ze wybrales wtasciwy zestaw ustawien dla modelu, ktérym zamierzasz latac.

5. Wigcz zasilanie odbiornika.

6. Sprawdz dziatanie wszystkich elementow sterujacych. Jezeli ktérys serwomechanizm dziata niewtasciwie,
nie zaczynaj latania zanim zidentyfikujesz przyczyne problemu. (W przypadku systemow z modulacjg PCM:
Sprawdz, czy ustawienia funkcji Fail Safe sg poprawne. Po dokonaniu ustawieh odczekaj co najmniej 2
minuty, wylacz nadajnik i sprawdz czy powierzchnie sterowe/serwomechanizm gazu reagujg we whasciwy
sposbdb. Ponownie wigcz nadajnik).

7. Uruchom silnik.

8. Przeprowadz petny test zasiegu.

9. Po zakonczeniu latania sciggnij drgzek gazu maksymalnie do siebie, uzyj przetacznika wytaczajacego silnik,
lub w inny sposob zabezpiecz silnik modelu przed przypadkowym uruchomieniem.

10. Wylacz zasilanie odbiornika.

11. Wylgcz zasilanie nadajnika.

Jezeli nie zachowasz wiasciwej kolejnosci wigczania catego systemu, serwomechanizmy lub powierzchnie
sterowe mogq ulec zniszczeniu, mozesz zala¢ silnik, lub moze dojs¢ do jego przypadkowego wigczenia, co
grozi uszkodzeniami ciata.

Jezeli podczas przygotowa n do lotu postawisz aparatur € na ziemi, uwa zaj, aby nie przewrdcit jej wiatr.
Jezeli sie przewrdci, moze nastgpi¢ przypadkowe wychylenie drgzka gazu, co spowoduje wzrost obrotow
silnika. W tej sposéb mozesz réwniez uszkodzi¢ nadajnik.

Przed startem upewnij si e, ze antena jest calkowicie rozto zona. Ziozona antena spowoduje zmniejszenie
zasiegu sygnatu radiowego i moze spowodowac utrate kontroli nad modelem. Unikaj celowania czubkiem
anteny bezposrednio w model, gdyz wzdtuz tej linii sygnat jest najstabszy.

Nie lataj podczas deszczu! Woda lub wilgo¢ moga dostaé sie do wnetrza nadajnika przez otwér przy antenie
lub drazkach i spowodowac¢ wadliwe dziatanie sprzetu. Jezeli podczas zawodow bedziesz zmuszony lata¢ w
deszczu, przykryj nadajnik plastikowym woreczkiem lub w inny sposdb zabezpiecz go przed zamoczeniem.
Nigdy nie lataj podczas burzy!

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Nigdy nie wyt aczaj nadajnika w czasie lotu! Wytaczenie i ponowne wigczenie nadajnika w trakcie lotu moze
skutkowaé rozbiciem modelu, gdyz uruchomienie nadajnika i wczytanie systemu zajmuje pewien czas.

PRZED PIERWSZYM UZYCIEM SPRZETU

CHARAKTERYSTYKA SYSTEMU

PCMG3 (System PCM trzeciej generaciji)

System PCMG3 charakteryzuje sie o 40%
krotszym czasem reakcji niz wczesniejszy
PCM1024. Liczba krokoéw (interwaléw) zostata
podwojona z 1024 do 2048. Umozliwia on
sterowanie 12 kanatami liniowymi oraz 2 kanatami
zalgczanymi. Najbardziej Zaawansowana
technologia modulacji sygnatu dostepna w branzy
modelarstwa RC zapewnia najlepsze obecnie
mozliwe osiggi.

WFSS (Bezprzewodowy System  Wyboru
Czestotliwo $ci)

Zaréwno nadajnik T12FG, jak i odbiornik R5114
wyposazone sg W system syntezy czestotliwosci.

Typy modeli

Samoloty - dostepnych 7 rodzajéw skrzydet i 3
rodzaje usterzenia ogonowego. Smiglowce - 8
typdw tarcz sterujacych Szybowce - dostepnych 7
rodzajow skrzydet i 3 rodzaje usterzenia
ogonowego. Dodatkowe funkcje oraz miksery
niezbedne dla kazdego typu modelu zostaly
skonfigurowane fabrycznie.

Funkcje miksuj ace

Nadajnik T12FG posiada te same funkcje
miksujace, co jego bardziej zaawansowany
technicznie kuzyn - T14MZ/T12Z.

Wprowadzanie ustawie nh

Duzy, graficzny wyswietlacz LCD oraz przyciski
nowego typu znacznie usprawniajg konfiguracje
urzadzenia.

Drazki

Drazki wyposazone sa w podwojne lozyska
kulkowe dla kazdej osi. Zapewniajg one bardziej
precyzyjng prace i doktadniejszg kontrole nad
modelem. Nowy typ potencjometréw pozwala na
dtuzszy okres bezawaryjnego uzytkowania.

Akumulator Ni-MH

Nadajnik T12FG zasilany jest akumulatorem
niklowo-metalowo-wodorkowym 7,2V/1700 mAh.

Odbiornik R5114DPS

R5114DPS to niewielki, 14-kanatlowy odbiornik z
systemem syntezy czestotliwosci, cechujacy sie
wysokg czutoscig oraz selektywnoscia.

Karta pamieci SD (nie uwzgl edniona w
zestawie)

Dane modeli mogg by¢é zapisywane i
przechowywane na karcie SD (32MB-1GB). Przy
pomocy karty SD mozna réwniez aktualizowac
oprogramowanie nadajnika. Uaktualnienia
udostepniane sg ha stronie producenta.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Zawarto $¢é zestawu i specyfikacja techniczna

(Specyfikacja techniczna moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia).

Zestaw 12FGA/12FGH/12FG zawiera Czestotliwos¢ posrednia: 10,7 MHz & 450 kHz
nastepuj ace elementy: Zasilanie: Akumulator Ni-Cd 4,8 V
W zalezno$ci od typu zestawu) Pobdr pradu: 75 mA
Wymiary: 37,7x52,3x16 mm
» Nadajnik T12FG z modutem nadawczym RF (MZ- Waga: 32,59
DDS) Kanaty: 14
* Odbiornik R5114
* Akumulator HT2F1700B Ni-MH, akumulator Serwomechanizmy polecane do u zytku z
NR4F1500 Ni-Cd oraz tadowarka systemem 12FG:
» Wigcznik odbiornika z przewodem tadowania
» Miniwkretak szesciokatny (1,5mm, 2,5mm) S9252 (Serwomechanizm cyfrowy)
» Pasek na szyje System sterowania: Sterowanie szeroko$cig
impulsu, punkt neutrum 1,52 ms
Nadajnik TI2FGA/T12FGH/T12FG Zasilanie: 4,8 V (z odbiornika)
System operacyjny: 2 drazki, 12+2 kanaty, PCM- Moment obrotowy (sita): 6,6 kg/cm przy 4,8V
G3, system syntezy czestotliwosci Predkosc¢: 0,14 sek/600 przy 4,8V
Czestotliwos¢ sygnatu: Pasma 29, 35, 36, 40, 41, Wymiary: 40,0 x 20,0 x 36,6 mm
lub 72 MHz Waga: 50 g
Modulacja: Przetgczana: PCM-G3, PCM1024, lub
FM/PPM. S9255 (Serwomechanizm cyfrowy)
Zasilanie: Akumulator 7,2V HT6F1700B Ni-MH System sterowania: Sterowanie szerokoscig
Pobdr pradu: przecietnie 500mA impulsu, punkt neutrum 1,52 ms
Zasilanie: 4,8 V (z odbiornika)
Odbiornik R5114DPS Moment obrotowy (sita): 9,0 kg/cm przy 4,8V
(PCM-G3, synteza czestotliwosci, podwdjna Predkosc¢: 0,16 sek/600 przy 4,8V
przemiana) Wymiary: 40,0 x 20,0 x 36,6 mm
Czestotliwos¢ odbieranego sygnatu: Pasma 29, 35, Waga: 55 g

36, 40, 41, lub 72 MHz

Akcesoria

Do systemu dokupi¢ mozna wymienione ponizej dodatkowe akcesoria. Wiecej informacji na ich temat znajduje
sie w katalogu firmy Futaba Ilub na stronie jej polskiego dystrybutora, sklepu RC-Skorpion
(www.rcskorpion.pl).

» Zapasowy akumulator nadajnika HT6F1700B (1700mAh) Ni-MH. Podczas diuzszych sesji latania mozna
wymieni¢ akumulator na Swiezo natadowany.

» Przewdd Trener-Uczen - dodatkowy przewdd do potaczenia nadajnikow instruktora i ucznia podczas nauki
latania. Pamietaj - nadajnik T12FG mozna potaczy¢ zaréwno z drugim identycznym nadajnikiem, jak i z innymi
modelami nadajnikéw firmy Futaba. Dostepne sg 3 rézne rodzaje przewodow - w zaleznosci od tego, z jakim
nadajnikiem zamierzasz potaczy¢ system T12FG. (Dalsze informacje znajdujg sie w rozdziale poswieconej
funkcji TRAINER).

e Pasek na szyje - ,smycz’. Do nadajnika T12FG przymocowa¢ mozna pasek na szyje. Ulatwia on
postugiwanie sie nadajnikiem i zwieksza precyzje sterowania, gdyz ciezar nadajnika nie bedzie spoczywat w
rekach pilota.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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e Zlgcza typu Y, przewody przediuzajagce do serwomechanizméw, itp — Oryginalne przewody i ztgcza firmy
Futaba, w tym wersje przeznaczone do pracy przy wiekszych natezeniach pradu, przeznaczone dla wiekszych
modeli oraz do innych zastosowan.

« Zyroskopy — Dostepnych jest wiele typdw oryginalnych zyroskopéw firmy Futaba, ktére moga pracowaé z
modelami samolotéw i helikopterow.

» Regulator obrotow silnika spalinowego - Governor (GV1) — do uzytku w helikopterach. Automatycznie
dostosowuje pozycje serwa przepustnicy, co pozwala na utrzymanie statej predkosci obrotéw glowicy wirnika
niezaleznie od kata natarcia topat, obcigzenia, wiatru, itp.

* Przewdd DSC — pozwala na dokonanie konfiguracji i testbw bez nadawania sygnatu radiowego. Przy
wylaczonym nadajniku i odbiorniku podtgcz przewdd do gniazda trenera w nadajniku, a nastepnie do ztgcza
DSC (B/C) w odbiorniku. W ten spos6b mozna zaprogramowaé¢ i skonfigurowa¢ system bez nadawania
sygnatu radiowego.

» Odbiorniki — dostepnych jest wiele typéw odbiornikéw przeznaczonych do pracy z r6znymi modelami.
(Dostepne sg odbiorniki z modulacjg PCM-G3, PCM1024, lub FM/PPM).

» Dodatkowa tadowarka - Futaba CR-2000 - do fadowania akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd nadajnika i odbiornika.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Budowa nadajnika

Antena
Diody Led statusu

Przetgczniki
(SA, SB, SE, SF)

Suwak
(LS)

Drazek

(\1320
<:18|:>(J4)

Trymery
cyfrowe
(T3, T4, T6)

Zaczep
paska

Wiacznik
zasilania

Bezpieczna obstuga anteny

UWAGA:

Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, ze antena
nadajnika jest zamontowana.

*Antene przechowuje sie w schowku z tylu
nadajnika.

Calkowicie rozt6z antene. Przed rozpoczeciem
pracy upewnij sie, ze antena jest dobrze
przykrecona.

Nigdy nie trzymaj nadajnika za antene.

Pokretta LD, RD

Przetaczniki
Uchwyt (SC, SD, SG, SH)

Suwak
(RS)

Drazek

(sz
<J8[>(J1 )

Trymery cyfrowe
(T1, T2, T5)

Przycisk S1

Pokretto / przycisk
EDIT

Ekran LCD

*Trzymaj nadajnik za uchwyty, w przeciwnym razie
mozesz tatwo uszkodzi¢ antene lub nadajnik.

*Wycigganie i chowanie anteny.

Aby wyja¢ antene ze schowka, chwyc za jej koniec
i pociagnij.
Aby schowaé¢ antene, wepchnij jg delikatnie do

schowka, az ustyszysz klikniecie. Jezeli antena nie
bedzie schowana do korhca, moze sie wysungc.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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eAntenna

*Montaz i demontaz anteny.

Zamontuj antene obracajgc jg w kierunku zgodnym
z ruchem wskazoéwek zegara.

Aby odkreci¢ antene, obracaj ja w kierunku
przeciwnym do wskazowek zegara.

*Regulacja kata potozenia anteny

Mozna ustawi¢ dowolny kat potozenia anteny. Przy
pomocy wkretaka 2,5mm poluzuj srube znajdujaca
sie po lewej stronie uchwytu anteny (kre¢ w
kierunku przeciwnym do wskazéwek zegara).
Ustaw antene w wybrany sposob, dokrec
ponownie Srube.

Diody LED statusu

Status pracy nadajnika wskazujg diody LED
znajdujgce sie na dole po obu stronach logo
"T12FG".

LED (czerwona)

Wskazuje status modutu RF

* Miga

Dioda miga jezeli modut RF jest niepodiaczony,
jezeli podtaczono modut o innej czestotliwosci niz
ta ustawiona w nadajniku, lub jezeli modut jest
uszkodzony.

« Swieci

Dioda $wieci jezeli poditaczony jest wtasciwy modut
RF.

Ostrzezenie o aktywnym trybie lotu.
* Miga

Wiaczono zasilanie nadajnika, a ktérys z
przetgcznikow trybOw lotu jest aktywny.

LED (zielona)

Wskazuje status transmisji sygnatu radiowego.
* Wytgczona

Sygnat nie jest nadawany (OFF).

« Swieci

Sygnat jest nadawany.

» Miga powoli

Nadajnik dziala w trybie Trenera - jako nadajnik
Ucznia (nadawanie sygnatu jest wytgczone).

Przetgczniki (SA-SH)
(Typy przetgcznikow)

» SA : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
* SB : 3-pozycyjny, tristabilny, diuga dzwignia
» SC : 3-pozycyjny, tristabilny, diuga dzwignia
» SD : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
 SE : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
* SF : 2-pozycyjny, bistabilny, diuga dzwignia
* SG : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
* SH : 2-pozycyjny, chwilowy, dluga dzwignia

*Wyboru przelgcznika dla funkcji miksujacych i
kierunku jego wigczania dokonuje sie podczas
konfiguracji tych funkciji.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Pokr eﬂa * Nadajnik T12FG emituje dzwiek, gdy suwak
przechodzi przez pozycje centralna.

* Wyboru suwaka dla funkcji miksujacych i
kierunku jego dziatania dokonuje sie podczas
konfiguracji tych funkciji.

Pokretta LD i RD Trymery cyfrowe (T1-T6)

A A

Pokretta LD oraz RD sg pokrettami analogowymi.

* Nadajnik T12FG emituje dzwiek, gdy pokretio
przechodzi przez pozycje centralna.

*Wyboru pokretta dla funkcji miksujacych i kierunku
jego dzialania dokonuje sie podczas konfiguraciji
tych funkciji.

Nadajnik jest wyposazony w 6 trymerow
cyfrowych. Za kazdym naci$nieciem przycisku
trymera warto$¢ trymowania zmienia sie o 1 skok.
Przy kilkukrotnym nacisnieciu wartos$¢ trymowania
zmienia sie szybciej. Kiedy trymer osiggnie pozycje
neutralng, emitowany dzwiek sie zmieni. Aktualne
pozycje poszczegllnych trymeréw wyswietlane sg
w formie graficznej na ekranie.

Aby zmieni¢ wartosci trymowania, wejdz w menu
LINKAGE -> FUNCTION. Przy pomocy pokretta
EDIT zaznacz funkcje [T1-T6 SETTINGS],
nastepnie nacisnij przycisk EDIT. Otworzy sie
kolejne menu, ktoére umozliwia zmiane wartosci
trymerow.

Pamietaj: Ustawione pozycje trymerdéw zapisywane
sg w pamieci nadajnika i nie ulegng skasowaniu po
LS (lewy), RS (prawy): jego wytaczeniu.

Suwaki LS oraz RS sg suwakami analogowymi.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Przyciski do wprowadzania danych

Wprowadzanie danych i ustawien wykonuje sie przy pomocy przycisku/pokretta EDIT oraz przycisku S1.

e.CD screen

Ekran LCD:
Regulacji kontrastu ekranu dokonuje sie w menu
systemowych - opcja [DISPLAY].

Przycisk EDIT:

Obrét pokretta porusza kursorem na ekranie menu
lub na ekranach konfiguracji poszczegoélnych opcji.
Umozliwia ono roéwniez przejscie do kolejnej
podstrony menu (jezeli taka istnieje).

Podczas wprowadzania danych i konfiguracji
pokretto stuzy do zmiany wprowadzanych wartosci,
wyboru trybu pracy, itp. (wartos¢ liczbowa, ON,
OFF, INH, ACT, itp.)

Przycisk EDIT:

Nacisnij przycisk EDIT jezeli chcesz wyswietli¢
ekran konfiguracji jakiej$ funkcji lub przetgczyc sie
miedzy trybem poruszania kursorem a trybem
wprowadzania danych.

Przy pomocy tego przycisku mozna roéwniez
potwierdzi¢ wyswietlany na ekranie komunikat.

Regulacja dr gzkéw
Regulacja dlugo $ci dr azka
Diugos¢ drazka mozna dopasowaé do wiasnych

preferencji. Wybierz dtugos¢ tak, aby poruszanie
drazkiem byto mozliwie najwygodniejsze.

eButton (81)

eDial (EDIT)

eButton (EDIT)

Przycisk S1:

Nacisnij przycisk S1, by wyswietli¢ kolejng
podstrone menu lub kolejny ekran konfiguracii.
Kursor ustawi sie automatycznie u gory ekranu.

Zamykanie ekranu konfiguracii:

Aby zakonczyé konfiguracje danej funkcji i
powrdci¢ do menu, ustaw kursor w goérnej linii
(tytutowej) i nacisnij przycisk EDIT.

Aby powrdci¢ bezposrednio do ekranu gtéwnego,
wcisnij przycisk S1 na 1 sekunde.

Aby wyj$é z menu i powrdci¢ do ekranu giéwnego
ustaw kursor w gornej linii (tytutowej) i nacisnij
przycisk EDIT.

Lever Head Lever Head

1. Przytrzymaj czes¢ "B" drazka i obré¢ czesc "A"
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Element zostanie poluzowany.

2. Ustaw pozadang diugo$¢ drazka, a nastepnie
ponownie dokre¢ czesé "A".

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Regulacja sity centruj acej dr azka

Sita centrujaca sprezyn obu drgzkéw jest zmienna i
mozna dostosowa¢ jg do indywidualnych
preferencji uzytkownika.

1. Odczep gumowy uchwyt znajdujacy sie z tyhu
obudowy.

e Stick Tension(J3)
(Mode 1)

e Stick

Tension

I e Stick Tension(J4)

o Stick Tension(J2) (Mode 1/2)
(Mode 2)

2. Przy pomocy dotgczonego wkretaka 1,5 mm
obracaj $rubg regulujacy site sprezyny centrujacej
danego drazka.

Obrét w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara zwieksza site centrujaca drgzka.

UWAGA: Jezeli za bardzo poluzujesz $rube,
drazek moze przesta¢ dziata¢, gdyz bedzie sie
blokowat.

3. Po zakonczeniu regulacji ponownie zamontu;j
gumowy uchwyt.

Zmiana sposobu pracy dr azka gazu (funkcja
"grzechotki")

Drazek gazu moze dziataé w trybie "grzechotki”
(najczesciej przy sterowaniu modelami samolotéw)
lub "$lizgacza" (modele helikopterow).

| eRetaining
Force (J3)
Force (J2) (Mode 2)
(Mode 1) |

eRetaining

1. Zdejmij umieszczong z tylu obudowy gumowg
klapke zastaniajaca $ruby do regulacji drazka
gazu.

2. Przy pomocy dotgczonego wkretaka 1,5 mm
obracaj s$ruba regulujacg.  Obrot w kierunku
zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara zwieksza
opor drazka.

Sruby do regulacji dr azka gazu

BoCh

Samolot (Model) Helikopter (Model)

Helikopter (Mode2) Samolot (Mode?2)

*Nadajnik posiada 2 metalowe plytki sterujgce
pracg drazka - "grzechotke", ktéra uzywana jest
najczesciej przy sterowaniu modelem samolotu,
oraz "$lizgacz" do sterowania helikopterem. Jezeli
dokrecisz obie S$ruby, nie bedzie widocznego
efektu, gdyz regulacja obu tych funkcji wzajemnie
sie znosi.

*Jezeli chcesz zmieni¢ tryb pracy drgzka z
samolotu na helikopter, obracaj $rube "grzechotki"
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, az drgzek bedzie poruszat sie swobodnie.
Nastepnie dokre¢ srube helikoptera, az uzyskasz
odpowiedni op6r drgzka. Jezeli zmieniasz
"$lizgacz" na "grzechotke", postepuj odwrotnie.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Karta pami eci SD

(nie uwzgledniona w zestawie)

Dane poszczeg6lnych modeli mogg by¢
przechowywane na kartach pamieci SD
dostepnych powszechnie w handlu. Przy pomocy
karty SD mozna réwniez  aktualizowac
oprogramowanie nadajnika. Uaktualnienia
udostepniane sg na stronie producenta. Dostepne
pojemnosci kart: 32MB do 1GB.

Uwaga!

Przed wlozeniem Ilub wyjeciem karty nalezy
koniecznie wytgczy¢ nadajnik.

Karta SD jest urzgadzeniem precyzyjnym i
delikatnym - wkiadaj ja do gniazda z wyczuciem.

Zasady korzystania z kart SD z nadajnikiem
T12FG

Pamietaj o nastepujacych zasadach:

*Przed rozpoczeciem pracy karte SD nalezy
sformatowac¢ w nadajniku - tylko wtedy bedzie on w
stanie wykorzysta¢ znajdujgce sie na niej dane.
Swiezo zakupiona karta lub karta uzywana
wczesniej w innym urzadzeniu nie bedzie dziataé
jezeli nie zostanie sformatowana.

*Formatowanie powoduje usuniecie wszystkich
danych znajdujacych sie wczesniej na karcie.

*Na karcie sformatowanej w nadajniku T12FG nie
mozna zapisywa¢ niczego bezposrednio z
komputera (np. przenoszac ikony plikéw na karte).
Pliki nalezy konwertowa¢ i przenosi¢ na karte przy
pomocy specjalnego oprogramowania. Urzadzenie
identyfikuje poszczegélne pliki po ich numerze, nie
po nazwie. (Specjalne oprogramowanie do

konwersji danych $ciggna¢é mozna ze strony
Futaba).

Wktadanie/wyjmowanie karty SD

1. Wylacz nadajnik i otworz pokrywe schowka na
akumulator znajdujgcego sie na tylnej sciance.

2.

oSD Card

[Wkiadanie karty]

Ul6z karte w taki sposoOb, aby jej gorna strona
skierowana byta ku dotowi nadajnika i wsun jg w
gniazdo.

*Wecisnij karte, az ustyszysz klikniecie.
[Wyjmowanie karty]

Docisniecie karty znajdujgcej sie w gniezdzie
powoduje odblokowanie zatrzasku - potem mozna
jawyjac.

3. Zamknij pokrywe schowka.

Formatowanie karty

Aby moc korzysta¢ z karty SD z nadajnikiem
T12FG, nalezy jg wcze$niej sformatowac. Karta
raz sformatowania nie wymaga ponownego
formatowania. Proces formatowania
przeprowadzany jest w nadajniku.

[WAZNE] - Wszystkie dane na formatowanej karcie
ulegajg skasowaniu. Nie formatuj karty, ktéra
zawiera wazne dane.

[Procedura formatowania]

1. W16z karte do gniazda w nadajniku.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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2. Wigcz zasilanie nadajnika. Jezeli wiozona karta
jest niesformatowana, na ekranie pojawi sie
ponizszy komunikat.

THIS CARD HAS
NOT BEEN INITIALIZED.

CANCEL FORMAT

Kiedy nadajnik jest juz gotowy do sformatowania
karty, ustaw kursor na polu [FORMAT] i naci$nij
przycisk EDIT.

(Aby anulowac¢ formatowanie, ustaw kursor na polu
[CANCEL] i naci$nij przycisk EDIT).

SURE ?

CANCEL OK

*Formatowanie sie rozpoczyna. W trakcie procesu
formatowania karty na s$rodku ekranu widnieje
poruszajacy sie poziomo prostokat.

NOH FORMATING. ..
e ]

*Po  zakonczeniu formatowania  wysSwietlony
zostaje komunikat. W zaleznosci od pojemnosci
karty i jej predkosci odczytu formatowanie moze
zajgc od utamka sekundy do kilku minut.

FORMAT COMPLETED.

[WAZNE] Nie wylaczaj nadajnika dopoki nie
wyswietli  sie  komunikat o  zakonczeniu
formatowania [FORMAT COMPLETED].

4. Nacisnij przycisk EDIT by zakonczyé.
Czytnik kart SD

Czytnik pozwala na zapisanie na karcie
Sciggnietych lub skopiowanych ustawien modeli
lub aktualizacji  oprogramowania  nadajnika
wydanych przez firme Futaba. Czytniki kart SD

dostepne sq w wiekszosci sklepow

elektronicznych.
Dane zapisane na karcie

Jezeli zauwazysz jakiekolwiek problemy z zapisem
badz odczytem karty, zmien jg na inna.

*Firma Futaba ani jej dystrybutor nie przyjmujg na
siebie odpowiedzialnosci za utrate danych
przechowywanych na kartach SD niezaleznie od
powodu ich utraty. Pamietaj o wykonywaniu kopii
zapasowych najwazniejszych plikéw.

Gniazda nadajnika

eBattery charge || «DSC/Trainer

Gniazdo przewodu Trener-Ucze h

Przy korzystaniu z funkcji Trenera gniazdo to stuzy
do podtaczenia przewodu Trener-Uczen tgczacego
oba nadajniki.

*Funkcje Trenera konfiguruje sie w menu
systemowym -> funkcja Trainer.

Gniazdo DSC

To samo gniazdo moze stuzy¢ do podigczenia
przewodu DSC. Siluzy on do bezposredniego
taczenia nadajnika z odbiornikiem - umozliwia
prace bez konieczno$ci nadawania sygnatu
radiowego.

*Dalsze informacje znajdujga sie w rozdziale
"Podtgczanie serwomechanizméw do odbiornika"

Gniazdo tadowania akumulatora

Gniazdo to stuzy do tadowania zainstalowanego w
nadajniku akumulatora NiMH HT6F1700B. Nie

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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korzystaj z zadnej innej tadowarki oprécz tej
dotaczonej do zestawu i przeznaczonej specjalnie
do tadowania akumulatoréw NiHM.

Uwaga!

Nie podigczaj do tego gniazda zadnej innej
tadowarki niz ta, ktérg znajdziesz w zestawie.

*Jezeli wyjmiesz akumulator z nadajnika, bedziesz
mogt natadowaé go inng, szybka tadowarkg
przeznaczong do akumulatorow NiMH, np. CR-
2000.

Montaz i wyjmowanie
akumulatora HT6F1700B z
nadajnika.

Monta z akumulatora

1. Otworz pokrywe schowka na akumulator (w
gore).

eBattery ribbon for
removing battery

2. Umie$¢ akumulator w uchwycie.

eBattery ribbon
1

u—

)

*Push the bttery
until being locked

V~ ' completely. I

3. Podtacz przewdd akumulatora.

4. Zamknij pokrywe schowka i zablokuj ja.

Wyjmowanie akumulatora

Pamietaj: Jezeli wyjmiesz akumulator gdy nadajnik
bedzie wlaczony, ostatnio wprowadzone i
niezapisane dane zostang utracone.

1. Otwérz pokrywe schowka na akumulator (w
gore).

2. Odiacz przewo6d akumulatora.

3. Pociggnij za pasek znajdujgcy sie przy
akumulatorze, aby zwolni¢ zatrzask.

4. Wyjmij akumulator.
5. Zamknij pokrywe schowka i zablokuj ja.

Ostrze zenie: Uwazaj, aby nie upusci¢
akumulatora.

Po wylgczeniu nadajnika przed odigczeniem
akumulatora upewnij sie, ze system zdazyt sie
zamkngé i na ekranie nie ma zadnych
komunikatow.

* Nieprzestrzeganie tej zasady moze doprowadzic¢
do uszkodzenia podigczonych urzadzen Iub
danych.

* Jezeli nastgpi utrata danych, przy nastepnym
wigczeniu nadajnika pojawi sie komunikat btedu
zapisu danych "Backup Error". W takiej sytuacji nie
korzystaj z nadajnika, lecz oddaj go do centrum
serwisowego w celu zdiagnozowania problemu.

Modut RF MZ-FM

sModule

Uwaga!

Przed wlozeniem Ilub wyjeciem modutu nalezy
koniecznie wytgczy¢ nadajnik.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Odtaczanie modutu RF

Dociskajgac do srodka dwa zatrzaski znajdujace sie
po bokach, wyciggnij modut - trzymajac go prosto.

* U gory oraz od spodu modulu znajdujg sie
zlgcza. Jezeli bedziesz trzymac go pod katem,
utrudni to jego wyjecie.

Podtaczanie modutu RF

Ostroznie wtéz modut tak, aby nie zgig¢ pinéw w
zlgczu nadajnika.

Odbiornik

Przed rozpoczeciem korzystania z odbiornika,
koniecznie przeczytaj informacje znajdujace sie na
kolejnych stronach.

Odbiornik R5114DPS

eConnectors

sAntenna

/—oB/C

/\<0CH1N12

Gniazda

"1-12": wyjscia kanatéw 1 -12

"DG1", "DG2": wyjscia kanatow DG1 i DG2
"B/C": zlgcze zasilania oraz przewodu DSC.

Dioda LED
Dioda LED sygnalizuje zmiane czestotliwo$ci pracy
odbiornika.

Zasady bezpiecze nstwa podczas
montaz u odbiornika i
serwomechanizmow

Ostrze zenie:

Podtaczanie przewoddéw: Upewnij sie, ze wtyczki
wlozone sg do konca i dobrze trzymajg sie w
gniazdach.

Jak zabezpieczy ¢ odbiornik przed wod g i
drganiami

Aby wyttlumi¢ drgania powstajgce podczas pracy
silnika, owin odbiornik w jaki§ miekki materiat, na
przykiad pianke. Jezeli istnieje niebezpieczenstwo
zamoczenia modelu, wtdz odbiornik do szczelnego
woreczka lub balonu.

Antena odbiornika

Nigdy nie przycinaj anteny odbiornika. Nie spinaj
anteny razem z przewodami serwomechanizmow.

Umies¢ antene mozliwie daleko od elementéw
metalowych lub karbonowych - np. ramy,
przewodow, itp.

*Obciecie lub ztozenie anteny zmienia jej
wiasciwosci elektromagnetyczne i moze
spowodowaé¢ zmniejszenie zasiegu pracy i
wypadek.

* Zwr6¢ uwage na otwor w kadtubie, przez ktory
antena wychodzi na zewnatrz modelu. Aby unikng¢
przeciecia anteny lub zdarcia jej izolacji,
zabezpiecz otwér gumowg podkiadkg lub
silikonowag rurka.

*Poprowadz antene na zewnatrz kadtuba tak, aby
unika¢ kontaktu z elementami wykonanymi z
metalu lub karbonu - przymocuj jg na przykiad do
rurki znajdujacej sie przy ptozie modelu (nie moze
by¢ ona metalowa).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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[ . |

Antenna-exiting

Rubber grommet or
silicon tbe, elc

\
\m’

Nonmetal tube

Antenna

Wychylenia serwomechanizmow

Wyreguluj wszystkie elementy systemu tak, aby po
maksymalnym wychyleniu serwomechanizmu w
ktoras strone popychacz nie blokowat sie, ani nie
zwisat luzno.

*Jezeli na serwomechanizm dziata w sposéb ciagly
zbyt duza sita, moze to skutkowaé rozbiciem
modelu - serwomechanizm moze sie uszkodzi¢, a
akumulator odbiornika bardzo szybko sie wytaduje.

Monta z serwomechanizméw

Serwomechanizmy montuj zawsze na gumowych
podkfadkach ttumigcych drgania. Upewnij sie, ze
obudowa serwomechanizmu nie styka sie
bezposrednio z zadnym elementem metalowym,
np. uchwytem montazowym serwa.

*Jezeli obudowa serwa bedzie styka¢ sie
bezposrednio z ramg modelu, wszelkie drgania
modelu beda przekazywane bezposrednio na
serwomechanizm i mogg go uszkodzic.

ug
%3 Wood screw

[T, 112.3-2.86mm nut
+——washer
Rubber
- grommet
J L Brass eyelet
RN Servo mount
[
1=
Bl 2.3-2.6mm screw

Rubber
grommet

J L, Brass eyelet

i\ Servo mount

=

(Airplane/Glider} (Helicopter)

Przewody serwomechanizméw

Aby przewody serwomechanizmoéw nie przerwaly
sie na skutek drgan, pozostaw je nieco diuzsze i
przyczep we wiasciwych miejscach do elementow
konstrukcji modelu. Regularnie sprawdzaj stan
przewodow serw.

Fasten about 5-10cm
from the servo outlet
* so that the lead wire

is neat.

Margin in the lead wire.

Monta z wtacznika zasilania

Montujac wiacznik, wykonaj prostokatny otwor w
kadtubie tak, aby pozostawi¢ odrobine miejsca
wokot  dzwigni  przelgcznika. Upewnij sie, ze
przetgczanie wigcznika nie powoduje blokowania
sie dzwigni w otworze kadituba.

Nie montuj wigcznika w miejscu, gdzie bedzie on
narazony na kontakt z olejem lub kurzem. Ogoélnie
zalecane jest, aby wiacznik montowaé po
przeciwnej stronie kadtuba niz ta, gdzie znajduje
sie thumik.
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PODSTAWY OBStUGI SYSTEMU

t adowanie akumulatorow

Przed fadowaniem akumulatoréw przeczytaj
"Zasady bezpiecznej pracy z akumulatorami Ni-
MH/Ni-Cd".

Jak natadowa ¢ akumulator Ni-MH HT6F1700B
nadajnika oraz akumulator Ni-Cd NR4F1500
odbiornika

Uwaga!

Akumulator Ni-MH HT6F1700B przeznaczony jest
jedynie do pracy z nadajnikiem T12FG. Nie uzywaj
tego akumulatora do zadnych innych celow.

Nie korzystaj z zadnej innej tadowarki oprécz tej
dotaczonej do zestawu.

*Jezeli wyjmiesz akumulator z nadajnika, bedziesz
moégt natadowa¢ go inna, szybka tadowarkg
przeznaczong do akumulatorow NiMH, np. CR-
2000.

[Sposéb tadowania akumulatora]

sSpecial charger

*Connect to AC outlet
specified.

Transmitter Batt.
Charging display

Receiver Batt.
Charging display

To T12FG charge
: I connector
To receiver battery

1. Podtacz tadowarke do gniazdka $ciennego (prad
zmienny).

2. Podigcz ja do akumulatora odbiornika
NR4F1500 NiCd oraz/lub do gniazda tadowania
nadajnika T12FG.

*Upewnij sie, ze diody LED odpowiadajace
poszczegdlnym wyjsciom ‘fadowania Swieca.
Wylgcz nadajnik na czas tadowania akumulatora.
3. Odiacz akumulator po 15 godzinach.

*t adowanie nie zakohczy sie automatycznie.
Odiacz akumulator oraz nadajnik od tadowarki,
odtacz tadowarke z gniazdka.

*Jezeli akumulator byt nieuzywany przez diuzszy
czas, zaleca sie “"odswiezenie" Qo przez
przeprowadzenie kilku cykKli tadowania-
roztadowywania.

*Gdy akumulatory Ni-MH/NIiCd sg uzywane
sporadycznie lub dotadowywane zanim catkowicie
sie rozladuja, zaczynajg dziatla¢ gorzej i tracag
efektywng pojemnos¢. Po zakonczeniu pracy warto
roztadowa¢ akumulator do zalecanego poziomu.
Akumulator najlepiej tadowaé bezposrednio przed
uzyciem.

Jak wit gczyé/wyt aczyé nadajnik

Ze wzgledéw bezpieczenstwa emisja sygnatu
radiowego rozpoczyna  sie dopiero po
potwierdzeniu wyswietlonego na ekranie
komunikatu. Wytaczaj i wigczaj nadajnik zawsze w
okreslonym porzadku.

Wiaczanie nadajnika

1. Nacisnij wigcznik zasilania nadajnika

*Kiedy zakonczy sie tadowanie systemu, na
ekranie pojawia sie prosba o potwierdzenie checi
korzystania z ustawionej wczesniej czestotliwosci.
Zapala sie rowniez czerwona dioda LED.

HOD DND =
BAND Mo. 17 (72.130MHz) 5%
AHERICA PCH-G3 RIRPLAHE

PLEASE CHECK FREGQUENCY.
TRAMSHMIT ? YES [T

2. Sprawdz, czy wyswietlona czestotliwos¢ jest
poprawna. Jezeli tak, zaznacz pole [YES] i nacisnij
przycisk EDIT.

Zaswieci sie zielona dioda LED i nadajnik zacznie
emitowac¢ sygnat.

Jezeli nie chcesz rozpoczyna¢ transmisji, ustaw
kursor na polu [NOJ i nacisnij przycisk EDIT.

3. Pojawi sie ekran gtowny, gdzie bedziesz magt
dokonac konfiguracji nadajnika.
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Wylaczanie nadajnika

Nacisnij wiacznik zasilania nadajnika. Procesor
urzadzenia rozpocznie zamykanie systemu i zapis
wprowadzonych ustawien.

Ostrze zenie
Po wylgczeniu zasilania nie naciskaj ponownie
wilgcznika dopdki nie zakonczy sie proces
zamykania systemu. Jezeli to zrobisz, nadajnik nie
uruchomi sie.

Automatyczne zako nczenie emisji sygnatu

Jezeli nie bedziesz korzysta¢ z nadajnika przez 30
minut (nie uzyjesz zadnego drazka, pokretia,
przetagcznika), nastgpi przerwanie transmisji
sygnatu radiowego. Na ekranie pojawi sie
komunikat "PLEASE TURN OFF POWER
SWITCH" oraz zostanie wyemitowany sygnat
dzwiekowy.

1. Wylgcz nadajnik, a po chwili wigcz go ponownie.

Jak zmieni ¢é czestotliwo S€ i
ustawi ¢ numer ID odbiornika

System T12FG wyposazony jest w modut syntezy
czestotliwosci. Nadajnik ustala czestotliwosé, na
jakiej pracowa¢ ma odbiornik R5114DPS, a
nastepnie przesyta tg informacje do odbiornika w
spos6b bezprzewodowy (system PCMG3). Jezeli
posiadasz odbiornik kompatybilny z systemem
PCMG3, zmiany czestotliwosci lub konfiguracii
numeru ID odbiornika dokonuje sie w opisany nizej
sposéb

Pamietaj: W momencie zakupu systemu numer
identyfikacyjny odbiornika nie jest skonfigurowany.
Przed rozpoczeciem pracy z odbiornikiem
koniecznie ustaw numer ID.

*Jezeli numer ID zapisany w nhadajniku bedzie
réznit sie od numeru odbiornika, zmiana
czestotliwo$ci bedzie niemozliwa.

Odbiorniki PCMG3

*Upewnij sie, ze wigczona jest modulacja PCM-G3.
Czestotliwos¢ ustawia sie w ponizszy sposob.

Ekran konfiguracji cz estotliwo $ci

1. Wigcz zasilanie nadajnika. Wyswietli sie
komunikat "TRANSMIT?". Poniewaz nie chcesz
rozpoczynac transmisji, ustaw kursor na polu [NO]
i naciénij przycisk EDIT.

2. Zaznacz na ekranie glownym pole z
czestotliwodcig i wcisnij EDIT. Do ekranu
konfiguracji mozesz wej$¢ réwniez z menu
LINKAGE -> FREQUENCY.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji czestotliwosci.

BAHD Ho. 17 (72.130MHz)
FRED: BAND 22MHz AMERICA
mocuLATIoN PCM—G3 (MODE A (S5K))

R#1 R#2
RECEIVER I'0p01001  NO USE

Jak ustawi € numer ID odbiornika

1. Zaznacz pole [RECEIVER ID](RX1) i naci$nij
przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran wprowadzania kodu ID
odbiornika.

2. Podaj 8-cyfrowy numer ID z naklejki na
obudowie odbiornika. Jezeli podany kod jest
poprawny, zaznacz pole [ENTER] i naci$nij
przycisk EDIT.

*Aby zmieni¢ poszczegélne cyfry, zaznacz
odpowiednie pole przez obrét pokrettem i nacisnij
przycisk EDIT.

*Jezeli chcesz zmieni¢ juz wprowadzone cyfry,
uzyj funkcji [BACK-SPACE]. Jezeli chcesz
przerwa¢ procedure wprowadzania numeru, ustaw
kursor w linii tytutowej ekranu (nazwa funkcji) i
nacisnij przycisk EDIT. Spowoduje to powrét do
poprzedniego ekranu.

*Po ustawieniu kodu nie bedziesz musiat go
zmienia¢ dopoki bedziesz korzysta¢c z tego
samego odbiornika.

*Jezeli posiadasz duzy model z dwoma
odbiornikami, wprowadz numery  obydwu
odbiornikéw.

Jak zmieni € czestotliwo §¢

1. Ustaw kursor na polu [BAND NO.] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Dostepne czestotliwosci pojawig sie na ekranie.

2. *Wybierz wilasciwg czestotliwos¢é i nacisnij
przycisk EDIT.

*Pojawi sie komunikat z prosba o potwierdzenie
wyboru.

*Jezeli zmieniasz pasmo czestotliwosci, przed
ponownym wigczeniem nadajnika wymien w nim
modut RF.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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3. Jezeli czestotliwos¢ jest poprawna, nacisnij
przycisk EDIT.

*Pojawi sie ekran z informacja, ze informacja o
czestotliwodci jest przesylana do odbiornika.
Nadajnik wyemituje przy tym dzwiek. (Informacje o
czestotliwo$ci mozna wystaé ponownie. W tym
celu wybierz opcje [RETRY] i naci$nij przycisk
EDIT).

4. Wiacz odbiornik, gdy na ekranie nadajnika
pojawi sie nowo wybrana czestotliwosé.

*Gdy odbiornik odbierze sygnat i zapisze nowag
czestotliwosé, znajdujgca sie na nim dioda LED
mignie, a serwomechanizm podiaczony do kanatu
1 poruszy sie trzykrotnie.

*Sygnat o zmianie czestotliwosci nadawany jest na
specjalnym pasmie i z bardzo niewielkg moca.
Podczas zmiany czestotliwo$ci umiesé odbiornik
lub caty model wraz z odbiornikiem mozliwie blisko
nadajnika.

*Jezeli sygnat nie dotrze do odbiornika, rozi6z
antene nadajnika i umies¢ odbiornik mozliwie
blisko niej. Powt6rz kroki 3 i 4.

*Zmiany czestotliwosci dokona¢ mozna rowniez
taczac odbiornik bezposrednio z nadajnikiem przy
pomocy przewodu DSC. Jezeli zechcesz to zrobic,
podigcz przewdd i powtorz kroki 3 i 4.

*Jezeli w nadajniku wprowadzony jest niewtasciwy
kod ID odbiornika, dioda LED odbiornika zacznie
miga¢. Wywolaj ponownie ekran konfiguracji
numeru i wprowadz poprawny numer.

5. Kiedy procedura zmiany czestotliwosci bedzie
zakonczona, ustaw kursor w polu [END] i nacisnij
przycisk EDIT.

6. Wyswietli sie komunikat "TRANSMIT?". Jezeli
chcesz rozpoczaé nadawanie sygnalu z nowg
czestotliwo$cig, zaznacz pole [YES] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Jezeli nie chcesz rozpoczynaé transmisji, ustaw
kursor na polu [NO] i nacisnij przycisk EDIT.

Odbiorniki PCM1024, PPM

*Upewnij sie, ze w nadajniku wybrano modulacje
PCM1024 lub PPM. Czestotliwos¢é zmienia sie w
nastepujacy sposob.

Ekran konfiguracji cz estotliwo $ci
1. Wigcz zasilanie nadajnika. Wyswietli sie
komunikat "TRANSMIT?". Poniewaz nie chcesz

rozpoczynac¢ transmisji, ustaw kursor na polu [NO]
i nacisnij przycisk EDIT.

2. Zaznacz na ekranie gldwnym pole z
czestotliwodcig i wcisnij EDIT. Do ekranu
konfiguracji mozesz wej$¢ réwniez z menu
LINKAGE -> FREQUENCY.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji czestotliwosci.

FREQUENCY =0 P
BAHG Me. . 17 (72.130MHz)

FEEG. BAND 22MHz AMERICA
mooULATION PCH1024

Jak zmieni € czestotliwo $¢

3. Ustaw kursor na polu [BAND NO.] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Dostepne czestotliwosci pojawig sie na ekranie.

4. ®\Wybierz czestotliwos¢, do jakiej przystosowany
jest twoj odbiornik i nacisnij przycisk EDIT.

*Pojawi sie komunikat z prosba o potwierdzenie
wyboru.

5. Jezeli czestotliwo$é jest poprawna, nacisnij
przycisk EDIT.

6. Wyswietli sie komunikat "TRANSMIT?". Jezeli
chcesz rozpoczaé nadawanie sygnalu z nowg
czestotliwoscia, zaznacz pole [YES] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Jezeli nie chcesz rozpoczynaé transmisji, ustaw
kursor na polu [NO] i nacisnij przycisk EDIT.

Zapami etywanie nazwy
uzytkownika

Nadajnik T12FG posiada funkcje zapamietywania
nazwy/imienia uzytkownika.

Ekran konfiguracji nazwy uzytkownika

1. Nacisnij wigcznik zasilania nadajnika.

2. Wybierz pole [USER NAME] z menu
systemowego i nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji nazwy.

Aktualna nazwa
uzytkownika

Pole wprowadzania nazwy

FUTAER CORF. RBCDEFGH I J
KLHNOPGRST
CANCEL ENTER |U¥HRYzabed
% ¥ DELETE |optrstuwvwx

vz | HE%E’

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Zmiana nazwy u zytkownika

1. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposéb:
[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania
nazwy]

Wybierz pole [<—] lub [—>] i nacis$nij przycisk
EDIT. [Kasowanie znaku]

Zaznaczenie pola [DELETE] i naci$niecie
przycisku EDIT powoduje skasowanie znaku
znajdujgcego sie bezposrednio za kursorem.
[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i
nacisnieciu przycisku EDIT, znak ten wstawiany
jest bezposrednio za kursorem.

*Nazwa uzytkownika moze sklada¢ sie z
maksymalnie 12 znakoéw. (Spacja réwniez liczona
jest jako znak).

2. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i nacisnij przycisk EDIT. (Jezeli
chcesz przerwa¢ procedure zmiany nazwy i
przywrocié¢ starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i
nacisnij przycisk EDIT).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ekran gtbwny

Po ekranie gldwnym poruszaj sie przy pomocy pokretta EDIT. Aby otworzy¢ ekran konfiguracji danej funkcji,
podswietl jedno z opisanych nizej pdl i nacisnij przycisk EDIT. W miejsce ekranu gidwnego wyswietli sie ekran
konfiguraciji.

Ekran gtéwny dla Samolotu/Szybowca

Nazwa modelu Nazwa trybu lotu Wskaznik stanu akumulatora

Kiedy napiecie spadnie do 6,8V, wiaczy
Tu widnieje nazwa aktualnie Tu widnieje nazwa aktualnie sie alarm. Natychmiast laduj.
uzywanego modelu uzywanego trybu lotu

l

v
MODEL 1 CONDIT1 7.5V (Menu)

TIMER1 UP +0 SYSTEME: SYSTEM
00:00.0 +@ %LINKQGE < LINKAGE
> TIMERZ _y UF meaLANE pODEL < MODEL
il : L] . Z Aby wejs¢ w menu,
00:00.0 17¢72. 130MHz>
+A +@ PCM-G3 naciénij EDIT
FUTAER CORF. +@ +@
P:15:33 [ Tl ||.1.T.1.1|RF DFF
A | |
Nazwa
uzytkownika Trymery cyfro we (T1 — T6) Wskaznik RF

Aktualne pozycje trymeréw - -
Modulacja/Cz estotliwo $¢

Ti : Tu widnieje aktualnie uzywany tryb
Imer systemowy modulacji (PCM-G3/PCM1024/PPM),

N . . pasmo czestotliwosci i nuer kanatu.
Laczny czas, jaki uptynat od ostatniego zresetowania

licznika (dla kazdego modelu). Nacisnij EDIT, aby otworzy¢ ekran
konfiguracji czestotliwosci.

Timer (stoper)

Nacisnij EDIT, aby uruchomic¢/zatrzymac stoper.
Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez 1
sekunde, licznik sie zresetuje.

UP/DN — Tryb odliczania w gore/w dot
Nacisnij EDIT, aby otworzy¢ ekran konfiguraciji
Timera.

Ostrze zenie
Przed rozpoczeciem latania upewnij sie, ze na ekranie widnieje wlasciwa nazwa modelu.

Czesto sprawdzaj napiecie akumulatora, staraj sie tadowac¢ go wczesniej, zanim jeszcze bedzie catkowicie
roztadowany. Jezeli w nadajniku aktywuje sie alarm o niskim poziomie natadowania akumulatora, natychmiast

laduj.

*Kontrast ekranu dostosowaé mozesz w menu systemowym -> DISPLAY.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ekran gtowny dla Helikoptera

Przepustnica/Skok ogélny
» Na ekranie widnieje aktualna pozycja przepustnicy i wartos¢ skoku ogdlnego.
Nacisnij przycisk EDIT, aby otworzy¢ ekran konfiguracji krzywych gazu i skoku ogélnego.

MODEL 1 NORMAL 75U
TIMERT  UP +@ SYSTEM
00:00.0 + x’-_'-EE
_|[TAR_FoS| FITCH HELLOFTER MODEL
LS0% | +0%| 17¢72. 138MHz>
(CHD _HOLD! +aF |[ 1+8 PCM-G3
i

*Status funkcji wstrzymania trybu lotu. ("IS ON" = aktywna)

Aby aktywowa é/dezaktywowa ¢ funkcj e wstrzymania trybu lotu:
1.Ustaw kursor w polu [CND HOLD].

2.Wychyl dragzek gazu o mniej niz 1/3 petnego zakresu i nacisnij przycisk EDIT, by aktywowaé/dezaktywowac
funkcje.

*Dalsze informacje znajduja sie w rozdziale poswieconej funkcji [COND.HOLD].

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU SYSTEM

Menu systemowe pozwala na konfiguracje samego nadajnika, nie zawiera ono zadnych ustawien konkretnych
modeli.

* Na ekranie gtébwnym zaznacz pole [SYSTEM] i nacisnij przycisk EDIT. Pojawi sie nizej pokazany ekran
menu.

» Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz funkcje, ktora chcesz skonfigurowa¢ i nacisnij przycisk EDIT, by
otworzy¢ ekran jej konfiguracji.

Aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego, przytrzymaj przycisk S1 wcisniety przez 1 sekunde.
Mozesz tez ustawi¢ kursor w linii tytutowej ekranu i nacisng¢ EDIT.
Obrd¢ pokretto EDIT, aby przej$¢ do nastepnego ekranu menu (jezeli sg kolejne ekrany).

$1 button @ Push the $1 button for 1
second fo return to the

SYSTEM MENU 1-1

'ii'dc‘fg'[fr\:s'TOEmcMhEo'\r‘nUg [TRAIMER [H-H SETTING home screen.
; .
screen by pushing the | IDISPLAY |INFORHMATION | —EDITdial o 1yrn the EDIT dial to

EDIT button. move on the screen.

SYSTEM TIMER
IUSER_NAME |

EDIT button

Lista funkcji Menu System

[TRAINERY]: Uruchomienie i konfiguracja funkcji Trenera.

[DISPLAY]: Regulacja kontrastu wyswietlacza.

[SYSTEM TIMER]: Wyzerowanie licznika czasu pracy.

[USER NAME]: Zapis nazwy uzytkownika nadajnika.

[H/W SETTING]: Rewers sprzetowy elementdw sterujacych i tryb pracy drazkow.

[INFORMATION]: Wys$wietlanie wersji oprogramowania, informacji o karcie SD oraz numeru seryjnego
urzadzenia. Wybor jezyka menu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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TRENER [TRAINER]

Uruchomienie i konfiguracja funkcji Trenera.

Funkcja Trenera pozwala ustali¢, ktore funkcje sterujace i kanaty uczen bedzie mégt obstugiwaé samodzielnie,
ktére na zmiane z instruktorem latania, a ktére pozostang pod peing kontrolg instruktora. Pozwala to
dostosowa¢ trudnos¢ lekcji do umiejetnosci ucznia. Dwa nadajniki muszg by¢ polgczone specjalnym
przewodem Trener-Uczen, a nadajnik instruktora musi dziata¢ w trybie pracy trenera.

Kiedy instruktor uzyje przelgcznika trenera, kontrola nad modelem przekazywana jest uczniowi. Jezeli
wigczona jest opcja MIX lub FUNC, instruktor moze dokonywac¢ korekty sterowania nie odbierajac kontroli
uczniowi. Gdy przetacznik trenera jest wylgczony, petna kontrola nad modelem przekazywana jest
instruktorowi. Jest to bardzo przydatne w momencie, gdy uczen nie bedzie w stanie wyprowadzi¢ modelu z
zaistniatej niebezpiecznej sytuacji.

Pamietaj: Z funkcji Trenera korzysta € mozna w nast epujacy sposob:

1. Jezeli nadajnik T12FG t aczony jest z innym nadajnikiem, nale  zy upewni € sie, ze sekwencja kanatow
w obu nadajnikach jest identyczna. Sekwencja kanatléw w nadajniku trenera i ucznia musi by ¢ taka
sama. Je zeli tak nie jest, nale zy odpowiednioj a skonfigurowa €.

2. Jezeli T12FG uzywany jest jako nadajnik instruktora, modulacja w nadajniku ucznia musi by ¢
ustawiona na PPM. Je zeli T12FG ma dziata ¢ jako nadajnik ucznia, ustaw modulacj e zgodnag z
wymaganiami nadajnika instruktora. Je  zeli instruktor korzysta z nadajnika T14MZ, 127, 12FG, T9Z, T9C
lub T7C, w nadajniki T12FG ucznia ustaw modulacj e PPM.

3. Przed lotem upewnij si e, ze wszystkie kanaty w obu nadajnikach dziataj g poprawnie.

Przewdd Trener-Ucze n do nadajnika T12FG

Jezeli T12FG uzywany jest jako nadajnik instruktora, a nadajnik ucznia to T4EX, T6EX, T7C, lub T9C, do
taczenia obu urzgdzen uzyj specjalnego przewodu przeznaczonego dla tego nadajnika. Inny przew6d moze
spowodowac niepoprawne dziatanie systemu.

*Jezeli T12FG uzywany bedzie jako nadajnik ucznia, a instruktor bedzie korzystat z innego modelu
urzadzenia, do taczenia mozesz wykorzystac typowy przewdd.

Instruktor Uczen Przewdéd Trener-Uczen
T12FG T4EX, T6EX, T7C, T9C |Specjalny przewdd Trener-Uczen T12FG
T12Z, T14MZ, FX-40 Typowy przewdd Trener-Uczen (wtyczka prostokatna
X 2)
T4V Typowy przewdd Trener-Uczen (wtyczka prostokatna
i okragta)
T6X, T7U, T8U i T9Z nie sg kompatybilne.
Inny niz T12FG T12FG Typowy przewdd Trener-Uczen (wtyczka prostokatna
X 2) lub Typowy przewdd Trener-Uczen (wtyczka
prostokatna i okragta)

*Specjalny przewdd Trener-Uczen T12FG ma ustalony kierunek podtgczania. Wtyczke przeznaczong do
podigczania nadajnika instruktora poditacz do T12FG, druga wtyczke poditacz do nadajnika ucznia. Jezeli

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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podtaczysz przewdd odwrotnie, nadajnik ucznia nie wigczy sie, nawet jezeli zasilanie nadajnika instruktora

bedzie wiaczone.

*Jezeli w nadajniku instruktora T12FG nie aktywowano funkcji Trenera, nadajnik ucznia réwniez sie nie
wigczy, nawet jezeli przewdd bedzie podtgczony prawidtowo.

W menu systemowym zaznacz pole [TRAINER] i nacisnij przycisk EDIT.

Aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego, przytrzymaj przycisk S1 wcisniety przez 1 sekunde.
Mozesz tez ustawi¢ kursor w linii tytutowej ekranu i nacisng¢ EDIT.
Obrd¢ pokretto EDIT, aby przej$¢ do nastepnego ekranu menu (jezeli sg kolejne ekrany).

TRAIMER
eSeclect the function ACT.~IHH IMNH
TERCHER-STUDEMT STUD
12-8 CHAMHMEL  BCH
MOCLILAT IO PPH

name and return to the
preceding screen by
pushing the EDIT button.

T12FG jako nadajnik ucznia
1. Wybierz tryb pracy.

*Aby zmieni¢ tryb, ustaw kursor w polu, ktére
chcesz edytowaé (przy pomocy pokretta EDIT) i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz odpowiednig opcje
obracajgc pokrettem. Ustawiana warto$¢ miga.
Nacisnij przycisk EDIT, aby zatwierdzi¢ ustawienia.

"TEACHER/STUDENT": Wybierz [STUD] (student,
uczen).

"ACT/INH": Aby wigczy¢ funkcje, wybierz [ON].
"12/8 CHANNEL": Jezeli nadajnik ucznia to T12FG
(lub T14MZ, T12Z, FX40), wybierz [12CH]. W
przeciwnym razie wybierz [BCH].

"MODULATION": Wybierz modulacje [PPM] Ilub

[PCM] w zaleznosci od posiadanego nadajnika.
FeoW]11

ACT<THH
TERCHER-STUDEMT STUD
1z-a cHAMbEL  12CH
MOCULATION PPH

Pamietaj: Jezeli nadajnik pracuje w trybie "ucznia",
jedynie instruktor moze wiaczy¢ lub wytaczyé jego
zasilanie. Wigcznik zawsze powinien by¢ w pozycji
OFF.

(7. 5t 11

$1 button @ Push the $1 button for 1
second fo return to the
home screen.

—EDITdial 14/ the EDIT dial to

move on the screen.

EDIT button

T12FG jako nadajnik instruktora
1. Wybierz tryb pracy.

*Aby zmieni¢ tryb, ustaw kursor w polu, ktore
chcesz edytowaé (przy pomocy pokretta EDIT) i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz odpowiednig opcje
obracajagc pokrettem. Ustawiana wartos¢ miga.
Nacisnij przycisk EDIT, aby zatwierdzi¢ ustawienia.

"TEACHER/STUDENT":
(nauczyciel, instruktor)

Wybierz [TEACH.]

"ACT/INH": Aby aktywowaé funkcje, wybierz [OFF]
(bedzie aktywna, lecz w danej chwili wylaczona)
lub [ON].

"12/8 CHANNEL": Jezeli nadajnik ucznia to T12FG
(lub T14MZ, T12Z, FX40), wybierz [12CH]. W
przeciwnym razie wybierz [8CH].

14
ACT/IHH OFF

TEACHER-STUDENT [l 2 1M g]
1278 CHAMMEL  120CH

SUITCH SH

2. Wybierz przetgcznik trenera.

*Aby wybra¢ lub zmieni¢ przetgcznik trenera, przy
pomocy pokretta EDIT zaznacz pole [SWITCH] i
nacisnij przycisk EDIT. Oprécz przelgcznika

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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bedziesz mogt wybra¢ réwniez kierunek jego
dziatania (wlgczania).

(Aby dowiedzie¢ sie, jak wybra¢ przelgcznik, patrz
sekcja "Spos6b wyboru przetacznika" na koncu
niniejszej instrukciji).

*Na ekranie konfiguracji przetacznika mozesz
wybra¢ réwniez tryb jego pracy. Gdy wybierzesz
opcje [NORM], przetacznik bedzie dziatat w sposéb
typowy - 2 pozycje - wigczony/wytaczony. Jezeli
wybierzesz opcje [ALTERNATE], kazde uzycie
przetgcznika bedzie na zmiane wiaczaé/wylgczac
funkcje. Pozwala to na latwe wigczanie i
wylgczanie funkcji przy pomocy przelgcznika
chwilowego (SH).

Pamietaj: Przetacznik trenera nie bedzie dziatat
dopdki potaczenie miedzy dwoma nadajnikami nie
zostanie nawigzane. Po podigczeniu przewodu
trenera upewnij sie, ze wszystko dziata
prawidtowo.

3. Wybierz tryb pracy poszczegoélnych kanatow.

{7.5U[2-4
CH FURCTION MODE  SW RATE
1 ELEVATOR OFF -

2 RUDLDER OFF -
% THROTTLE OFF —_—
4 AILEROH OFF ——

*Aby zmieni¢ tryb, przy pomocy pokretta EDIT
ustaw kursor w polu "MODE" przy numerze kanatu,
ktory chcesz skonfigurowaé i nacisnij przycisk
EDIT. Wybierz odpowiednig opcje obracajac
pokrettem. Ustawiana opcja miga. Nacisnij przycisk
EDIT, aby zmienic tryb pracy.

"NORM": W tym trybie sterowanie kanalem
przekazywane bedzie nadajnikowi ucznia.

"MIX": W tym trybie, jezeli przetacznik trenera
bedzie witaczony (ON), zaréwno instruktor jak i
uczen bedg  mogli sterowac modelem
jednoczesnie. (W nadajniku ucznia wszystkie
ustawienia modelu zmien na wartosci domysine).

"FUNC": W tym trybie sterowanie kanatlem
przekazywane bedzie nadajnikowi ucznia, a
wszystkie ustawienia modelu bedg pobierane z
nadajnika instruktora. (W nadajniku ucznia
wszystkie ustawienia modelu zmien na wartosci
domysine).

"OFF": Kontrole nad tym kanalem posiada
wylgcznie instruktor.

*W przypadku wybrania opcji [MIX] lub [FUNC]
mozliwe jest dodatkowo wybranie wspétczynnika
(rate), wg. ktérego stopien wychylenia dragzka w
nadajniku ucznia bedzie przeliczany na ruch
serwomechanizmu.

Aby zmieni¢ wspotczynnik, ustaw kursor w polu
[RATE] dla kanatu, ktéry chcesz edytowac i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz odpowiednig
warto$¢ obracajac pokretiem.

Zakres wartosci: -100-+100
Wartosé domysina: +100

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ wybor
wartosci i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

*Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domyslina.

3. Wyhor przetacznika dla kazdego kanatu.

*Aby zmieni¢ przetacznik dla danego kanatu, ustaw
kursor w polu "SW" i nacisnij przycisk EDIT.
Wybierz zadany przetacznik.

"-": Caly czas wigczony (ON).

"SA"-"SH": Oznaczenie przelacznika, ktory bedzie
stuzyt do przekazywania kontroli uczniowi. (Aby
dowiedzie¢ sie, jak wybra¢ przetacznik, patrz
sekcja "Sposob wyboru przetacznika" na koncu
niniejszej instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KONTRAST EKRANU [DISPLAY]

Regulacja kontrastu wyswietlacza.

Mozliwe jest dostosowanie kontrastu wyswietlacza do wlasnych preferencji.
W menu systemowym zaznacz pole [DISPLAY] i nacisnij przycisk EDIT.

Aby powrdcié do ekranu gtéwnego, przytrzymaj przycisk S1 wcisniety przez 1 sekunde.
Mozesz tez ustawi¢ kursor w linii tytutowej ekranu i nacisng¢ EDIT.
Obrd¢ pokretto EDIT, aby przejsé do nastepnego ekranu menu (jezeli sg kolejne ekrany).

$1 button @ Push the $1 button for 1
second to return to the
home screen.

DISPLAY 11

eSelect the function
name and return to the
preceding screen by
pushing the EDIT button.

—EDITdial 74/ the EDIT dial to

move on the screen.

LCo coMTRAST 15

EDIT button

Regulacja kontrastu wy $wietlacza.

Aby zmieni¢ kontrast, przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [LCD CONTRAST] i naci$nij przycisk
EDIT. Wybierz odpowiednig opcje obracajgc pokrettem. Obracanie w lewo rozjasnia ekran, a obracanie w
prawo przyciemnia go.

Zakres wartosci: (jasniej) 0 - 30 (ciemniej)

Wartos$¢ domysina: 15

Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczy¢ konfiguracje i i powrécic¢ do trybu poruszania kursorem.
*Ustaw kontrast tak, aby zawartosé¢ ekranu byta mozliwie czytelna.

*Aby przywrécié domysine ustawienia kontrastu, zaznacz pole [LCD CONTRAST], po czym przytrzymaj
przycisk EDIT wcisniety przez 1 sekunde.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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SYSTEMOWY LICZNIK CZASU [SYSTEM TIMER]

Wyzerowanie licznika czasu pracy.

Funkcja ta stuzy do wyzerowania systemowedgo licznika czasu pracy wyswietlanego na ekranie gtéwnym.
» Nadajnik T12FG posiada oddzielne liczniki czasu pracy dla kazdego modelu.

« Licznik systemowy pokazuje tgczny czas pracy nadajnika od momentu ostatniego zresetowania licznika.
*W menu systemowym zaznacz pole [SYSTEM TIMER] i nacisnij przycisk EDIT.

Aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego, przytrzymaj przycisk S1 wcisniety przez 1 sekunde.
Mozesz tez ustawi¢ kursor w linii tytutowej ekranu i nacisng¢ EDIT.
Obrd¢ pokretto EDIT, aby przejsé do nastepnego ekranu menu (jezeli sg kolejne ekrany).

$1 button @ Push the 81 button for 1
second to return o the
home screen.

SYSTEM TIMER 141

eSclect the function
name and return to the
preceding screen by
pushing the EDIT button.

—EDITdial J14m the EDIT dial to

move on the screen.

sysTEM TIMER 002 16:04

EDIT button

Reset licznika

Ustaw kursor w polu [SYSTEM TIMER], po czym przytrzymaj przycisk EDIT wcisniety przez 1 sekunde.
Licznik wskaze czas "00:00:00". Od tej pory czas zacznie sie ponownie naliczaé.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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NAZWA U ZYTKOWNIKA [USER NAME]

Zapis nazwy uzytkownika nadajnika

Za pomocg tej funkcji mozesz zapisa¢ swoje imie/wybrang nazwe.
*Nazwa uzytkownika moze sktadac¢ sie z maksymalnie 12 znakoéw. (Spacja réwniez liczona jest jako znak).
*W menu systemowym zaznacz pole [USER NAME] i nacisnij przycisk EDIT.

Aby powrdcié do ekranu gtdwnego, przytrzymaj przycisk S1 wcisniety przez 1 sekunde.
Mozesz tez ustawi¢ kursor w linii tytutowej ekranu i nacisng¢ EDIT.
Obrd¢ pokretto EDIT, aby przejsé do nastepnego ekranu menu (jezeli sg kolejne ekrany).

JUSER_NAME | R P
FUTASA_CORF. ABCDEFGHIJ
IFUTABA CORP.| KLMNOPORST

CANCEL ENTER |UVHXYZabked

efghiJklmnn
¢ 9 DELETE |oparstuvwx
yz | "HEXE&’
Zapis nazwy u zytkownika nadajnika chcesz przerwaé procedure zmiany nazwy i
o o przywréci¢ starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i
1. Nazwe zmienia sig w podany nizej sposob: naciénij przycisk EDIT.
[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania
[USER_HNAME | TS0/
nazwy] FUTAEA CORF. ABCDEFGHIJ
FUTABA CORP. ﬁl.HNDPQFST
Wybierz pole [<—] lub [—>] i naci$nij przycisk CANCEL ENTER |UYHHYZabked
EDIT ey DELETE |opearstuwwx
: gz |"H8%E”
[Kasowanie znaku] USER_NAME =075
FUTHEA CORF. 0123456789
: : o FUTABA CORP.| |.;ij+=%/1"
Zaznaczenie pola [DELETE] i nacisniecie CANCEL ENTER é?éﬁgééég;
przycisku EDIT powoduje skasowanie znaku Alind DELETE |2geyi:AAE=
A . p . ffoGoGuic0oB
znajdujgcego sie bezposrednio za kursorem.
1 FUTAEA CORF. PA2IADEI YT
[Dodawanie znaku] FUTABA CORP.| (BYZEu¥FaTh
_ N o CANCEL ENTER |JzX%ZHEInE
Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i - DELETE |59jio73%°"
nacisnieciu przycisku EDIT, znak ten wstawiany PAtzifaswc

jest bezposrednio za kursorem.

*Nazwa uzytkownika moze sklada¢ sie z
maksymalnie 12 znakow. (Spacja rowniez liczona
jest jako znak).

2. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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REWERS SPRZETOWY [H/W SETTING]

Rewers sprzetowy elementow sterujgcych i tryb pracy drgzkow.

Rewers sprz etowy

Funkcja ‘H/W REVERSE’ pozwala na zmiane kierunku dziatania kazdego z elementéw sterujgcych nadajnika,
w tym drazkow i przetgcznikéw.

Pamietaj: Funkcja ta zmienia sposéb dziatania sygnatu steruj acego. Je zeli wt gczysz rewers dla danego
steru, b edzie on dziatat odwrotnie. Nie b edzie to mialo zadnego wplywu na wy s$wietlan g3 na ekranie
warto $€ (procent / znak +/-). Je zeli nie uwa zasz zmiany za absolutnie konieczn g, zalecamy
pozostawienie wszystkich ustawie h w trybie NORM.

W menu systemowym zaznacz pole [H/W SETTING] i nacisnij przycisk EDIT.

g =] $1 button @ Push the $1 button for 1
- HAtL SETTING L1 @ second fo return to the
eSclect ngc'fun?:h'r;n home screen.
name and return to the .
preceding screen by H/H REVERSE ...E.D.IT dial eTurn the EDIT dial to
pushing the EDIT button. STICK MODE move on the screen.

EDIT button

Odwrécenie kierunku dziatania elementow Tryb pracy dr azkéw

steruj gcych.
Funkcja ta zmienia tryb pracy drazkéw nadajnika.

I. Zaznacz pole [H/W REVERSE] i nacisnij przycisk

EDIT. Pamietaj: Zmiana ta nie ma wplywu na sposéb
pracy drazka gazu ("grzechotka", "slizgacz"). Sa to

H-H FPEVERSE {£.6u]1/2 modyfikacje mechaniczne, ktérych wykonanie

Hel  MODE H-W MODE HW  MOGE najlepiej zleci¢ centrum serwisowemu Futaba.

J1 NORM s» NORM s NORM

Jz NORM s NORM s NORM Pamietaj: Zmiana trybu pracy drazkéw dotyczy¢

J3 NOBRM s NORM s NORM bedzie jedynie nowo skonfigurowanych modeli. Nie

J4 NORM s NORM =+ NORM bedzie ona miala zastosowania dla modeli
skonfigurowanych wczesniej.

2. Aby zmieni¢ kierunek pracy, ustaw kursor w
polu "MODE" dla wybranego elementu i nacisnij

przycisk EDIT.
Zmiana trybu pracy dr azkow

3. Woybierz kierunek jego pracy obracajac
pokrettem. Ustawiana opcja miga. Po nacisnieciu
przycisku EDIT, kierunek dziatania wybranego
elementu st’erUJaLcego zostanle_ odqucony. (Al?)’/ i
zrezygnowa¢ z wprowadzania zmian, obré¢

pokretto EDIT lub naci$nij przycisk S1).

1. Zaznacz pole [STICK MODE] i naci$nij przycisk
EDIT.

"NORM": DomysIny kierunek dziatania. stick mooe MODE2

"REV": Odwrécony kierunku dziatania.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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2. Aby zmieni¢ tryb pracy, ustaw kursor w polu (J3)4} (J2)<}
"STICK MODE" i nacisnij przycisk EDIT.
o2 wgd, W,

3. Wybierz tryb pracy obracajgc pokrettem.
Ustawiana opcja miga. Po naci$nieciu przycisku Tryb (Mode)[J1 12 I3 34
EDIT zmiana zostanie zatwierdzona. (Aby 1
zrezygnowa¢ z wprowadzania zmian, obr6¢
pokretto EDIT lub naci$nij przycisk S1).

Aileron |Throttle |Elevator|Rudder
2 Aileron |Elevator|Throttle |Rudder
3 Rudder|Throttle |Elevator|Aileron
4 Rudder|Elevator|Throttle |Aileron

Aileron — lotki/przechyt
Rudder-ster kierunku
Throttle-gaz
Elevator-ster wysokosci

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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INFORMACJE [INFORMATION]

Wyswietlanie wersji oprogramowania, informacji o karcie SD oraz numeru seryjnego urzadzenia.

Na ekranie informacji wyswietlana jest wersja oprogramowania systemu T12FG, informacje o karcie pamieci
(maksymalna liczba modeli do zapisania na karcie, wolna liczba modeli) oraz numer seryjny nadajnika.

*Jezeli karta SD nie jest podigczona, informacje o karcie nie wyswietlg sie.

Istnieje mozliwos¢ wyboru jezyka wyswietlania menu.

W menu systemowym zaznacz pole [INFORMATION] i naci$nij przycisk EDIT.

INFORMAT ION =11 g 8] buiton ®Push ihe 1 bulion for |
second to return to the
eSclec! the function | FRODUCT IO : 00300001 home screen.
name and refurn fo the | LAHMGUAGE : EMGLISH :
. EDIT dial .
preceding screen by [ ygpsion | 0 QX , eTurn the EDIT dial fo

move on the screen.

pushing the EDIT button. memory cARe s1ze: NO MEMORY CARD
cARp FREE 51ZE : MO MEMORY CARD

EDIT button

Informacje

"PRODUCT ID": Numer identyfikacyjny produktu.

"VERSION": Wersja oprogramowania.

"MEMORY CARD SIZE": Maksymalna liczba modeli, ktéra zmiesci sie na karcie.

"CARD FREE SIZE": lle modeli mozna zapisa¢ oprécz tych juz istniejacych.

Wybér j ezyka menu.
1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu "LANGUAGE" i nacis$nij przycisk EDIT.

2. Wybierz jezyk obracajac pokrettem. Ustawiana opcja miga. Po nacisnieciu przycisku EDIT zmiana jezyka
zostanie zatwierdzona. (Aby zrezygnowac¢ z wprowadzania zmian, obr6¢ pokretto EDIT lub nacisnij przycisk
S1).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PODSTAWOWA PROCEDURA KONFIGURACJI MODELU

Podstawowa konfiguracja
samolotu/szybowca

1. Dodanie nowego
istniej acego modelu

modelu/wczytanie

Poczatkowo do nadajnika T12FG przypisany jest
tylko 1 model. Do dodawania nowych modeli oraz
wczytywania  ustawien  modeli  zapisanych
wczesniej stuzy funkcja Model Select w menu
Linkage.

11 2.5
— FHTERL
LIMODEL 1 IHTERHAL
NEH MODEL 1

MDDEL i

RIRPLAHE

Nadajnik moze przechowywaé zapisane dane
maksymalnie 30 modeli. Dane modeli mogg by¢
zapisywane i przechowywane réwniez na karcie
SD.

Nazwa aktualnie wybranego modelu widnieje u
gory ekranu. Przed lotem oraz przed zmiang
jakichkolwiek ustawienn upewnij sie, ze wybrany
jest wiasciwy model.

Po dodaniu nowego modelu automatycznie
pojawia sie ekran wyboru typu modelu oraz ekran
wyboru czestotliwo$ci/modulacji/numeru ID
odbiornika. Pamietaj, ze w momencie zmiany
modelu wytgczana jest transmisja sygnatu.

MODEL _TYPE 11
TYPE HING TAIL
AIRFLANE TYPE TYPE
1AaIL NORMAL
AIRALAHE
FREQUENCY {25011

BAHD Me. 1w 17 (72.130HHz)
FREH. BAND 22MHz AMERICA
mocuLATIon PCHM-G3 (MODE A (5K))

Rl [
FECEIVER I0GAn01001 NO USE

2. Wyb6ér typu modelu

Wejdz w menu Linkage -> Model Type i wybierz
typ modelu, ktéry zamierzasz skonfigurowac.
Wybierz typ "airplane" dla samolotu lub "glider" dla
szybowca. Wybierz typ usterzenia skrzydet i
ogona. Po wybraniu typu skrzydet automatycznie
wyswietli sie ekran wyboru usterzenia ogonowego.

W przypadku samolotéw i szybowcéw dostepne
jest 13 rodzajow skrzydet i 3 rodzaje ogondw.

HOD TP 11
HIMG TYPE SELECTIDN

1AIL 2ATL [2ATL+1iFLP]

2AIL+2FLPI2ATL+4FLP[4AT L+2WI|

4ATL+4FLP]

[MODEL TYPE =10 ]
TAIL TYPE SELECTION

MNORMAL M-TAIL | RILYATOR

3. Konfiguracja funkgciji steruj qcych modelu

Podigcz serwomechanizmy lotek, steru wysokosci,
gazu, steru kierunku, itp. do wyj$¢ odpowiednich
kanatéw odbiornika zgodnie z instrukcjg obstugi
modelu. Opis sposobu podigczania znajduje sie w
rozdziale "Podtgczanie odbiornika i
serwomechanizmow". Pamietaj: Sekwencja
kanatbw w nadajniku T12FG jest inna niz w
poprzednich nadajnikach. Sekwencja kanatéw
moze sie rozni¢ nawet w obrebie tego samego
typu modelu z innym usterzeniem skrzydet i ogona.
(Numery kanatdw odpowiadajgce poszczegdlnym
funkcjom mozesz sprawdzi¢ w menu Linkage ->
Function).

COMTROL  ——— TRIM ———

1 ELEVATOR J3 T3 @ cove.

z RUDDER. J4E T4 [E cove.
z THROTTLE J2 T2 @ come.
4+ AILERON J1E  T1[E come.

* Jezeli kierunek dziatania serwomechanizmu jest
niewtasciwy, mozesz go zmieni¢ przy pomocy
funkcji Reverse z menu Linkage.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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SERVO REWERSE 1,2

FH FUMCTION MODE CH FUMCTIOHW — MODE

eLevAToR  MORM 5 GERR NORH
2 RULDER NORM ¢ Air erace NORM
z THROTTLE NWORM 7 AuxiLierve NORM
4 AILEROM MORHM = Au:icieeys NORM

=

* Wyreguluj neutralne pozycje serwomechanizméw
i powierzchni sterowych oraz dopasuj diugosc
popychaczy. Ostatecznej, precyzyjnej konfiguracji
mozesz dokona¢ przy pomocy funkcji Sub Trim i
End Point. Aby uchroni¢ popychacze modelu przed
uszkodzeniem lub zablokowaniem, funkcja End
Point pozwala na ustalenie limitu wychylen
serwomechanizméw. Funkcja ta pozwala na
wyznaczenie limitu i zakresu ruchu w danym
kierunku oraz predkosci ruchu serwomechanizmu
dla kazdego kanatu.

SUB-TRIM 17z
CH FUMCTION CH FUMCTIOH
1 ELEVATOR +0 5 GEAR +0
2 RUDDER +0 £ AIR BRAKE +0
T THROTTLE +0 7 AUKILIARYE 40
4 AILEROM +0 2 AUKILIARYS 40
EMD POINT 75013

CHFUMCTION LIMIT TRAY. TEAU. LIWMITSFEED
1ecevator  135x 100x 100 135
2RUDDER: 135:100= 1003 135
FTHROTTLE 135 100 100 135
4rILEROH 135 100: 1002 135::

P2} Cobs

o o v i ]

4. Throttle Cut - Funkcja wyt aczenia silnika

Funkcja ta pozwala na wylgczenie/zgaszenie
silnika jednym przelgcznikiem bez zmiany pozycji
trymera przepustnicy.

Konfiguruje sie ja w menu Linkage -> Throttle Cut
Po aktywowaniu funkcji i wybraniu przetacznika,
ustaw takg pozycje przepustnicy, przy ktérej gaznik
jest calkowicie = zamkniety. Ze  wzgledow
bezpieczenstwa funkcja ta dziata jedynie wtedy,
gdy drazek gazu wychylony jest o 1/3 lub mniej.

ACT~IHH

CUT POSITION 17%
MODE o
SWITCH — RAHGE =¥

5. Funkcja Idle Down - obni zenie wolnych
obrotéw silnika

Funkcja ta pozwala na zmniejszenie predkosci
wolnych obrotéw silnika jednym przetacznikiem
bez zmiany pozycji trymera przepustnicy.
Konfiguruje sie ja w menu Linkage -> Idle Down Po
aktywowaniu funkcji i wybraniu przetgcznika, ustaw
warto$¢, o jaka majg obnizy¢ sie wolne obroty. Ze
wzgledow bezpieczenstwa funkcja ta dziata jedynie
wtedy, gdy drazek znajduje sie w dolnej potowie
swego zakresu ruchu.

* Funkcja Idle Down nie bedzie dziata¢ gdy funkcja
Throttle Cut jest wigczona.

Z.oa1s1
HIGH
ACTATHH INH I
OFFSET 0
SWITCH o u
L)
6. Charakterystyka sterowania 1 zakresy

wychyle i drazkow - AFR (D/R)

Funkcja AFR stuzy do regulacji zakresu ruchu oraz
krzywej sterowania dla drazkéw, suwakow i
przetacznikow ( kanalty CH1 do CH12, oraz V1 do
V4) w poszczegoélnych trybach lotu. Z reguly
korzysta sie z niej po skonfigurowaniu limitow i
zakresu ruchu serwomechanizméw przy pomocy
funkcji End Point (ATV).

AFRE_(ELE ) OHD o1z
MODE

156 0 OFFSET  AFR
+160 EXP 1 +0.0

"53 RATE A RATE B

N +100.0 +100.0

e EXF A E4F B

150 +0.0 +0.0

B A6 BATE  +HA.A

DUAL RATE OND 1z

[vFE HMAME STATUS FUMCTIOH SWITCH
1 O/R 1 INH AILEEON -
2 /R 2 INH AILERON ———
3 DR 3 INH AILERON —_
4 DR 4 INH AILERON ——

7. Airbrake - Hamulec aerodynamiczny

Funkcja ta jest przydatna, gdy niezbedne jest
skorzystanie z hamulca aerodynamicznego lub
spojlera (np. przy pikowaniu, starcie).

Uzycie przetacznika powoduje wychylenie steréw
wysokosci i klap.

Istnieje mozliwos¢ wyboru stopnia wychylenia
poszczegoblnych powierzchni sterowych. Mozliwe

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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jest réwniez wybranie predkosci ruchu kazdej z
powierzchni sterowych. (Dla obu kierunkéw -
wychylenia i powrotu (IN,OUT)). Dla kazdego trybu
lotu mozna wybra¢ opdznienie oraz przelacznik
anulujacy op6znienie. Funkcje mozna trymowacé w
locie przy pomocy wybranego pokretta lub suwaka.
Do wyboru jest roéwniez tryb Auto, w ktérym
hamulec aerodynamiczny bedzie aktywowat sie
automatycznie w wybranej pozycji ktoéregos z
drazkéw, pokretta lub  przetacznika. Inny
przetagcznik moze wigczaé lub wytacza¢ mozliwosé
korzystania z funkciji.

AIL AILZ
+0%  +0%
TUKIHG +0% +0% +0%

O o#@xy O #EEY O 4BXD O +OX)

3
OFFSET +0%

8. Dodawanie trybow lotu

Dla kazdego modelu skonfigurowa¢ mozna
maksymalnie 8 réznych trybéw lotu. Do
przetgczania tryboéw lotu moga stuzyé dowolne
elementy sterujace, w tym drazki, przetgczniki,
trymery. Aby unikng¢é gwalttownych zmian
charakterystyki sterowania, mozna skonfigurowac
opo6znienie przelgczania trybow lotu. Dodatkowo,
jezeli skonfigurowany jest wiecej niz jeden tryb
lotu, istnieje mozliwo$¢ nadania poszczeg6lnym
trybom priorytetéw. Ustawienia trybow lotu mozna
kopiowa¢, a takze zmienia¢ ich nazwy. Funkcja
Cond. Select pozwala réwniez na wybor
elementow sterujgcych, ktére majg aktywowac
poszczegblne tryby lotu.

Funkcja ta automatycznie przypisuje kazdemu
modelowi tryb lotu Condition 1. Condition 1 to
domysiny tryb lotu, okreslany rowniez jako Normal.
Podczas konfigurowania nowego modelu, bedzie
mu domyslnie przypisany wiasnie ten tryb. Jest on
wigczony caly czas, chyba ze uzytkownik aktywuje
inny tryb lotu przez uzycie odpowiedniego
przetgcznika.

Dla kazdego kanalu mozna zaprogramowac
opoéznienie (Delay) aktywaciji trybu lotu. Funkcja ta
pozwala na pltynne przetgczenie miedzy dwoma
trypami bez naglej zmiany charakterystyki
sterowania.

COND. SELECT

COME.  HAME

1CONDIT1

*Przy dodawaniu nowego trybu lotu, dane trybu
"Condition1" sg kopiowane automatycznie.

*Wybierz przelgcznik oraz parametry pracy dla
nowego trybu lotu. Jezeli wcze$niej wybrano
grupowy tryb wprowadzania ustawien (GROUP),
ustawienia zostang zapisane we wszystkich
trybach lotu. By wprowadzi¢ ustawienia wytgcznie
dla wybranego trybu lotu wybierz tryb pojedynczy
(SINGLE).

9. Model typu "lataj ace skrzydto”

W modelu nieposiadajacym ogona funkcje steru
wysokosci  przejmujg  klapy  (mikser  steru
wysokosci->klap). Funkcje te mozesz aktywowac z
menu po zakonczeniu wstepnej konfiguracji
modelu.

OFFSET
+ 160 EXP 1 +0.0

+sg RATE A RATE B
A +100.0 +100.0
100 EXF A E4F E

-15m +0.0 +0.0

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 40 z 151



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

Podstawowa konfiguracja modelu
helikoptera

Ponizsza sekcja przedstawia skrécony opis
konfiguracji modelu helikoptera w nadajniku
T12FG. Poszczegélne parametry dobierz do
posiadanego modelu.

1. Dodatnie  nowego
istniej gcego modelu

modelu/wczytanie

Poczatkowo do nadajnika T12FG przypisany jest
tylko 1 model. Aby doda¢ nowy model lub wczytaé¢
uprzednio skonfigurowane ustawienia, wejdz w
menu Linkage -> Model Select.

171 (7.5
= CURRENT:
THTERMAL

NEH MODEL 1

MOCEL 1

MODEL 1

HELICOPTER
=]

Wybér modelu bedzie wygodniejszy, jezeli
zapiszesz jego ustawienia pod odpowiednig
nazwg. Nadajnik moze przechowywaé zapisane
dane maksymalnie 30 modeli. Dane modeli mogg
by¢ zapisywane i przechowywane roéwniez na
karcie SD.

Nazwa aktualnie wybranego modelu widnieje u
gory ekranu. Przed lotem oraz przed zmiang
jakichkolwiek ustawien upewnij sie, ze wybrany
zostat wiasciwy model.

Po dodaniu nowego modelu automatycznie
pojawia sie ekran wyboru typu modelu oraz ekran
wyboru czestotliwosci/modulacji/numeru ID
odbiornika. Wprowadz wiasciwe parametry lub
upewnij sie, ze wczytane parametry sg poprawne i
pasujg do modelu, ktérym zamierzasz latac.

MODEL TYPE FEui1
YPE SHASH——
HELICOFTER TYFE
—a= HR3
HELICOFTER
FREQUENCY 11
BEHD Mo. . 17 (72.130MHz)

FEED. BAMD 22MHz AMERICA
mocuLATIoN PCM—G3 (MODE A (5K))
Rl |

RECEIVER ID 001004  NO USE

2. Wyb6ér typu modelu i typu tarczy steruj  acej

Wybierz typ "helicopter" oraz typ tarczy sterujacej,
jaki znajduje sie w twoich modelu.

MODEL _TYPE 511
TYPI rSHASH—
HELICOFTER || TYFE
= HR3
HELILOPTER:
UL YF 11
SHASH TYPE SELECTION
(=Wl H2 [ H-4 |
HR3 | HN3 [ H-3 |
HE3 [ H4X |

3. Dodawanie trybow lotu

Dla kazdego modelu skonfigurowaé mozna
maksymalnie 8 réznych trybéw lotu.

CONMD. SELECT

COHD. HAME  SWITCH
1 MORMAL

z IDLEUPL SE

=z IDLEUP2 SE

4 IDLEUP3 SF

Funkcja Condition Select automatycznie przypisuje
kazdemu modelowi $miglowca 5 trybow lotu.
(Ustawienia domysine)

« NORMAL

« IDLE UP1 (SW-E)
« IDLE UP2 (SW-E)
« IDLE UP3 (SW-F)
« HOLD (SW-G)

Tryb NORMAL jest wigczony caly czas, chyba ze
uzytkownik aktywuje inny tryb lotu przez uzycie
odpowiedniego przetacznika.

Dla kazdego kanalu mozna zaprogramowac
opo6znienie (Delay) aktywaciji trybu lotu. Funkcja ta
pozwala na pltynne przelgczenie miedzy dwoma
trypami bez naglej zmiany charakterystyki
sterowania.

(Przykfad konfiguraciji trybéw lotu)

* Normal: (Domy$lny, dziata gdy zaden
przetgcznik trybow lotu nie jest wigczony).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Uzywany przy starcie i zawisie.
o Idle up 1: (Przetgcznik E w pozyciji sSrodkowej)
Wykorzystywany przy wykonywaniu akrobacji 3D.

e Idle up 2: (Przetacznik E w pozycji do przodu)
Wykorzystywany przy wykonywaniu normalnych
akrobaciji.

e Throttle hold: (Przetacznik G w pozycji do
przodu) Wykorzystywany przy autorotaciji.

Priorytet: Hold, Idle Up 2, Idle Up 1, Normal.
Najwyzszy priorytet ma tryb Throttle Hold.
Uzytkownik moze doda¢ wiasne tryby lotu.

4. Konfiguracja funkcji steruj acych modelu

Podtacz serwomechanizmy steru przechytu, steru
wysokosci  (pochytu), skoku ogélnego, steru
kierunku, itp. do wyjs¢ odpowiednich kanatéw
odbiornika zgodnie z instrukcjg obstugi modelu.
Opis sposobu podiaczania znajduje sie w rozdziale
"Podtaczanie odbiornika i serwomechanizmow".

Sekwencja kanatdbw w nadajniku T12FG jest
inna niz w poprzednich nadajnikach. (Numery
kanatow odpowiadaj ace poszczegoinym
funkcjom mo zesz sprawdzi ¢ w menu Linkage -
> Function).

FUNCTION NORWAL 5015
CH FUMHCTION COMTROL ==— TRIM ——=
i THROTTLE J2E T2 M serer
2 RUDDER J4E T4 sErer
= GYRO -8 —@

+ AILERON JIE  T1iH serer

Jezeli kierunek dziatania serwomechanizmu jest
niewtasciwy, mozesz go zmieni¢ przy pomocy
funkcji Servo Reverse z menu Linkage. Jezeli
korzystasz z modelu z tarczg sterujgcg inng niz H-
1, skonfiguruj réwniez funkcje Swash AFR.

2 7. 512
FUMCTION — MODE CH FUMCTION  MODE
THROTTLE  MORM 5 ELEvaTor  WORM
[

RUDDER: MORM PITCH MORH
GYRO MORM 7 sovernor  WORM
AILEROH MORM = couernorz MORM

T

B B -

SHASH TEU1-3
16
MEUTRAL FOIMT SWASH AFF
FOINT 50z AILEROHM  +50
HIGH PITCHO ELEUATOR  +50%
Lo PITCH W 2 FITCH +50:;

Wybierz wtasciwy kierunek dziatania zyroskopu.
(sprawdz w instrukcji zyroskopu).

Podtacz popychacz przepustnicy w taki sposéb,
aby przy pomocy trymera gazu dato sie zgasic
silnik (gaznik ma by¢ catkowicie zamkniety).

Wyreguluj mechanicznie  pozycje neutralng
serwomechanizmu, ostateczng - precyzyjng
regulacje wykonaj przy pomocy funkcji SubTrim i
End Point (regulacja wychylen steréw). Aby
uchroni¢ popychacze modelu przed uszkodzeniem
lub zablokowaniem, funkcja End Point pozwala na
ustalenie limitu ruchu serwomechanizmu.

SUB-TRIM 1.2
CH FUHCTIOH CH FUHCTIOH
1 THROTTLE +( 5 ELEUATOR +0
2 RUCDER +0 & PITCH +0
I GYRD +(0 7 GOVERHOR +0
4 AILEROH +0 & GOVERMORZ +0
EHD POINT 13

CHFUNCTION LIMIT TRAU. TRAY. LIMITSPEED)
1THROTTLE 1352 100x100: 135~ 0O
2 RUDDER 135:100= 100135 O
IEVRD 135:100:100:135= O
4AiLerod 135100 100x 135 O

i o s

Korekta potozenia tarczy sterujacej (z wyjatkiem
trypu H-1). Niepozadane wychylenia tarczy
sterujgcej w okolicy punktu zawisu skorygowac
mozna przy pomocy funkcji Swash AFR na
ekranie ustawien funkcji Swash. Korzystaj z niej,
gdy poruszanie sterem przechytu, wysokosci lub
skoku ogolnego powoduje niepozadane
wychylenia tarczy.

MIAIMG #1423  CGeds

IT+AIL 1003 1003 AILFIT 100: 100::

FIT+ELE 100: 100 eLe+AIL 50z 50z
ELE+FIT 50z 50z

Wejdz w menu Swash -> Mixing Rate/Linkage
Compensation. Wyreguluj funkcje tak, aby przy
sterowaniu skokiem ogélnym tarcza zawsze
pozostawata w poziomie (Linkage Compensation).

343
LIMKAGE COMPEMSATION

Lol PITCH
FUHCTION  DIR. | &t Cad
AILEROM + 0: 0
ELEVATOR + 0: 0

SPEED COMPEMSATION 0

5. Konfiguracja krzywej gazu/skoku ogdélnego
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Funkcja ta pozwala na stworzenie krzywej
opisujgcej prace serwomechanizmu gazu lub
skoku ogdlnego w zaleznosci od potozenia drazka.
Krzywe dla poszczegolnych trybow lotu mogg sie
roznic.

OFFZET

+0.0
FATE

+0.0

(krzywa 17-punktowa)

Kazda z krzywych punktowych moze skiadaé sie
maksymalnie z 17 punktow. Mozesz wskazac
jedynie np. 3 lub 5 punktéw krzywej, podajac
zadane wartosci dla tych punktéw. Program sam
wyznaczy ptynny przebieg krzywej oraz pozostate
wartosci.

<Przyktad konfiguracji krzywej gazu>

Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego chcesz edytowac krzywa gazu.

e Krzywa dla trybu Normal. Podstawowa krzywa
gazu. Przy optymalnej konfiguracji powinna
umozliwiaé wykonanie zawisu w $rodkowym
potozeniu dragzka gazu. Krzywg tg ustawia sie
razem z krzywa skoku ogolnego (Normal) tak, aby
uzyskac stalg predkos¢ obrotéw silnika i mozliwie
najtatwiejsza kontrole géra/dét.

» Krzywa dla trybu Idle up. Krzywa przeznaczona
do akrobacji powietrznych (petle, beczki, akrobacje
3D).

» Krzywa dla trybu Throttle hold. Wykorzystywana
podczas autorotacji.

Zwro¢ uwage, aby wartos¢ dla dolnego potozenia
drazka (0%) wynosita 0% (domysine ustawienia).

<Przyktad
ogo6lnego>

konfiguracji krzywej skoku

Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego zamierzasz skonfigurowaé krzywa skoku.

e Krzywa skoku ogélnego (Normal). Przy
wykonywaniu zawisu skok topat powinien wynosi¢
ok +5%6° Skok lopat dla zawisu standardowo
konfiguruje sie, gdy drgzek gazu wychylony jest o
50%.

*Na stabilno$¢ helikoptera w zawisie ma wptyw
rowniez krzywa gazu. Najlepsze efekty uzyskuje
sie przy jednoczesnym wykorzystaniu obu tych
funkcji.

* Krzywa skoku ogdinego (ldle up 1)

Krzywa skoku ogélnego dla trybu Idle Up 1
uzywana jest przy locie postepowym. Standardowa
warto$¢ skoku wynosi od -7°do +12°

 Krzywa skoku ogélnego (Idle up 2)

Katy topat sg nieco mniejsze niz w Idle Up 1. Za
wartos¢ standardowag przyjmuje sie +8°

* Krzywa skoku ogdélnego (Hold)

Uzywana przy autorotacji. Warto$¢ skoku ogdlnego
powinna by¢ maksymalna po obu stronach zakresu
ruchu drazka. [Przykladowa wartos¢] Tryb throttle
hold: -7°- +12°

6. Throttle Hold - funkcja wyt aczenia silnika

W menu Model wybierz funkcje Throttle Hold. Przy
pomocy odpowiedniego przelacznika aktywuj tryb
lotu Throttle Hold.

166%
MODE HMAMUAL

ACT-IHH ON
gRour  SIMGLE Howo FPos. 417%

SWITCH —=— SPEED n] e

Poniewaz funkcja ta uzywa jest tylko w tym jednym
trybie lotu, wybierz tryb dziatania Single.

» Wybor przetacznika aktywujacego funkcje

Funkcja Throttle Hold pozwala na trening
sterowania modelem z  wylgczonym lub
uszkodzonym napedem. Umozliwia ona zgaszenie
silnika lub przejscie na wolne obroty i lagdowanie w
trybie autorotacji.
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e Pozycja serwomechanizmu dla funkcji Throttle
Hold

Hold Pos. - pozycja serwomechanizmu
przepustnicy dla funkcji Throttle Hold. (Pozycja dla
wytgczenia silnika i wolnych obrotow)

» Pozostale ustawienia

Jezeli chcesz, aby funkcja wigczala sie w
momencie ustawienia drgzka gazu w wybranej
pozycji, wybierz tryb Auto. Jezeli chcesz dobraé¢
predkos¢ ruchu serwomechanizmu, skorzystaj z
ustawienia [Speed].

7. Mikser skoku ogélnego->wirnika ogonowego
(Pitch->RUD)

Funkcja ta ma na celu zniwelowanie efektu
obracania sie modelu w czasie zmiany skoku topat
i predkosci obrotow wirnika gtéwnego. Ustawienia
dobierz tak, aby nos modelu nie obracat sie w
kierunku przeciwnym do kierunku obrotu wirnika
gtéwnego. Nie korzystaj z tego miksera jezeli twoj
model wyposazony jest w zyroskop z funkcjg
Heading Hold (AVCS). Pamietaj: Jezeli w modelu
zamontowany jest zyroskop GY601, GY502,
GY401, lub inny z funkcjg Heading Hold, mikser
Pitch -> RUD jest zbedny. Funkcje niwelowania
niepozgdanego  obrotu modelu przejmuje
zyroskop. Jezeli zyroskop bedzie dziatat w trybie
AVCS, a mikser bedzie aktywny, funkcja ta bedzie
zaktdcac normalng prace zyroskopu.

Otwoérz menu Model i ekran ustawien funkcji Pitch-
>RUD.  Skonfiguruj  krzywg miksera dla
poszczegoblnych trybow lotu. (Domyslnie funkcja ta
jest nieaktywna - "INH". Aby méc z niej korzystac,
aktywuj jg wybierajac opcje "ON").

(krzywa 17-punktowa)

Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej sktadajacej
sie z maksymalnie 17 punktéw. W ponizszym
przyktadzie uzywana bedzie podstawowa krzywa
typu [EXP1].

<Przyktad konfiguracji krzywej>

Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego  zamierzasz = skonfigurowa¢  krzywag
miksera. 1. Przyktad konfiguracji krzywej.

» Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Normal)

Dostosuj warto$ci na krzywej tak, aby model
pozostawat stabilny przy starcie, lgdowaniu, w
zawisie i w pionowym wznoszeniu ze stalg
predkoscia.

*Wybierz krzywa typu [EXP1].
» Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Idle up 1)

Nos modelu nie powinien wykazywa¢ tendencji do
niekontrolowanych obrotow przy wykonywaniu
akrobacji ani podczas lotu pod wiatr.

*Wybierz krzywg typu [EXP1]. Krzywga mozna
przesunaé¢ w dét przy pomocy opcji [Offset].

» Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Hold)

Krzywa ta ma na celu utrzymywanie kadiuba
modelu w linii prostej podczas lotu w autorotaciji.
Skok topat wirnika ogonowego wynosi praktycznie
0°

*Wybierz krzywg typu [EXP1]. Krzywg mozna
przesunaé w dét przy pomocy opcji [Offset].

» Pozostale ustawienia

Mozliwosé dostosowania charakterystyki dziatania
miksera do pozycji drazka gazu/skoku. Funkcja
przyspieszenia - mozliwos¢ chwilowego
wzmochienia/ostabienia dziatania miksera przy
przyspieszaniu i zwalnianiu.

8. Funkcja Swash Mix - kompensacja
wzajemnych oddzialywa n steréw przechytu,
wysoko $ci i skoku ogolnego.

Funkcja ta stuzy do skonfigurowania tarczy
sterujgcej tak, aby dalo sie nig precyzyjnie
sterowa¢ w pelnym zakresie jej ruchu. Za
posrednictwem mikser6w mozna ustalic wzajemne

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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zaleznosci miedzy wszystkimi jej podstawowymi
funkcjami - przechylem (aileron), sterem wysokosci
(elevator) oraz skokiem ogélnym.

M1=IHE ACT SWITEH TRIM GROUP

AIL+ELE INH —— OFF SINGLE
ELE+AIL INH —— OFF SINGLE
PIT+AIL INH — SINGLE
PIT+ELE INH — SINGLE

9. Throttle Mix - Funkcja miksera przepustnicy

Funkcja Throttle Mix z menu Model pozwala na
zniwelowaniu efektu zmniejszenia predkosci obrotu
gtowicy wirnika przy korzystaniu ze steru przechytu
lub wysokosci.

MI%IHGE ACT SWITCH MODE GROUF

AIL*THR INH == CTRM SINGLE
ELE+THR INH —— CTRH SINGLE
RUD+THR INH —— CTRH SINGLE

10. Czuto §¢ zyroskopu i tryb jego pracy

Otworz menu Model i ekran ustawien funkcji Gyro.
Czutosé zyroskopu oraz tryb jego pracy mozesz
dobraé¢ oddzielnie dla kazdego trybu lotu.

rate 12z NORMAL
RATE 1 15 OH MODE  RATE

ACT-IHH DN AYCS 50% ¢ +Sous

TYFE GY  FiuE TUMING
SUITCH == COMTROL =——

GrROUP  SNGL |rATE +0% o +a

 Tryb Normal (zawis): Czuto$¢ zyroskopu
maksymalna

* Tryby Idle up 1/ldle up 2/Throttle hold: Czuto$¢
zyroskopu minimalna

11. Throttle Cut - Funkcja wyt aczenia silnika

Funkcja Throttle Cut pozwala w prosty sposéb -
przy pomocy jednego przetacznika zgasi¢ silnik
modelu. Dziala ona jedynie wtedy, gdy drazek
gazu znajduje sie w zakresie wolnych obrotéw.
Pozwala to unikng¢ przypadkowego wytgczenia
silnika podczas lotu. Aby méc korzysta¢ z funkciji,
nalezy wybraé dla niej przetacznik oraz ustali¢
kierunek jego wiaczania. Domysinie funkcja nie ma
przypisanego przetgcznika [--].

ACT~IHH

CUT POSITION 17
SWITCH

*Ustaw drgzek gazu w zakresie wolnych obrotow i
wybierz takg pozycje serwomechanizmu
przepustnicy, przy ktérej silnik za kazdym razem
bedzie gasnat. Popychacz przepustnicy nie moze
sie jednoczesnie blokowac.

12. Inne miksery specjalne

» Mikser skoku fopat->zaworu iglicowego (Pitch->
Needle)

Funkcja ta uzywana jest w modelach, ktore
umozliwiajg sterowanie zaworem iglicowym silnika
w trakcie lotu (regulacja skladu mieszanki
paliwowej). Istnieje mozliwo$¢ konfiguracji krzywej
dziatania miksera. Funkcja ta steruje pracg
serwomechanizmu  zaworu iglicowego przy
przyspieszaniu/zwalnianiu. (Funkcja
przyspieszenia)

» Mikser governora

Funkcja ta uzywana jest w modelach
wyposazonych w regulator obrotow silnika
spalinowego (governor) GV-1. Dla kazdego trybu
lotu skonfigurowaé mozna 3 predkosci obrotéw
wirnika.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Podt gczanie odbiornika i serwomechanizmow

Odbiornik i serwomechanizmy podtacz zgodnie z umieszczonym nizej schematem. Przed rozpoczeciem pracy
koniecznie przeczytaj "Zasady bezpieczenstwa podczas montazu odbiornika i serwomechanizméw". Podczas

montazu odbiornika i serwomechanizméw w kadiubie modelu podiacz wszystkie przewody zgodnie z
instrukcja obstugi modelu.

Schemat podt gczania odbiornika i serwomechanizméw

Podtacz wszystkie niezbedne serwomechanizmy

Numery kanatoéw przypisane poszczegolnym funkcjom
zalezg od wybranego typu modelu. Patrz tabele na
kolejnych stronach.

Wyj$cia odbiornika R5114DPS

B/C: Zasilanie/ztacze DSC

CH1-12: Wyjscia kanatow

DG1/2: Wyijscia kanatéw zataczanych (cyfrowych)

/—oB/C

(CH1~12)
(DG1/2)

oCH1~12

e
—

oDG1

(BIC)

eMonitor LED — _

Akumulator NiCd

— =

Gniazdo tadowania/ Wiacznik odbiornika
gniazdo DSC Serwomechanizmy

Tabele zamieszczone na kolejnych stronach opisujg sekwencje podigczenia serwomechanizmow

poszczegblnych kanatbw w zaleznosci od typu modelu. Wybierz sekwencje kanatéw odpowiednig dla
posiadanego modelu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Potaczenia serwomechanizméw w zalez nos$ci od typu modelu

Nadajnik T12FG automatycznie dobiera optymalng sekwencje kanatéw dla typu modelu wybranego przy
pomocy funkcji Model Type z menu Linkage. Domys$lna sekwencja kanatéw dla poszczegéinych typéw modeli
przedstawiona jest w ponizszych tabelach. Wybierz sekwencje kanatéw odpowiednig dla posiadanego typu
modelu i zgodnie z nig podtgcz serwomechanizmy do odbiornika.

* Kanaly przypisane poszczegélnym funkcjom sterujgcym sprawdzi¢ mozna w menu Linkage -> Function.
Istnieje mozliwos¢ zmiany sekwencji kanatéw. Wiecej informacji na ten temat znajdziesz w rozdziale
poswieconym menu Function.

Samolot/Szybowiec/Motoszybowiec

Opis:

Aileron — lotka

Elevator — ster wysokoSci

Throttle — gaz/przepustnica
Rudder — ster kierunku
Flap — klapa
Camber —profil skrzydta
Butterfly — funkcja ‘Butterfly’
Gear —podwozie
Motor - silnik
Airbrake — hamulec aerodynamiczny

*Typowy model szybowca/samolotu oraz modele z ogonem typu "V".

[Tryb PCM-G3]

lf)zr;’é} 1AIL 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP 2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP 4AIL+4FLAP
Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec
Elevator | Elevator [Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator
2 Rudder [ Rudder | Rudder| Rudder | Rudder| Rudder | Rudder | Rudder | Rudder| Rudder | Rudder| Rudder | Rudder | Rudder
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor
4 Aileron [ Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron | Aileron
5 Gear AUX7 |Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 [Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 [Aileron2| Aileron2
6 Airbrake [ Airbrake Gear AUX7 Flap Flap Gear AUX5 Gear AUX3 Gear AUX3 Gear AUX1
7 AUX6 AUX6 AUX6 AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Flap Flap Aileron3| Aileron3 [Aileron3| Aileron3
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2 |Aileron4| Aileron4 |Aileron4| Aileron4
9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 Flap3 Flap3 Flap1 Flapl Flap1 Flap1
10 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2
11 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 Flap3 Flap3
12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Flap4 Flap4
VC1 AUX1 AUX1 |Camber| Camber |Camber| Camber |Camber| Camber |Camber| Camber |Camber| Camber |Camber| Camber
VC2 AUX1 AUX1 AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly [ AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

*VC1~4 to kanaty wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im

na state wyjs¢ odbiornika. Wiecej informaciji

na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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[tryb PCM1024/PPM]

Kanat odb. 1AIL 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP 2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP
Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec
1 Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator - Aileron - Aileron
2 Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder - Aileron2 - Aileron2
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor - Flap - Aileron3
4 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron - Flap2 - Aileron4
5 Gear AUX7 Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 - Flap3 - Flap
6 Airbrake | Airbrake Gear AUX7 Flap Flap Gear AUX5 - Flap4 - Flap2
7 AUX6 AUX6 AUX6 AUX6 Gear AUX6 Flap Flap - Rudder - Rudder
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 - Elevator - Elevator
VC1l AUX1 AUX1 Camber | Camber Camber Camber | Camber | Camber - Camber - Camber
VC2 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly | AUX1 Butterfly | AUXL Butterfly - Butterfly - Butterfly
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 - AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 - AUX1

*VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadaja przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

*Model ze sterem wysoko $ci petni acym funkcj e lotek (Ailvator)

[Tryb PCM-G3]

Kanat 1AIL 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP 2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP 4AIL+4FLAP
odb.

Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot [ Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec

Elevator | Elevator | Elevator [ Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator [ Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator

2 |Elevator2| Elevator2 |Elevator2| Elevator2 |Elevator2| Elevator2 |Elevator2| Elevator2 | Elevator2| Elevator2 |Elevator2 | Elevator2 | Elevator2| Elevator2
3 Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder Rudder | Rudder
4 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron
5 Throttle Motor Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2
6 Airbrake | Airbrake | Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor
7 Gear AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Flap Flap Flap Flap Aileron3 | Aileron3 | Aileron3 | Aileron3
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Gear AUX5 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2 Aileron4 | Aileron4 | Aileron4 | Aileron4
9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 Gear AUX4 Flap3 Flap3 Flap1l Flap1l Flap1l Flapl
10 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2
11 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 Gear AUX2 Gear AUX2 Flap3 Flap3

12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Flap4 Flap4

VC1 | AUX1 AUX1 Camber | Camber | Camber [ Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber [ Camber

VC2 | AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly

VC3 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

VC4 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

*VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadaja przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[tryb PCM1024/PPM]

Kanat odb. 1AIL 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP
Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec| Samolot | Szybowiec
1 Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator | Elevator
2 Elevator2 | Elevator2 |Elevator2| Elevator2 |Elevator2| Elevator2 |Elevator2| Elevator2
3 Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder | Rudder Rudder Rudder
4 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron
5 Throttle Motor Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2
6 Airbrake | Airbrake | Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor
7 Gear AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Flap Flap
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Gear AUX5 Flap2 Flap2
VC1 AUX1 AUX1 Camber | Camber | Camber | Camber | Camber [ Camber
VC2 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

*VC1~4 to kanaty wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im na state wyjs¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

» Modele typu "lataj ace skrzydio"

[Tryb PCM-G3]

Kanat 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP 2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP 4AIL+4FLAP
odb. Samolot | Szybowiec | Samolot [ Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec
Rudder [ Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder
2 Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2 [Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2
3 Throttle Motor | Throttle Motor | Throttle Motor | Throttle Motor | Throttle Motor | Throttle Motor
4 Aileron [ Aileron | Aileron | Aileron [ Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron | Aileron [ Aileron
5 Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 [Aileron2| Aileron2 |[Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2
6 Gear AUX7 Flap Flap Gear AUX5 Gear AUX3 Gear AUX3 Gear AUX1
7 AUX6 AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Flap Flap Aileron3| Aileron3 [Aileron3| Aileron3
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2 [Aileron4| Aileron4 |Aileron4| Aileron4
9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 Flap3 Flap3 Flapl Flapl Flap1 Flapl
10 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 AUX3 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 Flap2 Flap2
11 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 Flap3 Flap3
12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Flap4 Flap4
VC1 |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator
VC2 | AUX1 AUX1 [Camber| Camber |Camber| Camber | Camber| Camber |Camber| Camber [Camber| Camber
VC3 | AUX1 AUX1 AUX1 | Butterfly [ AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly | AUX1 | Butterfly
VC4 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

*\VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadaja przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika.
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

Wiecej informaciji

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[tryb PCM1024/PPM]

Kanat 2AIL 2AIL+1FLAP 2AIL+2FLAP 2AIL+4FLAP 4AIL+2FLAP
odb- Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot| Szybowiec Szybowiec z | Samolot| Szybowiec Szybowiec z
normalny wingletami normalny wingletami

1 Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder - Aileron Aileron - Aileron Aileron
2 Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2 |Rudder2| Rudder2 - Aileron2 Aileron2 - Aileron2 Aileron2
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor - Flap Flap - Aileron3 Aileron3
4 Aileron | Aileron Aileron | Aileron | Aileron | Aileron - Flap2 Flap2 - Aileron4 Aileron4
5 Aileron2 | Aileron2 [ Aileron2| Aileron2 |Aileron2| Aileron2 - Flap3 Flap3 - Flap Flap
6 Gear AUX7 Flap Flap Gear AUX5 - Flap4 Flap4 - Flap2 Flap2
7 AUX6 AUX6 Gear AUX6 Flap Flap - Rudder Rudder - Rudder Rudder
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 - AUX1 Rudder2 - AUX1 Rudder2
VC1 |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator |Elevator| Elevator - Elevator Elevator - Elevator Elevator
VC2 AUX1 AUX1 Camber | Camber | Camber| Camber - Camber Camber - Camber Camber
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 | Butterfly [ AUX1 | Butterfly - Butterfly Butterfly - Butterfly Butterfly
VC4 | AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 AUX1 - AUX1 AUX1

*VC1~4 to kanaty wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im na state wyjs¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

Helikoptery

Opis:

Aileron — ster przechytu
Elevator — ster wysokoSci

Throttle — gaz/przepustnica

Rudder —wirnik ogonowy

Gyro — zyroskop

Pitch — skok topat
Governor — governor (stabilizator obrotéw silnika)
Needle — zawdr iglicowy

[Tryb PCM-G3]

Kanat odb. | Tarcza H-4, H4X|inne typy tarcz
1 Throttle Throttle

2 Rudder Rudder

3 Aileron Gyro

4 Elevator Aileron

5 Pitch Elevator

6 Elevator 2 Pitch

7 Gyro Governor 1
8 Governor 1 Governor 2
9 Governor 2 Needle

10 Needle AUX3

11 AUX2 AUX2

12 AUX1 AUX1

VC1 AUX1 AUX1
VC2 AUX1 AUX1
VC3 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1

[tryb PCM1024/PPM]

Kanat odb. | Tarcza H-4, H4X|inne typy tarcz
1 Throttle Throttle

2 Rudder Rudder

3 Aileron Gyro

4 Elevator Aileron

5 Pitch Elevator

6 Elevator 2 Pitch

7 Gyro Governor 1
8 Governor 1 Governor 2
VC1 AUX1 AUX1

VC2 AUX1 AUX1

VC3 AUX1 AUX1

VC4 AUX1 AUX1

*VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadajg
przypisanych im na state wyjS¢ odbiornika. Wiecej
informacji na ten temat znajdziesz w rozdziale
poswieconym menu Function.
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Funkcje menu LINKAGE

Menu Linkage zawiera funkcje stuzgce do dodawania nowych modeli, konfiguracji typu modelu, czestotliwosci,
limitdw wychylen serw i innych podstawowych ustawien modelu.

Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu modelu. Ponizej przedstawiono typowy wyglad tego menu.

» Na ekranie gtownym zaznacz pole [LINKAGE] i naci$nij przycisk EDIT. Pojawi sie nizej pokazany ekran
menu.

* Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz funkcje, ktorg chcesz skonfigurowa¢ i nacisnij przycisk EDIT, by
otworzy¢ ekran jej konfiguracji.

CINKAGE_MENU 5015 J§ S button & B e S e ha
eselect the [LINKAGE | [SERVO _MONITOR|FUNCTION & home screen,

MENU] and return to the

home screen by pushing | IHODEL SELECT [[SUB-TRIM |
the EDIT butfon. [MODEL_TYPE _ ||SERYD REVERSE|
[FREQUENCY [FAIL SAFE |

—EDITdial 14rn the EDIT dial to
move on the screen.

conp.HoLe 15 OFF

EDIT button

LINKAGE MENU {Z.50]2-3 *The display screen is an example. The screen
[END_PDINT |[sHASH | depends on the model type.

THROTTLE CUT |TIMER |

Aby aktywowa ¢/ dezaktywowa € funkcj e

(IDLE DOHN |[T1-T6 SETTING wstrzymania trybu lotu:  (dostepna tylko dla modeli
[SHASH RING  |[DATA RESET | helikopteréw)

coup, HoLe 15 OFF

1.Ustaw kursor w polu [COND HOLD].

LINKAGE MENU ] et 2.Wychyl drazek gazu o mniej niz 1/3 petnego zakresu i
COND.HOLD = nacisnij przycisk EDIT, by aktywowac/dezaktywowaé
funkcje.

*SzczegOly - Patrz opis funkcji Condition Hold.

coMe. HoLe 15 OFF <

*Status funkcji wstrzymania trybu lotu.

Lista funkcji menu Linkage

[SERVO MONITOR]: Test serwomechanizméw i wskazanie ich pozycji

[MODEL SELECT]: Dodawanie modelu, kasowanie, kopiowanie, zmiana nazwy

[MODEL TYPE]: Wybér typu modelu, skrzydel, typu tarczy sterujacej, itp.

[FREQUENCY]: Wybor czestotliwosci, modulacji, numeru ID odbiornika

[FUNCTION]: Przypisanie funkcji sterujgcych modelu do poszczegdélnych kanatéw

[SUB-TRIM]: Regulacja pozycji neutralnej serwomechanizméw

[SERVO-REVERSE]: Rewers serwomechanizméw

[FAIL SAFE]: Ustawienia funkcji Fail Safe oraz Battery Fail Safe (tylko dla modulacji PCM-G3/PCM1024)
[END POINT]: Zakres ruchu oraz limity ruchu serw

[THROTTLE CUT]: Wylaczenie silnika jednym przetacznikiem (tylko dla samolotéw i helikopterow)

[IDLE DOWN]: Obnizenie predkosci obrotéw silnika na biegu jatowym (tylko dla samolotéw i helikopteréw)
[SWASH RING]: Limity ruchu tarczy sterujacej (tylko dla modeli helikopteréw)

[SWASH]: Funkcja AFR dla tarczy sterujacej, korekcja wychylen serw (tylko dla helikopteréw)

[TIMER]: Ustawienia licznika czasu

[T1-T6 SETTING]: Regulacja skoku i trybu pracy trymeréw cyfrowych

[DATA RESET]: Kasowanie wybranych ustawien modelu

[COND. HOLD]: Funkcja wstrzymania trybu lotu (tylko dla helikopteréw)

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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MONITOR PRACY SERW [SERVO MONITOR]

Test serwomechanizméw i graficzne wskazanie pozycji serwomechanizmaéw.

Funkcja ta uzywana jest do testowania serwomechanizmoéw Dostepne sg 2 rodzaje testéw: "Moving Test" (test
ruchu wszystkich serwomechanizméw) i "Neutral Test" (test pozycji neutralnej serw).

"Neutral Test" doskonale nadaje sie do ustalenia pozycji neutralnej ramienia serwa podczas jego montazu w
modelu.

W menu Linkage zaznacz pole [SERVO MONITOR] i nacisnij przycisk EDIT.

ISERVONT 3 NORMAL

SEe s T

T U G0Z NDL A AU1
El:EEl;EP{ _E‘_LD' THRE‘VO.BEU I'~II:Jﬂ W% l'l

+! + . +|

Przeprowadzanie testu

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [TEST] i nacisnij przycisk EDIT.
Wybierz rodzaj testu pracy obracajgc pokrettem, a nastepnie nacisnij przycisk EDIT.
[MOVING]: Test ruchu poszczegdélnych serwomechanizmow

[NEUTRAL]: Test ustawiajgcy wszystkie serwomechanizmy w pozycji neutralnej

2. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [TEST] i nacisnij przycisk EDIT.

Aby zakonczy¢ testowanie serw, wybierz opcje [OFF], a nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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WYBOR MODELU [MODEL SELECT]:

Funkcja ta pozwala na dodanie nowego modelu, przywotanie, kasowanie, kopiowanie zapisanych ustawien
oraz zmiane nazwy modelu.

Funkcja ta uzywana jest do wgrywania zapisanych ustawien modelu do pamieci operacyjnej nadajnika.

Ustawienia mozna wczyta¢ z wbudowanego modutu pamieci nadajnika lub z karty SD (32MB-1GB). Nadajnik
moze przechowywac zapisane dane maksymalnie 30 modeli.

Istnieje mozliwos¢ zmiany nazwy zapisanego w pamieci modelu. Jest to bardzo przydatne do rozrézniania
ustawien poszczego6lnych zapisanych modeli. Nazwa kazdego modelu moze skfada¢ sie z maksymalnie 8
znakoéw. Zawsze wyswietlana jest ona na ekranie gtdwnym.

Funkcja Copy stluzy do skopiowania ustawien modelu w obrebie tego samego nosnika, jak rowniez
przenoszenia danych na inny nosnik Moze byé ona przydatna podczas konfiguracji modelu podobnego do
jednego z wczes$niej posiadanych (zamiast zaczynania catej konfiguracji od poczatku wystarczy wprowadzi¢
ewentualne réznice w ustawieniach). Moze ona stuzy¢ réwniez do wykonywania kopii zapasowej ustawien
przed ich zmiana.

W menu Linkage zaznacz pole [MODEL SELECT] i nacisnij przycisk EDIT.

MODEL SELECT 171 {8.84
oADMY § INTERNAL CURRENT:
2 NEW1 NEH MODEL 1
MODEL 1
o=
HELITOFTER
=
4. Nacisnij przycisk EDIT. Wy$wietli sie komunikat
_ _ o z pro$ha o potwierdzenie wybranego modelu. Po
Wezytanie zapisanych ustawie f nacisnieciu przycisku EDIT ustawienia zostang

wczytane.

*Wczytanie ustawien modelu innego niz aktualnie
uzywany lub ostatnio zapisany na karcie pamieci.

IMTERMAL CURRENTS

MooEL 2 [N HODEL 1
DELETE

RIPALAHE

CHREHGE — SURE? FUSH ROTARY-KEY
MOTE: RACIO STOPS

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz miejsce,
gdzie zapisane sg dane ("INTERNAL" - pamiec
nadajnika lub "MEM.CARD" - karta SD) i nacisnij
przycisk EDIT.

Dla bezpieczenstwa nadawanie sygnatu radiowego

Zrodto ustawien wybiera sig przez obrot pokretta jest w dalszym ciagu wstrzymane. Na ekranie
EDIT. Naciénij przycisk EDIT. pojawi sig pytanie “Transmit?”
[INTERNAL]: Pamieé¢ wewnetrzna nadajnika 5. Aby rozpocza¢ transmisje sygnatu, wybierz

[YES] i nacisnij przycisk EDIT.

[MEM.CARD]: Karta SD
Jezeli nie chcesz rozpoczynac transmisji, wybierz

2. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [NOJ i nacisnij przycisk EDIT.
Z nazwg wybranego modelu i nacisnij przycisk
EDIT.

3. Ustaw kursor w polu [SELECT].

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Dodanie nowego modelu

*Dodanie nowego modelu do pamieci nadajnika
lub zapisanie go na karcie SD.

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz miejsce
zapisu danych ("INTERNAL" lub "MEM.CARD") i
nacisnij przycisk EDIT.

Miejsce zapisu wybiera sie obracajgc pokrettem.
Nacisnij przycisk EDIT.

[INTERNAL]: Pamie¢ wewnetrzna nadajnika [MEM
CARD]: Karta SD

2. Ustaw kursor w polu [NEW].
3. Nacisnij przycisk EDIT. Pojawi sie komunikat z

prosbag o potwierdzenie wyboru. Nacidnij przycisk
EDIT.

HODEL SELECT 11 (750
=] CURREMT:

BMODEL 1 THTERHAL
NEL] MODEL 1

CREATE AHD CHAMGE MOCEL !
SURE? PUSH ROTARY-EEY

*Automatycznie wyswietli sie ekran wyboru typu
modelu i czestotliwosci. Potwierdz lub zmien typ
modelu i czestotliwosé nadawania sygnatu.

*Dla  bezpieczenstwa  nadawanie = sygnalu
radiowego jest w dalszym ciggu wstrzymane. Na
ekranie pojawi sie pytanie ‘Transmit?’

4. Aby rozpoczg¢ transmisje sygnatu, wybierz
[YES] i nacisnij przycisk EDIT.

Jezeli nie chcesz rozpoczynac transmisji, wybierz
[NOJ i nacisnij przycisk EDIT.

*Nowo dodany model pojawi sie na liscie.

Kasowanie ustawie n modelu

*Zapisane w pamieci nadajnika lub na karcie SD
ustawienia modelu mozna skasowac.

*Dla bezpieczenstwa zablokowano mozliwo$¢
skasowania ustawien, ktore w danej chwili sg
aktywne.

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz miejsce,
gdzie przechowywane sg dane ("INTERNAL" lub
"MEM.CARD") i nacisnij przycisk EDIT.

Miejsce przechowywania danych wybiera sie
obracajac pokrettem.

[INTERNAL]: Pamie¢ wewnetrzna nadajnika [MEM
CARD]: Karta SD

2. Ustaw kursor w polu z nazwg modelu, ktéry
chcesz skasowac i nacisnij przycisk EDIT.

3. Ustaw kursor w polu [DELETE].

4. Nacisnij przycisk EDIT. Wy$wietli sie komunikat
z prosbg o potwierdzenie checi usuniecia
wybranego modelu. Po nacisnieciu przycisku EDIT
ustawienia zostang skasowane.

HOD 1-1
IHTERHAL CURREMT:
e D sELECT [

DELETE

AIRALAHE

CELETE THIS MODEL
SURE? PUSH ROTAR'Y/'-KEY

Zmiana nazwy modelu
* Zmiana nazwy aktualnie wczytanego modelu.

I. Ustaw kursor w polu z nazwg aktywnego modelu
i nacidnij przycisk EDIT.

2. Ustaw kursor w polu [RENAME].
3. Nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran edycji nazwy.

MOREL. 2 ABCDEFGHIJ

HMODEL 1 KLMNOPORST

UYHXYZabed
CANCEL ENTER |- .o ki ;n

- DELETE |oparstuwvwx
gz !"HEXE”

4. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposéb:

[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania
nazwy]

Wybierz pole [<—] lub [—>] i nacisnij przycisk
EDIT.

[Kasowanie znaku]
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Zaznaczenie pola [DELETE] i nacisniecie
przycisku EDIT powoduje skasowanie znaku
znajdujacego sie bezposrednio za kursorem.

[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i
nacisnieciu przycisku EDIT, znak ten wstawiany
jest bezposrednio za kursorem.

*Nazwa modelu moze sktadaé¢ sie z maksymalnie 8
znakéw. (Spacja réwniez liczona jest jako znak).

5. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i nacisnij przycisk EDIT.

Jezeli chcesz przerwaé procedure zmiany nazwy i
przywréci¢ starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i
nacisnij przycisk EDIT.

Kopiowanie zapisanych ustawie nh
* Wykonanie kopii ustawien wybranego modelu.

I. Ustaw kursor w polu z nazwg aktywnego modelu
i nacisnij przycisk EDIT.

2. Ustaw kursor w polu [COPY].
3. Nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran kopiowania ustawien.

HMOD (75U 11

INTERMAL :sources CURRENT:
MODEL 1 HODEL 5

4
INTERMAL :cestin.:  [ENIERg

SURE?
"': ROTARY-KEY H:OTHERS

4. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz miejsce,
gdzie chcesz zapisa¢ kopie ustawien (<DESTIN.>)
i nacisnij przycisk EDIT.

Miejsce zapisu kopii wybierz przy pomocy pokretta
EDIT, a nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

5. Ustaw kursor w polu [COPY].

6. Nacisnij przycisk EDIT. Wyswietli sie komunikat
z prosbg o potwierdzenie checi skopiowania
ustawien. Po nacisnieciu przycisku EDIT dane
modelu zostang skopiowane.
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TYP MODELU [MODEL TYPE]

Funkcja Model Type pozwala wybra¢ typ posiadanego modelu: samolot, szybowiec, lub helikopter.

Samoloty - dostepnych 7 rodzajéw skrzydet i 3 rodzaje usterzenia ogonowego. Smigtowce - 8 typow tarcz
sterujgcych Szybowce - dostepnych 7 rodzajéw skrzydet i 3 rodzaje usterzenia ogonowego. Dodatkowe
funkcje oraz miksery niezbedne dla kazdego typu modelu zostaty skonfigurowane fabrycznie.

Pamietaj: Na postawie podanych przez uzytkownika informacji oprogramowanie automatycznie dobiera
najbardziej odpowiednie dla danego modelu funkcje, miksery i sekwencje kanatow.

Zmiana typu modelu zawsze powoduje skasowanie biezacych ustawien (za wyjatkiem typu tarczy sterujacej).
Przed zmiang typu modelu upewnij sie, ze zapisates$ ustawienia, ktérych nie chcesz utracic.

Jezeli zmieniasz ustawienia tarczy sterujgcej, a nowy typ tarczy nalezy do tej samej grupy, co poprzednio
wybrany, wszystkie dane modelu poza ustawieniami funkcji SWASH moga pozosta¢ bez zmian. W
powyzszym przypadku pojawi sie ekran z prosbg o potwierdzenie wyboru. Jezeli nowy typ tarczy nalezy do
innej grupy niz stary, konfiguracje musisz rozpocza¢ od nowa.

Tarcze sterujgce - grupa A:
H-1, H-2, H-3, HR3, HN3, i HE3
Tarcze sterujgce - grupa B:
H-4, H-4X

W menu Linkage zaznacz pole [MODEL TYPE] i naci$nij przycisk EDIT.

MODEL TYPE E.a011

TYPE——HING TAIL
AIRPLANE TYPE TYPE
2AIL+2FLP |NORMAL
IRELANE
Wybor typu modelu musisz upewnic¢ sie, ze wprowadzone ustawienia
1. Ustaw kursor w polu, ktérego zawarto$é chcesz sg poprawne i potwierdzi¢ wybor.

edytowac i nacisnij przycisk EDIT. MV1

"TYPE": Typ modelu TYPE ——HING TAIL

"WING " (samoloty/szybowce): Typ usterzenia 1AIL NORMAL

skrzydet e e ETAE TR T T

"TAIL" (samoloty/szybowce): Typ usterzenia ogona 3. Naci$nij przycisk EDIT, aby potwierdzié. (Obr6¢
"SWASH" (helikoptery): Typ tarczy sterujacej pokretto EDIT Ilub naciénij przycisk S1, aby
2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz anulowa¢ zmiany).

odpowiednie ustawienia i nacisnij przycisk EDIT. *Dostepne typy modeli zalezg od typu uzywanego
*Kiedy juz dokonasz wyboru typu, pojawi sie odbiornika. Przyktadowo, jezeli posiadany przez
nastgpny ekran wyboru, gdzie pokazane beda ciebie odbiornik to R149DP, dostepne beda
dostepne rodzaje skrzydet, ogona lub tarczy modele maksymalnie o$miokanatowe. Zajrzyj do
sterujacej. Na koricu na ekranie wyswietli sie tabel potaczen serwomechanizméw w zaleznosci
komunikat "MODEL TYPE CONFIRMATION" - od typu modelu.
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Typ modelu
eModel type selection Wyblerz typ: Samo.bt .
HOD ve - (airplane), szybowiec (glider)
MDDEL TYPE SELECTION lub helikopter.
=5 ~E=
AIRPLAHE HELCOFTES: GLIDER
FIEEM:RS HELICOPTER GLIDER

(Airplane, glider) (Helicopter)
MODEL TYPE 5011 [MODEL TYPE P11

TYPE—HING TAIL TElZS—shiasH——

FIRFLAHE TPE N\ TVRE HELICOFTER [[TYFE N
1AIL MORMAL 2= H-1
AIRBLANE HELICOFTEF;
Y
e Wing type selection eSwash type selection
[MODEL TYPE A= Fvet 511
HING TYPE SELECTION SHASH TYPE SELECTION

ORMAL [H=2 [ H-4 ]
FLYING HING ~ DELTA HR3 I HN3 | H-3 ]

HE3 | H4¥ |

Typ tarczy steruj acej

eWing fype selection (Normal) Wybierz typ: H-1, H-2, H-4, HR3, HN3, H-3,

HOD YP e HX4.
HING TYPE SELECTIOM
1AIL 2AIL [ZATL+1FLP]

2ATL+2FLP[2ATL+4FLP[4ATL+2FLP
4AT1L +4FLP]

sWing type selection (Tailless wing)

MODEL TYPE a1
HING TYPE SELECTIDN

2AIL [2AIL+IFLP2ATL+2FLP]
2AIL+4FLP|AAIL+2FLP|dAIL+4FLP|

—

eRudder type selection
{7.a1-1

[MODEL TYPE
RUDDER TYPE SELECTION
NORMAL HINGLET

e Tail type selection

HMOD [
TAIL TYPE SELECTION
MORMAL [=TAIL | [AILYATOR]
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Wybor typu modelu (Airplane - samolot, Glider - szybowiec)

*Typ skrzydet (Normalny)

2AIL + 1FLP

FL

1AILERON 9AILERON
g Al ;; ALLZ AILL \;\ ;/ AlL2
AIL 4
2AIL + 2FLP 2AIL + 4FLP

AIL FLPI[FLP2 AIL2 | FLP ;: [FLPZ |

AlL F
4AIL + 4FLP

ATL3|FLP [ | [ [FLP2[AIL4
AIL FLP3FLPA4 AIL2

LP3FLP4 AIL2

*Typ skrzydet ("Latajgce skrzydto")

4AIL + 2FLP

AIL3 ALL | ; : [ AIL2 AIL4

FLP FLP2

Flying Wine  2AILERCN Flying Wing Z2AIL+TFLP Flying Wing  2AIL+2FLP

ALl AlL? AlL.

Flying Wing _ 2AIL+4FLP  Flyine W

BILFLP | ¥ | FLP2 | IL3AIL

FLP3FLP4  AILZ

*Typ steru kierunku

~ Mormal Rudder |

RUD

Winelet ZRUD}

*RUD Y Rup2'

w7 AllZ ALL
FLF

FLP ¥FLP2 AIL2

ing  4AIL+2FLP Flyine Wing 4AIL+4FLP

| ¥ | AIL2 | [ AILFLP | ¥ [FLP2|AIL

FLP FLP2 AIL4 AILZ

*Typ usterzenia ogonowego

NORMAL

ELE pyp ELE

V-TAIL

RUD

Wybor typu modelu (Helicopter - $migtowiec)

*Typ tarczy sterujacej
H-1 anl‘
Pure function

HR3 120"} Front

PITAIL
ELE
HE3 Front

k.

PlTAII.
ELE

HM3 120" Front
ELE

H-4% Front
ELE, =7 AIL

PIT % ELE2

FLP3 FLP4 AILZ

AILEVATOR

ELE gyp ELE2

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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CZESTOTLIWOSC [FREQUENCY]

Wybor czestotliwosci, modulacji, numeru 1D odbiornika.

Wybor cz estotliwo $ci

Aparatura wyposazona jest w specjalny system
syntezy czestotliwosci. Numer kanalu w obrebie
danego pasma obstugiwanego przez modut RF
wybiera sie programowo z nadajnika.

Informacja o wybranym kanale przekazywana jest
do odbiornika R5114DPS w sposob
bezprzewodowy. Upewnij sie, ze uzywany
odbiornik korzysta z tego samego pasma
czestotliwo$ci co nadajnik.

Numer ID odbiornika

Jezeli korzystasz z odbiornika R5114DPS (system
PCM-G3), musisz wprowadzi¢ do nadajnika jego
kod ID. Kod znajduje sie na naklejce z tylu
obudowy odbiornika.

*Jezeli posiadasz duzy model wyposazony w 2
odbiorniki, podaj rowniez kod drugiego odbiornika
(RX2).

Wybor typu modulacji
Nadajnik T12FG umozliwia wybor sposrad 3 typdw

modulacji (PCM-G3/PCM1024/PPM (FM)) Rodzaj
modulacji dopasuj do uzywanego odbiornika.

Tryb pracy przy modulacji PCM-G3

Dostepne sg 2 tryby pracy modulacji PCM-G3.
(Mode A i Mode B)

Tryb Mode A jest domysinym i zalecanym trybem
pracy. Pozwala on na uzyskanie najbardziej
optymalnej reakcji serwomechanizméw na ruchy
drazkéw. Tryb Mode B oferuje lepsza ochrone
przed zakléceniami sygnalu. Jezeli spodziewasz
sie zaktocen, tryb Mode B bedzie lepszy. W trybie
B reakcja serwomechanizmu na ruch drazka jest o
ok. 20% wolniejsza niz w trybie A.

Tryb pracy dostosuj do warunkow, w jakich
zamierzasz latac.

Kompatybilne odbiorniki:
Mode A: R5014DPS i R5114DPS

Mode B: R5114DPS (odbiornik R5014DPS nie jest
kompatybilny z trybem Mode B).

* W menu Linkage zaznacz pole [FREQUENCY] i nacisnij przycisk EDIT.

FREQUENCY
B‘EFQEEE"CH) B5S (35.050MHz)

TRES, B0 35MHz  EUROPE
MoDULATION PCH~G3 (MODE A (5K))

2419 R¥2
RECEIVER IDAN0040014 NO USE

8. AUl 11

Wybor cz estotliwo $ci

Spos6b wyboru czestotliwosci oraz numeru 1D
odbiornika opisany jest w rozdziale "Podstawy
Obstugi Systemu".

Wybor modulacji

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"MODULATION" i nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran wyboru modulaciji.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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CY = FE
FLEASE SELECT A MODULATION TYFE
currenT:  PCM-G3(MODE A (5K))

[ESTER)] [oce: HODE A (SK) |
PCH1024
PPH

2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz
odpowiednig modulacje i naci$nij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie komunikat z prosba o potwierdzenie
checi zmiany: "MODUL.TYPE IS CHANGED.
SURE?".

3. Po nacisnieciu przycisku EDIT zmiana zostanie
zatwierdzona.

*Dla  bezpieczenstwa  nadawanie  sygnalu
radiowego jest w dalszym ciggu wstrzymane. Na
ekranie pojawi sie pytanie "TRANSMIT?"

4. Aby rozpoczg¢ transmisje sygnatu, wybierz
[YES] i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli nie chcesz
rozpoczyna¢ transmisji, wybierz [NO] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Jezeli zechcesz zmieni¢ modulacje PCM-G3 na
inny typ, ktory obstuguje mniejszg liczbe kanatow
niz jest wymagana dla wybranego typu modelu,
zmiana modulacji bedzie niemozliwa.

Numer ID odbiornika

*Podaj 8-cyfrowy numer ID z naklejki na obudowie
odbiornika.

1. Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz pole
[RECEIVER ID] i nacisnij przycisk EDIT. Wyswietli
sie ekran wprowadzania kodu ID odbiornika.

FREGLUENCY 11
PLEASE IMFUT THE RECEIVER ID

00001001 =

01 2 3 456 7 8 9
BACK-SPACE ENTER

2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz pierwszg
cyfre numeru i nacisnij przycisk EDIT. W ten sam
spos6b wprowadz caty numer.

*Jezeli sie pomylisz, zaznacz pole [BACK SPACE]
i nacisnij przycisk EDIT.

5. Gdy skonczysz wprowadzanie numeru, zaznacz
pole [ENTER] i naci$nij przycisk EDIT.

*Po ustawieniu kodu nie bedziesz musiat go

zmienia¢ dopoki bedziesz korzystac z tego
samego odbiornika.

Tryb pracy przy modulacji PCM-G3

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"MODULATION" i nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran wyboru trybu pracy.

PLEASE SELECT A MOCULATION TYPE
currenT:  PCHM=G3(MODE A (5K))

[eYmEE] {voce: HODE A (5K) |
PCH1024
PPH

2. Aby zmieni¢ tryb pracy, ustaw kursor w polu
[MODE] i naci$nij przycisk EDIT.

3. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz odpowiedni
tryb pracy i nacisnij przycisk EDIT.

*Tryb pracy zostanie zmieniony.

UWAGA:

Jezeli zmienisz czestotliwos¢ nadawania sygnatu,
nadajnik zacznie emitowac fale radiowe dopiero po
potwierdzeniu komunikatu ostrzegawczego.

*Jezeli korzystasz z plakietek z numerem uzywanej
czestotliwodci, pamietaj by zmieni¢ plakietke.
Rozpoczecie nadawania sygnatu radiowego bez
uprzedniego upewnienia sie, ze mozna to zrobi¢
moze byc¢ bardzo niebezpieczne.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJE STERUJA CE [FUNCTION]

Menu to umozliwia przypisanie funkcji sterujgcych modelu do poszczegdlnych kanatéw.

Po wybraniu typu modelu, powierzchni sterowych,
tarczy sterujgcej, odpowiednie funkcje oraz kanaly
serwomechanizmoéw dobierane sg automatycznie.
Mozna oczywiscie ustawi¢ wszystko recznie -
zmieni¢ numery kanatéw odbiornika przypisane
poszczegblinym funkcjom (lotki, ster wysokosci,
itp.) lub odpowiadajagce im elementy sterujgce
nadajnika (drazki, przetaczniki, trymery).

*Istnieje réwniez mozliwos¢ przypisania jednej
funkcji do kilku serwomechanizméw, np. steru
wysokosci do kanatéw CH2 i CH3 jednoczesnie.

Pamietaj; W trybie PCMG3 grupy po 3 kanaty
(CH1-CH3, CH4-CH6, CH7-CH9 i CH10-CH12)
dziatajg jednoczesnie. Zalecamy korzystanie ze
standardowych,  zoptymalizowanych  ustawienh
kanatow i funkcji. Pozwoli to zminimalizowac
opOznienie ruchu serw, ktére moze by¢ widoczne
w przypadku niektorych typow tarcz sterujgcych w
helikopterach, samolotow 2z dwoma sterami
wysokosci lub klapami petnigcymi funkcije lotek.

Kanaty VC1~VC4 (kanaty wirtualne)

Te 4 kanaly mogg by¢ przypisane funkcjom
wirtualnym, ktére nie posiadaja wtasnych wyjsé
odbiornika. Mozna dowolnie zmieni¢é numery
kanatow (lotki, ster wysokosci, itp.) lub elementy
sterujgce nadajnika (drazki, przetaczniki, trymery)
przypisane poszczegdllnym funkcjom.

Kanaty serwomechanizmow

W trybie PCMG3 do dyspozycji uzytkownika jest
12 kanatéw liniowych i 2 kanaty cyfrowe. W trybie
PCM1024 do dyspozycji uzytkownika jest 8
kanatow liniowych i 1 kanat cyfrowy. W trybie PPM
dostepne jest jedynie 8 kanatéw liniowych.

*Kanaty DG1/2 (kanaly cyfrowe) moga stuzy¢ jako
kanaly zatagczane (2 rodzaje sygnalu - ON i OFF).
Mozna dowolnie zmieni¢ numery kanatow (lotki,
ster wysoko$ci, itp.) lub elementy sterujgce
nadajnika (drazki, przetaczniki, trymery) przypisane
poszczegbinym funkcjom.

* W menu Linkage zaznacz pole [FUNCTION] i nacisnij przycisk EDIT.

JFUNCTION [T/ 0T B cRe
FUNCTION CONTROL === TRIM ———
AILERON J4E T4 [ serar

T3 [ SEPAR

PITCH J2@ —@

CH
1
2 ELEVATOR J3
3
+ ELEVATOR2 == — @

Zmiana funkcji kanatu

1. Ustaw kursor w polu "FUNCTION" dla kanatu,
ktéry chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.
*Wyswietli sie ekran wyboru funkciji.

2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz nazwe
odpowiedniej funkcji i nacisnij przycisk EDIT.
*Nazwa funkcji zacznie migac.

* Tryb pracy trymera
"COMB": Tryb globalny

"SEPAR": Tryb lokalny

3. Nacisnij przycisk EDIT, aby potwierdzi¢. (Jezeli
chcesz anulowaé zmiane, obré¢ pokretto EDIT lub
nacisnij przycisk S1).

*|stnieje mozliwos¢ przypisania jednej funkcji do
kilku kanatéw.

Zmiana elementu steruj acego
1. Ustaw kursor w polu "CONTROL" dla kanatu,
ktory chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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*Wyswietli sie ekran wyboru elementu sterujgcego.
HARDHARE SEL . AT

— HARDWARE LIST

Ji1 SA SELD TL TS
J2 8B SF RD T2 T6
J3 sC SG LS T3 ——
J4 5D SH RS T4

2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz symbol
elementu, ktérych chcesz zmieni¢ i i nacisnij
przycisk EDIT.

*|stnieje mozliwos¢ przypisania jednego elementu
sterujgcego do kilku kanatow.

*Elementy sterujace dla poszczegoélnych trybow
lotu moga by¢ rézne.

Jezeli obok danego elementu sterujgcego na
ekranie widnieje symbol [G] (group mode), element
ten bedzie identyczny dla wszystkich trybow lotu.
Jezeli zmienisz tg opcje na [S] (single mode),
zmiana elementu sterujacego nie wplynie na
pozostate tryby lotu.

Ustawienia trymeréw

Ustaw kursor w polu "TRIM" dla kanatu, ktory
chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.
*Wyswietli sie ekran konfiguracji trymera.

-
— HARCWARE LIST

J{ SA SE LD ¥ T5 | 30%
J2 SB SF RD T2 TG | Mk

J3 sc sG Ls T3 —— | NORMAL
Ja SD SH RS T4

Bedzie mozna ustawi¢ tam nastepujgce opcje:
*Trymery dla poszczegéinych trybow lotu moga
by¢ rozne.

Jezeli obok danego trymera na ekranie widnieje
symbol [G] (group mode), bedzie on identyczny dla
wszystkich trybéw lotu. Jezeli zmienisz tg opcje na
[S] (single mode), zmiana trymera o nie wplynie na
pozostate tryby lotu.

Wybar trymera

Przy pomocy pokretta EDIT wybierz element
sterujgcy dla danego trymera i nacisnij przycisk
EDIT.

*Element sterujacy trymera mozna zmienic.

Ustawienia zakresu trymowania

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[RATE] i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz zakres trymowania obracajac pokrettem.
Wartosé domysina: +30%

Zakres wartosci: 0 - 200%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartosc

domysina).
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i i powrdci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Wybdr sposobu dziatania trymera

Aby zmieni¢ sposob dziatania trymera, ustaw
kursor w polu [TRIM MODE] i nacisnij przycisk
EDIT. Wybierz jedng z opcji obracajac pokretlem
EDIT.

[NORM]: Tryb normalny. Zakres dziatania trymera
wokot punktu centralnego serwa jest symetryczny.
[ATL]: Tryb asymetryczny. Wartosci trymowania
zmieniajg sie jedynie po jednej stronie zakresu
ruchu elementu sterujgcego. Opcja ta najczesciej
uzywana dla trymera przepustnicy/gazu.

Mozliwy jest réwniez rewers trymera - "ATL REV":
[NORMJ/[REV].

[CENTER]: Trymer punktu centralnego. Funkcja ta
dziata na $rodek zakresu ruchu elementu
sterujgcego bez wptywu na punkty skrajne.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KOMPENSACJA PUNKTU NEUTRALNEGO SERW [SUB-TRIM]

Regulacja pozycji neutralnej poszczegolnych serwomechanizméw.

Funkcja Sub-Trim uzywana jest do wykonania precyzyjnej regulacji pozycji neutralnej serwomechanizmow po
zamontowaniu i potaczeniu wszystkich elementéw mechanicznych (popychaczy, powierzchni sterowych,
serw). Przy instalowaniu serwomechanizméw w modelu zawsze najlepiej jest zamontowac je tak, zeby w
momencie, gdy ramie serwomechanizmu znajduje sie w pozycji neutralnej, przypisany mu element sterujacy
trymera rOwniez znajdowat sie w neutrum.

* W menu Linkage zaznacz pole [SUB-TRIM] i naci$nij przycisk EDIT.

SUB-TRIM 12
CH FUNCTION CH FUNCTION
1 RILERON +0 S RUDDER +0
2 ELEVATOR +(0 & THROTTLE +0
3 PITCH +0 7GR0 +0
4 ELEVATORZ +( 2 GOUERNOR +0

Konfiguracja funkcji Sub-Trim

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz kanat, ktérego ustawienia chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.
2. Wybierz odpowiednig warto$¢ obracajgc pokrettem.

Wartosé domysina: 0

Zakres wartosci: -240 - +240 krokow

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie wartosé domysina).

*Przed skorzystaniem z funkcji Sub-Trim dopasuj do siebie polaczenia mechaniczne tak, aby ewentualna
regulacja przy pomocy tej funkcji byta minimalna.

3. Powtérz procedure dla pozostatych kanatow.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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REWERS SERWOMECHANIZMU [SERVO-REVERSE]

Zmiana kierunku obrotu serwomechanizmu.

Ta funkcja zmienia kierunek obrotu poszczegoélnych serwomechanizmow w reakcji na ruch drazka.

Helikoptery z tarczg CCPM: przed wigczeniem rewersu serw koniecznie przeczytaj informacje o funkcji Swash
AFR. Rewers serwomechanizméw wilaczaj zawsze przed konfiguracjg jakichkolwiek innych funkcji. Jezeli w
modelu samolotu lub szybowca korzystasz ze skonfigurowanych fabrycznie funkcji sterujacych kilkoma
serwomechanizmami jednoczesnie, ustalenie, czy nalezy wiaczy¢é rewers pojedynczego serwa, czy calej
funkcji, moze by¢ utrudnione. Szczegdtowe informacje znajdziesz w opisie poszczegdlnych funkcji. Przed
kazdym lotem zawsze sprawdz, czy serwomechanizmy poszczegblnych powierzchni sterowych dziatajg
poprawnie i we wtasciwych kierunkach.

W menu Linkage zaznacz pole [SERVO REVERSE] i naci$nij przycisk EDIT.

E0u1/2
CH FUNCTION MODE  CH FUNCTION  MODE

1 pILERON  NORM S RUDDER NORM
2 ELEVATOR NORM 6 THROTTLE NORM
3 PITCH NORM 7 &v¥RO NORM
4 ELEVATORZ NORM = couverMor  NORM

Procedura wt gczania rewersu serwomechanizmu

*Po podiaczeniu powierzchni sterowych do serwomechanizméw upewnij sie, ze serwomechanizmy
podigczone sg do odpowiednich wyj$¢ odbiornika.

*Poruszajac po kolei drazkami sprawdz czy ktéry$ serwomechanizm wymaga wigczenia rewersu.

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz kanat, dla ktérego chcesz aktywowac rewers i nacisnij przycisk EDIT.
2. Obré¢ pokretto EDIT, aby wybra¢ odpowiednig opcje - [REVERSE] lub [NORMAL].

*Ustawiana opcja miga.

3. Po nacisnieciu przycisku EDIT, kierunek dziatania wybranego elementu sterujgcego zostanie odwrdcony.
(Obré¢ pokretto EDIT lub nacisnij przycisk S1, aby anulowaé zmiany).

*Powt6rz tg sama procedure dla wszystkich kanatow, ktére wymagajg wtaczenia rewersu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA FAIL SAFE [FAIL SAFE]

Ustawienie serwomechanizmoéw w wybranych pozycjach w momencie przerwania komunikacji z nadajnikiem
lub wytadowania akumulatora odbiornika.

Mozesz zdefiniowa¢ pozycje serwomechanizméw
na wypadek utraty tacznosci oraz na wypadek

Funkcja Fail Safe pozwala ustalic reakcje niskiego napiecia w akumulatorze odbiornika.

serwomechanizméw na problemy z tgcznoscig

radiowg. Dziala ona tylko z odbiornikami G3 i
PCM. Odbiorniki FM nie sg kompatybilne z funkcjg
Fail Safe. Do wyboru sg 2 rodzaje reakcji: Hold -
serwomechanizm pozostaje w pozycji, w ktorej
znajdowat sie przed utratg taczno$ci. Failsafe -

UWAGA:

Funkcja Fail Safe ma duze znaczenie dla
bezpieczenstwa. Korzystaj z niej kiedy tylko masz
takg mozliwosc.

serwomechanizm przyjmuje ustalong wczesniej
pozycje. Reakcje serwomechanizmu mozna
wybra¢ oddzielnie dla kazdego kanatu.

*Najlepszg opcja jest ustawienie funkcji Fail Safe
tak, aby samolot zaczat tagodnie szybowaé, a
helikopter powoli znizat lot. Upadek szybko
lecacego modelu w momencie utraty tacznosci lub
chwilowych zakiécen sygnatu moze by¢é bardzo
niebezpieczny.

System T12FG wyposazony jest w zaawansowane
funkcje pomiaru napiecia w akumulatorze
odbiornika. Jezeli napiecie bedzie zbyt niskie,
ostrzeze on uzytkownika w ustalony wczesniej
spos6b - serwomechanizmy ustawig sie w
wybranych wczesniej pozycjach (tylko w modulaciji
PCM1024: CH3). Funkcje Battery FailSafe mozna
chwilowo dezaktywowac przy pomocy wybranego
elementu sterujgcego modelu. Po dezaktywacji
alarmu natychmiast wylgduj. Pamietaj: jezeli ster,
do ktérego przypisates alarm funkcji Battery
FailSafe  bedzie reagowa¢ niezgodnie z
wydawanymi komendami, natychmiast lgduj i
sprawdz akumulator odbiornika.

eAlarm funkcji Battery Fail Safe mozna chwilowo
dezaktywowa¢ (np. na czas lgdowania) przy
pomocy wybranego wczesnigj elementu
sterujgcego. Nie wybieraj do tego celu drgzka
gazu, gdyz fatwo bedzie przeoczy¢ aktywacje
alarmu, uznajgc ja za chwilowy problem z
silnikiem. Jezeli masz jakiekolwiek watpliwosci co
do sposobu dziatania modelu, natychmiast laduj.

W menu Linkage zaznacz pole [FAIL SAFE] i naci$nij przycisk EDIT.

FAIL SAFE Eou1/3

CHFUNCTION F-5  BAT.F/S F/5-POS
L AIL  HOLD

z e HOLD OFF RELERSE
sPIT  F/8 B.F/S +#49:FITERY
4 ELE2 HOLD OFF I

3. Nacisnij przycisk EDIT. (Obr6¢ pokretto EDIT lub
nacisnij przycisk S1, aby anulowa¢ zmiany).

Konfiguracja funkcji Fail Safe

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"F/S" dla kanalu, ktérego ustawienia chcesz
edytowacé i nacisnij przycisk EDIT.

*Funkcja F/S dla danego kanalu zostanie
wigczona.

4. Obré¢ pokretto w prawo, ustawiajac kursor na
polu "F/S-POS" dla tego samego kanatu.

2. Obrdc¢ pokretto w lewo, az pojawi sie opcja [F/S].

*Ustawiana opcja miga.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ustaw element sterujgcy danego kanatu w pozyciji,
ktéra ma przyjg¢é serwomechanizm w momencie
aktywacji funkcji Fail Safe i przytrzymaj przycisk
EDIT wcisniety przez 1 sekunde.

*Na ekranie wyswietli sie pozycja wybranego
elementu sterujacego w postaci procentowe;.

*Jezeli chcesz, aby w momencie aktywacji funkgciji
Fail Safe dany serwomechanizm po prostu sie
zatrzymywal, ustaw kursor w polu "F/S" i nacisnij
przycisk EDIT. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz
opcje [HOLD] i nacisnij przycisk EDIT.

Konfiguracja funkcji Battery Fail Safe

Funkcje Battery Fail Safe dla poszczegolinych
kanatéw konfiguruje sie w taki sam sposob, jak
normalng funkcje Fail Safe. Ustaw kursor w polu
"BAT.F/S" dla danego kanatu.

[B.F/S]: Funkcja jest wigczona.

[OFF]: Funkcja jest wytaczona.

Element steruj acy dezaktywuj acy funkcj e
Battery Fail Safe

Funkcja ta chwilowo dezaktywuje alarm o niskim
poziomie napiecia w akumulatorze odbiornika.
Wybér elementu sterujgcego dezaktywujacego
alarm funkcji Battery Fail Safe:

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[RELEASE BATTERY F/S].

2. Nacisnij przycisk EDIT.
*Wyswietli sie ekran wyboru elementu sterujgcego.

*Doktadny opis procedury wyboru elementu
sterujgcego oraz kierunku jego wigczania znajduje
sie w sekcji "Spos6b wyboru przetgcznika"
znajdujacej sie na koncu instrukcji.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZAKRES RUCHU SERWOMECHANIZMOW [END POINT]

Wybor zakresu, limitu ruchu oraz predkosci kazdego serwomechanizmu.

Funkcja End Point pozwala na regulacje zakresu
ruchu serwomechanizmu w obu kierunkach od
punktu neutralnego. Czasami zachodzi potrzeba
ograniczenia zakresu ruchu serwomechanizmu w
ktéryms$ kierunku, na przyktad aby uchroni¢ ramie
serwa przed obrotem o kat wykraczajacy poza
ograniczenia mechaniczne.

Wartosé procentowa zakresu ruchu (Travel) moze
wynosi¢ od 30% do 140%, oddzielnie dla obu

kierunkéw ruchu i dla kazdego z 12 kanatéw. Punkt
skrajny zakresu ruchu (Limit) moze przyjmowac
wartosé od 0% do 155%.

Pamietaj: Predko$s¢ ruchu serwomechanizmu
(Speed) ustali¢ mozna oddzielnie dla kazdego z 12
kanatow. Predkosé normalna to Speed = 0. Im
wieksza wartosé, tym wolniej bedzie poruszat sie
serwomechanizm (27 - najwolniej).

W menu Linkage zaznacz pole [END POINT] i nacisnij przycisk EDIT.

1 AILERON

END POINT

CHFUNCTION LIMIT TRAU.

1352100~ 100135

2ELEVATOR 13521002 100x% 135«

IPITCH 1351002100 135

4eLevATORZ 1352100 100 135
440 et

{8.00]1/3
TRAU. LIMITSPEED

O000

Regulacja zakresu ruchu

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"TRAV." dla kanalu, ktérego ustawienia chcesz
edytowac i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz warto$¢ przy pomocy pokretla EDIT.
Wartos$¢ domys$ina: 100%

Zakres wartosci: 30%-140%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i powrdcic do trybu poruszania kursorem.

3. Powtorz procedure dla drugiego kierunku ruchu i
dla pozostatych kanatow.

Regulacja limitu wychyle n

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"LIMIT" dla kanatu, ktérego ustawienia chcesz
edytowacé i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz warto$¢ przy pomocy pokretta EDIT.
Wartosé domysina: 135%

Zakres wartosci: 0%-155%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i powrdcic do trybu poruszania kursorem.

3. Powtorz procedure dla drugiego kierunku ruchu i
dla pozostatych kanatow.

Regulacja pr edko $ci ruchu serwa

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"SPEED" dla kanatu, ktérego ustawienia chcesz
edytowac i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz warto$¢ przy pomocy pokretla EDIT.
Wartos$¢ domyéina: 0

Zakres wartosci: 0 - 27

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

3. Powtérz procedure dla pozostatych kanatow.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA ZGASZENIA SILNIKA [THROTTLE CUT]

Zgaszenie silnika jednym przetgcznikiem. (tylko dla samolotéw i helikopterow)

Funkcja Throttle Cut pozwala w prosty sposdb - przy pomocy jednego przetacznika zgasi¢ silnik modelu.
Dziata ona jedynie wtedy, gdy drazek gazu jest sciggniety. Pozwala to unikngé przypadkowego wylgczenia
silnika podczas lotu. Aby méc korzysta¢ z funkcji, nalezy wybraé dla niej przetacznik oraz ustali¢ kierunek jego

wigczania. Domyslinie funkcja nie ma przypisanego przetacznika.

W menu Linkage zaznacz pole [THROTTLE CUT] i nacisnij przycisk EDIT.

THROTTLE CUT E.au]1/1
169%
ACT/INH INH
CuT POSITION 47x L2 | bl
MODE
SWITCH —i— RAKGE
8%

Konfiguracja funkcji Throttle Cut
*Wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. Aktywuj funkcje:

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT.

Przy pomocy pokretta EDIT zmien warto$é pola
"INH" na "ACT" i naci$nij przycisk EDIT.

2. Wyboér przetacznika:

Ustaw kursor w polu [SWITCH] i nacisnij przycisk
EDIT. Wpybierz przelgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

(Doktadny opis procedury wyboru przetacznika
oraz kierunku jego wigczania znajduje sie w sekcji
"Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukgciji).

3. Pozycja serwomechanizmu gazu dla funkcji
wytaczenia silnika

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[CUT POSITION] i nacisnij przycisk EDIT.

Pozycje serwomechanizmu przepustnicy w postaci
procentowej wybiera sie przez obrét pokretta EDIT.

Wartos¢ domyséina: 17%
Zakres wartosci: 0%-50%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i i powréci¢ do trybu poruszania kursorem.

*Pozycje przepustnicy dobierz tak, aby uzycie
przetgcznika za kazdym razem gasito silnik (drazek
gazu ma znajdowa¢ sie w pozycji wolnych
obrotéw).

Upewnij sie, ze ustawienie serwomechanizmu
przepustnicy w wybranej pozycji nie wywiera zbyt
duzego nacisku na potgczenia mechaniczne i na
sam serwomechanizm.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZMNIEJSZENIE OBROTOW BIEGU JALOWEGO [IDLE DOWN]

Obnizenie predkosci wolnych obrotow silnika. (tylko dla samolotéw i helikopteréw)

Funkcja Idle Down pozwala w prosty sposéb - przy pomocy jednego przetacznika obnizyé predkosé obrotow
biegu jalowego silnika. Dziata ona jedynie wtedy, gdy drazek gazu jest Sciggniety w dét. Pozwala to uniknaé
przypadkowego wigczenia funkcji w szybko lecacym modelu. Aby méc korzystaé z funkcji, nalezy wybrac dla
niej przetgcznik oraz ustali¢ kierunek jego wigczania. Domysinie funkcja nie ma przypisanego przetacznika.

W menu Linkage zaznacz pole [IDLE DOWN] i naci$nij przycisk EDIT.

IDLE DOLN {8.8U]1-1
HIGH
scT-INH INH
DFFSET 0z
SWITCH it
Lo

Konfiguracja funkcji Idle Down
*Wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. Aktywuj funkcje:

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT.

Przy pomocy pokretta EDIT zmien wartos¢ pola
"INH" na "ACT" i naci$nij przycisk EDIT.

2. Wybor przetacznika:

Ustaw kursor w polu [SWITCH] i nacisnij przycisk
EDIT. Woybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

(Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika
oraz kierunku jego dziatania znajduje sie w sekcji
"Sposo6b wyboru przetgcznika" na koncu instrukciji).

3. Wybér pozycji serwomechanizmu przepustnicy

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[OFFSET] i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz wartosé procentowg, o jakg ma zmienié
sie pozycja serwomechanizmu przepustnicy w
momencie wigczenia funkcji Idle Down. Wartos¢
wybiera sie obracajac pokretto EDIT.

Wartos¢ poczatkowa: 0%, Zakres wartosci:
0%~100%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
poczatkowa).

*Maksymalna wartos¢ dla pola [OFFSET]
odpowiada najnizszym mozliwym obrotom silnika.

Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i i powrdci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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LIMIT RUCHU TARCZY STERUJA CEJ [SWASH RING]

Ograniczenie zakresu wychylen tarczy sterujace;j. (tylko dla modeli helikopteréw)

Funkcja ta ogranicza maksymalne wychylenia tarczy sterujgcej. Chroni ona popychacze tarczy przed
uszkodzeniem w momencie jednoczesnego wychylenia steru przechytu i wysoko$ci. Funkcja Swash Ring
przydaje sie gtéwnie w akrobatyce 3D, gdzie czesto spotykane sg maksymalne wychylenia sterow.

W menu Linkage zaznacz pole [SWASH RING] i naci$nij przycisk EDIT.

Gdy funkcja zostaje aktywowana, na wykresie przestawiajacym peten zakres ruchu sterow
przechytu i wysokosci pojawia sie okrag. Wskazuje on dopuszczalny zakres wychylenia tarczy.

pal

SHASH RINP/

eSelect the function ELEVATOR
name and return to the

/ +@%
preceding screen by /_\ AILEROH
Py %

pushing the EDIT button. \ O

Zakres wychylen: O$ pionowa to ster
wysokosci, 0$ pozioma, to ster przechytu

Konfiguracja funkcji Swash Ring
*Wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. Aktywuj funkcje:

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT.

Przy pomocy pokretta EDIT zmien wartos¢ pola
"INH" na "ACT" i nacisnij przycisk EDIT.

2. Ustawienie maksymalnego wychylenia:

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[RATE] i nacisnij przycisk EDIT.

$1 button @ Push the $1 button for 1
second to return to the
home screen.

{1/1
\

ACT#IHH FEATE

—EDITdial o 14rn the EDIT dial to

move on the screen.

100:

EDIT button

Aktualna pozycja drazkéw

Wybierz warto$¢ przy pomocy pokretta EDIT.
Wartos$¢ domys$ina: 100%
Zakres wartosci: 50 to 200%.

*Wybierz wartos¢ odpowiadajacg maksymalnemu
dopuszczalnemu wychyleniu tarczy w twoim
modelu.

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA TARCZY STERUJA CEJ [SWASH]

Miksery tarczy sterujacej. (tylko dla helikopteréw, z wyjatkiem tarczy H-1)

Punkt neutralny (Neutral Point)

Wykonaj  najpierw  mechaniczng  regulacje
serwomechanizméw i popychaczy. Gdy
serwomechanizm znajduje sie w pozycji neutralnej,
jego ramie powinno by¢ mozliwie prostopadie do
preta popychacza. Bardziej precyzyjna regulacje
przeprowadz przy pomocy funkcji Neutral Point.
Przesunie ona w sposob programowy punkt
neutralny serwa do pozycji, w ktérej ramie jest
doktadnie prostopadte do popychacza. Funkcja ta
przesunie punkt neutralny serwa jedynie na
potrzeby opisanych nizej funkcji kompensacyjnych.
Zmiana nie bedzie miala wplywu na pozostale
funkcje.

Wychylenia serw poruszaj gcych tarcz g (Swash

AFR)

Funkcja Swash AFR redukuje/zwieksza zakres
wychylen tarczy dla funkcji steréw przechyhu,
wysokosci i skoku ogoélnego. Dostosowuje ona
wychylenia oraz kierunek ruchu wszystkich serw
poruszajgcych danym sterem.

Ustawienia mikseréw tarczy (Mixing Rate)

Miksery te wuzywane sg do korygowania
niepozadanych wychylen tarczy przy poruszaniu
poszczegoblnymi sterami.

Dostepne sa nastepujace miksery (na przykiadzie
tarczy typu HR3): PIT -> AIL, PIT -> ELE, AIL ->
PIT, ELE -> AIL, ELE -> PIT. Pozwalajg one tak
skonfigurowaé tarcze, aby poruszanie konkretnym
sterem nie mialo wplywu na pozostale stery.

Kompensacja nieliniowo $ci ruchu popychacza
(Linkage Compensation)

Mikser ten stluzy do korygowania niepozgadanych
wychylen tarczy przy poruszaniu poszczegoélnymi
sterami przy minimalnej i maksymalnej wartosci
skoku ogolnego.

Kompensacja pr edkosci ruchu

serwomechanizmu (Speed Compensation)

Funkcja ta pozwala na zniwelowanie wzajemnego
wplywania na siebie funkcji steréw zwigzanego z
réznicg drogi, jakg pokonuja poszczegolne serwa.

W menu Linkage zaznacz pole [SWASH)] i naci$nij przycisk EDIT.

NEUTRAL POINT
POIMT S50z

HIGH FITCHO
LOW PITCH ®

SHAS

188%

=
o

173

SWASH AFR
AILERON  +50+
ELEVATOR +50=
PITCH +504

Procedura konfiguracji punktu neutralnego

Punkt neutralny bedzie punktem odniesienia dla
pozostatych funkcji korygujacych ruch tarczy.

*Jezeli dostosujesz potgczenia mechaniczne serwa
tak, aby punkt neutralny znajdowat sie mozliwie
blisko  pozycji  50%, niezbedna  korekta
programowa bedzie mniejsza.

1. Konfiguracja punktu neutralnego

Ustaw kursor w polu [POINT] i wychyl drazek
skoku ogolnego tak, aby ramie serwomechanizmu
znalazto sie pod katem prostym do drgzka
popychacza i wcisnij przycisk EDIT na 1 sekunde.
Odczytana Zostanie wartosc procentowa
wychylenia serwa w punkcie neutralnym.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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*Potozenie punktu neutralnego mozna odczytac
réwniez w formie graficznej.

Po ustaleniu punktu neutralnego mozesz
skonfigurowac¢ pozostate funkcje korekcyjne tarczy.

Konfiguracja funkcji Swash AFR

Funkcja Swash AFR stuzy do regulacji wychylen
serwomechanizméw przy poruszaniu sterami
przechytu [AILERON], wysokosci/pochytu
[ELEVATOR], oraz skoku ogolnego [PITCH].

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz funkcje,
ktorej ustawienia chcesz edytowa¢ i nacisnij
przycisk EDIT.

2. Wybierz wartos¢ dla funkcji AFR obracajgc
pokrettem.

Warto$é domysina: +50%
Zakres wartosci: -100%~+100%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczy¢ konfiguracje
i i powréci¢ do trybu poruszania kursorem.

Konfiguracja mikseréw (Mixing Rate)

Procedura  konfiguracji  mikseréw  zostanie
wyjasniona na przykladzie tarczy sterujgcej typu
HR-3. Procedura ta bedzie identyczna dla
pozostatych typow tarcz, r6zni¢ sie beda jedynie
ustawiane parametry.

(7. 323
MIXING RATE

MIAIMG &40 Geds MIAIMG  &4+40 Geds

FIT+AIL 100 100z AIL=FIT 100z 100
FPIT+ELE 100:; 100 ELE=RIL 50 503
ELE+PIT B0x 50

*Ustaw drazek gazu w pozycji neutralnej.
Wyreguluj dlugosé preta popychacza tak, aby
tarcza sterujgca znajdowala sie w pozycji
poziome;.

*Precyzyjng regulacje mozna przeprowadzi¢ przy
pomocy funkcji Sub Trim.

*Ustaw krzywa skoku ogolnego tak, aby stanowita
ona prostg linie, a zakres ruchu funkcji skoku
ogodlnego nie byt ograniczony przy pomocy zadnej
innej funkcji.

*Przy pomocy pokretta EDIT wybierz pole, ktérego
zawartos¢ chcesz edytowaé i nacisnij przycisk
EDIT. Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

1. Optymalizacje zaczyna sie od konfiguracji
miksera steru przechytu (AIL -> PIT).

Wspotczynnik  efektu  miksera w  postaci
procentowej ustawic mozna oddzielnie dla
wychylenia w prawg i w lewg strone. Ustaw takie
warto$ci, aby maksymalne wychylenie drazka steru
przechylu w ktérgkolwiek strone nie miato wptywu
na stery wysokosci i skoku og6lnego.

*Odpowiednig  warto$¢  wybierz  obracajac
pokrettem. *Mozesz ustawi¢ oddzielne wartosci dla
wychylen w prawo i w lewo.

2. Nastepnym krokiem bedzie konfiguracja miksera
dla funkcji zwigzanych ze sterem wysoko$ci. (ELE
-> AlL i ELE -> PIT).

Ustaw takie wartosci, aby znajdujgcy sie w
pozycjach skrajnych ster wysokosci nie miat
wplywu na stery przechytu i skoku ogolnego.

*Odpowiednig ~ wartos¢  wybierz  obracajac
pokrettem. Wspotczynnik efektu miksera w postaci
procentowej mozna ustawi¢ oddzielnie dla
wychylenia w gére i w dot.

3. Ostatnim krokiem bedzie ustawienie miksera dla
funkcji zwigzanych ze skokiem ogdélnym (PIT ->
AIL i PIT -> ELE).

Ustaw takie wartosci, aby tarcza sterujgca
pozostawata w pozycji poziomej, gdy drazek gazu
bedzie maksymalnie wychylony w ktorgkolwiek
strone.

*Odpowiednig ~ warto$¢  wybierz ~ obracajac
pokrettem. Wspotczynnik efektu miksera w postaci

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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procentowej mozna ustawi¢ oddzielnie dla
wychylenia dragzka gazu w goére i w dét.

Konfiguracja funkcji Linkage Compensation

*Konfiguracji tej dokonaj po zakonczeniu
opisanych powyzej ustawieh mikserow.

Funkcja Linkage Compensation niweluje efekt
wzajemnego wptywania na siebie funkcji steru
przechylu i wysokosci przy minimalnej i
maksymalnej wartosci skoku ogdinego.

33
LIHKAGE COMPEMSATIOH

Lol PITCH
FUMCTION —DIR. | #1431 Gk
AILEROH + 0: 0O
ELEVATOR 4 0Oz O

SPEED COMPEMSATIOH 0

*Przy pomocy pokretta EDIT wybierz pole, ktérego
zawartos¢ chcesz edytowaé i nacisnij przycisk
EDIT. Nacisnij przycisk EDIT aby zakonczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

1. Optymalizacje zacznij od konfiguracji miksera
steru przechytu [AILERON].

Sciagnij drazek gazu maksymalnie do siebie.
Teraz porusz dragzkiem steru przechytu z lewej do
prawej strony, wzdluz calego zakresu jego ruchu.
Ustaw wartos¢ kompensacji w taki sposob, aby
wpltyw tej funkcji na funkcje steru wysokosSci i
skoku ogolnego byt mozliwie minimalny.

*Odpowiednig ~ wartos¢  wybierz
pokrettem.

obracajac

*Mozesz ustawi¢ oddzielne wartosci dla wychylen
w prawo i w lewo.

*Jezeli wraz ze wzrostem wartosci kompensac;ji
wplyw poruszania sterem na pozostate funkcje jest

coraz bardziej widoczny, zmieh warto$¢ pola [DIR]
(kierunek) na "-".

2. Nastepnym krokiem bedzie ustawienie
kompensacji dla funkcji steru  wysokosSci
[ELEVATOR].

Ustaw wartos¢ kompensacji w taki sposob, aby
przy poruszaniu drgzkiem steru wysokosci wzdtuz
calego zakresu jego ruchu wplyw tej funkcji na
funkcje steru przechytu i skoku ogélnego byt
mozliwie minimalny.

3. Oba te kroki powtérz jeszcze raz przy
maksymalnie wychylonym drazku gazu.

Konfiguracja funkcji Speed Compensation

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"SPEED COMPENSATION" nacisnij przycisk
EDIT.

2. Ustaw drazek gazu w pozycji neutralnej. Porusz
szybko drgzkiem steru wysoko$ci. Wybierz
odpowiednig  wartos¢  procentowg [SPEED
COMPENSATION] tak, aby ruch drgzka nie miat
wptywu na funkcje skoku ogélnego.

*Odpowiednig ~ warto$¢  wybierz ~ obracajac
pokrettem.
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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LICZNIK CZASU [TIMER]

Ustawienia licznika czasu

Funkcja Timer moze odlicza¢ r6zne odcinki czasu,
np. czas pracy silnka w modelu, czas
wykonywania danego zadania na zawodach, itp.
Dostepne sg 2 niezalezne od siebie liczniki. Kazdy
z zapisanych modeli posiada 2 wilasne timery.
Jezeli do pamieci zostang zatadowane ustawienia
innego modelu, automatycznie tez zmienig sie
wyswietlane liczniki.

Timery moga rozpoczynac¢ i przerywac odliczanie
automatycznie, np. gdy zostanie uzyty wybrany
przetagcznik lub drazek. Kierunek wychylenia
drazka lub uzycia przelgcznika, ktéry ma
aktywowac timer jest dowolny. Kazdy z licznikbw
moze odlicza¢ czas do 59 minut i 59 sekund.

Liczniki mogg dziata¢ w jednym z dwdch trybow:
odliczanie w dét (count-down) oraz w gore (count-
up).

Timer odliczajagcy w do6t zaczyna odliczanie od
czasu podanego przez uzytkownika. Jezeli uptynie
podany odcinek czasu, wigczy sie brzeczyk.

Przez ostatnie 20 sekund nadajnik bedzie co 2
sekundy emitowat sygnat dzwiekowy. Przez
ostatnie 10 sekund nadajnik bedzie wydawat
dzwieki w odstepach 1-sekundowych. Po uptywie
tego czasu przez kilka sekund bedzie emitowany
sygnat ciggly. Od tego momentu przed
wyswietlanym czasem bedzie widniat znak "-".
Timer odliczajgcy w gore rowniez emituje te same

W menu Linkage zaznacz pole [TIMER] i nacisnij przycisk EDIT.

TIMER B.8u1-1
TIMER1
TIMER2

sygnaty dzwiekowe. Po uptynieciu
zaprogramowanego odcinka czasu bedzie on
kontynuowat odliczanie az do momentu
zatrzymania.

TIMER 171

TiMER1 00:00.0 RESET
TIME: STOPPED

mooE  UP Aween 10:00

RESET 5 === START Si === STOP S} ===

Ustawienia licznika czasu

*Aby skonfigurowa¢ funkcje, wykonaj nastepujace
czynnosci:

1. Wybor odliczania w gore lub w dot

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[MODE] i naci$nij przycisk EDIT.

Wybierz tryb pracy licznika obracajgc pokretiem, a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

[UP]: Odliczanie w gére

[DOWN]: Odliczanie w dét

2. Ustawianie czasu alarmu

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"ALARM" [10]:[00] i nacisnij przycisk EDIT.

Ustaw czas obracajac pokretlem.

[00]:[00] = [min]:[sekK]

Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

3. Wyhor przetacznika

Ustaw kursor w jednym z 3 dostepnych pol i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz przetacznik i
kierunek jego dziatania (ON).

(Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika
oraz kierunku jego dziatania znajduje sie w sekcji
"Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukgciji).
[RESET SW]: Przelacznik resetujacy (zerujacy)
licznik.

[START SW]: Przelacznik uruchamiajacy licznik.
[STOPSW]: Przetacznik zatrzymujacy licznik.

Obstuga licznika

e Liczniki 1 i 2 uruchamia sie i zatrzymuje
wybranymi wcze$niej przetacznikami.

* Aby zresetowaé licznik, uzyj wybranego
wczesniej przetgcznika lub ustaw kursor w polu
[RESET] na ekranie danego licznik i nacisnij
przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KONFIGURACJA TRYMEROW [T1-T6 SETTING]

Konfiguracja trymerdéw cyfrowych

Funkcja ta umozliwia wybranie wartosci skoku trymera oraz trybu jego dziatania (trymery T1~T6). Jezeli
wczesniej skonfigurowane zostaly tryby lotu, mozna bedzie zdecydowaé, czy dany trymer ma dziataC jedynie
w aktywnym trybie lotu, czy tez we wszystkich.

W menu Linkage zaznacz pole [T1-T6 SETTING] i naci$nij przycisk EDIT.

ISR CIEI SRl NORMAL E.8011
STEP  MODE STEP  MODE

TL 4 SEPAR T4 4 SEPAR
T2 4 SEPAR TS5 4 SEPAR
T3 ‘t SEPAR T6 4 SEPAR

1

Konfiguracja skoku (rozdzielczo  $ci) trymera

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [STEP] i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz warto$¢ skoku obracajgc pokrettem.

Wartosé domysina: 4

Zakres wartosci: 1 - 200

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez 1 sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ domysina).
*Wyzsza warto$¢ oznacza mniejszg precyzje trymera.

2. Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczy¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Wybér trybu pracy (separate/combination)

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz odpowiednig opcje [SEPA./COMB.] i naci$nij przycisk EDIT, aby
potwierdzi¢ zmiane trybu pracy.

[COMB]: Tryb tgczony Ustawienia danego trymera bedg takie same dla wszystkich trybow lotu.

[SEPAR]: Tryb pojedynczy Ustawienia danego trymera dotyczg tylko aktywnego trybu lotu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KASOWANIE DANYCH [DATA RESET]

Kasowanie wybranych ustawien modelu.

Kiedy bedziesz chciat zmodyfikowa¢ dane aktualnie uzywanego modelu, mozesz w wygodny sposéb
wymazaé cato$¢ lub czesé ustawien. Dostepne sg 4 opcje kasowania danych:

T1~T6: Skasowanie ustawien trymeréw cyfrowych.

*Mozesz skasowa¢ wszystkie ustawienia dla wszystkich trybow lotu (ALL CONDITION) lub tylko dla
aktywnego trybu lotu + innych trybéw lotu z wigczong opcjg GROUP (CURRENT+GROUP COND.)

* Wartosci trymowania oraz warto$¢ skoku trymera nie ulegajg skasowaniu.

Model menu setting: Ta opcja kasuje wszystkie ustawienia z menu ‘Model’ za wyjatkiem funkcji ‘Condition
Select.

All model setting: Ta opcja kasuje wszystkie ustawienia z menu Model i Linkage za wyjatkiem funkgciji
Frequency, Model Select i Model Type.

W menu Linkage zaznacz pole [DATA RESET] i nacisnij przycisk EDIT.

EB01-1
Ti-TE(ALL CONDITION) |
T1-T6 (CLWBIT-FBRUUP COND. )|

ALL MODEL Tl_m

Sposoéb kasowania danych
1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz odpowiednig opcje i naciénij przycisk EDIT.
*Pojawi sie komunikat z prosbg o potwierdzenie wyboru.

2. Ponowne nacisniecie przycisku EDIT spowoduje skasowanie danych. (Obr6¢ pokretto EDIT lub nacisnij
przycisk S1, aby anulowa¢ kasowanie).

[T1-T6 (ALL CONDITION)]: Kasowanie ustawienh trymeréw T1-T6 (wszystkie tryby lotu)

[TI-T6(CURRENT+GROUP COND.)]: Kasowanie ustawien trymeréw T1-T6 (biezacy tryb lotu i wszystkie tryby
z opcjg GROUP)

[MODEL MENU SETTING]: Kasowanie wszystkich ustawien z menu Model za wyjatkiem funkcji "Condition
Select".

[ALL MODEL SETTING]: Kasowanie wszystkich danych modelu z menu Model i Linkage za wyjgtkiem funkcji
"Frequency", "Model Select", "Model Type".

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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WSTRZYMANIE TRYBU LOTU [COND.HOLD]

Funkcja wstrzymania dziatania trybow lotu

Funkcja ta pozwala na chwilowe zablokowanie serwomechanizmu przepustnicy w wybranej pozycji, co
umozliwia dokonanie zmian w konfiguracji trybow lotu. Kiedy tylko funkcja COND HOLD zostanie
uruchomiona, nadajnik emituje sygnat ostrzegawczy. Funkcja ta zabezpieczy silnik modelu przed gwattownym
wzrostem obrotéw, np. przy konfiguracji trybu Idle Up.

Gdy funkcja jest aktywna, serwo przepustnicy zablokowane jest w potozeniu, w ktéorym znajdowalo sie w
momencie aktywacji funkcji. Po zakoriczeniu ustawien funkcje Condition Hold nalezy wytaczyc.

System nie pozwoli na aktywacje/dezaktywacje funkcji w nastepujacych sytuacjach:
« Jezeli wtgczony jest przelgcznik ktéregokolwiek trybu lotu.
« Jezeli drgzek gazu wychylony jest o wiecej niz 1/3 petnego zakresu ruchu.

Aby aktywowa ¢é/dezaktywowa € funkcj e wstrzymania trybu lotu:

(Ekran gtéwny)

1. 1.Ustaw kursor w polu [CND HOLD].

2. Ustaw dragzek gazu ponizej 1/3 petnego zakresu ruchu.

3. Nacisnij przycisk EDIT, aby aktywowac¢ funkcje.

*Gdy funkcja jest aktywna, w lewym dolnym rogu ekranu, obok pola [CND HOLD] wyswietla sie informacja "IS
ON".

(menu LINKAGE / menu MODEL)

1. 1.Ustaw kursor w polu [COND. HOLD].

2. Ustaw drgzek gazu ponizej 1/3 petnego zakresu ruchu.

3. Nacisnij przycisk EDIT, aby aktywowac¢ funkcje.

*Informacja, ze funkcja jest aktywna wyswietlana jest u dotu menu.
Wigczona: "CND HOLD IS ON". Wytaczona: "CND HOLD IS OFF".

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU MODEL (funkcje wspadlne)

To menu zawiera ustawienia funkcji AFR, mikserow i innych funkcji wspélnych dla wszystkich typéw modeli.

Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawien w tym
menu, wejdz w menu Linkage i skonfiguruj funkcje
Model Type. Wybierz typ pasujacy do posiadanego
przez ciebie modelu. Jezeli zmienisz typ modelu
po dokonaniu ustawien w menu Model, wszystkie
ustawienia zostang skasowane.

Funkcje menu Model mozna skonfigurowaé
oddzielnie dla poszczegoélnych trybow lotu. Jezeli
chcesz dobra¢ rézne ustawienia dla réznych
trybow lotu, w pierwszej kolejnosci dodaj tryby lotu
przy pomocy funkcji "Condition Select". (mozesz
korzysta¢ z maksymalnie 8 trybéw lotu)

Pamietaj: Menu nadajnika T12FG opracowane
zostalo w taki spos6b, aby modele szybowcéw
(oraz motoszybowcéw) konfigurowalo sie w
spos6b analogiczny do modeli samolotéw o takim
samym uktadzie powierzchni sterowych. Niniejszy
rozdziat podkresla analogie pomiedzy konfiguracjg

pomijajac funkcje charakterystyczne tylko dla
jednego z tych typéw modeli. Dostepne opcje
zalezg od liczby serwomechanizméw, liczby oraz
rodzajow powierzchni sterowych. Zamieszczone w
niniejszej instrukcji zdjecia ekranbw menu i
ustawien sg jedynie typowymi przyktadami.

Na ekranie gidwnym zaznacz pole [MODEL] i
nacisnij przycisk EDIT. Pojawi sie nizej pokazany
ekran menu.

Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz funkcje, ktorg
chcesz skonfigurowac i nacisnij przycisk EDIT, by
otworzy¢ ekran jej konfiguraciji.

(ponizej zamieszczono przykltadowe ekrany menu
Model)

*Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu. Ponizej pokazano wyglad menu dla
modelu z 4 serwomechanizmami klap i 4
serwomechanizmami lotek (4AIL+4FLP).

tych samych funkcji dla samolotow i szybowcow,

MODEL MENLU
. Zﬂgcr'c':qu(iryvi\oo?fé Arf]‘Er“i]Ug SERVD MOMITOR|[PRDG. MIXES
screen by pushing the | [COND. SELECT |lAIL DIFF. |
EDIT button. AFR FLAP SETTING
|[ATIL=CAMB.FLP |

e 17 $1 button @ Push the $1 button for 1
CDNDITi Lol \ second o return to the

home screen.

EDITdial o1 the EDIT dial to
move on the screen.

DUAL EATE

EDIT button

MODEL MENU CONDIT1 5023
AIL-ERAKEFLP |ELE-CAMBER

MODEL MENU CONDIT1 5033
[SNAP_ROLL [MOTOR |

|AIL+RUD |[CAMB. FLP~ELE IAIRBRAKE |
|[AIRBRAKE+ELE |RUD=AIL | IGYRO |
ICAMBER MIX |[RUD=ELE [AILEVATOR |

Lista funkcji menu MODEL wspdlnych dla wszystkich typéw modeli

*SERVO MONITOR - Test serwomechanizmOw oraz wyswietlanie aktualnej pozycji serwomechanizmoéw
(doktadny opis tej funkcji znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Linkage).

*COND.SELECT - Dodawanie, kasowanie, kopiowanie, zmiana nazwy, wigczanie opoznienia trybow lotu.
*AFR - Konfiguracja charakterystyki pracy elementéw sterujgcych nadajnika.

*DUAL RATE - Opcjonalna, dodatkowa krzywa sterowania aktywowana przetgcznikiem.

*PROG. MIX -Miksery programowalne - definiowane przez uzytkownika. Dla kazdego trybu lotu skonfigurowac
mozna 10 réznych mikseréw programowalnych.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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ZARZADZANIE TRYBAMI LOTU [CONDIT.SELECT]

Dodawanie, kasowanie, kopiowanie, zmiana nazwy, wtgczanie opéznienia trybow lotu. [Wszystkie typy modeli]

Oprogramowanie aparatury T12FG pozwala na skonfigurowanie maksymalnie 8 trybow lotu dla kazdego z
modeli. Funkcje z menu Model mozna skonfigurowa¢ oddzielnie dla poszczegdélnych trybdw lotu lub dobraé
jedne ustawienia, ktére beda wspolne dla wszystkich trybow. Uzytkownik moze doda¢ wiasne tryby lotu
wedtug potrzeb. Jezeli nie chcesz dodawa¢ wtasnych trybéw, mozesz korzysta¢ z tryb6w zaprogramowanych
fabrycznie.

* Tryby lotu mogg by¢ zataczane zaréwno przy pomocy standardowego przelacznika, jak i automatycznie po
ustawieniu wybranego drazka, suwaka, itp. w ustalonej wczesniej pozycji. Dzieki temu tryby lotu mogg
wigczac sie samoczynnie w wybranych sytuacjach.

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji opdznienia aktywacji trybu lotu. Gwattowne zmiany pozycji serw przy
przetaczaniu trybéw lotu mogg spowodowaé niepozgdane zachowania modelu. To samo dotyczy réznic w
predkosci reakcji poszczeg6lnych kanatldw na zmiane trybu lotu. Dla kazdego kanatu mozna zaprogramowac
opo6znienie (Delay) aktywaciji trybu lotu. Jezeli dla danego kanatu ustawione jest opéznienie aktywacji trybu
lotu, zmiana charakterystyki pracy tego kanatu nastgpi po uptywie okreslonego czasu od momentu zmiany
trybu.

+ Jezeli dla konkretnego modelu zaprogramujesz kilka trybow lotu, mozliwe bedzie ustawienie priorytetow dla
poszczegoélnych trybow.

» Nazwy trybow lotu mozesz dowolnie zmienia¢. Nazwa aktywnego trybu widnieje na ekranie. Przy dodawaniu
nowego trybu lotu nadaj mu nazwe, ktéra pozwoli tatwo go zidentyfikowac.

W menu Model zaznacz pole [COND. SELECT] i nacisnij przycisk EDIT.

COND. SELECT [is{nYs} § § W cR:n FRE!

COND. HNAME SWITCH

tCONDIT1

Dodawanie nowego trybu lotu

COHE. HAME AR — COMDITIOW LIST

BCONDITL |CONDIT2 CONDITE

CONDIT3 CONWDIT?

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w CONDIT4 CONDITS
dowolnym miejscu listy trybéw lotu i nacisnij CONDITS

przycisk EDIT.
Przy pomocy pokretta EDIT wybierz tryb lotu, ktéry
chcesz dodac¢ i nacisnij przycisk EDIT.

3. Aby doda¢ dany tryb lotu, naci$nij ponownie
EDIT. Nacisnij przycisk EDIT jeszcze raz, aby

- L _ zakonczy¢ konfiguracje i i powrdci¢ do trybu
2. Ustaw kursor w polu [ADD] i naci$nij przycisk poruszania kursorem.
EDIT. 4. Ustaw kursor w polu [SWITCH] i nacisnij EDIT,

*Na ekranie bedg widoczne jedynie numery

aby wyswietli¢ ekran wyboru przetacznika trybu
dostepnych trybéw lotu.

lotu. Wybierz roéwniez kierunek dziatania
przetacznika.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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SWITCH

(Doktadny opis procedury wyboru przetacznika
oraz kierunku jego dziatania znajduje sie w sekcji
"Sposo6b wyboru przetgcznika" na koncu instrukciji).
* Wszystkie dane aktywnego trybu lotu (za
wyjatkiem nazwy) zostang przekopiowane do nowo
dodanego trybu.

Kasowanie trybéw lotu

1. Ustaw kursor w polu z nazwa trybu, ktéry chcesz
skasowac¢ i nacisnij przycisk EDIT.

Numer przypisany danemu trybowi lotu zacznie
migac.

2. Ustaw kursor w polu [REMOVE] i nacisnij
przycisk EDIT.

*  Wyswietli sie komunikat z proshg o
potwierdzenie.

* Upewnij sie, ze kasujesz wiasciwy tryb lotu.

3. Po nacisnieciu przycisku EDIT tryb lotu zostanie
skasowany. (Obré¢ pokretto EDIT lub naci$nij
przycisk S1, aby anulowaé zmiany).

Nacisnij przycisk EDIT jeszcze raz, aby zakonczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Zmiana nazwy trybu lotu

1. Ustaw kursor w polu z nazwg trybu, ktorg
chcesz zmieni¢ i naciénij przycisk EDIT.

*Numer przypisany danemu trybowi lotu zacznie
migac.

2. Ustaw kursor w polu [RENAME] i nacisnij
przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji nazwy.
75013
BCDEFGHIJ

COMDIT 1

A
CONDIT 1 ELMNDPQRST

WHXYZabed
CAMCEL ENTER efghiJkl;n

- = DELETE |oporstuvwx
yz ! THEXE®

3. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposab:
[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania
nazwy]

Wybierz pole [<—] lub [—>] i nacisnij przycisk
EDIT.

[Kasowanie znaku]

Zaznaczenie pola [DELETE] i nacisniecie
przycisku EDIT powoduje skasowanie znaku
znajdujgcego sie bezposrednio za kursorem.

[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i
nacisnieciu przycisku EDIT, znak ten wstawiany
jest bezposrednio za kursorem.

*Nazwa trybu lotu moze skfadac sie z maksymalnie
8 znakow. (Spacja réwniez liczona jest jako znak).

5. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli
chcesz przerwa¢ procedure zmiany nazwy i
przywrocié¢ starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i
nacisnij przycisk EDIT.

Kopiowanie trybu lotu

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w
dowolnym miejscu listy trybow lotu i nacisnij
przycisk EDIT.

2. Ustaw kursor w polu [COPY].

3. Nacisnij przycisk EDIT.

*Wyswietli sie ekran kopiowania.

SOURCE COHC.

CONDIT1

COPY
DESTIH. COHD.
CONDIT1

4. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"SOURCE COND." (tryb zrodlowy) i nacisnij
przycisk EDIT.

* Z prawej strony ekranu pojawig sie nazwy
zapisanych wczesniej trybow.

5. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor na
polu z nazwg wybranego trybu i nacisnij przycisk
EDIT.

* Nazwa trybu wyswietli sie ponizej pola "SOURCE
COND."

6. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor na
polu

"DESTIN.COND." (tryb docelowy) i nacisnij
przycisk EDIT.

* Z prawej strony ekranu pojawig sie nazwy
zapisanych wczesniej trybow.

7. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor na
polu z nazwg wybranego trybu i nacisnij przycisk
EDIT.

* Nazwa trybu wyswietli sie ponizej pola
"DESTIN.COND."

8. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[COPY] i nacisnij przycisk EDIT.

*  Wyswietli sie komunikat z proshg o
potwierdzenie.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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9. Po ponownym nacisnieciu przycisku EDIT
ustawienia zostang skopiowane. (Obro¢ pokretto
EDIT Ilub nacidnij przycisk S1, aby anulowac
zmiany).

Nacisnij przycisk EDIT jeszcze raz, aby zakonczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Wybar priorytetow dla trybdéw lotu

1. Ustaw kursor w polu z nazwg trybu, ktérego
priorytet chcesz zmienic i nacisnij przycisk EDIT.

2. Ustaw kursor w polu [PRIORITY] [UP] (wyzszy
priorytet) lub [DOWN] (nizszy priorytet) i nacisnij
przycisk EDIT. Pamietaj, ze najwyzszy priorytet ma
ostatnia pozycja pozycja na liscie.

* Nie mozna zmieni¢ priorytetow trybéw
ustawionych fabrycznie.

Ustawianie op6 znienia trybu lotu

1. Ustaw kursor w polu z nazwa trybu, ktéry chcesz
edytowac i nacisnij przycisk EDIT.

2. Ustaw kursor w polu [DELAY] i nacisnij przycisk
EDIT.
*Wyswietli sie ekran konfiguracji opéznienia.

b

[ 1 E.5014
CH FUHCTIOH DELAY  GROUFP

CH1  ELEUATOR ] GROUP
CHZ  RUDDER: ] GROUP
CHZ  THROTTLE ] GROUP
CH4  AILEROM ] GROUP

3. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"DELAY" dla kanatu, ktérego opOznienie chcesz
ustawi¢ i nacisnij przycisk EDIT.
Odpowiednig ~ wartos¢ wybierz
pokrettem. Warto§é domy$ina: 0
Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne op6znienie)
Nacisnij przycisk EDIT jeszcze raz, aby zakonczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Teraz mozesz wybra¢ tryb [GROUP] lub [SINGLE],
czyli ustalié, czy ustawione dla danego kanatu
opOznienie ma obowigzywa¢ jedynie w aktualnie
uzywanym trybie (Single), czy we wszystkich
trybach lotu (Group).

(Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na
koncu niniejszej instrukcji).

obracajac

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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AFR

Konfiguracja charakterystyki pracy elementéw
sterujgcych nadajnika [Wszystkie typy modeli]

Funkcja AFR stuzy do regulacji wychylen oraz
krzywej sterowania dla funkcji sterujgcych
obstugiwanych przy pomocy drazkéw, suwakow i
przetgcznikow ( kanalty CH1 do CH12, oraz V1 do
V4) w poszczegoélnych trybach lotu. Z reguty
korzysta sie z niej po skonfigurowaniu limitéw i
zakresu ruchu serwomechanizméw przy pomocy
funkcji End Point. W przypadku funkcji miksujacych
2 kanaly, ustawienia AFR dla pierwszego kanatu
bedg mialy wptyw réwniez na prace drugiego
kanatu.

Ustawianie krzywej sterowania: Dostepne sg 3
typy krzywych (EXP1, EXP2, i POINT). Kazda z
krzywych punktowych (POINT) moze skladaé sie
maksymalnie z 17 punktow (weztéw). (Ustawienia
domys$ine: 9 punktéw). llosé punktow mozna
zmniejszy¢ lub zwiekszyé, co pozwala na
uzyskanie mniej i bardziej ztozonych krzywych.

Ustawianie predkosci ruchu: Istnieje mozliwos¢
ustalenia predkosci ruchu serwomechanizmu
przypisanego do danej funkcji (dla jednego Ilub
wszystkich trybéw lotu). Serwomechanizm bedzie

W menu Model zaznacz pole [AFR] i naci$nij przycisk EDIT.

Nazwa aktywnego trybu lotu

poruszat sie plynnie ze stala, wskazang
predkoscia.
[AFR / D/R] — aktualnie wybrany zestaw
ustawien

} Nacisnij S1, aby przej$¢ na
kolejng strone.

v

ﬁFR CELE ) CDNDITi T $1 bution | Weisni S1na 1 sekunde, aby
Aby powrdci¢ do poprzedniego OFFSET bFF \ powréci¢ do ekranu gtéwnego.
ekranu, ustaw kursor w linii +1@B E}{P 1 +ﬂ . 0
tytutowej i nacisnij EDIT. +5E RETE B RETE E EDIT dial | Poruszaj sie po ekranie
5] - obracajac pokretto EDIT.
- +100.0 +100.0
188 EX“F A EXF E
-158 +0.0 +0.0
FOZ  +8.8 FATE +@.6

EDIT button

instrukciji)

Konfiguracja krzywej (doktadny opis znajduje sie na koricu

AFR____ el

DIT1L FSuz-z

:igg Fuhc. ELE =  Wybér funkciji sterujacej
+5E IH  MOCE ouT
a SFEED 0 LIN. 0 ! Predkosc ruchu serwomechanizmu (patrz
-5 sroUr  GROUP opis na koncu instrukcji)
s BCTIVE
-158 DR HO.

Numer krzywej D/R dla aktywnego trybu lotu

Tryb GROUP/SINGLE (patrz opis na koricu instrukcji)

Sposoéb wyboru funkcji steruj  acej

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [FUNC] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz funkcje obracajgc pokrettem EDIT, po czym nacis$nij przycisk EDIT.

*Mozesz wybraé tryb [GROUP] lub [SINGLE], czyli ustali¢, czy dane ustawienia majg obowigzywac jedynie w
aktualnie uzywanym trybie (Single), czy we wszystkich trybach lotu (Group).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PODWOJINE ZAKRESY WYCHYLEN DRAZKOW [DUAL RATE]
[Wszystkie typy modeli]

Opcjonalna, dodatkowa krzywa sterowania » Funkcje D/R ustawia sie oddzielnie dla kazdego
aktywowana przetgcznikiem. Dziata ona tak, jak trybu lotu.
krzywa AFR.

» Najwyzszy priorytet ma krzywa znajdujaca sie u
e Dla kazdego trybu lotu skonfigurowa¢ mozna 6 gory listy.
réznych krzywych D/R.

W menu Model zaznacz pole [DUAL RATE] i nacisnij przycisk EDIT.

DUAL RATE CONDIT1 &2

D/R NAME STATUS FUNCTION SWITCH
1D/R 1 INH AILERON SD
20/R 2 INH ELEVATOR SA
3D/R3 INH RUDDER SB
4 D/R 4 INH AILERON -

Dodawanie nowej krzywej.

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [INH] dla nieuzywanej jeszcze pozycji D/R i naci$nij
przycisk EDIT. Przy pomocy pokretta EDIT zmien zawartos¢ pola na [OFF] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu "FUNCTION" i nacisnij przycisk EDIT. Wybierz funkcje
sterujaca, dla ktorej chcesz skonfigurowa¢ dodatkowa krzywa, a nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

3. Ustaw kursor w polu [SWITCH] i nacisnij przycisk EDIT. Wybierz przetacznik i kierunek jego wigczania
(ON). (Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika oraz kierunku jego dziatania znajduje sie w sekcji
"Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukciji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSERY PROGRAMOWALNE (PROG. MIXES)

Miksery programowalne - definiowane przez uzytkownika. Dla kazdego trybu lotu skonfigurowa¢ mozna 10
réznych mikseréw programowalnych. [Wszystkie typy modeli]

Gléwnym celem wprowadzenia mikserow programowalnych jest zniwelowanie wzajemnych, niekorzystnych
wptywéw poszczegllnych funkcji sterujgcych w modelach. Moga by¢ one szczegdlnie przydatne przy
nietypowych rozwigzaniach konstrukcyjnych. "Mikser" to funkcja programowa, ktéra ustala zaleznos¢ miedzy
pracg dwodch (lub wiecej) funkcji sterujgcych modelu. Powoduje on, ze uzycie funkcji nadrzednej (kanatu
nadrzednego, "master") pocigga za sobag okreslong reakcje funkcji podporzadkowanej (kanatu
podporzadkowanego, "slave").

Mozesz na przyklad zdecydowaé, ze wartosci trymowania kanatu podporzadkowanego majg by¢ identyczne,
jak kanatu nadrzednego. Ustawienie krzywej miksera w postaci krzywej wyktadniczej EXP1/EXP2 lub krzywej
punktowej (POINT) pozwala na korekte niepozadanych efektéw wzdluz catego zakresu ruchu drgzkéw. Dla
kazdego kanalu mozna zaprogramowac¢ opOznienie (Delay) aktywacji miksera. Pozwala to uniknaé nagtej
zmiany charakterystyki sterowania w momencie wigczenia miksera w trakcie lotu. Dany mikser mozesz
wigczacé/wytgczaé zdefiniowanym przelgcznikiem, moze on uruchamiaé sie automatycznie, np. przy
okreslonym wychyleniu drazka, lub moze by¢ wigczony caty czas. Czas opOznienia wiaczenia/wytaczenia
miksera mozna dostosowa¢ do wiasnych potrzeb.

Mikser z zadang wartoscig (offset) powoduje ustawienie wybranego serwomechanizmu w ustalonej wczesniej
pozycji. Pozwala on na kontrole maksymalnie 4 funkcji (slave) jednoczes$nie.

Miksery programowalne wyposazone sg w istotng funkcje "Link", ktéra pozwala laczy¢ je z funkcjami
specjalnymi lub z innymi mikserami programowalnymi. Funkcje "Link" mozna skonfigurowa¢ oddzielnie dla
kanatu nadrzednego i podporzadkowanego.

Mozesz réwniez zadecydowac, czy ustawienia elementu sterujgcego kanatlu Master majg dziata¢ rowniez na
kanat podporzadkowany (Slave) — jest to tzw. tryb ‘Stick to stick’W tym trybie ustawienia D/R i AFR dla
elementu sterujacego (np. drgzka) kanalu Master sga uwzgledniane przy sterowaniu kanalem Slave. Dla
kazdego miksera mozna réwniez wybraé¢ pokretto do precyzyjnej regulacji jego dziatania w locie. (Funkcja fine
tuning)

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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W menu Model zaznacz pole [PROG. MIXES] i nacisnij przycisk EDIT.

PROG. MIXES COMDITL EE501-3 $1 butfon | kolejna strong.

eSeclect the function MIXIHGE MOCE GROUP
name and return fo the
preceding screen by

INHIBIT  wIixima GROUP

1

- 2
pushing the EDIT button. = INHIBIT MIHIHE GROUP
¢ IMHIBIT wxmve  GROUP

Ustaw kursor w polu przy numerze miksera, ktéry chcesz
aktywowac i nacisnij EDIT.

INHIBIT  mIxine GROUP EbIT dial

EDIT button
Wyswietlenie ekranu konfiguraciji miksera Tryb GROUP/SINGLE (patrz opis na koricu instrukeji)

Naci$nij S1, aby przej$¢ na

Weiénij S1 na 1 sekunde, aby
powr6ci¢ do ekranu gtéwnego.

Poruszaj sie po ekranie
obracajac pokretto EDIT.

*Gdy mikser jest aktywny, na ekranie widniejg nazwy kanatow Zmiana trybu dziatania miksera
Master i Slave

wyboru sg 2 tryby:

[MIXING] — mikser kanatéw Master i Slave

[OFFSET] — brak kanatu Master

Ustaw kursor w polu przy numerze miksera, ktérego tryb chcesz zmieni¢ i naci$nij EDIT. Do

Numer biezacego miksera

Nazwa aktywnego trybu lotu
\

Status miksera

PEOG. HIX CONDIT1 &5Ui-z
+15@8[ [~ | MODE OFFSET THH
+166 EXP 1 +0.0

+5g RATE A RATE B

=g +0.0 +0.0
-1G8 EXF A EsF E
_158 +0 - 0 +D L ] D
FOS +8,0 FATE +@.8

Konfiguracja krzywej (doktadny opis znajduje si¢ na koncu
instrukciji)

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Funkcja Link

PROG.

> MASTER
> SLALE

[IESFE CONDIT

FUMCTION:HAJ  LIMK
AILERON
ELEVATOR

CTEL
- FIME TUMIHG ===

eMaster CH —]

eSlave CH — OFF

OFF 1rim OFF

STE
*5TE

FATECX)

+0 ¢

7. S22

Korzystanie z trymera kanatu
Master

OFF

Ustawienia AFR dla kanatu Slave

+E

Pokretto trymowania w locie (doktadny opis na korncu instrukcji)

PROG. MIX 1

= cTATUE [ MH
P SWITCH —=—

CONMDIT1
IH MODE
*ON/OFF

SFEED

mMasTER SLAVE

STRET  STOF

ceELAy 0,05 0.0s

Wybér przetgcznika (doktadny opis na korcu instr

*Wybor trybu pracy: Group/Single

1. Jezeli chcesz, aby mikser dziatal jedynie w
pojedynczym trybie lotu (Single), nie za$ we
wszystkich trybach (Group), ustaw kursor na polu
[GROUP] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Przy pomocy pokretta EDIT zmien wartos¢ pola
na [SINGLE] i nacisnij przycisk EDIT.

* Mikser bedzie dziatat tylko w wybranym trybie
lotu.

* Jezeli zamierzasz skonfigurowa¢ miksery
dziatajgce we wszystkich trybach lotu, pozostaw
opcje [GROUP].

*Aktywuj funkcj e.

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[INH] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Przy pomocy pokretta EDIT zmien wartos¢ pola
na [ACT] i naci$nij przycisk EDIT.

0 LIN.

343
ouT

0

Predkos$é ruchu serwa (doktadny opis na
koncu instrukcji)

Op6bznienie
wiaczenia/wytaczenia miksera

ukciji)

*Mikser bedzie aktywny. (wyswietli sie ON lub
OFF)

*Funkcja zostata aktywowana, lecz w dalszym
ciggu nie ma ona przypisanego przetgcznika.

*Wybierz przet acznik

Ustaw kursor w polu [SWITCH] i nacisnij przycisk
EDIT. Wybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

(Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika
oraz kierunku jego wigczania znajduje sie w sekcji
"Sposéb wyboru przetacznika" na kohcu instrukciji).
*Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze
funkcja jest wiaczona caty czas.

*Wybér kanalu nadrz ednego (z wyj atkiem
miksera z zadan a warto $cig - typ offset)

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[FUNCTION,H/W] przy pozycji [MASTER] i nacisnij
przycisk EDIT.

Wybierz funkcje sterujgca, a nastepnie nacisnij
przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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2. Jezeli chcesz pofaczy¢ ten mikser z innymi
funkcjami miksujacymi, ustaw kursor na polu
[LINK] i naciénij przycisk EDIT.

Ustaw warto$¢ pola "Link" na [+] lub [-], a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

*Znak wskazuje na kierunek efektu dziatania. Po
skonfigurowaniu miksera sprawdz, czy wybrales
wiasciwy kierunek.

*Funkcjg nadrzedng Master moze byé po prostu
wychylenie danego drazka steru, pokretta, itp. bez
uwzgledniania dodatkowych ustawien typu END
POINT, AFR, DI/R, czy ustawien mikserow. W
takim przypadku w polu [FUNCTION,H/W] wybierz
opcje "H/W" i nacisnij przycisk EDIT. Wybierz
element sterujacy, ktéry bedzie pehit role kanatu
Master. Jezeli nie chcesz wybiera¢ elementu
sterujgcego, wybierz [--] i naci$nij przycisk EDIT.

*Wybér kanatu podporz adkowanego

1. 1.Ustaw kursor w polu [FUNCTION,H/W]

przy pozycji [SLAVE] i nacisnij przycisk EDIT.
Wybierz funkcje sterujacg, a nastepnie nacisnij
przycisk EDIT.

2. Jezeli chcesz potaczyé ten mikser z innymi
funkcjami miksujacymi, ustaw kursor na polu
[LINK] i naci$nij przycisk EDIT.

Ustaw warto$¢ pola "Link" na [+] lub [-], a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

*Znak wskazuje na ukierunkowanie efektu
dziatania. Po skonfigurowaniu miksera upewnij sie,
ze kierunek jest poprawny.

 Korzystanie z trymera kanatu Master

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[TRIM] i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz opcje ON/OFF obracajac pokrettem, a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

*Jezeli chcesz, aby mikser uwzgledniat wartosci
trymowania kanatu Master, wybierz [ON], jezeli nie,
wybierz [OFF].

*Opcja ta dziata jedynie wtedy, gdy w miejsce
kanalu nadrzednego wybrana jest funkcja
sterujgca.

. Ustawienia AFR dla kanatu
podporz adkowanego (STK-STK)

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[STK-STK] i nacisnij przycisk EDIT.

*Jezeli dla kanatu Slave aktywna jest funkcja Link i
chcesz, aby mikser uwzgledniat wartosci AFR
(D/R) kanatu Master, wybierz [ON].

*Moze byc¢ to przydatne np. w przypadku modelu z
2 serwomechanizmami lotek. Ustawienie miksera
steru wysokosci->lotek w trybie ‘Stk - Stk’
spowoduje, ze reagowac bedg obie lotki.

* Ustawianie krzywej miksera
(Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukcji).

* Wybor trymera

Opcja [FINE TUNING] pozwala na wybor trymera
[CTRL], trybu jego pracy [MODE], oraz ustalenie
zakresu trymowania [RATE].

(Doktadny opis procedury wyboru trymera znajduje
sie na koncu instrukcji).

» Wybor pr edko $ci ruchu serwa

Regulacji dokonuje sie w polu [SPEED].

(Doktadny opis procedury wyboru predkosci ruchu
serwa znajduje sie na koncu instrukcji).

*Wybor opd znienia aktywacji miksera

Opcja [DELAY] pozwala na wybér opdznienia dla
wigczenia [ON] i wylgczenia [OFF] miksera.
Pozwala ono unikng¢ nagtych, duzych zmian
wychylenia serwomechanizméw - przemieszczag
sie one do nowych pozycji wolniej i w sposob
ptynny.

* Funkcja ta nie bedzie dziata¢, jezeli nie
wybierzesz przetgcznika aktywujacego mikser.

I. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[START] lub [STOP] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz czas opdznienia obracajgc pokrettem.
Warto$¢ domysina: 0,0 sek

Zakres wartosci: 0-4 sek

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢

domysina).
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU MODEL (funkcje dla samolotow i szybowcdw)

Menu to opisuje funkcje dedykowane dla samolotow i szybowcdw, stang sie one dostepne, gdy w menu Model
wybierzesz odpowiedni typ modelu. Przed dokonaniem konfiguracji w tym menu, wejdz w menu Linkage i
ustawienia funkcji Model Type. Wybierz typ pasujacy do posiadanego przez ciebie modelu. Jezeli zmienisz typ
modelu pdézniej, wszystkie ustawienia funkcji mikseréw zostang skasowane.

Opisane ponizej miksery mozna skonfigurowa¢ oddzielnie dla kazdego trybu lotu. Jezeli chcesz dobrac rézne
ustawienia dla réznych trybow lotu, w pierwszej kolejnosci dodaj tryby lotu przy pomocy funkcji "Condition
Select". (mozesz korzysta¢ z maksymalnie 8 trybow lotu)

Pamietaj: Menu nadajnika T12FG opracowane zostato w taki sposob, aby modele szybowcéw (oraz
motoszybowcow) konfigurowato sie w sposdb analogiczny do modeli samolotéw o takim samym uktadzie
powierzchni sterowych.

Funkcje, ktére sg wspdlne dla szybowcédw i samolotéw beda opisane bez wprowadzania rozréznienia tych 2
typéw modeli. Funkcje dostepne w menu sg zalezne od wybranej konfiguracji powierzchni sterowych i liczby
serwomechanizméw. Zamieszczone w niniejszej instrukcji zdjecia ekranéw menu i ustawien sa jedynie
typowymi przyktadami.

Na ekranie gtbwnym zaznacz pole [MODEL] i naci$nij przycisk EDIT. Pojawi sie nizej pokazany ekran menu.
» Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz funkcje, ktora chcesz skonfigurowa¢ i nacisnij przycisk EDIT, by
otworzy¢ ekran jej konfiguracji.

(przyktadowe ekrany menu Model)

*Dostepne funkcje zaleza od wybranego typu modelu. Ponizej pokazano wyglad menu dla modelu z 4 serwomechanizmami klap i 4
serwomechanizmami lotek (4AIL+4FLP).

MODEL_MENU CONDIT1 5013 51 i # EUA TG 31 Buthorr for |

second fo return to the
'5013‘3' ':"C ['\;‘o?ﬁl- '\I”:ENUJ SERVYD MOMITOR|PEDG. HMIXES @ home screen.
and return to the home .
screen Lfoy pushing the @D- SELECT ”ﬁIL DIFF. I _..E.D_IT il eTurn the EDIT dial to

move on the screen.

EDIT button. [AFR |[FLAP _SETTING

DUAL RATE [AIL+CAMB.FLP |

EDIT button

CONDIT1 &2z CONDITL T3
[AIL+BRAKEFLP |[ELE+CAMEER [GNAP_ROLL |HOTOR |
[AIL+RUD [CAMB. FLPELE | [AIRBRAKE |
AIRBRAKE=ELE |[RUD-AIL | [GYRO |
CAMBER_MIX __ |[RUD=ELE [AILEVATOR |
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Lista funkcji menu MODEL dla samolotow i szybowcow

AIL DIFFERENT. - Wychylenia rdznicowe lotek.
Mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania miksera
oraz wyboru pokretta do przeprowadzania
precyzyjnej regulacji w locie. [samoloty/szybowce,
€O najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

FLAP SETTING - Ustawienia klap Dla modeli
wyposazonych w 4 klapy. Mozliwosé konfiguracii
mikseréw klap zwykltych (camber) oraz klap
hamulcowych. [samoloty/szybowce, co najmniej 2
serwomechanizmy klap]

AIL to CAMBERFLP - Mikser umozliwiajacy
wykorzystanie klap w roli lotek. Pozwala na
zwiekszenie sterownosci modelu w osi wzdluznej.
[samoloty/szybowce, co najmniej 2
serwomechanizmy klap i 2 serwomechanizmy
lotek]

AIL to BRAKEFLP - Mikser umozliwiajgcy
wykorzystanie klap hamulcowych w roli lotek.
Pozwala na zwiekszenie sterownosci modelu w osi
wzdtuznej. [samoloty/szybowce, co najmniej 4
serwomechanizmy klap]

AlL to RUD - Mikser lotek-> steru kierunku
Umozliwia skrecanie z niewielkimi  katami
przechylenia. [samoloty/szybowce]

AIRBRAKE to ELE - Mikser hamulca
aerodynamicznego->steru wysokosci. Niweluje on
tendencje do znizania sie nosa modelu podczas
ladowaniu przy uzyciu hamulcow
aerodynamicznych. [samoloty/szybowce]

RUD to AIL - Mikser steru kierunku->lotek.
Usprawnia manewrowanie modelem w OSi
wzdtuznej, np. przy akrobacjach typu "lot na ostrzu
noza". Szczegolnie przydatny w modelach
akrobacyjnych. [samoloty/szybowce]

CAMBER MIX - Mikser profilu skrzydia.
[samoloty/szybowce, co najmniej 2
serwomechanizmy lotek]

ELE to CAMBER - Mikser steru wysokosci -> klap
Jednoczesne wychylenie sterow wysokosci i klap
w gore zwieksza site nosnag. [samoloty/szybowce,
€O najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

CAMBERFLP to ELE - Mikser klap -> steru
wysokosci. Pozwala zniwelowaé niepozadane
pochylenie modelu w osi poprzecznej wystepujgce
przy roztozonych klapach. [samoloty/szybowce, co
najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 1
serwomechanizm klap]

BUTTERFLY (Crow) - Funkcja ta umozliwia bardzo
szybkie wytracenie predko$ci. [Szybowce, co
najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

TRIM MIX 1/2 - Miksery faz lotu. Po uzyciu
przetgcznika lub aktywacji trybu lotu ustawiajg one
serwomechanizmy lotek, klap i steru wysokosci w
wybranych pozycjach. [Szybowce, co najmniej 2
serwomechanizmy lotek]

AIRBRAKE - Hamulec aerodynamiczny - uzywany
przy ladowaniu lub pikowaniu. [samoloty]

GYRO - Funkcja ta dedykowana jest dla
zyroskopow z serii GYA. [samoloty/szybowce]

V-TAIL - Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru
wysokosci i kierunku w modelach z ogonem typu
"V". [samoloty/szybowce, ogon typu "V"]

AILEVATOR - Funkcja ta stuzy do regulacji pracy
steru wysokosci i lotek w modelach z ukladem
powierzchni sterowych AILEVATOR.
[samoloty/szybowce, typ Ailevator]

WINGLET - Funkcja ta stuzy do regulacji pracy
steru kierunku w modelach z wingletami.
[samoloty/szybowce, wyposazone w winglety]

MOTOR - Ustawienia silnika w modelach
motoszybowcow typu F5B i innych
motoszybowcow z  napedem  elektrycznym
uruchamianym  przy pomocy  przefacznika.
[motoszybowce]

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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RUD to ELE - Mikser steru kierunku->wysokosci.
Usprawnia manewrowanie modelem w Osi
przechytu, np. przy akrobacjach typu lot na ostrzu
noza. Szczego6lnie przydatny w modelach
akrobacyjnych. [samoloty]

SNAP ROLL - Automatyczne wykonanie figury
akrobacyjnej - zaprogramowane pozycje
wszystkich powierzchni sterowych aktywowane
przetgcznikiem. Mozliwos¢ dobrania predkosci
ruchu serw. [samoloty]

AIR BRAKE

FLI5 4 AlL 2

RUDDER 1 AlL1 [ FLP 3 | RUDDER 2
Winglet (Main Aileron) | (Brake Flap) (Brake Flap) | (Main Aileron) | Winglet
(at Flying wing) | | i \atFlying wing)
AlL3 FLP 1 FLP2 AlL4
(Chip Aileron) (Camber Flap) (Camber Flap) (Chip Aileron)
AILYATOR

V-TAIL

/ \ —
ELEVATOR

(RUDDER 2)
RUDDER
(ELEVATOR 2)

ELEVATOR
(AILERON 5)

ELEVATOR 2
(AILERON 6)
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WYCHYLENIA ROZNICOWE LOTEK [AIL DIFF.]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mozesz ustawi¢ oddzielne wartosci

wychylenia

réznicowego serwomechanizmu lotek w prawo i w lewo.
Wychylenia réznicowe mozna korygowaé rowniez w locie

przy pomocy wybranego pokretta.

W menu Model zaznacz pole [AIL DIFF] i nacisnij
przycisk EDIT. |
|

Y

a> D

AIL1 AlL 2
{Main Aileron} {Main Aileron)

AlL 3

) CAIL4
{Chip Aileron} {Chip Aileron}

Nazwa biezacego trybu lotu

Tryb SINGLE/GROUP

AILEROH4

100% 100%

Regulacja lotek (lewo/prawo)

Pokretto do trymowania w locie

— : $1button @ Push the 81 button for 1
ALL DIF RIGIEI’DNDITi i 50|11 second to return to the
P . home screen.
Aby powréci¢ do poprzedn_lg_gp AILEROH 100% 100% sRour GROUP i
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i EDIT alial T the EDIT dial t
nacisnij EDIT AILEROHZ  100% 100% |Fie —— - * ,T:Jorco or(;lhc scrcég °
AILEROHZ  100% 100% [TMHIMNE CLURVE '

AIL-AFR

ENIT hittan
Ekran konfiguracji funkcji AFR dla lotek

Konfiguracja ogélna krzywej przy

<Typ usterzenia skrzydel 4 serwomechanizmy
lotek>

* Powyzsze ekrany ustawien stanowig jedynie
przyktad. Dostepne funkcje zalezg od wybranego
typu modelu.

Spos6b konfiguracii

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
"LEFT" (lewa) lub "RIGHT" (prawa) dla wybranego
serwomechanizmu lotek (AILERON 1-4) i naciénij
przycisk EDIT.

Odpowiednie katy wychylenia dobierz wychylajac
drazek lotek maksymalnie w lewo lub w prawo.

CONDIT1 Z.5u1s

AIL DIFF.
+106 MODE OFFSET

+5@ EXP 1

5 RATE A
+100.0 +100.0

-=5@ EXF A EXF E
—teal” | +0.0 +0.0
POS +0.@ RATE +@.0

pomocy wartosci Rate A i Rate B

Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

* Z ekranu ustawien funkcji AIL DIFF mozna
bezposrednio otworzy¢ ekran konfiguracji funkcji
AFR dla steru lotek. (JAIL-AFR])

Jezeli chcesz wybraé element sterujacy do
regulacji funkcji w locie, ustaw kursor w polu "—" i
nacisnij przycisk EDIT.

Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Charakterystyke dziatania wybranego elementu
sterujgcego mozna opisaé przy pomocy krzywe;j.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA KLAP [FLAP SETTING]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Funkcja ta umozliwia ustalenie wartosci wychylen
kazdego z serwomechanizméw klap w gore i w dot
(klapy zwykie (camber): FLP1/2, klapy hamulcowe
FLP3/4).

» Punkt odniesienia dla wychylen klap mozna
przesunaé przy pomocy opcji Offset.

Dla modeli wyposazonych w 4 serwa klap istnieje
mozliwosé konfiguracji mikseréw klap hamulcowych
oraz klap zwyktych (camber). (Brake FLP -> Camber
FLP)

* Mozliwos¢ wyboru przetagcznika aktywujgcego
funkcije.

<Typ usterzenia skrzydet: 4 serwomechanizmy lotek>

[

FLP 3 FLP 4
(Brake Flap)| [(Brake Flap

FLP 1 FLP2
(Camber Flap) (Camber Flap)

* Pokazane ekrany ustawien stanowig jedynie przyktad. Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu modelu.

W menu Model zaznacz pole [FLAP SETTING] i nacisnij przycisk EDIT.

ETEEIA -l CONDIT1 {5013
Aby powrdci¢ do poprzedniego CQMBER FLﬁP LHES

ekranu, ustaw kursor w 1 linii i FLAF FLFZ2

nacisnij EDIT LIF +100% +100%
coul  +100% +100% srour GROUP
OFFSET +0% +0%

(BRAKE FLP setting screen)

FLAP SETTING e/ In)e N Rl
BRAKE FLAP I

FLF3 FLF4
uP +100% +100%
powH +100% +100% srour GROUP
OFFSET +0% +0%

Regulacja wychylen w gére/w
dot

Punkt odniesienia dla miksera
klap

(B.FLP to C.FLP setting screen)

FLAP SETTING el s)e b RR=-lkie
BRAKE FLAP = CAMBER FLAP

U +100% ACT-IMH THWH
ol +100% sroUF  GROUP
OFFSET +0% SWITCH =——

EDIT dial

$1 button @ Push the 81 button for 1
second to return to the
home screen.

eTurn the EDIT dial to
move on the screen.

EDIT button

Tryb SINGLE/GROUP

(doktadniejsze informacje znajdziesz na
koncu instrukcji)
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Sposoéb konfiguraciji

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu "UP" (g6ra) lub "DOWN" (dof) dla wybranego
serwomechanizmu klap (FLP1-4) i nacisnij przycisk EDIT.

Ustaw wartosci wychylen dla poszczegdlnych kierunkow.

Aby przesung¢ punkt odniesienia dla wychylen klap, ustaw kursor w polu OFFSET. Przy pomocy pokretta
EDIT dobierz wiasciwy punkt neutralny.

Jezeli zamierzasz korzysta¢ z miksera Brake FLP -> Camber FLP, ustaw kursor w polu [ACT/INH] na trzecim
ekranie ustawien funkcji i obro¢ pokretto EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

Jezeli chcesz wybrac¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas.

(Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na koncu instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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MIKSER LOTEK->KLAP [AIL -> CAMB.FLP]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 2 serwomechanizmy klap]

Mikser umozliwiajgcy wykorzystanie klap (FLP1/2)
w roli lotek. Funkcja ta pozwala na skonfigurowanie
miksera, ktéry w momencie wydania polecenia
wychylenia lotek (aileron), wychyla w tym samym
kierunku rowniez klapy (camber). Mikser ten
poprawia kat przechylu modelu w osi podituznej,
gdyz klapy wspoipracujg z lotkami i wspomagajg
efekt ich dziatania, tym samym generujac wiekszy

e M

; FLP 1 FLP2

moment obracajgcy model. (Camber Flap)| | (Camber Flap)

. : . . . . AlL1 e
. Wsp'cﬂczyn!’uk _efektu d;la%anlf;\ miksera mozna (Main Afleron) (Men Reron)
ustawi¢ oddzielnie dla 2 kierunkéw wychylenia obu AIL3 AIL4

{Chip Aileron) (Chip Aileron}
serw lotek.
* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
miksera.
» Mozesz wybrac przetacznik aktywujacy funkcje.
» Dostepna jest opcja Link: umozliwia ona
potaczenie tego miksera z innymi funkcjami
miksujgcymi.
*The display screen is an example. The actual

W menu Model zaznacz pole [AIL->CAMB.FLP] i
nacisnij przycisk EDIT. \
|

CHEITT SN CONDIT1 &=z

eSclect the function | 138 MOGE OFFSET IHH
name and return to the +1gg EXP 1 +0.0
preceding screen by 5 RATE A FATE E
pushing the EDIT button. 50 +100.0 +100.0
—166 E4F A aF B
+0.0 .0

-15@
FOZ  +8.8 EHTE +8.8

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

Tryb SINGLE/GROUP

(Doktadniejsze informacje na koncu
instrukciji)

TSN CONDIT1 Esuz-z

LEFT RIGHT
acT-IMH TMH FLAF +07% +0%
groUF GROUP  FLPrz 0% +0%
SWITCH ——
LIHE INH

screen depends on the model type.

Nazwa biezgcego trybu lotu

$1 bution

EDIT dial

EDI.T button

Konfiguracja ogélna krzywej przy
pomocy wartosci Rate A i Rate B

Woychylenia poszczegélnych klap

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

Jezeli chcesz wybrac przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas. (Doktadny opis procedury wyboru
przetacznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu "LEFT" (lewa) lub "RIGHT" (prawa) dla kazdego
serwomechanizmu klap (FLAP, FLAP2) i nacisnij przycisk EDIT. Odpowiednig warto$¢ wychylenia wybierz
obracajac pokrettem.

Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczyé¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrécenia kierunku dziatania miksera, zmieh znak stojacy
przy danej warto$ci na przeciwny (+ lub -).

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dzialania miksera. (Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukcji).

» Aby umozliwi¢ tgczenie miksera z inng funkcjg, ustaw kursor w polu [LINK] i nacisnij przycisk EDIT. Zmieh
wartosc¢ pola "INH" na "ON" i wcisnij EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER LOTEK->KLAP HAMULCOWYCH [AIL -> BRAKEFLP]

[samoloty/szybowce, co najmniej 4 serwomechanizmy klap]

Mikser umozliwiajacy wykorzystanie klap hamulcowych
(FLP3/4) w roli lotek. Funkcja ta pozwala na
skonfigurowanie miksera, ktéry w momencie wydania
polecenia wychylenia lotek (aileron), wychyla w tym
samym kierunku réwniez klapy hamulcowe. Mikser ten
poprawia kat przechylu modelu w osi podiuznej, gdyz
klapy wspotpracujg z lotkami i wspomagajg efekt ich
dziatania, tym samym generujgc wiekszy moment
obracajacy model.

FLP 4

FLP 3
(Brake Flap} (Brake Flap)

AlL1
{Main Aileron}

AlL 2
(Main Aileron}

* Wspodiczynnik efektu miksera mozna ustawié AlL3 AlL4
oddzielnie dla dwéch kierunkow ruchu obu serw klap. (CrigAiEmng (Ehip:Aileran)
» Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
miksera.
» Mikser mozna wilaczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu
SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.
» Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona potaczenie
tego miksera z innymi funkcjami miksujgcymi.
*The display screen is an example. The actual

W menu Model zaznacz pole [AIL->BRAKEFLP] i
nacisnij przycisk EDIT.

Y

screen depends on the model type.

Nazwa biezacego trybu lotu

= ) FA—
FOS  +6.8 EATE +48.6

AIL+BEAKEFLP Jenl oy g ri-n e $1 button
Aby powréci¢ do poprzedniego +1SE[ ] MOGE OFFSET IHH
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +1Ba EXP 1 +0.0 )
nacisnij EDIT . RATE A RATE E =TT giial

e EXF A

-1 +0.0

EDIT button

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

Konfiguracja ogélna krzywej przy
pomocy wartosci Rate A i Rate B

Tryb SINGLE/GROUP

Doktadniejsze informacije na koncu

instrukciji)

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora

AIL+BRAKEFLP N0 ) g N R =

LEFT RIGHT
ACT-IMH TMH FLFZ +0% +0%
srouP  GROUP  FLP4 40%  +0%
SYITCH ——
LIHKE INH

! Wychylenia poszczegélnych klap
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

Jezeli chcesz wybrac przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - i nacisnij przycisk EDIT. Jezeli
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas. (Doktadny opis procedury wyboru
przetacznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu "LEFT" (lewa) lub "RIGHT" (prawa) dla kazdego
serwomechanizmu klap (FLP3, FLP4) i nacisnij przycisk EDIT. Odpowiednig wartos¢ wychylenia wybierz
obracajac pokrettem.

Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczyé konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrécenia kierunku dziatania miksera, zmieh znak stojacy
przy danej warto$ci na przeciwny (+ lub -).

* Istnieje mozliwo$¢ konfiguraciji krzywej miksera. (Dokfadny opis procedury konfiguracji krzywej znajduje sie
na koncu instrukcji).

» Aby umozliwi¢ tgczenie miksera z inng funkcjg, ustaw kursor w polu [LINK] i nacisnij przycisk EDIT. Zmieh
wartosc¢ pola "INH" na "ON" i wcisnij EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER LOTEK->STERU KIERUNKU [AIL->RUD]

[samoloty/szybowce]

Mikser, ktéry w momencie wydania polecenia wychylenia
lotek (aileron), wychyla w tg sama strone réwniez ster(y)
kierunku.

» lIstnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
miksera.

« Mikser mozna wigczy¢ lub wytaczyé w locie przy pomocy (Chip Aloron) (Chip Ailoron)
wybranego przetacznika. Jezeli w polu SWITCH widnieje RUDDER 1 RUDDER 2
[--], znaczy to, Zze funkcja jest wigczona caly czas. (a Fiying wing (at Fiying wing )
* Mikser mozna regulowa¢ w locie przy pomocy V-TAIL

wybranego elementu sterujgcego (np. pokretta).

o >

AlL1 AlL2
(Main Aileron} (Main Aileron)

SN RUDDER RUDDER

* W menu Model zaznacz pole [AIL -> RUD] i nacisnij przycisk EDIT.

Y
— LRI COMDITA1 {ez $1 button  Wciénij S1 na 1 sekunde, aby
o+ Aby powréci¢ do poprzedniego +158 ] MOGE OFFSET THH powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
" ekrglnu.: ustaw kursor w 1 linii i +185 EXP 1 +0.0 .
| nacisnij EDIT +38 EATE A RATE E N _EP" dial Poruszaj sie po ekranie przy
| —53 +100.0 +100.0 pomocy pokretta EDIT.
—16E ExXF H “P B
-15@ +0.0 .0

FOS +8.6 RHTE +48.6

EDIT button

Konfiguracja krzywej miksera

Konfiguracja ogdlna krzywej przy
pomocy wartosci Rate A i Rate B

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

Tryb SINGLE/GROUP

Doktadniejsze informacije na koncu

instrukcji) AIL=+RUD CONDITL {5022
FIME TUMIMG =

| AcT-IMH TMH COMTROL =—=—
> sRoUF GROUP

SWITCH == RATE +07% |

Pokretto/suwak do trymowania w
locie

Tryb pracy

*The display screen is
an example. The actual

Zakres regulaciji

screen depends on the
model type.

Spos6b konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i naciénij przycisk EDIT.

Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta EDIT i naci$nij przycisk EDIT. (wy$wietli sie opcja "ON")

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly czas.

(Doktadny opis procedury wyboru przetacznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

» Jezeli chcesz wybra¢ element sterujacy do regulacji miksera, ustaw kursor w polu "Fine Tuning" - [
nacisnij przycisk EDIT. Istnieje mozliwo$¢ wyboru zakresu regulacji (%). Mozesz wybrac tryb dziatania danego
elementu sterujgcego.

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania miksera. (Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukciji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[Tryb pracy pokr etta precyzyjnej regulaciji]

[LIN.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspétczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo skutkowaé bedzie odpowiednio zwiekszeniem lub
zmniejszeniem tej wartosci.

[ATL+]: Wspodiczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujgacy bedzie
znajdowat sie w lewym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w prawo skutkowaé bedzie zwiekszeniem wartosci.
[ATL-] Wspotczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujacy bedzie
znajdowat sie w prawym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w lewo skutkowa¢ bedzie zwiekszeniem wartosci.
[SYM.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspoétczynnik efektu miksera
bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo zawsze skutkowac¢ bedzie zwiekszeniem tej wartosci.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER HAMULCA AERODYN.->STERU WYSOKOSCI [AIRBRAKE ->
ELE]

[samoloty/szybowce]

Mikser, ktéry w  momencie otwarcia  hamulcow
aerodynamicznych (airbrake) wychyla jednoczesnie ster
wysokosci (elevator). Po otwarciu klap hamulcowych nos
modelu czesto opada w dot. Mikser dokonuje kompensacji
tego efektu przy pomocy steru wysokosci.

*Ten mikser dostepny jest jedynie w przypadku, kiedy
wczesniej wybrano typ modelu wyposazony w hamulce
aerodynamiczne.

» Wspéiczynniki efektu dziatania miksera Rate 1 i Rate 2
mozna ustawi¢ oddzielnie dla obu serw steru wysokosci.

* Istnieje mozliwo$¢ konfiguracji krzywej dziatania miksera.

» Mikser mozna wiagczy¢ lub wytgczy¢ w locie przy pomocy
wybranego przetacznika. Jezeli w polu SWITCH widnieje [--],
znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas.

* Mikser mozna regulowa¢ w locie przy pomocy wybranego
elementu sterujacego (np. pokretta).

AIRBRAKE

N>

V-TAIL AILVATOR

ELEVATOR

ELEVATOR 2 ELEVATOR  ELEVATORZ

*The display screen is an example. The actual
screen depends on the model type.

Nazwa biezacego trybu lotu

W menu Model zaznacz pole [AIRBRAKE->ELE]

. L . Wecisénij S1 na 1 sekunde, aby
i nacisnij przycisk EDIT.

powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Naci$nij S1, aby przej$¢ na

|_‘ A IRBRAKE-ELE = [s}§)H 1-3 ST button  olejng strone.
" o0t do bonrzednieo +156 MODE OFFSET IHH
y powrdci¢ do poprzednieg +168 o )
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +5@ EKP 1 +0. 0 EDIT diql  Poruszaj sig po ekranie przy
[ RATE A RATE E e kretta EDIT.
nacisnij EDIT @ b " pomocy pokretta .
B +100.0 +100.0
= EXF A “F B
166
-15@ +0.0
FOS +8.8 RATE +8.8 .
EDIT button
Konfiguracja krzywej miksera
(Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)
Konfiguracja ogélna krzywej przy
Tryb SINGLE/GROUP pomocy wartosci Rate A i Rate B

Doktadniejsze informacje na koncu

instrukciji)

AIRBRAKE=ELE e/, )i b R i

Pokretto/suwak do trymowania w
locie

FIME TUHING =
| acT-IMH ITMH COMTROL —=— Tryb pracy
sRour  GROUP
SWITCH =—— FATE +0% | Zakres regulacji

;

+EX

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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AIRBRAKE-ELE =]/ 00N i =k
INH  RATEL RATEZ
ELE +0% +0%

Regulacja poszczegdélnych serwomechanizméw P ogoss P ses

steru wysokosci. ELEZ +0% +0%
GoHEED O +EYD

Spos6b konfiguracii

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i naciénij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i naci$nij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly czas. (Dokfadny opis procedury
wyboru przelgcznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

» Jezeli chcesz wybra¢ element sterujgcy do regulacji miksera, ustaw kursor w polu "Fine Tuning" - i
nacisnij przycisk EDIT. Mozesz wybra¢ wspoiczynnik dziatlania miksera i tryb pracy danego elementu
sterujgcego. (Doktadny opis procedury wyboru elementu sterujgcego znajduje sie na koncu instrukciji).

[Tryb pracy pokr etta precyzyjnej regulaciji]

[LIN.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspotczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo skutkowa¢ bedzie odpowiednio zwiekszeniem lub
zmniejszeniem tej wartosci.

[ATL+]: Wspodiczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujgacy bedzie
znajdowat sie w lewym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w prawo skutkowaé bedzie zwiekszeniem wartosci.

[ATL-] Wspotczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujacy bedzie
znajdowat sie w prawym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w lewo skutkowa¢ bedzie zwiekszeniem wartosci.

[SYM.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspoétczynnik efektu miksera
bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo zawsze skutkowac¢ bedzie zwiekszeniem tej wartosci.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU KIERUNKU->LOTEK [RUD -> AlL]

[samoloty/szybowce]

Mikser ten sprawia, ze po wydaniu komendy steru
kierunku (rudder) zgodne z kierunkiem skretu wychylajg
sie rowniez lotki (aileron). Usprawnia to manewrowanie
modelem w osi wzdtuznej, np. przy akrobacjach typu "lot
na ostrzu noza". SzczegO6lnie przydatny w modelach
akrobacyjnych. Funkcja ta uzywana jest réwniez w
modelach wielkoskalowych, gdzie niezbedny jest system
sterowania maksymalnie zblizony do tego
zastosowanego w oryginalnej maszynie.

» Istnieje mozliwos¢é konfiguracji krzywej
miksera.

* Mikser mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu SWITCH
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wlaczona caty
czas.

» Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona potaczenie
tego miksera z innymi funkcjami miksujgcymi.

» Mikser mozna regulowa¢ w locie przy pomocy
wybranego elementu sterujgcego (np. pokretta).

AlL 2
{Main Aileron}
3

AlL3
{Chip Alleron}
RUDDER 2

Winglet Winglet
(al Flying wing) (al Flying wmg)

{Main Aileron}
AlL S

{Chip Alleron}

RUDDER 1

A A V-TAIL
dziatania

RUDDER 2

RUDDER RUDDER

* W menu Model zaznacz pole [RUD -> AlL] i nacisnij przycisk EDIT.

Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
powréci¢ do ekranu gtéwnego.

RUD=AI CONDITL F5di-z $1 butfon
+1SE[ ] | MODE OFFSET  IMH

+166 EXP 1 +0.0
+5g RATE A RATE E
=@ +0.0 +0.0
166 E¥F A F B

-158 +0.0
P05

Aby powréci¢ do poprzedniego
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i
nacisnij EDIT. Poruszaj sie po ekranie przy

EDIT dial
Seltis pomocy pokretta EDIT.

+8.8 FATE +@.@

EDIT button

Konfiguracja krzywej miksera

Konfiguracja ogélna krzywej przy

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji) pomocy wartosci Rate A i Rate B

Tryb SINGLE/GROUP

RUD=+AIL CONDITL {T.5Uz-2

Doktadniejsze informacije na koncu Pokretto/suwak do trymowania w

FIHE TUMIHG

instrukciji)

ACT-IMH TMWH

COMTROL ===

locie

GROUF GRDUP Tryb pracy
SWITCH === EATE +0%
LIHE IMH £ A% Zakres regulacji

* Pokazane ekrany ustawien stanowig jedynie przyktad. Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu modelu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT (wyswietli sie "ON").

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas.

» Jezeli chcesz wybra¢ element sterujgcy do regulacji miksera, ustaw kursor w polu "Fine Tuning" - "--" i
nacisnij przycisk EDIT. Istnieje mozliwo$é wyboru zakresu regulacji (%). Mozesz wybraé tryb dziatania danego
elementu sterujgcego. (Doktadny opis procedury wyboru elementu sterujgacego znajduje sie na koncu
instrukcji).

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dzialania miksera. (Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukcji).

» Aby umozliwi¢ faczenie miksera z inng funkcjg, ustaw kursor w polu [LINK] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj
funkcje przy pomocy pokretta EDIT i naci$nij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

[Tryb pracy pokr etta precyzyjnej regulaciji]

[LIN.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspotczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo skutkowa¢ bedzie odpowiednio zwiekszeniem lub
zmniejszeniem tej wartosci.

[ATL+]: Wspoiczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujgacy bedzie
znajdowat sie w lewym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w prawo skutkowaé bedzie zwiekszeniem wartosci.

[ATL-] Wspotczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujacy bedzie
znajdowat sie w prawym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w lewo skutkowa¢ bedzie zwiekszeniem wartosci.

[SYM.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspoétczynnik efektu miksera
bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo zawsze skutkowac¢ bedzie zwiekszeniem tej wartosci.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER PROFILU SKRZYDLA [CAMBER MIX]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Funkcja ta dziala jak spojler - powoduje
jednoczesne wychylenie wszystkich powierzchni
sterowych skrzydta i zmiane profilu nos$nego
skrzydet. Mikser ten pozwala dostosowac
ustawienia AFR (D/R) dla wszystkich powierzchni
sterowych skrzydta (lotki, klapy, klapy hamulcowe)
jednoczesnie (dla obu kierunkdéw wychylen).
Wychylenia lotek, klap i steru wysokosci mozna
dopasowaé¢ indywidualnie przy pomocy krzywe;.
Mikser pozwala rowniez na korekte wysokosci lotu
przy pomocy steru wysokosci.

*Funkcji tej domysinie przypisany jest lewy suwak
nadajnika (LS).

Istnieje mozliwosé konfiguracji krzywej opisujacej
wychylenia poszczegoélnych powierzchni sterowych

W menu Model zaznacz pole [CAMBER MIX] i
nacisnij przycisk EDIT.

Nazwa biezacego trybu lotu

'

w goére/w dét. Jezeli konstrukcja mechaniczna
modelu wymaga odwrécenia kierunku dziatania
miksera, zmien znak stojgcy przy danej wartosci
na przeciwny (+ lub -).

» Mikser mozna wiaczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu
SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caty czas.

» Dla kazdego trybu lotu mozna zaprogramowac
op6znienie  (Delay) aktywacji miksera -
serwomechanizmy powoli i ptynnie ustawig sie w
nowej pozycji. Wybrany przetacznik moze wigczac
lub wytaczac¢ opoznienie.

 Istnieje mozliwos¢ ustalenia predkosci ruchu
poszczegoblnych serwomechanizméw. (osobno dla
wychylen w obie strony (IN i OUT))

CAMBER (AFR) CONDIT1 {Z.auW1-z

+158 MODE OFFSET  AFR
+1@6 EXP 1 +0.0
*53 RATE A RATE E
-5 +100.0 +100.0
106 EXF A EXF E

+0.0 +0.0

=158
POS+1EE,. 3 RATE+1GG. 8

Ao Ekran ustawien AFR/ D/R (patrz opis funkcji AFR)

Wecisnij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Aby powrécié do poprzedniego CAMBER MIX COMDIT1 &1 Sl butfon  Naciénij S1, aby przejsé na
i & nastepng strone.
El;:;:] ;le?_\r/v kursor w 1 linii i HCTATHH I NH anBER nFR ep ©
il GRDUP & E R \- .E.D.IT dial Poruszaj sie po ekranie przy
SWITCH = AILERON pomocy pokretta EDIT.
COMDLCELAY (] FLAP
CUT-S1 - ELEVYATOR

Op6znienie aktywacji

Przetacznik anulujacy
opo6znienie

(Curve/rate setting screen)

EDIT button

Konfiguracja ogélna krzywej przy
pomocy wartosci Rate A i Rate B

]

CAMBERCAILY CONDIT1 /2
+156[ [,/ MODE oFpZET H
+184 EXP 1 +0.

+58 RATE A RATE E

& +100.0 +100.0

1 EXF A

g 11 | FA—
FOS+1686, 8 EATE+1GE, 8

Ustawianie krzywej miksera
*Doktadny opis procedury konfiguraciji krzywej znajduje si¢ na koncu instrukcii.

E“F E

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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I-'IBER CAIL) CONDIT1

7. 4L 22

Wartosci dla RATEL RATEZ I ouT
poszczeg6lnych serw AIL +D% +0% SPEED ]} 0
RILZ +0% +0% Predko$¢ ruchu serwa
ALz +0%  +0%
AILY +0% +D% Doktadniejsze informacje na koncu

instrukciji)

* Pokazane ekrany ustawienh stanowig jedynie przyktad. Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu modelu.

Spos6b konfiguracii

» Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT.

Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta EDIT i
nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

« Jezeli chcesz wybraé przetacznik miksera, ustaw
kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk
EDIT. Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy
to, ze funkcja jest wlgczona caly czas.

(Doktadny opis procedury wyboru przelgcznika i
kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu
instrukcji).

* Dla kazdego trybu lotu mozesz zaprogramowac
czas opOznienia, co zapewni plynne przejscie
miedzy poszczegblnymi trybami. Przy pomocy
pokretta EDIT ustaw kursor w polu [COND.DELAY]
i nacisnij przycisk EDIT.

Odpowiednie  opOznienie  wybierz  obracajac
pokrettem.
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.
» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik anulujacy

op6znienie, ustaw kursor w polu [CUT-SW]
nacisnij przycisk EDIT. Jezeli w polu tym widnieje
[--], znaczy to, ze funkcja op6znienia jest wigczona

caly czas. (Dokladny opis procedury konfiguracji
opo6znienia znajduje sie na koncu instrukgciji).

» Konfiguracja krzywej AFR(D/R) dla wszystkich
powierzchni sterowych skrzydta

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[Camber AFR] i naci$nij przycisk EDIT. (Doktadny
opis procedury konfiguracji krzywej znajduje sie na
koncu instrukcji).

(Ekran konfiguraciji krzywej/warto  Sci
wychylenia):
. Krzywe sterowania oraz wychylenia

serwomechanizméw dla lotek, klap oraz sterow
wysokosci konfiguruje sie na poszczegolnych

ekranach ustawieh wybieranych z ramki "CURVE
AND RATE".

Kazdy serwomechanizm posiada oddzielny ekran
ustawien. (Dokladny opis procedury konfiguraciji
krzywej znajduje sie na koncu instrukciji).

Istnieje réwniez mozliwos¢ dobrania predkosci
ruchu serw.

FLP 3
(Brake Flap)
FLP 1
(Camber Flap)

FLP 2
(Camber Flap)

AlL1 AIL 2
{Main Aileron} {Main Aileron}
AIL 3 AlL 4
{Chip Aileron} (Chip Aileron}
V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR i
ELEVATOR 2 ELEVATOR  ELEVATOR 2

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU WYSOKOSCI->KLAP [ELE -> CAMBER]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mikser ten przy wydaniu komendy steru wysokosci
wychyla jednoczesnie w gore lub w dot wszystkie
klapy, co powoduje zmiane profilu skrzydet. Mozna
skonfigurowa¢ go tak, by wychylenie steru
wysokosci w gore powodowato wychylenie klap w
dot, co zwieksza site nosna.

Pamietaj: Mikser ten pozwala na obslug e steru
wysoko $ci w modelu typu "lataj ace skrzydto”.

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
miksera.

* Mikser mozna wigczy¢ lub wylgczy¢ w locie przy
pomocy wybranego przelgcznika. Jezeli w polu
SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.

* Mikser mozna regulowa¢ w locie przy pomocy
wybranego elementu sterujgcego (np. pokretta).

W menu Model zaznacz pole [ELE->CAMBER] i

« nacisnij przycisk EDIT.

Nazwa biezacego trybu lotu

* Wecisnij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

\i

Aby powréci¢ do poprzedniego

(Doktadniejsze informacje na
koncu instrukciji)

ekranu, ustaw kursor w 1 linii i ™ EI— *Cﬁl‘ BER CDND I T1 14 §1 button Naciénij S1, aby przej$¢ na
naciénij EDIT. :igg EU}[{’E . DFFEfDT 0 IHH nastepna strone.
+560 RATE A RATE B EDIT dlial . _
@ =22, ! Poruszaj sie po ekranie przy
56 +1l:ll.'.l " D +1DU " D pomocy pokretta EDIT.
—166 E<F A
—— — -158 +0.0
Konfiguracja krzywej miksera FOS +@.8 RATE +@.@

EDIT button

Konfiguracja ogélna krzywej przy

AILZ

+0%

+@xy L

FATE1
¢

FATEZ

+0%

+E D

+0%

+EED

+0%

o o+HEED

ELE=+CAMBER CONDIT1
IHH AIL

pomocy wartosci Rate A i Rate B
2.4
AIL4

+0%,
+Ex
+0%,

+ARD

AILZ
+0%

DA 25 A
+0%

D 5

Wartosci wychylen lotek i
klap

IMH
FATEL

EERS
+0%

LA = 4

FLAF
+0%
+EH )

+0%

+HEH

FATEZ

+0%
D = S

Tryb SINGLE/GROUP

ELE=+CAMBER CONDIT1

34
FLF4

+0%

+@x

+0%

+ERD

FLFPZ
+0%

+EXY

+0%

ANy

(4

i

*The display screen is an example.
The actual screen depends on the
model type.

Doktadniejsze informacje na koncu

ELE+CAMBER CONDIT1 (Z4uUl4-4

Pokretto/suwak do trymowania w locie

instrukcji) FIME TUHINE‘T
AeT-1MH THH COMTROL =—— Tryb pracy
L | sroor  GROUP 1
SWITCH e RATE +0% Zakres regulacji
T +@%)

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - i nacisnij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly czas. (Doktadny opis procedury
wyboru przetacznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

» Jezeli chcesz wybra¢ element sterujgcy do regulacji miksera, ustaw kursor w polu "Fine Tuning" - [
nacisnij przycisk EDIT. Istnieje mozliwosé wyboru zakresu regulacji (%). Mozesz wybraé tryb pracy danego
elementu sterujgcego.

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dzialania miksera. (Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 107 z 151



Wytacz

“robbe

www.robbe.pl

RC-Skorpion, ul. Nowy

ny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
Swiat 38, 20-419 Lublin,

, www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

MIKSER KLAP->STERU WYSOKOS CI [CAMB.FLP -> ELE]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 1 serwomechanizm klap]

To menu pozwala na konfiguracje miksera, ktory
niweluje wplyw wychylenia klap (wptywajacych na
predkos¢ lotu) na wysokos¢ lotu modelu
(kompensacja sterem wysokosci).

eIstnieje mozliwos¢ dobrania wartosci wychylen
steru wysokosci zaréwno w gore, jak i w dot.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga
odwrécenia kierunku dziatania miksera, zmien

znak stojacy przy danej wartosci na przeciwny (+
lub -).

* Istnieje mozliwosé konfiguracji krzywej dziatania
miksera.

» Mikser mozna wiaczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetgcznika. Jezeli w polu
SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.

* Mikser mozna regulowa¢ w locie przy pomocy
wybranego elementu sterujgcego (np. pokretta).

A

* W menu Model zaznacz pole [CAMB.FLP -> ELE] G
i nacisnij przycisk EDIT. = E —~ ZIE
FLP1 FLP 2
(Camber Flap) (Camber Flap)
V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR
ELEVATOR 2 ELEVATOR  ELEVATOR 2
Nazwa biezacego trybu lotu Weignij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
Aby powrécié do poprzedniego gtAak B FLP+ CUND IT1 @.aUi-3 $1 ution Nacisnij S1, aby przejs¢ na
L +156 MOGE OFFSET IHH
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +166 EXP 1 +0.0 nastgpna strone.
nacisnij EDIT. +56 RATE A RATE E . EDIT dial
& 8, Poruszaj sie po ekranie przy
55 +1UD D +1DD 0 pomocy pokretta EDIT.
+0.0

=158
POS+1EE. 8 RATE+10G. @

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

EDIT button

Konfiguracja ogélna krzywej przy

Tryb SINGLE/GROUP

pomocy warto$ci Rate A i Rate B

Doktadniejsze informacje na koncu

instrukcji) FIHE TUMIHG
AcT-IHH THWH COMTROL =——
L— ycror GROUP
SWITCH == FATE

[

PEEEAENCIONSE COMNDITL F.auzs

Pokretto/suwak do trymowania w locie

V4
Tryb pracy

+07% 1

+HER

Zakres regulaciji

*The display screen is an
example. The actual screen

depends on the model type.

Woychylenia poszczeg6lnych serw
=N NEISNS CONDITL (.50z3
" | IHH  RATEL RATEZ
ELE +0%  +0%
O HEED 0 HEED
ELEZ +0% +0%
= o HEED 0 +EXD

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy
pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - i nacisnij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly czas. (Doktadny opis procedury
wyboru przetacznika i kierunku jego dziatania znajduje sie na koncu instrukcji).

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [RATE1] i [RATEZ2] dla kazdego z serw steru wysokosci i
nacisnij przycisk EDIT. Odpowiednig wartos¢ wychylenia wybierz obracajac pokrettem. Nacisnij przycisk EDIT,
aby zakonczy¢ konfiguracje i powrécic¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrécenia kierunku dziatania miksera, zmieh znak stojacy
przy danej wartosci na przeciwny (+ lub -).

» Jezeli chcesz wybra¢ element sterujgcy do regulacji miksera, ustaw kursor w polu "Fine Tuning" - "--" i

nacisnij przycisk EDIT. Mozesz wybrac tryb pracy danego elementu sterujgcego.

* Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dzialania miksera. (Doktadny opis procedury konfiguracji krzywej
znajduje sie na koncu instrukgcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER BUTTERFLY [BUTTERFLY]

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mikser ten daje bardzo silny efekt hamowania przez jednoczesne wychylenie wszystkich lotek w goére,
natomiast klap w dét. Funkcja ta czasem nazywana jest rowniez "CROW".

Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna przy ladowaniu szybkim modelem na ograniczonej przestrzeni. Dziata
ona w nastepujacy sposéb:

1. Redukuje predkosé lotu modelu.

2. Nie blokuje przeptywu strug powietrza przy kohncéwkach skrzydet, dzieki czemu ogranicza tendencje
modelu do "wbijania" sie nosem w ziemie przy ladowaniu (tip stall).

3. Generuje wiekszg site nosng w centralnej czesci skrzydta, dzieki czemu model moze lecie¢ wolnie;.

» Mikser mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ w locie przy pomocy wybranego przetgcznika. Jezeli w polu SWITCH
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas.

Mozesz zmieni¢ punkt odniesienia (OFFSET) dla funkcji Butterfly. Po nacisnieciu przycisku EDIT, wybierz
wartos¢ procentowg dla punktu odniesienia (Offset). Jezeli punkt odniesienia zostanie przesuniety zbyt daleko
(ustawiona zostanie zbyt duza wartos¢), mikser bedzie dziatat nieprawidtowo.

» Mozesz dostosowac predkosé ruchu serwomechanizmoéw klap i lotek. (dla obu kierunkéw ruchu - IN i OUT)

* Dla kazdego trybu lotu mozna zaprogramowac¢ op6znienie (Delay) aktywacji miksera. Wybrany przetacznik
moze wiaczac lub wytaczac¢ opdznienie.

* Istnieje mozliwos$¢ ustawienia wychylen réznicowych (Differential Rate).

* Jezeli przy konfiguracji funkcji Butterfly ktéras z powierzchni sterowych przy maksymalnym wychyleniu
bedzie sie blokowaé, skorzystaj z funkcji AFR, by ograniczyé¢ kat jej wychylenia.

W menu Model zaznacz pole [BUTTERFLY] i naci$nij przycisk EDIT.

Nazwa biezacego trybu lotu

AJ Weciénij S1 na 1 sekunde, aby
Aby powrdci¢ do poprzedniego BUTTERFLY CDND I T1 1.3 $1 button powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i IHH @
nacisnij EDIT.

AILZE AIL AILZ AIL4
+0% +0% +0% +0%

FLF3 FLAF FLFZ FLF4
+0% +0% +0% +0%
BUTTERFLY AFR ELE SETTING

. Poruszaj sie po ekranie przy
EDIT dial
o . pomocy pokretta EDIT.

EDIT button

Wybierz wartosci wychylen dla serw lotek i klap.

Ekran konfiguracji steru wysokosci

Po zakonczeniu naci$nij ponownie EDIT, aby przej$¢ do trybu
normalnego poruszania kursorem. Ustawienia AFR/ D/R funkcji Butterfly

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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e Gdy chcesz przesung¢ punkt

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i

nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta

EDIT i naci$nij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON") BUTTERFLY CONDIT1 (Z.50z-3
*Wybor trybu pracy: Group/Single AcT-IHH  THH SPEED IM  OUT
Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na koncu niniejszej BROUP GROUP RIL o 0
instrukcji). SWITCH == FLAP 0o 0

« Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w HFFSET 15% L

polu "SWITCH" "--" i nacis$nij przycisk EDIT. Wyswietli sie

ekran wyboru przetgcznika oraz kierunku jego dziatania.

wcisniety przez 1 sekunde.

odniesienia dla funkcji Butterfly, . Wybor predkosci wychylen
ustaw element sterujagcy w serwomechanizméw lotek i klap (Doktadny
odpowiedniej pozyciji i opis procedury konfiguracji znajduje sie na
przytrzymaj  przycisk ~ EDIT koncu instrukcii).

TTERFL“‘Ir CONDIT1 33

DIFFEREHTIAL RATE
FATE +0%

COMDITION DELAY

Wychylenia r6znicowe CELAY 0

aktywujacy op6znienie

Konfiguracja ogélna krzywej przy

(Elevator correction rate setup screen% @<y Vartosd Rate Al Rate B

+100.0 +100.

EXP A EXP E

+0.0 +0.0

-158 :
FOS-166. 0 RATE-188.5

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

BUTTEREFLY CONDIT1 ESUz-z
Wychylenia serw steru - FATE1L RATEZ I  ouT

ELE
ELEZ

+0%
+07%

+0%
+07%

SFEEC 0 0

wysokosci Predkos$¢ ruchu serwomechanizmu

Opoznienie aktywacii i przetacznik

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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FLP 3
(Brake Flap)

AIL3
(Chip Aileron)

V-TAIL

ELEVATOR
ELEVATOR 2

c_ > >

FLP 4
(Brake Flap

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap) (Camber Flap)
AlL1 AlL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)

AlL 4
(Chip Aileron)

AILVATOR

ELEVATOR  ELEVATOR 2
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MIKSERY FAZ LOTU [TRIM MIX 1/2]

[Szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Miksery faz lotu ustawiajg serwomechanizmy lotek,
klap i steru wysokosci w wybranych pozycjach.
Mikser mozna  aktywowa¢ przy pomocy
przetagcznika lub automatycznie w momencie
wigczenia wybranego trybu lotu.

Typowe zastosowanie tych mikseréw to na
przykiad model szybowca, gdzie mikser TRIM MIX
1 zapewnia¢ bedzie optymalne ustawienia
powierzchni sterowych dla fazy wypuszczania
szybowca w powietrze przy pomocy wyciggarki.
Ustawienia te bedg wychyla¢ w dét lotki oraz klapy,
co pozwoli na maksymalne zwiekszenie sity nosnej
znajdujgcego sie na lince wyciggarki modelu oraz
lekkie wychylenie steru wysokosci w gore.
Korzystajac dalej z przykiadu szybowca, drugi z
mikserow (TRIM MIX 2) moze zosta¢ wykorzystany
do zapewniania optymalnych ustawien powierzchni
sterowych przy fazie nabierania predkosci, gdzie
lekko uniesione lotki i klapy zmniejsza opér modelu
w powietrzu, a ster wysokosci wychylony nieco w
dot pozwoli szybowcowi przyspieszyé.

Funkcje  TRIM MIX  mozna  aktywowaé
przetgcznikiem w czasie lotu. Aby unikng¢ nagtych,
duzych zmian wychylen powierzchni sterowych,
mozliwie jest ustawienie opdznienia uruchomienia
funkcji - serwomechanizmy ustawig sie w nowych
pozycjach ptynnie i powoli. Mikser Trim Mix 2 ma
wyzszy priorytet niz Trim Mix 1.

Przykiad
1. « Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w
polu [ACT/INH] i nacidnij przycisk EDIT.

Wybierajac opcje "ON".

*Jezeli chcesz dobra¢ oddzielne ustawienia dla
poszczegoblnych trybow lotu, zmien zawartos¢ pola
[GROUP] na [SINGLE].

2. Wybierz przelacznik wilaczajacy/wytaczajacy
funkcje.

3. Wybierz tryb pracy [Manual] - funkcja ma byc¢
aktywowana przy pomocy przetgcznika, lub [Auto] -
przez ustawienie drazka nadajnika w odpowiedniej
pozycji. W obu trybach wybierz element sterujacy,
ktory bedzie aktywowat funkcje.

Predko $¢ <Speed>

In: Predkos¢ wychylenia serwomechanizmow przy
aktywacji funkcji.

Out: Predkos$¢ powrotu serwomechanizméw do
poprzednich pozycji po wytgczeniu funkciji.
Precyzyjna regulacja <Fine Tuning>

Na ekranie [5/5] mozesz skonfigurowac¢ element
sterujacy do precyzyjnej regulacji funkcji w czasie
lotu.

Opbznienie aktywacji trybu lotu <Condition
Delay>

Jezeli skonfigurowane sa tryby lotu, dla kazdego z
nich  mozna dobraé wartos¢ opdznienia.
Op6znienie mozna anulowa¢ przy pomocy
przetacznika [CUT-SW], dzieki czemu
serwomechanizmy natychmiast powrdcg do
pierwotnego potozenia.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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* W menu Model zaznacz pole [TRIM MIX1 lub 2] i naci$nij przycisk EDIT.

* Pokazane ekrany ustawien stanowig jedynie przykiad. Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu

modelu.

ATRIM MIX 1 CONDIT1 @adis

Aby powréci¢ do poprzedniego
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i
nacisnij EDIT.

$1 button
THH §
AILE AIL AILZ AIL4

OFFSET +0% +0% +0% +0%

pTUHING  +0% 0% +0%  +0%
OoHEKD 0 @D o 4+@ED O +EH)

EDIT dial

EDIT button

II‘-'I MIX 1 CONDIT1 {525

Weciénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Poruszaj sig po ekranie przy
pomocy pokretta EDIT.

FLFZ FLAP FLFZ FLF4
OFFSET +0% +0% +0% +0%
o TUHIHE +0% +07% +0% +0%

O HEED O +ENY O +@YD f +E¥D

II'-'I MIX 1 CONDITL &Ei3-5

ELE ELEZ

OFFSET +0% +0%

o TUNIHE +0% +0%
O @D 0 +HEYD

Konfiguracja warto$ci
wychylen dla serw lotek, Klap i
ster6w wysokosci

Jezeli wybrany zostat element sterujacy do precyzyjnej regulaciji, istnieje mozliwosé wyboru zakresu trymowania dla lotek, klap i sterow
wysokosci. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i naci$nij przycisk EDIT. Naci$nij przycisk EDIT, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania kursorem.

koncu niniejszej instrukcji).

« Jezeli chcesz skorzystac z tej funkcji, przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor
w polu [ACT/INH] i naci$nij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta

TRIM MIX 1 CONDIT1 445

EDIT i naci$nij przycisk EDIT. (wy$wietli si¢ opcja "ON") AcT-IMH ITWH SPEED IM OUT
GROUF GROUP AIL 0O 0
*Wybor trybu pracy: Group/Single (Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na SWITEH == FLAF 0 0
MODE HAMUAL 0 0

*Wybor trybu pracy: Manual/Auto

mozna powigzac z wybranym drazkiem steru.

Konfiguracja predkosci ruchu
serw lotek, klap i steru

Manual (reczne wigczanie funkcji): Wybierz przetacznik | |wysokosci  (Doktadny  opis
wiaczajacy/wytaczajacy funkcje. Auto: Funkcje Trim Mix | [ procedury konfiguracji znajduje

sie na koncu instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Jezeli chcesz wybra¢ element sterujacy do regulacji funkciji
w locie, ustaw kursor w polu "--" ponizej napisu "FINE
TUNING" i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz element sterujacy i nacisnij przycisk EDIT

FIME TUMIHG
COMTROL

IH MIX 1 CONDITL &E=Us-5

COHDIT
DELAY
CUT-51

I0M DELAY

0

_ >

FLP 3
(Brake Flap)
FLP 1
(Camber Flap)

Ustawianie
przetacznika

opo6znienia

wylgczajacego
(Doktadny opis procedury konfiguracji znajduje
sie na koncu instrukcji).

lotu oraz
opo6znienie

trybu

FLP 4
(Brake Flap)

FLP 2
(Camber Flap)

AlLA1
(Main Aileron)

AIL 3
(Chip Aileron)

V-TAIL
ELEVATOR j

ELEVATOR 2

AlL 2
(Main Aileron)

AlL 4
(Chip Aileron)

AILVATOR !J

ELEVATOR  ELEVATOR 2

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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HAMULEC AERODYNAMICZNY [AIRBRAKE]

[samoloty]

Funkcja ta jest przydatna, gdy niezbedne jest
skorzystanie z hamulca aerodynamicznego (np.
przy ladowaniu, pikowaniu).

Uzycie przetacznika powoduje wychylenie steréw
wysokosci i klap.

Istnieje  mozliwos¢ wyboru stopnia wychylenia
poszczegoélnych powierzchni sterowych. Mozliwe
jest réwniez  wybranie  predkosci  ruchu
poszczegoblnych powierzchni sterowych. (w obu
kierunkach - IN i OUT). Dla kazdego trybu lotu
mozna wybraé opbéznienie oraz przetagcznik
anulujacy opéznienie. Doktadne wartosci wychylen
wyregulowaé mozna przy pomocy pokretta. Do
wyboru jest réwniez tryb Auto, w ktorym hamulec
aerodynamiczny przypisany jest do konkretnego
drazka, pokretta lub przelgcznika. Jezeli nie
chcesz, aby funkcja hamulca aktywowala sie

automatycznie, mozesz przypisa¢ jej oddzielny
wigcznik.

Ustawienia dla modeli klasy F3A i innych z
funkcj a klapolotek.
(Jezeli wybrany typ
serwomechanizmy lotek)
Wartosci wychylen:

AlL: [-35-45%], AIL2: [-35-45%)], ELE: [+5~7%]
Pamietaj: Podane liczby to wartosci orientacyjne.
Dopasuj wartosci wychylen do posiadanego
modelu.

Ustawienia trybéw pracy:

"ACT/INH": [ON]

"Group": [Single]

"Switch"; [SW-C]

"Mode": [Manual]

modelu  posiada 2

W menu Model zaznacz pole [AIRBRAKE] i nacisnij przycisk EDIT.

Nazwa'biezqcego trybu lotu

I‘ Weiénij S1 na 1 sekunde, aby
Aby powrécié do poprzedniego AIRBRAKE CDND IT1 1.5 S'I‘bU”Oﬂ powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i THH AILE AIL AILZ AIL4
nacisnij EDIT. OFFSET +D% +0% +0% +D%<‘ EDIT dial Poruszaj sig po ekranie przy
Xols pomocy pokretta EDIT.
pTuMINE  +0% +0%  +0%  +0%
O HEXD 0 HEED O @K o HEED

EDIT button

CONDIT1 @525
M rlps FLAP FLP2 FLP4
OFFSET 0%  +0%  +0%  +0%<— Konfiguracja wartosci
[ ¢ fg? ¢ Tg'if? ‘ 1‘9235 ¢ Tg‘ wychylen dla serw lotek, klap i

sterow wysokosci

DA 1520

AIRBRAKE CONDIT1 5035

N ELE ELEZ

OFFSET +0%  +0%e—
pp-TLIHTHG +0%  +0%

+E%

Jezeli wybrany zostat element sterujacy do precyzyjnej regulaciji, istnieje mozliwosé wyboru zakresu trymowania dla lotek, klap i sterow
wysokosci. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i naci$nij przycisk EDIT. Naci$nij przycisk EDIT, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 116 z 151



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

pokretta EDIT ustaw

*Wybér trybu pracy: Group/Single (Wiecej informacji na ten
temat znajdziesz na koncu niniejszej instrukciji).

*Wyb6r trybu pracy: Manual/Auto
Manual (reczne wigczanie funkcji):  Wybierz
przetacznik wiaczajacy/wytaczajacy funkcje.

Auto: Funkcje Trim Mix mozna powigza¢ z wybranym
drazkiem steru.

Jezeli chcesz

przycisk EDIT.

EDIT.

regulacji funkcji w locie, ustaw kursor w polu "--"
ponizej napisu "FINE TUNING" i nacisnij e
FIME TUMIHGE

Wyhierz element sterujacy i nacisnij przycisk

wybra¢ element sterujacy do

e Jezeli chcesz skorzysta¢ z tej funkcji, przy pomocy AIRBRAKE COMDIT1 (a5
kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij ACT~IHH SPEED IM  OUT
. T . GROLP AIL
przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON") CUITCH e O 0
MODE HANUAL  ELE 0 0

Konfiguracja predkosci ruchu serw lotek,
klap i steru wysokosci (Dokladny opis
procedury konfiguracji znajduje sie¢ na
koncu instrukciji).

—p COMTROL

c_ > 7

FLP 3 FLP 4
(Brake Flap){ |(Brake Flap)
FLP 1 FLP 2
(Camber Flap) (Camber Flap)
AIL1 AIL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)
AIL 3 AlL 4
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR
ELEVATOR 2 ELEVATOR  ELEVATOR 2

AIRBEAKE CONDIT1 E5is-5

COHMDITION DELAY
CELAY ]
CUT-Sl  ——

Ustawianie opdznienia trybu
lotu oraz przetacznika
wylaczajacego opO6znienie
(Doktadny  opis  procedury
konfiguracji znajduje sie na
koncu instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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USTAWIENIA ZYROSKOPU [GYRO]

[samoloty/szybowce]

Funkcja ta uzywana jest, gdy w modelu
zamontowany jest zyroskop z serii GYA firmy
Futaba. Zyroskopy stuzg do stabilizacji modelu w
jednej z jego osi. Czulos¢ oraz tryb pracy
zyroskopu (Normal/GY) mozna przetgczaé w
czasie lotu.

» Do wyboru sg 3 poziomy czulosci (Rate 1/Rate
2/Rate 3).

* W modelu moga byé zamontowane maksymalnie
3 zyroskopy (Gyro/Gyro 2/Gyro 3) kontrolujace
jego potozenie w 3 osiach.

* Domyslnie nie ma zdefiniowanego kanatu do
przetgczania czutosci zyroskopu. Jezeli chcesz
zdefiniowa¢ kanat regulacji czutosci dla ktéregos z
zyroskopow (Gyro/Gyro2/Gyro3), mozesz to zrobic
w menu Linkage -> Function. Ustaw wartosci pél
[Control] i [Trim] na [--].

W menu Model zaznacz pole [GYROQ] i nacisnij przycisk EDIT.

GYRO
eSeclect the function
name and return to the | ACT-IMH TMH MODE
preceding screen by [ Typg GY avro AYCS
pushing the EDIT button. SWITCH == R0z AMCS

srOUF GRP

e Group/single mode

switching

(For more information, see the
description at the back of this
manual.}

* Mozesz zdefiniowaé 3 poziomy czutosci (Rate
1/Rate 2/Rate 3). Przy pomocy pokretta EDIT
ustaw kursor w polu [RATE] i nacisnij przycisk
EDIT. Wybierz czuto$¢ obracajac pokrettem.

» Jezeli chcesz skorzysta¢ z funkcji GYRO, przy
pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i naci$nij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje
wybierajac [ACT] przy pomocy pokretta EDIT i
nacisnij przycisk EDIT.

» Jezeli korzystasz z zyroskopu z serii GYA firmy
Futaba, wybierz typ [GY]. Wartosci czutosci bedg
takie same dla trybu [AVCS], jak i [NORM].

« Jezeli chcesz wybrac¢ przetgcznik zmiany czutosci
zyroskopu, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz przetacznik i
kierunek jego wigczania. (Doktadny opis procedury
wyboru przetgcznika i kierunku jego dziatania
znajduje sie na koncu instrukcji).

(Przyktad) Konfiguracja  zyroskopu dla 3 osi
modelu przy wykorzystaniu  zyroskopu GYA351
oraz GYA352 (zyroskop stabilizuj acy 2 osie
modelu).

wrelzs CONDIT1 madi s

avroz  AWCS

$1 button @ Push the 81 button for 1
’ second fo return to the
home screen.

RATE :
0% _EPTdial o7 the EDIT dial to
0% move on the screen.
0%

EDIT button

e The operation mode (AVCS/NOR) and sensitivity of
the 3 axes Gyro/Gyro2/Gyro3 can be set.

*Typ usterzenia skrzydet (Wing type) 2
serwomechanizmy lotek

W menu Linkage -> Function przypisz zyroskopom
kanaly sterowania czuloscia w nastepujacy
sposob: Gyro 1 (GYA351): CH7, Gyro 2 (GYA352):
CH8, Gyro 3 (GYA352): CH9

* Konfiguracja zyroskopow:

Rate 1: [OFF][GY][SW-E][GRP][NORM][60%]
[NORM] [60%][NORM][60%]

Rate 2: [INH][GY][~][GRP][AVCS][0%][AVCS][0%]
[AVCS][0%]

Rate 3: [OFF][GY][SE-E][GRP][AVCS][60%]
[AVCS][60%][AVCS][60%]

*Jezeli chcesz zréznicowaé ustawienia dla réznych
trybow lotu, zamiast [GRP] wybierz [SNGL].
*Skonfiguruj przetacznik tak, aby czuto$¢ Rate 1
przypisana byta do dolnej pozycji przetacznika E, a
Rate 3 do pozycji gornej. Poniewaz przetgcznik E
wylgcza sie w pozycji srodkowej, czutos¢ Rate 2
pozostaw w trybie [INH] - bedzie ona chwilowo
wylgczac zyroskop.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER OGONA TYPU V-TAIL [V-TAIL]

[samoloty/szybowce, usterzenie ogona typu V-Tail]

Mikser ten obstuguje modele z ogonem typu V-tail,
gdzie powierzchnie sterowe ogona petnig role
jednoczesnie steru wysokosci oraz kierunku.

Przy takim typie usterzenia 2 serwomechanizmy
steru wysokosci obstuguja réwniez funkcje steru
kierunku. Gdy obie powierzchnie sterowe
wychylajg sie razem w goére lub w dot, dziatajg one
jak stery wysokosci, gdy zas w przeciwne strony -
jako ster kierunku. Taki uklad steréw nazywany
bywa "Ruddervator".

W menu Model zaznacz pole [V-TAIL] i nacisnij

przycisk EDIT.

ELEVATOR
(RUDDER 2)

V-TAIL

RUDDER
(ELEVATOR 2)

Tryb SINGLE/GROUP

Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)

\

Nazwa biezacego trybu lotu

Uiy IR CONDIT1 3011

Aby powrdci¢ do poprzedniego
ekryasu, ustaw kurpsopr wil Iiniigi GROLIF GRDUP
nacisnij EDIT. FUHCTIOH ELELATOR
LIk LF
ELE cRUDZ)| +50x +50=
RUD cELEZY +50x +50x

RUDDER
LEFT

+50:
+50:;

RIGHT
+50:;
+50:;

(Funkcja steru wysokosci)
Wychylenia w gére i w dét dla kanatéw CH1 i
CH2

» Regulacja wychyle n

Weiénij S1 na 1 sekunde, aby
$1 bulton powréci¢ do ekranu giéwnego.

Poruszaj sie po ekranie przy
EDIT dicl  pomocy pokretta EDIT.

EDIT buiton

(Funkcja steru kierunku)
Wychylenia w lewo i w prawo dla kanatow
CH1iCH2

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.
Wybierz warto$¢ wychylenia danego steru obracajgc pokrettem.
Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczy¢ konfiguracje i powrdcié do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrdcenia kierunku dziatania miksera, zmien znak stojacy

przy danej wartosci na przeciwny (+ lub -).

* Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw steréw zadana
warto$¢ wychylenia bedzie wykracza¢ poza ograniczenia mechaniczne serw, a popychacze moga sie
zablokowa¢. Dobierz optymalne wartosci wychylen serw tak, aby potaczenia mechaniczne dziataty

prawidtowo.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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STER WYSOKOSCI Z FUNKCJA LOTKI [AILEVATOR]

[samoloty/szybowce, usterzenie ogona typu V-Tail lub normalne] (Model musi posiada¢ 2 serwomechanizmy

steru wysokosci)

Mikser ten obstuguje 2 stery wysokosci, ktére
wykorzystywane sg réwniez do generowania
momentu obrotowego wokét osi podtuznej modelu
- petnig funkcje lotek.

W  usterzeniu typu “Ailevator® kazdy z
serwomechanizmoéw steru wysokosci (w ogonie
typu  konwencjonalnego lub  V-tail) dziala
niezaleznie - tak, jak lotki na skrzydtach. Gdy obie
powierzchnie sterowe wychylajg sie razem w gore
lub w dot, dzialajg one jako stery wysokosci, gdy
za$ w przeciwnych kierunkach - jako lotki. W
przypadku ogona typu V-tail taki uklad sterow
nazywany bywa "Ruddervator". Najczesciej funkcja
Ailevator sprzezona jest z funkcjg lotek - usprawnia
ona dziatanie lotek, co jest szczegdlnie przydatne
w modelach o duzej rozpietosci skrzydet.

W menu Model zaznacz pole [AILEVATOR] i
nacisnii przycisk EDIT.

Pamietaj: W ustawieniach funkcji Model Type (typ
modelu) wybierz "Ailevator". Sekwencja kanatow
zostanie dobrana automatycznie. Jezeli chcesz
sprawdzi¢ nowg sekwencje kanatéw, wejdz w
ustawienia funkcji sterujgcych - Function.

ELEVATOR
(AILERON 5)

ELEVATOR 2
(AILERON 6)

Tryb SINGLE/GROUP

Doktadniejsze informacije na koncu instrukcji)

Nazwa biezgcego trybu lotu

4

ALILEVATOR COMDIT1 141 §llauttory ¢ Wokini SL.na L sekunde. aby
Aby powréci¢ do poprzedniego : % powrdci¢ do ekranu gtdwnego.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i GROUF ERDUP
nacisnij EDIT. FUHCTIOHN ELEVATOR AILEROH .EDIT dial . Poruszaj sig po ekranie przy

DM LIF LEFT EIGHT .
pomocy pokretta EDIT.
ELE ¢AILS|+100:+100: +0: +0x
ELE2(AILE 4100 +100:] +0: +0x

(Funkcja steru wysokosci)

Wychylenia steréw wysokosci w gore i w dét
w reakcji na ruch drazka steru wysokosci

*Regulacja wychyle n

ED;T button

(Funkcja lotek)

Wychyleni lewego i prawego steru w reakcji
na ruch drazka lotek.

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT.

Wybierz wartos¢ wychylenia obracajac pokrettem. Nacisnij przycisk EDIT, aby zakohczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.
* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrdcenia kierunku dziatania miksera, zmien znak stojacy
przy danej warto$ci na przeciwny (+ lub -).
* Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw steréw zadana
warto$¢ wychylenia bedzie wykracza¢ poza ograniczenia mechaniczne serw, a popychacze moga sie
zablokowa¢. Dobierz optymalne wartosci wychylen serw tak, aby potagczenia mechaniczne dziataty

prawidtowo.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA WINGLETOW [WINGLET]

[samoloty/szybowce, stery kierunku typu "winglet"]

Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru kierunku
w modelach z wingletami.

Winglety to skrzydetka aerodynamiczne
umiejscowione na uniesionych ku goérze (pionowo
lub skosnie) koncéwkach skrzydet staloptata.
Zmniejszajg one op6r indukowany skrzydta
spowodowany wystepowaniem wiréw brzegowych.

aerodynamiczny modelu i zwigksza jego
sprawnos¢ w powietrzu. Winglety efektywnie
zwiekszajg wspoitczynnik wydluzenia skrzydta bez
zwiekszania ich rozpietosci.

RUDDER1

Dzialajg tak samo jak konwencjonalny ster (aIF‘ﬁ:Rgls}ing

kierunku, lecz najczesciej pracujg one bardziej

efektywnie, gdyz znajdujg sie poza peinym FUBDER 2
zawirowan strumieniem powietrza wychodzacym (atFw}SS'?v‘mg)

ze Smigla. Takie rozwigzanie redukuje opor

Tryb SINGLE/GROUP

W menu Model zaznacz pole [WINGLET] i

nacisnij przycisk EDIT.

Doktadniejsze informacije na koncu instrukcji)

Nazwa biezacego trybu lotu

\ 4

Aby powréci¢ do poprzedniego

9 ekranu, ustaw kursor w 1 linii i GROUF
nacisnij EDIT. FUMCTIOH
RUCCEFR
RUCCERZ

$1 button Wmsnu?l nal sekunfiq, aby
powréci¢ do ekranu gtéwnego.

COMDIT1 141

GROUP

RUDCER EDIT dial  Poruszaj sie po ekranie przy
LEFT RIGHT - pomocy pokretta EDIT.
+100: +100:;

+100: +100:;

EDIT button

Woychylenia obu steréw kierunku w reakcji na ruch drazka

» Regulacja wychyle n

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i nacisnij przycisk EDIT. Wybierz

wartos¢ wychylenia obracajac pokrettem.

Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczy¢ konfiguracje i powrdcié do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrdcenia kierunku dziatania miksera, zmien znak stojacy

przy danej wartosci na przeciwny (+ lub -).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA SILNIKA [MOTOR]

[motoszybowce]

Funkcja ta stuzy do konfiguracji silnika w modelach klasy F5B lub innych motoszybowcach z napedem
elektrycznym wiaczanym przy pomocy przetgcznika. Umozliwia ona zaprogramowanie dwoch réznych
predkosci pracy silnika - dla wolnych i szybkich lotéw (Speed 1/Speed 2).

* Predko$¢ ruchu serwomechanizmu gazu przy wigczaniu (IN) i wytgczaniu (OUT) kazdej z predkosci (Speed
1/Speed 2) ustawi¢ mozna oddzielnie. Przykiad: jezeli lecac powoli wigczasz silnik z predkoscig Speed 1,
warto$¢ IN oznacza predkosc¢, z jakg serwomechanizm gazu przemiesci sie do pozycji docelowej. Wartos¢
OUT, to predkosé, z jakg powrdci do pozycji wyjsciowej przy wytaczaniu silnika.

» Mozna ustali¢ rowniez granice obu zakresow predkosci. (miedzy Speed 1 a Speed 2)

» Ustawione predkosci przetestowa¢ mozna przy pomocy opcji "One time". Test predkosci mozna bedzie
powtérzyé¢, jezeli przed jego zakonczeniem silnik zostanie wytaczony przy pomocy ustawionego przetgcznika.
Jezeli mimo tego zechcesz powtdrzyé test, wytgcz opcje "ONE TIME" ("ACT/INH" przetacz na [INH], po czym
znowu nha [ON]).

» Kanat wigczania silnika (CH3) przypisany jest domys$inie do przetgcznika SW-G. Jezeli chcesz zmienié¢
przetgcznik lub przypisac¢ ten kanat do drazka sterujgcego, wejdz w menu Linkage, a nastepnie ustawienia

Function.
Pami etaj: Nowe ustawienia funkcji Motor zawsze sprawdzaj bez zamontowanego $migtla.
W menu Model zaznacz pole [MOTOR] i nacisnij
przycisk EDIT.
Nazwa biezgcego trybu lotu Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
r powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
HDTUR CDND I T1 142 $1 button ¢ Nacisnij S1, aby przejs¢ na
Aby powrdci¢ do poprzedniego aH @ nastepna strong.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i ACT<IMH  TMH h EDIT ial
nacisnij EDIT. —El diy Poruszaj sie po ekranie przy
EE??EH ERDUP g;gig ;E g - N ‘ pomocy pokretta EDIT.
= ——
MOTOR: OFF +0 OFF

+ EDIT button

» Jezeli chcesz aktywowac funkcje Motor, przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w
polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Obré¢ pokretto EDIT w lewo i naci$nij przycisk
EDIT.

*Wybor trybu pracy: Group/Single

(Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na koncu niniejszej instrukcji).

* Przetacznik

Mozesz wybra¢ przetacznik, ktory bedzie wiaczal/wytaczat funkcje.

* Wylaczanie silnika

Wybierz pozycje przetacznika, przy ktérej silnik ma sie wytacza¢. Ustaw przetacznik
[SW-G] (albo inny wybrany) w odpowiedniej pozycji i przytrzymaj przycisk EDIT
wcisniety przez 1 sekunde. Pozycja przelacznika zostanie zapamietana. Zostanie ona
pokazana réwniez w formie graficznej.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Uwagi: : ~_
Pozycje kursora zmienia sig
przy pomocy wybranego

e Najpierw ustal pozycje przelacznika pokretia lub przefacznika

wylgczajacq silnik, dopiero potem konfiguruj

predkos¢. Kiedy zmienisz ustawienia pozycji MOTOR CONDIT1 F3dz-z

przetacznika, parametry predkosci zostang SPEED b oH

skasowane. . ]

oHE TIME TMH SPEED 1] O 0O
SFEED +2 +0 sreer z O 0

* Funkcje Fail Safe najlepiej skonfigurowac
tak, aby w przypadku probleméw z
lacznoscig radiows silnik sie wytgczat.

« Jezeli chcesz mie¢ mozliwos¢ korzystania z
funkcji MOTOR, przy pomocy pokretta EDIT
ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk
EDIT. Aktywuj funkcje obracajac pokretto EDIT w
lewo i nacisnij przycisk EDIT.

« W razie potrzeby wigcz rewers kanatu
sterowania silnikiem tak, aby sposob
dziatania funkcji pasowat do uzytego w
modelu regulatora obrotow silnika.

« Koniecznie skonfiguruj opcje MOTOR OFF e Jezeli chcesz przetestowaé ustawienia
(pozycje wytaczania silnika). predkosci bez wychodzenia z menu, uzyj opcji
[ONE TIME].
*Speed 1->2

Granica zakresOw Speed 1 i Speed 2.

» Wybor predkosci ruchu serwa

Wybor predkosci dla obu kierunkéw ruchu (IN-
wigczanie silnika, OUT-wytgczanie) w zakresach
Speed 1 i Speed 2.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU KIERUNKU -> STERU WYSOKOSCI [RUD -> ELE]

[samoloty]

Mikser ten po wydaniu komendy wychylenia steru kierunku (rudder) powoduje réwniez lekkie wychylenie steru
wysokosci (elevator). Moze by¢ on bardzo przydatny, gdyz wiele modeli ma tendencje do lekkiego pikowania
W momencie poruszenia sterem kierunku. Funkcja ta moze réwniez zainteresowac pilotbw modeli
akrobacyjnych.

« Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania miksera.

» Mikser mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ w locie przy pomocy wybranego przetgcznika. Jezeli w polu SWITCH
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caty czas.

* Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona potaczenie tego miksera z innymi funkcjami miksujacymi.

» Mikser mozna regulowac w locie przy pomocy wybranego elementu sterujgcego (np. pokretta). (opcja Fine

Tuning)
W menu Model zaznacz pole [RUD->ELE] i
nacisnij przycisk EDIT.
Nazwa biezgcego trybu lotu Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
A 4
Aby powréci¢ do poprzedniego RUD=EL COMDIT1 1-2 S1 bullon  Nacisnij S1, aby przejsé na
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +154 MOLE OFFZET IHH nastepna strone.
nacisnij EDIT. +16a EKP 1 +D . D .
+53 EATE A EATE E . .E.D.IT dial Poruszaj sie po ekranie przy
—5@ +0.0 +0.0 pomocy pokretta EDIT.
—1GE E=F A F E
-15@ +0.0 .0
POS +H.8 BATE +AE.6 _
Konfiguracja krzywej miksera EDIT uiton
Konfiguracja ogélna krzywej przy
(Doktadniejsze informacje na korcu instrukcii) pomocy wartoéci Rate A i Rate B
rRUD=ELE CONMDIT1 252 Pokretio/suwak do trymowania w
FIHE TUMIHG—AE— locie
Tryb SINGLE/GROUP ACT<IMH TMH COMTROL ==
+ crour GROUP Tryb pracy
Doktadniejsze informacje na koncu —_— ]
instrukciji) — i " +0% Zakres regulaciji
LIHE INH O AN

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

* Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Obrd¢ pokretto EDIT w
lewo i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk EDIT.
Jezeli w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly czas. (Doktadny opis procedury
wyboru przetgcznika i kierunku jego wigczania znajduje sie na koncu instrukcji).

* Jezeli chcesz wybrac element sterujacy do regulacji miksera (np. pokretto, suwak), ustaw kursor w polu "Fine
Tuning" - "--" i nacisnij przycisk EDIT. Mozesz wybra¢ zakres regulacji funkcji przy pomocy pokretta. Mozesz
wybra¢ tryb pracy pokretta. (Doktadny opis procedury wyboru elementu sterujgcego znajduje sie na koncu
instrukcji). ¢ Jezeli zechcesz skonfigurowa¢ funkcje Link, ustaw kursor w polu [LINK] i nacisnij przycisk EDIT.
Aktywuj funkcje.

[Tryb pracy pokr etta precyzyjnej regulaciji]

[LIN.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspétczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo skutkowaé bedzie odpowiednio zwiekszeniem Ilub
zmniejszeniem tej wartosci.

[ATL+]: Wspotczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujacy bedzie
znajdowat sie w lewym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w prawo skutkowaé bedzie zwiekszeniem wartosci.

[ATL-] Wspdiczynnik efektu miksera bedzie wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujgcy bedzie
znajdowat sie w prawym skrajnym potozeniu. Poruszenie go w lewo skutkowac¢ bedzie zwiekszeniem wartosci.

[SYM.] Kiedy element sterujgcy bedzie znajdowat sie w pozycji neutralnej, wspotczynnik efektu miksera
bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w prawo lub w lewo zawsze skutkowa¢ bedzie zwiekszeniem tej wartosci.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA SNAP ROLL [SNAP ROLL]

[samoloty]

Funkcja Snap Roll umozliwia wykonywanie
zdefiniowanej wczesniej figury akrobacyjnej
(sekwencji ruchéw), ktéra kazdorazowo
aktywowana bedzie przy pomocy wybranego
przetgcznika na nadajniku.

» Dostepne sg 4 kierunki wykonywania akrobacji
(Right/up (prawo/g6ra), right/down (prawo/dét),
left/up (lewo/géra), left/down(lewo/dat))

Tryb dziatania (mode): Jezeli wybierzesz tryb
[Master], akrobacje wykonywane bedg w
momencie uzycia przelgcznika [Master-SW], a ich
kierunek bedzie zalezal od aktualnej pozyciji
przetgcznika/ow kierunku (konfiguruje sie je na 3
ekranie funkcji Snap Roll). W trybie [Single] kazdg
z akrobacji wykonuje sie bezposrednio przez
ustawienie przelgcznika kierunku w wybranej
pozyciji.

* Mozna zdefiniowa¢ roOwniez przetacznik
bezpieczehstwa. Moze byé to na przykiad
przetagcznik uzywany do wyciggania podwozia -
jezeli podwozie bedzie wyciggniete, funkcja Snap
Roll nie zadziala. Przelacznik Master bedzie
aktywny jedynie wtedy, gdy przelgcznik
bezpieczenstwa bedzie znajdowat sie w

odpowiedniej pozycji Ma to na celu
zabezpieczenie przed przypadkowg aktywacjg
funkciji.

W menu Model zaznacz pole [SNAP ROLL] i
nacisnij przycisk EDIT.

Mozliwe jest réwniez wybranie predkosci ruchu
serwomechanizméw poszczegoinych powierzchni
sterowych dla kazdej z 4 akrobacji. (osobno dla
wychylen w obie strony (IN i OUT))

(Przykiad) Konfiguracja funkcji w modelu klasy
F3A

» Mode: [Master]

 Safety SW: [SW-G] (przetacznik bezpieczenstwa)
» Master SW: [SW-H] (przetacznik do wykonywania
akrobacji)

* Przetaczniki kierunku:

* Przelgczniki dla 4 kierunkbw wykonywania
akrobacji:  Right/lup  (prawo/géra), right/down
(prawo/dét), left/up (lewo/gobra),
left/down(lewo/dot).

Right/Up: OFF [SW-D]

Right/Down: OFF [SW-D]

Left/Up: OFF [SW-A]

Left/Down: OFF [SW-A]

» Regulacja predkosci ruchu serw

Mozesz wybra¢ predkos¢ ruchu kazdej z
powierzchni sterowych dla kazdego z 4 manewréw
Snap Roll. Poszczegbélne manewry mogg byc
aktywowane réwniez przez wychylenie wybranego
drazka - gdy przelacznik Master bedzie aktywny.

Nazwa biezgcego trybu lotu Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
r powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
FOISNAP ROLL CONDITL [alli-4 |y S bullon Nacisni Sl abyprzejscna
Aby powrécié do poprzedniego RATE @ nastepng strong.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i AIL ELE - RLIC - ;
nacisnij EDIT. RIGHT-LP +100% +100% +100% - EDIT dial - poruszaj sie po ekranie przy
RIGHT-DOWH  +100% =-100% =-100% T pomocy pokretta EDIT.
LEFT-LP =100% +100% -100%
LEFT-poWH - =100% =100% +100%

EDIT button

» Regulacja wychylen

nacisnij przycisk EDIT.

poruszania kursorem.

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i

2. Wybierz warto$¢ wychylenia obracajac pokrettem.
3. Nacisnij przycisk EDIT, aby zakohAczy¢ konfiguracje i powrdcié do trybu

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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SHAP ROLL COMDITL {Z.d4uz-4
MODE MASTER
MASTER-SK ==
SAFETY-SK =~ ——
BROLUF GROUP <« “Wybér trybu pracy: Group/Single
(Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na
SNAP ROLL CONDITL mads« koncu niniejszej instrukcji).
ACT  SWITCH
REIGHT<LF OFF
RIGHT-DOMH  OFF == * Przetgczniki kierunku
LEFT-LF OFF  ——
LEFT.~[0lIH OFF == J

SHAP ROLL CONMDIT. {Z.d4Ul4-4

SPEED (A Bor 1R° Bom MR- o]

RIEHT. ’

RIEHT/'E:.IEUH 3 3 . Predkosc¢ ruchu kazdego
LEFT-LF 0 0 serwomechanizmu. (Doktadny opis procedury
LEFT DM 0o 0

konfiguracji znajduje sie na koncu instrukcji).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU MODEL (funkcje dla helikopteréw)

Ponizsza sekcja opisuje ustawienia dostepne dla modeli helikopteréw. Omawia ona jedynie te funkcje, ktore
nie zostaty opisane juz wczesniej. Funkcje dedykowane dla modeli samolotéw i szybowcOw opisane zostaty
wczesniej.

Przed dokonaniem konfiguracji w tym menu, wejdz w menu Linkage i ustawienia funkcji Model Type. Wybierz
typ pasujacy do posiadanego przez ciebie modelu helikoptera.

Jezeli planujesz korzysta¢ z r6znych trybow lotu, skonfiguruj je w menu ustawien Condition Select jeszcze
przed konfiguracjg pozostatych funkcji. (mozesz korzysta¢ z maksymalnie 8 trybow lotu)

Funkcja AFR, Dual Rate, oraz pozostate funkcje ogélne przeznaczone dla wszystkich typéw modeli zostaly
opisane juz wczesniej.

Na ekranie gtbwnym zaznacz pole [MODEL] i naci$nij przycisk EDIT. Pojawi sie nizej pokazany ekran menu.

Przy pomocy pokretta EDIT zaznacz funkcje, ktérg chcesz skonfigurowac i nacisnij przycisk EDIT, by otworzyé
ekran jej konfiguraciji.

Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

MODEL MENU NORMAL 12

SERWYO HMONWITOR|PROG. MIXES
COND. SELECT |PIT CURVE |

IAFR |THE_CURVE
DUAL EATE ACCELERAT IOM

comp. HoLe 15 OFF

$1 button Nacisnij S1, by przejs¢ na
nastepna strone.

Aby powréci¢ do poprzedniego
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i
nacisnij EDIT.

EDIT dial  Poruszaj sie po ekranie przy
e pomocy pokretta EDIT.

EDIT bution

IDLEUP3 T.5uz2
MHR HOLD ____ |PIT=RUD

[SHASH MIX |[GYRD |
[THEROTTLE MIX |[GOVERMNOR
PIT+NEEDLE |[COMD.HOLD

coMp. HoLe 15 OFF

Aby aktywowac/dezaktywowaé funkcje wstrzymania trybu
lotu:

I. 1.Ustaw kursor w polu [CND HOLD].

2.Wychyl drazek gazu o mniej niz 1/3 petnego zakresu i
nacisnij przycisk EDIT, by aktywowaé/dezaktywowac
funkcje.

*SzczegOly - Patrz opis funkcji Condition Hold.

Status funkcji Condition Hold

Lista funkcji menu MODEL przeznaczonych dla modeli helikopteréow

PIT CURVE: Ustawienia charakterystyki dziatania
funkcji skoku ogoélnego dla réznych trybow lotu
oraz trymer skoku dla zawisu.

THR CURVE: Ustawienia charakterystyki dziatania
funkcji gazu dla réznych trybow lotu oraz trymer
gazu dla zawisu.

ACCELERATION: Chwilowe wzmocnienie reakciji
modelu na ruch drgzka skoku i gazu - przydatne w
akrobacjach 3D.

THR HOLD: Wylaczenie silnika/wolne obroty do
ladowania autorotacyjnego.
SWASH MIX: Kompensacja
wychylen tarczy sterujacej.

niepozadanych

THROTTLE MIX: Mikser przepustnicy. Zapobiega
spadkowi obrotow wirnika podczas operowania
sterami.

PIT to NEEDLE: Kontrola skladu mieszanki
paliwowej w zaleznosci od wartosci skoku
ogolnego.

PIT to RUD: Mikser skoku ogoélnego->steru
kierunku. Zapobiega obracaniu sie modelu przy
zmianach wartosci skoku ogdlnego.

GYRO: Wybér czutosci zyroskopu.

GOVERNOR: Ustawienia regulatora obrotéw
silnika spalinowego - urzadzenie to umozliwia
uzyskanie statych obrotow wirnika gtownego.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KRZYWA ORAZ TRYMER SKOKU OGOLNEGO [PIT CURVE/PIT TRIM]
Krzywa skoku ogélnego

Funkcja ta pozwala na ustalenie krzywej reakcji serwomechanizmu(éw) skoku ogélnego w zaleznosci od
wychylenia dragzka gazu w poszczego6inych trybach lotu.

*Kazda z krzywych punktowych moze skfada¢ sie maksymalnie z 17 punktéw. Mozesz wskazac¢ jedynie np. 3
lub 5 punktéw krzywej, podajac zadane wartosci dla tych punktéw. Program sam wyznaczy odpowiedni
przebieg krzywej oraz pozostate wartosci.

W menu Model zaznacz pole [PIT CURVE] i
« nacisnij przycisk EDIT. \
Nazwa biezacego trybu lotu

Weiénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

7.5 14 Slbutfon
Aby powréci¢ do poprzedniego +|3 CUR E MOGE NDRHﬁDIF_FSET-FIFR @ Nacisnij S1, aby przej$¢ na
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +1E6 + nastepna strone.
nacisnij EDIT. +56 FP‘UUII}TNT RATE 0.0 EDIT dial
5] ) P g Poruszaj sie po ekranie przy
-8 £ +0.0 pomocy pokretta EDIT.
—166

—-158
FOS-166.8 RATE-166.4

EDIT button

Konfiguracja krzywej miksera (Doktadniejsze informacje na
koncu instrukciji)

Kopiowanie pozycji trymera

3

B CURVE MORHAL * 4.4
M AFE
+1@@ Fuc.  PIT COPY
+5@ . IM  MODE ouT Predko$¢ serwomechanizmu
Ak " 4sFEeD O LIM. O
L] e sroUF STNGLE Tryb SINGLE/GROUP
Pozycja trymera (iinia :18'3 } ECEIKE Doktadniejsze informacje na korcu instrukcji)

|
kropkowana) FOS-1668.8 RATE-166.4

Krzywa dla trybu Normal

» Krzywa dla trybu Normal. Podstawowa krzywa skoku ogolnego [typ punktowy-POINT]. Przy optymalnej
konfiguracji powinna umozliwia¢ wykonanie zawisu przy neutralnym potozeniu drgzka gazu. Krzywa ta
powinna by¢ skonfigurowana w taki sposdb, aby razem z odpowiednig krzywag gazu dla trybu Normal,
pozwalata ona na uzyskanie mozliwie najlepszej sterownosci gora/dot przy statych obrotach silnika.

Krzywa dla trybu Idle Up

W przypadku krzywej z duzym katem skoku ustal maksymalng warto$¢ skoku, ktéra nie powoduje
przecigzenia silnika. Krzywg z mniejszymi katami skoku zaprogramuj tak, aby umozliwiata ona wygodne
wykonywanie beczek, petli i akrobaciji 3D.

Krzywa dla trybu Throttle Hold

Krzywa skoku dla ladowania w trybie autorotaciji.

UWAGA:
Silnik wt gczaj zawsze przy wyt gczonym trybie Idle Up. Nie wychylaj dr azka gazu przed wt gczeniem
silnika.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposoéb konfiguraciji

*Wybo6r trybu pracy: Group/Single Aby mie¢
mozliwos¢ ustawiania roéznych krzywych w
zalezno$ci od trybu lotu, nalezy koniecznie zmienic
ustawienia "Group" na "Single". Jezeli chcesz mie¢
identyczne krzywe dla wszystkich trybow lotu,
wybierz opcje "Group". Domy$lnie wybrany jest
tryb "Single".

» [PIT COPY] (Hover/high/low) - kopiowanie
warto $ci trymowania

Pozycja trymera skoku zostaje skopiowana i
uwzgledniona w krzywej skoku.

Ustaw kursor w polu [COPY] i naciénij przycisk
EDIT.

Po skopiowaniu pozycji trymera ponownie ustaw
go w pozycji centralnej.

Przyktady krzywych skoku ogélnego

Ponizej pokazano przyktady krzywych utworzonych przez podanie wartosci skoku dla malego, sredniego i
duzego wychylenia drgzka (3 lub 5 punktéw). Krzywe sg przeznaczone dla r6znych trybow lotu. Sg to jedynie
przykiady - dobierz ustawienia optymalne dla posiadanego modelu.

*Dokladny opis procedury konfiguracji krzywej znajduje sie na koncu instrukcji.

 Krzywa skoku og6lnego (Przyktady)

tryb Normal tryb Idle-up 1 tryb Idle-up 2 tryb Hold

Trymer skoku ogélnego (Zawis, niska i wysoka warto $¢ skoku)

Trymowanie skoku ogélnego przeprowadza sie na drugiej i trzeciej podstronie ustawien tej funkcji.

750z PIT CLRVE NORMAL [Z5u3-4
UR E NORMAL  &.5Uz-4 T P{;EH o I;'IEILCH

o ACT~ THH ACT~ THH
e BN e e TR sroop SINGLE  [sroop S INGLE
coMTROL LD COMTROL == COMTROL =——
RATE  +30% «-3@x RATE  +30% ¢ +@o|rATE =300 « %0

« Trymer dla zawisu (HOVER) » Trymery zakres6éw niskich i wysokich wartosci
skoku (LOW PITCH/HIGH PITCH)

Trymer skoku dla zawisu

Funkcja ta trymuje skok ogdiny w poblizu punktu zawisu. Z reguly uzywana jest z trybem lotu przeznaczonym
do wykonywania zawisu. Umozliwia ona dostosowanie wartosci skoku dla zawisu w réznych warunkach
pogodowych. Wartosé skoku dostosuj tak, aby utrzymac¢ mozliwie state obroty wirnika. Funkcja ta przynosi
najlepsze rezultaty, gdy uzywana jest razem z trymerem gazu dla zawisu (Throttle Trim).

Spos6b konfiguracii

 Ustal, czy ustawienia majg by¢ wspoélne dla wszystkich trybéw lotu (Group), czy majg obowigzywac tylko w
trybie aktualnie uzywanym (Single).

 Aktywuj funkcje, wybierajac opcje ACT [ON].

» Wybierz suwak/pokretto trymera. Przyktadowo: LD

Mozesz wybra¢ tryb pracy trymera (Mode: CTRM/ NORM).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Tryb CTRM: Trymer dziala symetrycznie wokét punktu srodkowego pokretta (zalecane). Wokot tego punktu
zmiany trymowania sg najszybsze.

Tryb NORM: Trymer dziata symetrycznie wokot punktu srodkowego pokretta. Wartosci trymowania zmieniajg
sie proporcjonalnie wraz z ruchem pokretta. Pozwala on na trymowanie punktu zawisu bez zmiany calej
krzywe;.

 Zakres trymowania (Range)

Jezeli wybierzesz niewielki zakres, trymowanie bedzie dziatac jedynie w okolicy srodkowej pozycji drazka.

» Mozesz zmieniac zakres pracy trymera oraz kierunek jego dziatania (+/-).

Trymer skoku dla niskich/wysokich warto ~ $ci skoku ogdinego
Stuzy on do regulacji serwomechanizmu skoku przy niskiej/wysokiej wartosci skoku.

Spos6b konfiguracii

» Ustal, czy trymer ma by¢ wspdiny dla wszystkich trybow lotu (Group), czy ma obowigzywac tylko w trybie
aktualnie uzywanym (Single).

» Aktywuj funkcje, wybierajac opcje ACT [ON].

» Wybierz suwak/pokretto trymera.

Przyktadowo: LS (HIGH PITCH), RS (LOW PITCH)

» Mozesz zmieniac zakres pracy trymera oraz kierunek jego dziatania (+/-).

e Trymery beda oddziatywa¢ odpowiednio na minimalna/maksymalng wartos¢ skoku, a pozycja srodkowa
trymera bedzie oznaczac¢ brak trymowania (warto$¢ pobierana z krzywej).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KRZYWA ORAZ TRYMER GAZU [THR CURVE/THROTTLE HOVER TRIM]

Krzywa gazu

Funkcja ta pozwala na stworzenie krzywej opisujacej prace serwomechanizmu gazu w zaleznosci od pozycji

drazka gazu w poszczegO6lnych trybach lotu.

Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej skladajacej sie z maksymalnie 17 punktow, lecz juz zastosowanie 5-
punktowej krzywej i podanie wartosci dla tych 5 punktéw pozwala na uzyskanie dobrych rezultatow.

W menu Model zaznacz pole [THR CURVE] i
® nacisnij przycisk EDIT.

{ Nazwa biezgcego trybu lotu

Weisnij S1 na 1 sekunde, aby
powréci¢ do ekranu gtéwnego.

)
FOS-166.8 RATE-166.8

Konfiguracja krzywej miksera (Doktadniejsze

THRE CURVE NORMAL 143 $1 button  Naciénij S1, aby przej$é na
Aby powrdci¢ do poprzedniego +123 MOLE OFFSET AFF nastepna strone.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +1@8 PD I NT +U & D .
nacisnij EDIT. :;g FOIWT FATE \: .E.D." dial Poruszaj sie po ekranie przy
= 9 +0.0 pomocy pokretta EDIT.
5]

. Kopiowanie pozycji trymera
EDIT button (‘

informacje na koncu instrukcji)

+125
+1@E
+75
+5E
+25
=]
-Z3

Krzywa dla trybu Normal

e Krzywa dla trybu Normal. Podstawowa krzywa
gazu. Przy optymalnej konfiguracji powinna
umozliwiaé wykonanie zawisu przy neutralnym
potozeniu drazka gazu. Krzywa ta powinna by¢
skonfigurowana w taki sposéb, aby razem z
odpowiednig krzywg skoku dla trybu Normal
pozwalata ona na uzyskanie mozliwie najlepszej
sterownosci géra/dot przy statych obrotach silnika.
Krzywa dla trybu Idle Up

Wartosci powinny zostaé zoptymalizowane w taki
sposob, aby obroty silnika (rpm) pozostawaty na
stalym poziomie niezaleznie od kata skoku
ogdlnego. Krzywa powinna umozliwiaé mozliwe
wygodne wykonywanie beczek, petli, a w razie
potrzeby réwniez akrobacji 3D.

Ostrze zenie:

Silnik wt aczaj zawsze przy wyt gczonym trybie
Idle Up. Nie wychylaj dr azka gazu przed
wtaczeniem silnika.

THRE _CURVE

FHTE

NORMAL y 5033
THR CcOPY "

FLHC.

IH  MOCE ouT
speec O LIN. O
sroUr  STMGLE
ACTILE
DR HO.
+i, 6

Pozycja trymera (linia kropkowana)

Spos6b konfiguracii

*Wybor trybu pracy: Group/Single Aby mie¢
mozliwos¢ ustawiania roéznych krzywych w
zaleznosci od trybu lotu, nalezy koniecznie zmienic
ustawienia "Group" na "Single". W trybie "Group"
te same ustawienia zapisywane sg automatycznie
w pozostatych trybach lotu. Domysinie wybrany
jest tryb "Single".
[THR COPY]
trymowania dla zawisu
Pozycja trymera gazu zostaje skopiowana i
uwzgledniona w krzywej gazu.

Ustaw kursor w polu [COPY] i naciénij przycisk
EDIT.

Po skopiowaniu pozycji trymera ponownie ustaw
go w pozycji centralnej.

warto S$ci

kopiowanie

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Przykiady krzywych gazu

Pokazane nizej krzywe zostaty utworzone jak krzywe typu punktowego (POINT). Poszczegdélne punkty krzywej
w kazdym trybie lotu zostaly rozmieszczone na osi ruchu drazka w nastepujacy sposob: 0% (minimum), 25%,
50% ($rodek), 75%, 100% (maksimum). Przy programowaniu krzywych liczba punktéw zostata zredukowana
do 5. Sa to jedynie przyktady - dobierz ustawienia optymalne dla posiadanego modelu.

*Dokladny opis procedury konfiguracji krzywej znajduje sie na koncu instrukcji.

» Krzywa gazu (Przykfady)
tryb Normal tryb Idle-up 1 tryb ldle-up 2

A

* [Hover]- trymer gazu dla zawisu
Trymowanie serwomechanizmu gazu przeprowadza sie na drugiej podstronie ustawien funkcji Thr Curve.

THE_CURVE MORMAL  .5Uz-3
HOVER
ACT-IHH OM mocE  CTRM

sroUF S IMGLE rAMGE  100%
COMTROL RD

RATE  +30% (-3ax:

* Wybdr trymera i zakresu jego dziatania.

Funkcja ta stuzy do trymowania ustawien gazu w poblizu punktu zawisu. Z reguty uzywana jest z trybem lotu
przeznaczonym do wykonywania zawisu. Umozliwia ona dostosowanie predkosci obrotéw wirnika dla zawisu
w roznych warunkach pogodowych. Ustaw takie wartosci, aby obroty wirnika byly na mozliwie statym
poziomie. Najlepsze rezultaty uzyskasz jezeli razem z krzywa gazu skonfigurujesz jeszcze krzywa skoku
ogolnego dla zawisu.

Spos6b konfiguracii

 Ustal, czy ustawienia majg by¢ wspolne dla wszystkich trybéw lotu (Group), czy majg obowigzywac tylko w
trybie aktualnie uzywanym (Single).

» Aktywuj funkcje, wybierajac opcje ACT [ON].

» Wybierz suwak/pokretto trymera. Przyktadowo: RD

Mozesz wybra¢ tryb pracy trymera (Mode: CTRM/ NORM).

Tryb CTRM: Trymer dziala symetrycznie wokét punktu srodkowego pokretta (zalecane). Wokot tego punktu
zmiany trymowania sg najszybsze.

Tryb NORM: Trymer dziata symetrycznie wokot punktu srodkowego pokretta. Wartosci trymowania zmieniaja
sie proporcjonalnie wraz z ruchem pokretia.

» Zakres pracy trymera (Range)

Jezeli wybierzesz niewielki zakres, trymowanie bedzie dziatac jedynie bardzo blisko $srodkowej pozycji drazka.

* Mozesz zmienia¢ zakres pracy trymera oraz kierunek jego dziatania (+/-).

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA PRZYSPIESZENIA [ACCELERATION]

Funkcja ta zapobiega zmianom predkosci obrotéw
wirnika przy poruszaniu drgzkiem gazu. W
rezultacie, jezeli zwiekszysz kat natarcia topat,
predkos¢ obrotéw wirnika nie spadnie gwaltownie,
natomiast przy zmniejszeniu kata, predkos¢ ta nie
wzrosnie. Na krétki moment wzmacnia ona reakcje
serwomechanizméw gazu oraz skoku ogdlnego na
wychylenie drazka gazu, przez co model moze
dynamiczniej przyspieszaé¢ i hamowad.

Przykiad wykorzystania funkcji:

» Jezeli skonfigurujesz funkcje Acceleration dla
skoku ogdlnego, model bedzie w stanie szybciej i
sprawniej wykonywac akrobacje 3D.

W momencie aktywacji funkcji odpowiednim
wychyleniem drazka wartos¢ skoku ogdlnego w
gornym zakresie ruchu drazka (high pitch) na
chwile przekracza maksymalny skok wynikajacy z
krzywej skoku ogoélnego. Po chwili przywrdcony

zostaje normalny tryb pracy drazka.

W menu Model zaznacz pole [ACCELERATION] i
nacisnij przycisk EDIT.

Wecisnij S1 na 1 sekunde, aby

Nazwa biezacego trybu lotu
r powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

ACCELERATION i (1/cs s I =Tl s

$1 bultton Nacisnij S1, aby przej$¢ na

sy || PITOH ol T
) o, o H :
nacisnij EDIT. ACT/IMH INH - RATE D’ﬁ D’é — EDIT dial  poruszaj sie po ekranie przy
GROUF  SMGL CUMFIHG r ‘I " pomocy pokretta EDIT.
ACT FOS  25% 7535 _']—
(5

—

EDIT button

Ustawienia dla skoku ogélnego

Ustawienia dla gazu

N

FEN=ALABIE NORMAL — Zsu2-
THROTTLE CLOZE DPElNBB/I

AcT-IMH IMH  RATE 0% 0%
GROUF  SMGL  CUMFIHG 0%

ACT FOS  25% 75%

B

k

Punkt aktywaciji

Biezaca pozycja drazka

Spos6b konfiguracii

» Parametry dobra¢ mozna oddzielnie dla funkcji przyspieszania (High) i hamowania (Low). W przypadku gazu
jest to otwarcie (Open) i zamkniecie (Close) gaznika.

(Punkty, w ktérych nastepuje aktywacja funkcji Acceleration zaznaczone sga na wykresie z prawej strony
ekranu).

» Wartos¢ procentowa przyspieszenia (Rate)

* Mozna ustawi¢ réwniez opéznienie (Dumping) - po jakim czasie serwomechanizmy gazu i skoku majg
powrdci¢ do trybu normalnej pracy.

* W polu "ACT POS" ustawi¢ mozna punkty, w ktorych funkcja ma sie aktywowa¢ (punkty dla przyspieszenia i
hamowania). Jezeli drgzek zostanie  wychylony poza  wybrany punkt, charakterystyka
przyspieszania/hamowania modelu chwilowo sie zmienia.

Pamietaj: Je zeli zechcesz korzysta € z tej funkcji, upewnij si @, ze nic nie zaktdca ruchu popychaczy
przepustnicy i skoku ogolnego. Na ich drodze nie mo ze by ¢ zadnych przeszkéd mechanicznych, nie
moga sie one tez blokowa é. W razie potrzeby dokonaj odpowiedniej regulacji pot aczen
mechanicznych.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA AUTOROTACJI [THR HOLD]

Funkcja ta determinuje zachowanie serwa
przepustnicy w momencie przejscia w tryb
autorotacji. Po aktywacji funkcji THR HOLD,
niezaleznie od aktualnej pozycji drazka
przepustnicy silnik zatrzyma sie albo przejdzie na
wolne obroty. Sposéb reakcji silnika wybraé mozna
przy pomocy przetacznika. Funkcja ta jest bardzo
przydatna do treningu lagdowania autorotacyjnego.

W menu Model zaznacz pole [THR HOLD] i

nacisnij przycisk EDIT.

r

Przykiad wykorzystania

 Poniewaz funkcja Throttle Hold moze dziata¢ w 2
trypach - (Cut) i (Idle), tryb Idle mozna
wykorzystywac na treningach (co jest
wygodniejsze), natomiast tryb Cut (catkowite
zgaszenie silnika) na zawodach i pokazach.
Pamietaj: Jezeli wigczysz funkcje podczas latania
w normalnym trybie lotu, serwomechanizm gazu
przestanie reagowac na ruch drazka. W trybie lotu
Hold funkcja Thr Hold powinna by¢ wigczona (ON)
caly czas.

Nazwa biezacego trybu lotu
Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Zgaszenie silnika

THE_HOLD HOLD

MODE

Aby powréci¢ do poprzedniego CUT HDDE

ekranu, ustaw kursor w 1 linii i

nacisnij EDIT. ACT-IMH OM
GROUF S I NELE HOLL: POS.
SWITCH e

SFEED

$1 button  Nacignij S1, aby przejsé na
nastepna strone.

1.2
1@aEs;
MANUAL

EDIT dial - .
Nee . Poruszaj sie po ekranie przy
pomocy pokretta EDIT.

17%
0

4| B4
EDIT button

Pozycja przepustnicy dla funkciji
Hold

Przejscie na wolne obroty

Sposoéb konfiguraciji

* Tryb dziatania (mode):

(Manual): Tryb reczny W trybie recznym funkcje
wigcza sie przy pomocy wybranego przetgcznika.
(Auto): Tryb automatyczny W trybie
automatycznym funkcja aktywuje sie
automatycznie przy wychyleniu drazka
przepustnicy do wybranej pozyciji.

Pozycja dragzka gazu dla trybu Auto: W trybie Auto
nalezy zdefiniowa¢ pozycje drazka, w ktoérej
funkcja ma sie automatycznie wilaczaé. Ustaw
drazek przepustnicy w wybranej pozycji i wcisnij
EDIT. (Wyswietli sie odczytana pozycja drgzka)

» Pozycja serwomechanizmu dla funkcji Throttle
Hold

THE_HOLD HOLD {7.5Uz 2
IDLE MODE ..  paNUAL
ACT-IHH THH

aRoUF SIMGLE 10LE oFFs 0

SWITCH === SPEED ]

Biezaca pozycja drazka

Throttle Hold (Cut) - pozycja serwomechanizmu
przepustnicy dla gaszenia silnika. Ustaw takg
wartos¢, by gaznik byt catkowicie zamkniety.
Throttle Hold (Idle) - Ustaw takg wartosé, aby
uzyska¢ wolne obroty silnika. Wiasciwg wartos¢
mozesz dobrac na postawie krzywej gazu.

* Istnieje mozliwo$¢ dostosowania predkosci ruchu
serwomechanizmu przepustnicy (Speed).

e Tryb dzialania funkcji Thr Hold (gaszenie silnika
lub przejscie na wolne obroty) mozesz wybraé
podczas lotu przy pomocy przypisanego jej
przetacznika.

Ostrze zenie:

Przy uruchamianiu silnika upewnij si e, ze tryb
Idle Up oraz funkcja Throttle Hold s a
wytaczone.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSERY TARCZY STERUJA CEJ [SWASH MIX]

Funkcja ta stuzy do skonfigurowania tarczy
sterujgcej tak, aby dalo sie nig precyzyjnie
sterowaé w pelnym zakresie jej ruchu. Za
posrednictwem mikseréw mozna ustalic wzajemne
zalezno$ci miedzy wszystkimi jej podstawowymi
funkcjami - przechylem (aileron), sterem wysoko$ci
(elevator) oraz skokiem ogélnym.

Do obstugi tej funkcji stuzg 4 miksery, a kazdemu
Z nich mozna przypisa¢ odpowiednig krzywg oraz
przetacznik stuzacy do jego aktywacji. Aby
wyswietli¢ ekran konfiguracji danego miksera,
ustaw kursor w polu z jego nazwg i nacisnij
przycisk EDIT.

W menu Model zaznacz pole [SWASH MIX] i
nacisnij przycisk EDIT.

r Nazwa biezacego trybu lotu

Przyktad wykorzystania.

Sytuacja, gdy poruszanie sterem przechytu
powoduje jednocze$nie zmiane kata nachylenia
nosa modelu:

Aktywuj mikser AIL->ELE (wlaczony=ON). Jezeli
komenda przechylenia helikoptera w prawo
powoduje uniesienie nosa modelu, ustaw
odpowiednig wartos¢ kompensacji w polu Rate B -
ster wysokosci zadziata tak, by nos modelu
pozostat poziomo. Wybierz odpowiednig wartos¢
obracajac pokrettem. Przy identycznej sytuacji z
przechylem w lewg strone dobierz warto$¢ Rate A.

Wecisénij S1 na 1 sekunde, aby

SHASH MIX NORMAL 11 $1 bultton  powréci¢ do ekranu giéwnego.
Aby powréeic do poprzedniego MIAIHE ACT  SWITCH TRIM EROUF o .
ekrgr]ul ET;;?-:—N kursor w 1 linii i n I L.;ELE I NH — DFF 5 I NELE EBIT diici Pg;;]os;aj lerpgaeéﬁﬂl-e przy
e ELE»AIL INH —— OFF SINGLE o pomocy polieta =T
PIT+AIL INH —— SINGLE
PIT+=ELE INH — SINGLE
EDIT bution
AIL+ELE] MORMAL 11 Tryb SINGLE/GROUP
+1356 MOCE OFFZET IHH
+168 EKP 1 +D . U Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)
"53 RATE A RATE E
» +0.0 +0.0
—18@ EXF A EXF E
+0.0 +0.0

-158
FO5 +8.8 RATE +8.8

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukciji)

Spos6b konfiguracii

* Jezeli chcesz skorzysta¢ z funkcji SWASH MIX,
przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje
przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk
EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

e Aby mie¢ mozliwos¢ ustawiania réznych
parametrow w zaleznosci od trybu lotu, nalezy
koniecznie zmieni¢ ustawienia "Group" na "Single".
Domys$inie wybrany jest tryb "Single".

» Wartodci kompensacji dla catlego zakresu ruchu
drazka mozna opisac przy pomocy krzywej.

e Mozna zdefiniowaé roOwniez
aktywujacy mikser.

Jezeli w polu przelgcznika pozostawisz [--], dany
mikser bedzie wilaczal sie automatycznie wraz z
trybem lotu, ktérego nazwa widnieje aktualnie na
ekranie.

» Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik do wiaczania
miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i

nacisnij przycisk EDIT.

przetacznik

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER PRZEPUSTNICY [THROTTLE MIX]

Przy pomocy tej funkcji mozna skonfigurowaé

mikser, ktéry ustawia zaleznos¢ miedzy
poleceniem ruchu w osi przechytu (aileron), obrotu
(rudder) lub skoku (elevator), a pozycja

serwomechanizmu przepustnicy.

Jezeli duze wychylenia drazkéw steréw powodujg
spadek predkosci obrotéw wirnika, funkcja ta na
krétki moment zwieksza obroty silnika, by
zniwelowac ten efekt.

Jezeli zastosowanie ktdregos z mikserdw jest

W menu Model zaznacz pole [THROTTLE MIX] i
nacisnij przycisk EDIT.

niezbedne, aktywuj go, zdefiniuj krzywa jego
dziatania oraz ustal, o ile majg zwiekszy¢ sie
obroty silnika.

Przykiad konfiguracji

Mikser AIL->THR zapobiega spadkowi obrotow
silnika  w momencie wychylenia drazka steru
przechylu. Ustawienia dla wychylerr drazka w
prawo i w lewo dobiera sie przy pomocy
parametréw Rate A i Rate B.

Nazwa biezacego trybu lotu

Weiénij S1 na 1 sekunde, aby

MIHIHG ACT
AIL=THE INH —--
ELE+THR INH —-
RUD=THR INH —-

Aby powréci¢ do poprzedniego
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i
nacisnij EDIT.

A
THEOTTLE HMIX [N/ E S =T b

SWITCH MODE
CTRM SINGLE
CTEM SIMGLE
CTRM SINGLE

$1 bution  powréci¢ do ekranu gtéwnego.

GROUF
Poruszaj sie po ekranie przy

o .E.D.IT dial pomocy pokretta EDIT.

EDIT button
Tryb SINGLE/GROUP

Konfiguracja krzywej miksera

AIL=+THR MORHAL 12 Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)

sar - 1 | (=
(Doktadniejsze informacje na koncu :i;g EU}[‘EEP 1 DFF"EDT D IHH
instrukciji) +56 +0.
a EATE A EATE E
=g +0.0 +0.0

-16A E“F A EXF E

-158 +0.0 +0.0

FO= +8.8 EATE +@.6

AIL=+THR
IHH
LEFT  RIGHT
RATE 0% 0x%
CUMPIHG 0%

MORMAL  Fauz-z

IFII:T rpos —50% +50% I

Ustawienia funkcji przyspieszenia

Spos6b konfiguracii

« Jezeli chcesz skorzystaé z tej funkcji, przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i nacisnij
przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wy$wietli sie opcja "ON")
» Aby mie¢ mozliwos$é ustawiania réznych parametréw w zaleznosci od trybu lotu, nalezy koniecznie zmieni¢
ustawienia "Group" na "Single". Domy$Inie wybrany jest tryb "Single".

» Wartosci kompensaciji dla catego zakresu ruchu drgzka mozna opisaé przy pomocy krzywe;.

» Mozna zdefiniowac¢ rowniez przetacznik aktywujacy mikser.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Jezeli w polu przetacznika pozostawisz [--], dany mikser bedzie wigczat sie automatycznie wraz z trybem lotu,
ktérego nazwa widnieje aktualnie na ekranie. Jezeli chcesz wybrac przetacznik do wigczania miksera, ustaw
kursor w polu "SWITCH" - "--" i naci$nij przycisk EDIT.

<Konfiguracja funkcji przyspieszenia>

* Przyspieszenie obrotéw silnika mozna ustawi¢ oddzielnie dla wychylenia dragzka w prawo (Right) i w lewo
(Left).

» Wartos¢ procentowa przyspieszenia (Rate)

 (Dumping) - predkos¢ powrotu serwomechanizmu przepustnicy do normalnego trybu pracy po zastosowaniu
miksera.

* W polu "ACT POS" ustawi¢ mozna punkty zakresu ruchu drazka, w ktérych mikser ma sie aktywowac. Jezeli
drazek zostanie wychylony poza wybrany punkt, uruchamia sie kompensacja obrotéw silnika.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER SKOKU OGOLNEGO->ZAWORU IGLICOWEGO [PIT -> NEEDLE]

Funkcja ta uzywana jest w modelach, ktére umozliwiajg sterowanie zaworem iglicowym silnika w trakcie lotu
(regulacja sktadu mieszanki paliwowej). Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania miksera.

Mikser umozliwia dobdér optymalnej mieszanki paliwa w gazniku (poprzez regulacje zaworu iglicowego) za
kazdym razem, gdy na skutek zmiany kata natarcia topat zmienia sie obcigzenie silnika.

W menu Model zaznacz pole [PIT->NEEDLE] i nacisnij przycisk

EDIT.

Wybierz typ POINT

! Wociénij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Konfiguracja krzywej miksera

(Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)

dPIT-NEEDLE | '
Ld U p R $1 button o
Aby powrdci¢ do poprzedniego +B HMODE NDRM FFSETNH Naci$nij S1, aby przej$¢ na
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +166 EKP 1 +U D nastepna strone.
nacisni EOIT: o8 RATE A RATEE ol
=} ’ p - Poruszaj sig po ekranie przy
-5 +0.0 +0.0 pomocy pokretta EDIT.
—1G6 E#F A ExF E
-158 +0.0 +0.0
FO5% -A.5 RATE +@.@

EDIT button

r Nazwa biezacego trybu lotu

Tryb SINGLE/GROUP

Doktadniejsze informacje na koncu instrukcji)

NORMAL [Z50z-z
Lot HIGH

AacT-IMH JMH  RATE 0% 0%

GroUF  SHGL CUMPIHG 0%

SWITCH == ACT PO 25%  T75%

Sposoéb konfiguraciji

» Jezeli chcesz skorzysta¢ z tego miksera, przy
pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje
przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk
EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

+ Aby mie¢ mozliwos¢ ustawiania réznych
parametrow w zaleznosci od trybu lotu, nalezy
koniecznie zmieni¢ ustawienia "Group" na "Single".
Domysinie wybrany jest tryb "Single".

* Istnieje mozliwosé konfiguracji krzywej dziatania
miksera.

e Mozna zdefiniowa¢ roéwniez przetgcznik
aktywujacy mikser. Jezeli w polu przetacznika
pozostawisz [--], mikser bedzie wigczat sie
automatycznie wraz z trybem lotu, ktérego nazwa
widnieje aktualnie na ekranie.

Ustawienia funkcji przyspieszenia

Jezeli chcesz wybra¢ przetacznik do wigczania
miksera, ustaw kursor w polu "SWITCH" - "--" i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz przetacznik i
kierunek jego wigczania.

<Konfiguracja funkcji przyspieszenia>

» Parametry dobra¢ mozna oddzielnie dla funkcji
przyspieszenia (High) i hamowania (Low).

e Zdefiniowaé mozna warto$¢ przyspieszenia
(Rate) oraz okres, przez jaki funkcja ma zostaé
aktywna od momentu wychylenia drazka
(Dumping).

* W polu "ACT POS" ustawi¢ mozna punkty, w
ktorych funkcja ma sie aktywowac (punkty dla
przyspieszenia i hamowania). Jezeli drazek
zostanie  wychylony poza wybrany punkt,
uruchamia sie mikser sktadu mieszanki.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER SKOKU OGOLNEGO->STERU KIERUNKU (REVO) [PIT -> RUD]

Funkcja ta ma na celu zniwelowanie efektu obracania sie modelu na skutek zmiany kata skoku topat oraz
predkosci obrotéw wirnika gtéwnego. Nalezy skonfigurowac jg tak, aby przy poruszaniu drazkiem gazu/skoku
0godlnego nos modelu nie obracat sie.

Jezeli duze wychylenia drgzka gazu/skoku powodujg obracanie sie modelu, funkcja ta dokonuje korekty skoku
topat wirnika ogonowego. Istnieje mozliwos¢ konfiguracji parametréw miksera dla przyspieszania’lhamowania.

Jezeli w modelu zamontowany jest zyroskop z serii GY lub inny wyposazony w system Heading Hold, nie
nalezy korzysta¢ z tego miksera, gdyz zakioci on poprawng prace zyroskopu. Jezeli zyroskop dziata w trybie
AVCS/Heading Hold, a mikser Revo jest aktywny, pozycja neutralna serwa wirnika ogonowego bedzie sie
zmieniac.

W menu Model zaznacz pole [PIT->RUD] i naci$nij przycisk Wybierz typ POINT

EDIT.
/ Wociénij S1 na 1 sekunde, aby

powréci¢ do ekranu gtéwnego.

e
PIT=EFUD MORHM Foal1-z $1 button Nacisnij S1, aby przejsé na
o Aby powréci¢ do poprzedniego +158 MOnE FFSET IHH nastepna strone.
ekranu, ustaw kursor w 1 linii i +1EE EKP 1 +0.0 .
nacisnij EDIT. +5a ERTE A FATE E N ,E_DIT dial Poruszaj sie po ekranie przy
_EB +0.0 +0.0 % " pomocy pokretta EDIT.
e EXF A EXF B
-15 +0.0 +0.0
FOS -@.5 RATE +@.@ |
EDIT button
Sposob konfiguracii * Istnieje mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
o ) _ B miksera.
» Jezeli chcesz skorzysta¢ z tej funkcji, przy Nazwa biezacego trybu lotu
pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu v
ACT/INH] i nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcj
: ] ) przy - AW THNEEIe PIT-RUD NORMAL 5022
przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk P
EDIT. (wyswietli sie opcja "ON") ACT-THH ITNH  RATE 0% 0%
groUF SMGL CUMFIHG 0%
* Aby mie¢ mozliwos¢ ustawiania roéznych ACT POS  25%  75%

parametrow w zaleznosci od trybu lotu, nalezy L |
koniecznie zmieni¢ ustawienia "Group" na "Single".
Domys$inie wybrany jest tryb "Single".

Ustawienia funkcji przyspieszenia

<Konfiguracja krzywej dla trybu Normal>

Wspoiczynnik dziatania miksera na poczatku krzywej powinien byé¢ niewielki.

Jezeli wirnik gtowny obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, przy zwiekszaniu kata
skoku mikser powinien mie¢ ten sam kierunek dziatania. Najpierw dobierz warto$ci dla zawisu.

1. Regulacja dla dolnej potowy zakresu ruchu drazka.

Kilkukrotnie wystartuj helikopter z ziemi, wykonaj zawis i z powrotem wyladuj. Wykonaj te proby we wlasnym,
typowym tempie. Dobierz ustawienia tak, aby nos modelu nie obracat sie ani przy wznoszeniu, ani przy
ladowaniu.

2. Regulacja dla gornej potowy zakresu ruchu drgzka.

Kilkukrotnie przeéwicz wznoszenie i pikowanie z zawisu. Préby wykonuj w typowym dla siebie tempie. Dobierz
ustawienia tak, aby nos modelu nie obracat sie ani przy wznoszeniu, ani przy pikowaniu.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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<Konfiguracja krzywej dla trybu Idle Up>
Dobierz wartos¢ miksera tak, aby przy szybkim locie postepowym nos modelu skierowany byt przed siebie.
Dobierz wlasciwe parametry miksera dla wszystkich uzywanych trybow lotu.

<Konfiguracja funkcji przyspieszenia>

» Parametry dobra¢ mozna oddzielnie dla funkcji przyspieszenia (High) i hamowania (Low).

» Wartos¢ procentowa przyspieszenia (Rate)

* Mozna ustawi¢ réwniez opéznienie (Dumping) - po jakim czasie od momentu aktywacji efekt dziatania
miksera ma zanikac.

* W polu "ACT POS" ustawi¢ mozna punkty, w ktérych funkcja ma sie aktywowac (dla obu potéwek zakresu
ruchu drazka). Jezeli drgzek zostanie wychylony poza wybrany punkt, mikser sie uruchamia.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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CZULOSC ZYROSKOPU [GYRO]

Funkcja ta umozliwia skonfigurowanie réznych
ustawien czutosci zyroskopu. Czutos¢ oraz tryb
pracy zyroskopu (Normal/GY) mozna
skonfigurowaé oddzielnie dla kazdego trybu lotu.

* Funkcja Gyro przypisana jest do kanalu CHS3.
Pamietaj: W menu Linkage -> Function przy funkcji

Przyktad konfiguracii

Z reguly najwygodniej jest skonfigurowaé 2
wartosci czutosci (Rate 1 - wysoka, oraz Rate 2 -
niska) dla tryp6w Normal i AVCS.

Gyro ustaw parametry Control i Trim na [--].

W menu Model zaznacz pole [GYROQ] i nacisnij przycisk EDIT.

Wecisnij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

Nazwa biezacego trybu lotu

Nr ustawien czutosci I (

— , GYRO ratelzs NORMAL 75013 $1 butlon + Nacenl S & preeiécna
q choan, v kursor L | REE L[S ol McE R
naciénij EDIT. BT DN nucs 50% € 35030 EDIT dial  Poruszaj sie po ekranie przy
TYFE GY FIHE TUfAIHGE e - ' pomocy pokretta EDIT.
SLITTCH | === COMTROL| ===
grour | SNGL |RATE +0% o sy

EDIT button

Typ zyroskopu [GY]J/[NORM] Ustawienia trymera czuto$ci

Regulacja czutosci zyroskopu
1

Tryb pracy zyroskopu [AVCS])/[NORM] =

Sposoéb konfiguracii

» Jezeli chcesz skorzystaé z funkcji GYRO, przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ACT/INH] i
nacisnij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk EDIT. (wyswietli sie
opcja "ON")

» Aby mie¢ mozliwos$é ustawiania réznych parametréw w zaleznosci od trybu lotu, nalezy koniecznie zmieni¢
ustawienia "Group" na "Single". Domy$Inie wybrany jest tryb "Single".

* Dla kazdego trybu lotu mozna zdefiniowaé 3 czutosci zyroskopu. (Rate 1/Rate 2/Rate 3)

» Mozesz wybraé réwniez pokretto/suwak do precyzyjnego dostrojenia czutosci zyroskopu w locie.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER GOVERNORA [GOVERNOR]

Jezeli two] model wyposazony jest w governor
(regulator obrotéw silnika spalinowego) GV-1 firmy

Futaba, mikser ten umozliwia dostosowanie
predkosci obrotéw wirnika gldwnego. ¢ Dla
kazdego trybu lotu skonfigurowaé mozna 3

predkosci obrotéw wirnika

* Do przetaczania predkosci obrotow wirnika przez
governor domysinie wykorzystywany jest kanat
CH7.

* Jezeli dodatkowo chcesz korzystaé z

przetacznika wigczajgcego/wylgczajacego
governor, podtacz przewdd governora oznaczony
jako AUX([ONJ/[OFF]) do wyjscia kanatu CH8 w

W menu Model zaznacz pole [GOVERNOR] i

e Naciénij przycisk EDIT.

odbiorniku, a nastepnie w menu Linkage ->

Function przypisz kanatowi 8 funkcje Governor2.

*

Jezeli korzystasz z funkcji Fuel Mixture
governora, serwomechanizmem zaworu iglicowego
steruje governor. Jezeli chcesz przekopiowaé dane
krzywej sktadu mieszanki paliwowej do governora,
zlgcze AUX (m.trm) governora musi byc
podigczone do kanatu 8 (domysinie) nadajnika.
Dokonaj konfiguracji zgodnie z instrukcjg obstugi
governora.

Pamietaj: W menu Linkage -> Function przy funkcji
Governor i Governor2 ustaw parametry Control i
Trim na [--].

Nazwa biezgcego trybu lotu

r

Wecisnij S1 na 1 sekunde, aby
powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

e E S EHrare 12: MORMAL 1-3 S1 button Naci$nij S1, aby przej$¢ na

Aby powrécié do poprzedniego . i nastepna strong.

ekranu, ustaw kursor w 1 linii i ACT<IMH TMH RATE B0, 0% ¢ 5660 EDIT dial

nacisnij EDIT. UHIT % FIHEl TUHIHG Xeos Poruszaj sie po ekranie przy
SWITCH == CTRL| === pomocy pokretta EDIT.
sroUF  SHNG RATE +00x o o+E

+ Wybor jednostki [%]/[RPM]

.
ERIT b bbmn

Ustawienia trymera obrotow

Ustawienia obrotow

Sposoéb konfiguraciji

» Jezeli chcesz skorzysta¢ z miksera governora,
przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[ACT/INH] i naciénij przycisk EDIT. Aktywuj funkcje
przy pomocy pokretta EDIT i nacisnij przycisk
EDIT. (wyswietli sie opcja "ON")

+ Aby mie¢ mozliwos¢ ustawiania réznych
parametréw w zaleznosci od trybu lotu, nalezy
koniecznie zmieni¢ ustawienia "Group" na "Single".
Domysinie wybrany jest tryb "Single".

» Dla kazdego trybu lotu skonfigurowa¢ mozna 3
rézne predkosci obrotéw wirnika. (Rate 1/Rate
2/Rate 3)

Ustawienia miksera governora muszg by¢
dostosowane do konfiguracji samego governora.
Mozesz to zrobi¢ w nastepujacy sposob:

» Ustaw governor w tryb konfiguracji predkos$ci i
odczytaj ustawione parametry.

« Jezeli chcesz odczyta¢ predkos¢ obrotow wirnika
na nadajniku, w ustawieniach funkcji GOVERNOR
musisz zmieni¢ jednostke wyswietlania obrotéw
wirnika. Ustaw kursor w polu [UNIT] i nacisnij
przycisk EDIT. Dostepne opcje to wartos¢
procentowa lub obroty na minute (rpm). Wybierz
opcje RPM.

* Predkos¢ obrotéw mozna przetacza¢ w locie przy
pomocy wybranego przetgcznika. Jezeli zamiast
ktérejs z trzech predkosci obrotow wybierzesz
opcje [-], przy pomocy przypisanego tej predkosci
przetacznika bedziesz mogt wytaczaé governor bez
potrzeby definiowania oddzielnego wytacznika.

* Mozesz wybra¢ rowniez pokretto/suwak do
precyzyjnego dostrojenia predkosci obrotow.
*Mozesz dobra¢ dostepny zakres regulacji
obrotow.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Typowe czynno sci przeprowadzane na ekranie konfiguracji

funkciji

Niniejsza sekcja opisuje typowe procedury uzywane przy konfiguracji réznych funkcji. Jezeli przy konfiguracji
ktérejs z funkcji potrzebujesz bardziej szczeg6towych wskazéwek, zajrzyj do ponizszych opiséw.

Czynno $ci zwi gzane z konfiguracj @ trybow lotu

Przelaczanie trybu pracy funkgciji
(GROUP/SINGLE)

Jezeli korzystasz z kilku trybéw lotu, wybrang
funkcje mozesz skonfigurowa¢ tak, ze jej
ustawienia beda wspélne dla wszystkich trybéw
lotu (group) lub moga dotyczy¢ jedynie biezgcego
trybu (single). Tryb pracy mozna wybraé na
ekranie ustawien kazdej z funkciji.

[Wybér trybu pracy: Group/Single]

GROUP GROUP

GROUP |P=allS INGLE

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[GROUPY] i naciénij przycisk EDIT.

2. Obré¢ pokretto EDIT w lewo, aby wyswietlit sie
migajacy napis [SINGLE].

* W tym momencie tryb pracy nie zostat jeszcze
zmieniony. *Jezeli chcesz zmieni¢ opcje [SINGLE]
na [GROUP], obréé pokretto w prawo.

3. Nacisnij ponownie EDIT, aby zatwierdzi¢ zmiane
trybu.

* Tryb Group (GROUP)

Ustawienia danej funkcji bedg takie same dla
wszystkich trybéw lotu.

* Tryb Single (SINGLE)

Ustawienia danej funkcji bedg dotyczy¢ jedynie
aktualnie wybranego trybu lotu.

Ustawianie opoOznienia aktywacji
trybu lotu

Funkcja konfiguracji trybow lotu [COND. SELECT]
umozliwia ustawienie opoOznienia aktywacji trybu

lotu dla poszczegolnych kanatow. Pozwala to na
unikniecie gwattownych Zmian pozycji
serwomechanizméw w momencie przelaczania
tryp6w. W ten sposéb mozna réwniez zniwelowaé
niewielkie réznice  w predkosci reakciji
poszczegoblnych kanatdéw na sygnaty z nadajnika.
Jezeli zalgczany tryb lotu ma wiasciwie
skonfigurowane opoznienie, przejscie miedzy
dwoma trybami bedzie ptynniejsze.

[Sposdb konfiguracii]

DELAY

* Na ekranie konfiguraciji opO6znienia
[COND.DELAY], ustaw kursor w polu [DELAY] dla
kanatu, ktérego opdznienie chcesz skonfigurowac i
wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Aktywuj tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
zmienic i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz czas opOznienia obracajac pokrettem.
Op6znienie oznacza predkosé, z jakg
serwomechanizm przemiesci sie do nowej pozycji.
Wartosé domysina: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne op6znienie)
(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartosc

domysina).
3. Nacié$nij przycisk EDIT, aby zakonczyc
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Czynno sci zwi gzane z wyborem pokr etta/suwaka do precyzyjnej regulacji

funkcji w locie.
Wyb6r pokretta/suwaka

CTRL  MODE
FINE TUNING RS SYM.

Tryb pracy

Zakres trymowania

RATEC%)
+0 ¢ +2)e—H

Pozycja trymera

(Dostepne tryby pracy zalezg od rodzaju konfigurowanej

funkcii).

[Sposéb konfiguracii]

1. Wybor elementu sterujgcego

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[CTRL] i naciénij przycisk EDIT.

Wybierz element sterujacy obracajac pokrettem, a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybér sposobu dziatania trymera

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[MODE] i nacisnij przycisk EDIT.

» Przy pomocy pokretta EDIT wybierz odpowiedni
tryb dzialania wybranego elementu sterujacego
([LIN.], [ATL+], [ATL-], lub [SYM.]) i nacisni
przycisk EDIT.

3. « Wybor zakresu regulacji

Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[RATE] i nacisnij przycisk EDIT.

Przy pomocy pokretta EDIT wybierz zakres
regulacji i nacisnij przycisk EDIT.

Wartosé domysina: 0%

Zakres wartosci: -100%~+100%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢
domysina).

Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

[Tryb pracy pokr etta precyzyjnej regulaciji]

[LIN.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat
sie w pozycji neutralnej, wspotczynnik efektu
miksera bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w
prawo lub w lewo skutkowa¢ bedzie odpowiednio
zwiekszeniem lub zmniejszeniem tej wartosci.
[ATL+] Wspotczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujacy
bedzie znajdowat sie w lewym skrajnym potozeniu.
Poruszenie go w prawo skutkowaé bedzie
zwiekszeniem wartosci.

[ATL-] Wspbiczynnik efektu miksera bedzie
wynosit 0% w momencie, kiedy element sterujgcy
bedzie znajdowat sie w prawym skrajnym
potozeniu. Poruszenie go w lewo skutkowaé
bedzie zwiekszeniem wartosci.

[SYM.] Kiedy element sterujacy bedzie znajdowat
sie w pozycji neutralnej, wspétczynnik efektu
miksera bedzie wynosit 0%. Poruszenie go w
prawo lub w lewo zawsze skutkowaé bedzie
zwiekszeniem tej wartosci.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Czynno S$ci zwi gzane z ustawianiem pr edko $ci ruchu serwomechanizmu.

Regulacja pr edkos ci ruchu serwa

Istnieje mozliwos¢ ustalenia predkosci ruchu serwomechanizmu w momencie zadziatania danej funkcji
(réwniez w momencie przetgczania trybow lotu). Serwomechanizm bedzie poruszat sie ptynnie ze staig,
wskazang predkoscia. Predkos¢ ta mozna regulowa¢ skokowo w matych jednostkach, oddzielnie dla
kierunkéw IN (wtgczenie funkcji) i OUT (wytaczenie funkcji).

Mozesz wybrac tryb dziatania konfigurowanej funkcji.

Tryb symetryczny "SYM.": Stosowany w przypadku lotek i innych funkcji, gdzie serwomechanizmy
automatycznie powracajg do pozycji neutralnej.

Tryb liniowy "LIN.": Dla funkcji, ktére utrzymuja serwomechanizm w ustalonej pozycji (np. funkcja gazu).

[Sposéb konfiguracii]
IN  MODE ouT

sreec i) LIN. O

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [MODE] i nacis$nij przycisk EDIT.

* Przy pomocy pokretta EDIT wybierz odpowiedni tryb dziatania serwomechanizmu ("SYM." lub "LIN.") i
nacisnij przycisk EDIT.

2. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu odpowiadajacym wybranemu kierunkowi ruchu serwa ([IN]
lub [OUT]) i nacisnij przycisk EDIT.

Przy pomocy pokretta EDIT wybierz predkos¢ ruchu serwa i nacisnij przycisk EDIT.

Wartos$¢ domyéina: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ domysina).
Nacisnij przycisk EDIT, aby zakonczyé¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Konfiguracja krzywej

Ponizej opisany zostat sposéb konfiguracji krzywych dla funkcji AFR i wszystkich funkcji miksujacych.

Wybér typu krzywej

Dostepne sg 3 typy krzywych (EXP1, EXP2, i POINT).

Konfiguracja poszczegoélnych typéw krzywych

—158
FOS  +@.8 RATE +3.8@

AFE_CELE ) COMDIT1 FShi-z
+158 MODE OFFSET AFF
s EXP 1

=B RATE A FATE E

=@ +100.0 +100.0
—-188 EXF A E“F E

Wybér typu krzywej

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [MODE]
i nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz typ krzywej obracajac pokrettem.

*Wyswietlany typ krzywej bedzie migac.

3. Po nacisnieciu przycisku EDIT tryb zmiana zostanie
zatwierdzona. (Obré¢ pokretto EDIT lub nacisnij przycisk
S1, aby anulowaé zmiany).

[EXP1]: Krzywa EXP1

[EXP2]: Krzywa EXP2

[POINT]: krzywa punktowa (dowolna)

Po wybraniu typu krzywej mozna skonfigurowaé jej parametry. Ponizej przedstawiono spos6b konfiguracji
poszczegoblnych typow.

Krzywe EXP1/EXP2

(Krzywa EXP1)

+150

MODE

OFFSET

Krzywa mozna roéwniez przesungé w pionie
(OFFSET). Podanie wartosci dodatniej powoduje
przesuniecie krzywej w goére, natomiast podanie
wartosci ujemnej przesuwa jg w dot.

[Ustawienie warto $ci]

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu

+100 EXP 1 +0.0
+sg _,_/ RATE A RATE B
-se/’ +100.0 +100.0
-100 EXP A EXP B
-156 =My -100.0
POS +0.8 RATE +0.0@

Zapewnia plynng obstuge steréw kierunku,
wysokosci, lotek, kierunku, itp.

(Krzywa EXP2)

+150 MODE OFFSET
+100 ———1EXP 2 +0.0
*53 RATE A RATE B
-5 +100.0 +100.0
-108 EXP
+100.0

-’;‘13558 +0.8 RATE +81.8

Najlepiej sprawdza sie przy opisie charakterystyki
pracy silnika.

Mozna dokona¢ oddzielnych ustawienn warto$ci i
parametru EXP dla lewej (RATE A, EXP A) i
prawej (RATE B, EXP B) strony krzywej. W
przypadku krzywej EXP2 jest tylko jedna wartos¢
EXP.

[RATE A], [RATE B], [EXP A], lub [EXP B] i
nacisnij przycisk EDIT.

2. Wybierz odpowiednie wartoSci
pokrettem.

Wartos¢ domysina: +100.0% (rate)/+0.0% (EXP)
*Wartos¢ domysina zalezy od konfigurowanej
funkcji.

Zakres wartosci: -200.0~ + 200.0%
(rate)/-100.0~+100.0% (EXP)

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez

obracajac

1 sekunde, przywrécona zostanie wartosc
domysina).
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[Przesuni ecie krzywej w uktadzie
wspotrz ednych (w pionie)]

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[OFFSET] i naciénij przycisk EDIT.

2. Obrot pokretta EDIT przesuwa krzywa.

Wartos¢ domysina: +0,0%

Krzywa punktowa (POINT)

(Point)
+150 MODE OFFSET
+100 POINT +0.0
+50 POINT RATE

e /“ 9  +10.0
-108

-150
POS +0.0 RATE +10.06

Krzywa moze sktada¢ sie z maksymalnie 11-17
punktow (weztow). (w zaleznosci od rodzaju
funkcji)

Domysina liczba weziéw: 9 (dla krzywej 17-
punktowej), 11 (dla krzywej 11-punktowe))

*Liczbe punktéw mozna zmniejsza¢ lub zwiekszac.
Poszczegodlne punkty mozna réwniez przesuwac.

[Wyb6r warto $ci dla poszczegélnych punktow]

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[POINT] (numer wezia) lub [RATE] (wartos¢) i
nacisnij przycisk EDIT, aby wejs¢ w tryb edyciji
krzywej.

* W tym trybie nacisniecie przycisku EDIT
przetagcza naprzemiennie miedzy edycja numeru
punktu [POINT] oraz jego wartosci [RATE].

2. Nacisénij przycisk EDIT, aby ustawi¢ kursor
(kwadratowg ramke) w polu [POINT].

3. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz punkt,
ktorego ustawienia chcesz edytowac.

*Symbol = na krzywej oznacza aktualnie wybrany
punkt. Symbol o oznacza punkt usuniety.

4. Nacisnij przycisk EDIT, aby ustawi¢ kursor
(kwadratowg ramke) w polu [RATE]. Ustaw
wartos¢ dla wybranego punktu przy pomocy
pokretta EDIT.

Powtérz kroki 2-5 dla kazdego punktu krzywe;j.
Nacisnij przycisk S1, aby zakonczyé konfiguracje i
powrdcic do trybu poruszania kursorem.

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢

domysina).
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonhczy¢
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

[Dodanie nowego punktu]

1. W trybie edycji krzywej nacisnij przycisk EDIT,
aby ustawi¢ kursor w polu [POINT]. Nastepnie
obré¢ pokretto w prawo lub w lewo (oznaczenie o),
w zaleznosci od tego, z ktdrej strony ma znalez¢
sie nowy punkt.

2. Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcidniety
przez 1 sekunde, nowy punkt zostanie dodany.

[Kasowanie punktu]

1. W trybie edycji krzywej naci$nij przycisk EDIT,
aby ustawi¢ kursor w polu [POINT]. Nastepnie
obré¢ pokretto w prawo lub w lewo, by zaznaczyc¢
punkt (symbol m), ktéry chcesz usunac.

2. Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety
przez 1 sekunde, punkt zostanie skasowany.
[Przesuni ecie krzywej w uktadzie
wspotrz ednych (w pionie)]

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[OFFSET].

2. Obrét pokretta EDIT przesuwa krzywa.

Wartos¢ domysina: +0,0%

(Jezeli przytrzymasz przycisk EDIT wcisniety przez
1 sekunde, przywrécona zostanie wartos¢

domysina).
Nacisnij  przycisk  EDIT, aby zakonczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposbob wyboru przet agcznika

Nadajnik T12FG umozliwia wtaczanie réznych funkcji przy pomocy wybranego przetacznika. Metoda wyboru
tego przelacznika (takze wtedy, gdy jako przetacznik ma stuzy¢ drazek, suwak lub pokretto) jest wspdlna dla

wszystkich funkcji.

Procedura wyboru przetacznika

Jezeli wyboru przetgcznika dokonujesz z poziomu ustawien jakiej$ funkcji, pojawi sie nastepujacy ekran:

(Przyktadowy ekran wyboru przetgcznika)

AR COMDIT1 @41
HARDWARE LIST

Ji1 A SELD TL T5
J2 3B 5F RD T2 T6
J3 SC 56 LS T3 ==
J4 35D 5H RS T4

ON-OFF

Jezeli wybrate $ drazek, suwak lub pokr etto
Jezeli jako przetacznik ma stuzyé drazek, suwak lub
pokretto, mozesz wybraé¢ sposréd kilku sposobow

jego pracy. /

; oH-oFF  NORMAL
MODE L INEAR
ALTERHATE NORMAL

“188% pnzition SET
%4
+ima%

1. Jezeli chcesz zmieni¢ tryb dziatania przetgcznika,
ustaw kursor na polu [MODE] i nacisnij przycisk
EDIT. Wybierz tryb pracy obracajgc pokrettem, a
nastepnie nacisnij przycisk EDIT.

* Mode: [LINEAR]/[SYMMETRY]

* Wybierz punkty zakresu ruchu, w ktérych funkcja
ma sie wigczaé i wylgczacé. Dokfadniejszy opis obu
trybdw znajduje sie na nastepnej stronie.

Procedura wyboru przet acznika

1. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz symbol
danego elementu sterujgcego nadajnika i
nacisnij przycisk EDIT.

*Ustawiana opcja miga.

2. Aby powréci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [HARDWARE SEL.] u gory
ekranu i nacisnij przycisk EDIT.

Aby kontynuowaé, ustaw kursor
LION/OFF] i nacisnij przycisk EDIT.

w polu

Jezeli wybrale $§ przetacznik v

Wybierz pozycje, w ktérych ma on by¢

wigczony/wylgczony (ON/OFF).
MD .

ALTERHMATE NORMAL
*Dla kazdej pozycji przelacznika na ekranie
wyswietla sie jego aktualnie ustawiony stan
(ON/OFF).
1. Jezeli chcesz zmieni¢ kierunek dziatania
przetgcznika, ustaw kursor w wybranym polu i
nacisnij przycisk EDIT. Wybierz odpowiednig
opcje (ON/OFF) obracajac pokrettem.
*Ustawiana opcja miga.
3. Po nacisnieciu przycisku EDIT zmiana
zostanie zatwierdzona. (Obré¢ pokretto EDIT
lub nacisnij przycisk S1, aby anulowaé zmiany).
4. Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u géry ekranu i nacisnij
przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Tryb przet gczania Alternate:
[NORMAL]- 2 pozycje - wigaczony i wytgczony

2. Wybierz tryb przetaczania obracajac pokretiem.
*Ustawiana opcja miga.

EDIT.

[ALTERNATE]- uzycie przetacznika na zmiane aktywuje i dezaktywuje funkcje
1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [ALTERNATE] i nacis$nij przycisk EDIT.

3. Nacisnij przycisk EDIT. (Obr6¢ pokretto EDIT lub nacisnij przycisk S1, aby anulowa¢ zmiany).
4. Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw kursor w polu [ON/OFF] u gory ekranu i nacisnij przycisk

Tryb pracy (MODE):

Tryby dziatania dragzkéw, suwakéw lub pokretet.

Tryb liniowy - Linear

J1 -186%
W OFF » 8%
O ON

+106%

Funkcja jest wylaczona, gdy element sterujacy
znajduje sie w strefie czarnej (OFF), a wigczona -
w strefie biatej (ON) swego zakresu ruchu.

Tryb symetryczny - Symmetrical

Ji -186%
W OFF » 2%
O ON

+106%

Wychylenie drazka (lub suwaka, obrét pokretta)
poza wskazany punkt w ktérgkolwiek strone
wigcza/wytgcza funkcje.  Przykladowo, jezel
zechcesz wiacza¢ funkcje D/R 1 przy pomocy
drazka lotek, funkcja bedzie sie wigcza¢ przy
wychyleniu drgzka poza wskazany punkt -
niezaleznie od kierunku wychylenia.

Zmiana punktéw wt gczenia/wyt gczenia funkciji.
Punkty ON/OFF mozesz ustawi¢ wedtug wtasnych
potrzeb.

ON-0OFF CONDITLI @Toui-t
Ji

OHOFF
H

A oH-0FF  WORMAL

MODE LIMEAR
ALTERMATE MORMAL

W OFF
ooH

“188% posiTIoN
B
+180%

» Strefa czarna: funkcja wytaczona - OFF
» Strefa biala: funkcja wigczona - ON

[Sposéb konfiguracii]

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu
[POSITION].

2. Ustaw dany element sterujgcy w wybranej
pozycji i nacisnij przycisk EDIT. Punkt zataczania
funkcji zostanie zmieniony.

3. Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u gory ekranu i nacisnij
przycisk EDIT.

Autorem i wkascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Przelacznik logiczny - Logic (tylko dla funkcji Condition Select)

Funkcja przetgcznika logicznego pozwala wiaczaé lub wylgczaé funkcje przy pomocy kombinacji
dwoch réznych przetgcznikdw. Przykladowo, dany tryb lotu moze wigczac sie, jezeli 2 wybrane przetaczniki
znajdg sie w pozycji ON.

Tryby pracy funkcji Logic

AND: Tryb wiacza sie, gdy oba przetaczniki znajda sie w pozycji ON.

OR: Tryb wigcza sie, gdy ktérykolwiek z przetgcznikdéw znajdzie sie w pozycji ON.
EOR: Tryb wiacza sie, gdy oba przetgczniki znajdujg sie pozycjach réznych od siebie.

SWITCH

Wybar trybu pracy przet acznika

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [MODE] i naci$nij przycisk EDIT.
2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz opcje [LOGIC].

*Opcja [LOGIC] miga.

3. Nacisnij przycisk EDIT, aby potwierdzi¢ nowy tryb pracy.

SWITCH A LOGIC SWITCH B

— AND —

Wybér przet gcznika
1. Wybierz przetgczniki A i B (zgodnie z instrukcjg umieszczong wczesniej).

Wybar trybu dziatania funkcji Logic

1. Przy pomocy pokretta EDIT ustaw kursor w polu [LOGIC] i nacisnij przycisk EDIT.

2. Przy pomocy pokretta EDIT wybierz typ funkcji logicznej i nacisnij przycisk EDIT.

*Ustawiana opcja miga.

3. Nacisnij przycisk EDIT, aby potwierdzi¢ zmiane funkcji.

4. Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw kursor na polu [SWITCH] u gory ekranu i nacisnij przycisk
EDIT.

© FUTABA CORPORATION 2007

© RC-SKORPION 2010
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