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1. Przeglad

1.1. Wprowadzenie

Dziekujemy za zakup pilota zdalnego sterowania RadioMaster TX16S 2.4g. System jest wszechstronny i
moze byé uzywany przez poczatkujgcych i profesjonalistow. Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne uzytkowanie
tego produktu, przed uzyciem przeczytaj uwaznie niniejszg instrukcje obstugi. Informacje zawarte w tej instrukc;ji

mogg ulec zmianie bez powiadomienia.

Pilot TX16S jest odpowiedni dla wszystkich typow statoptatéw, szybowcdw, helikopteréw i samolotow
wielowirnikowych. Typ modelu mozna wybra¢ w zalezno$ci od uzywanego samolotu, a rézne konfiguracje i mieszanki

mozna zaprogramowac i wykorzysta¢ w celu dopasowania do szerokiej gamy zastosowan.

1.2. Instrukcje bezpieczenstwa
Wiele modeli ze zdalnym sterowaniem jest wyposazonych w mocne silniki i ostre sSmigta.

Zachowaj ostroznos¢ podczas pracy lub obstugi modeli. Podczas wykonywania montazu lub

konserwacji upewnij sie, ze model jest wylgczony, a Smigta zdjete.

Nie uzywaj systemu zdalnego sterowania TX16S w nastepujacych warunkach:

» W trudnych warunkach pogodowych lub przy silnym wietrze, takich jak deszcz, grad, $nieg, burza lub trudne
elektromagnetyczne warunki srodowiskowe.

* W kazdych okolicznosciach, w ktérych widoczno$¢ jest ograniczona.

» Na obszarach, na ktérych moga znajdowac sie ludzie, mienie, linie wysokiego napiecia, drogi publiczne,
pojazdy lub zwierzeta.

« Jesli czujesz sie zmeczony lub Zle sie czujesz, albo jeste$ pod wptywem narkotykéw lub alkoholu.

« Jesli pilot lub model wydaje sie by¢ uszkodzony lub nie dziata prawidtowo.

» Na obszarach, gdzie zaktécenia 2,4 GHz sg wysokie lub gdzie radio 2,4 GHz jest zabronione.

+ Gdy napigcie akumulatora jest zbyt niskie, aby go uzy¢.

» Na obszarach, gdzie lokalne przepisy zabraniajg uzywania modeli lotniczych.
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1.3. Pobieranie instrukcji i oprogramowania sprzetowego

TX168S jest dostarczany ze standardowym oprogramowaniem OpenTX.

Aby pobra¢ najnowszg instrukcje oprogramowania, odwiedz witryne internetowg RadioMaster:

https://www.radiomasterrc.com

Aby pobrac najnowsze oprogramowanie do pilota TX16S, odwiedz witryne internetowg

OpenTX: https://www.open-tx.org

1.4. Wazna uwaga dotyczaca oprogramowania uktadowego.

TX16S jest fabrycznie wyposazony w najbardziej stabilne oprogramowanie uktadowe w momencie produkgji. Aktualizuj
oprogramowanie sprzetowe tylko wtedy, gdy masz do$wiadczenie i pewnos$é w aktualizacji oprogramowania systemowego,
aktualizuj tylko oprogramowanie przeznaczone dla twojego radia. Nieprawidtowe aktualizacje moga spowodowac, ze pilot nie

bedzie dziatat.

1.5. Opis pilota zdalnego sterowania
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1.6. Wazna uwaga dotyczaca srodkow ostroznosci dotyczacych zasilania i tadowania.

TX16S ma wbudowang funkcje tadowania USB dla 2-komorowych akumulatorow 7,4
V (2 x 3,70 V ogniw litowych). Obwéd tadowania jest odpowiedni tylko dla
akumulatoréw litowo-jonowych 2x 3,70 V 18650, 2 x

21700 3,70 V litowo-jonowy (21700 2s 7,40 V pakiet litowo-jonowy), 2x

Akumulatory Li-Pol 3,70 V (akumulator 2 s 7,40 V Lipo) lub 2 akumulatory litowo-jonowe

3,60 V, pod warunkiem, ze ogniwa Li-ion 3,60 V moga by¢
natadowany do 4,20 V na ogniwo - SPRAWDZ KARTE DANYCH PRODUCENTOW AKUMULATOROW. NIE UZYWAJ ogniw
litowo-jonowych o napieciu znamionowym 3,60 V i maksymalnym 4,10 V.

NIE UZYWAJ ogniw, ktérych nie mozna natadowaé maksymalnie do 4,20 V na ogniwo.

Zatwierdzony do uzytku
2 ogniwa Li-ION 18650 3,7 V (7,4 V przy uzyciu dostarczonej tacy)
2 ogniwa Li-ION 21700 3,7v (zmontowane jako akumulator 7,4v 2s)

2 ogniwa litowo-polimerowe 3,7 V (zmontowane jako akumulator 7,4 V 2 s)

Nie uzywaj
Ogniwa Li-ION 3,6 V (o ile ogniwo nie jest zdolne do tadowania do 4,20 V) Akumulatory
LiFE 25 6,6 V

Ogniwa LiFEP04

LiFE / LIFEP04 OSTRZEZENIE!
Nie uzywaj akumulatora LiFE 2 s 6,6 V ani okragtych ogniw LiFEP04 18650. Uzywanie
wbudowanej tadowarki USB z niewtasciwym typem baterii i niewlasciwym napieciem moze

spowodowac uszkodzenie pilota lub pozar.

Regularnie sprawdzaj stan i stan baterii. Nie uzywaj uszkodzonych ogniw. Nigdy nie faduj urzadzenia bez
nadzoru. Zawsze taduj w bezpiecznym miejscu, z dala od materiatéw tatwopalnych. Jesli pilot zostanie

zamoczony lub w jakikolwiek spos6b uszkodzony, nie faduj go.

RadioMaster nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek niekorzystne konsekwencje wynikajgce z uzywania lub

niewtasciwego uzywania tego urzadzenia.

1.7. Uwaga dotyczgca tego przewodnika.

Ten przewodnik zawiera podstawowe informacje o Twoim radiu. Oprogramowanie OpenTX jest bardzo

wydajne i ma duzg liczbe funkcji programowania i miksowania. Prosze odwiedz
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Ponizsza witryna zawiera obszerny podrecznik instalacji oprogramowania, w ktérym mozna znalez¢ bardziej szczegétowe instrukcje https://www.open-tx.org

1.8. Specyfikacje

Dane techniczne: 183 * 212 * 66 mm

Waga: 736 g (bez baterii)

Czestotliwos¢ transmisji: 2,400 GHZ-2,480 GHZ

Modut nadajnika: wewnetrzny wieloprotokotowy modut RF typu cztery w jednym Moc nadawania:
maksymalnie 20 dBm

Prad roboczy: 400 mah

Napiecie robocze: 6,6-8,4 V DC

Odlegtos¢ zdalnego sterowania:> 2 km przy 20 dbm

Oprogramowanie sprzetowe typu open source: OpenTX (zdalne sterowanie) Modut DIY-Multiprotocol-TX (wewnetrzne

oprogramowanie sprzetowe RF sterowane przez OpenTX)
Liczba kanatéw: do 16 kanatéw (w zaleznosci od odbiornika) Wyswietlacz: 4,3-calowy
kolorowy wyswietlacz TFT
Gimbale: bezkontaktowy wspornik modutu 3D
Vector Hall Gimbal JR / FrSKY
Metoda aktualizacji: obstuga aktualizacji USB online / karty SD w trybie offline

Protokét: Petna seria DSM2 / X, petna seria Flysky i Flysky 2A FrSKY i wiele innych.

Pelna liste uméw mozna znalez¢ pod adresem:

https://github.com/pascallanger/DIY-Multiprotocol-TX-Module/blob/master/Protocols_Details.md

1.9. Gwarancja i naprawa

W przypadku jakichkolwiek probleméw ze sprzetem do zdalnego sterowania, nalezy zachowa¢ dowdéd zakupu i
skontaktowac¢ sie ze sprzedawca, u ktérego zakupiono TX16s. Odwiedz takze

https://www.radiomasterrc.com/ w celu uzyskania pomocy technicznej i znalezienia agenta naprawczego w Twoim regionie.



https://www.open-tx.org
https://github.com/pascallanger/DIY-Multiprotocol-TX-Module/blob/master/Protocols_Details.md
https://www.radiomasterrc.com/
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1.10. Aktualizacja oprogramowania i informacje OpenTX

Aby uzyskac najnowsze wiadomosci i informacje dotyczace oprogramowania sprzetowego OpenTX od zespotu

programistéw, odwiedz witryne internetowg OpenTX pod adresem https://www.open-tx.org . Jesli lubisz uzywa¢ oprogramowania

OpenTX, rozwaz wsparcie zespotu programistéw darowiznag.

1.11. Zrzeczenie sie

OpenTX jest oprogramowaniem sprzetowym typu open source. Nie udziela si¢ zadnej gwarancji ani dorozumianej gwarancji
na jakos$¢ i niezawodnos$é tego oprogramowania. W przypadku nieprawidtowej obstugi model RC moze spowodowac powazne
obrazenia, a nawet Smier¢. Decydujac sie na uzywanie oprogramowania OpenTX, ponosisz wytaczng odpowiedzialno$¢ za swdj

model. Wszelkie obrazenia lub uszkodzenia spowodowane uzyciem oprogramowania uktadowego OpenTX

Autorzy OpenTX i RadioMaster nie ponoszg zadnej odpowiedzialnosci. Uzywaj ostroznie.

1.12. Stan prawny i prawa autorskie

Ten projekt jest wolnym oprogramowaniem: mozesz go redystrybuowac i / lub modyfikowaé zgodnie z Umowg
Powszechnej Licencji Publicznej GNU, umowg dotyczaca wersji V3 lub (opcjonalnie) umowg zaktualizowang wersjg
wydang przez Miedzynarodowe Stowarzyszenie Wolnego Oprogramowania. Powiniene$ otrzymac kopie Umowy GNU

General Public License dla projektu OpenTX. Jesli nie, zobacz www.gnu.org/licenses.

OpenTX to oprogramowanie open source dla pilotéw radiowych RC. Oprogramowanie uktadowe jest wysoce
konfigurowalne i ma wigcej funkcji niz tradycyjne radia. Codzienne informacje zwrotne od tysiecy uzytkownikéw zapewniajg

ciggte aktualizacje oprogramowania uktadowego, a takze stabilno$c i jakosé.

Wydanie oprogramowania uktadowego OpenTX ma nadziejg, ze przyniesie korzysci opinii publicznej, ale nie ma na nie zadnej
gwarancji; nie obejmuje to dorozumianych licencji komercyjnych ani mozliwosci zastosowania do specjalnego celu. Wiecej informacji

mozna znalez¢ w Umowie Powszechnej Licencji Publicznej GNU.

Pliki zrédtowe OpenTX i nie tylko mozna znalez¢ pod adresem https://github.com/opentx/opentx.


https://www.open-tx.org
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2. Oprogramowanie OpenTX Companion (towarzysz

OpenTX)

Oprogramowanie do obstugi zdalnego sterowania OpenTX Companion jest uzywane do wielu ré6znych zadan, takich jak

tadowanie oprogramowania sprzetowego OpenTX do pilota, tworzenie kopii zapasowych ustawien modelu, edycja ustawien modelu i

uruchamianie zdalnego symulatora.

Oprogramowanie OpenTX Companion mozna uruchamiaé na wielu platformach komputerowych.
Oprogramowanie OpenTX Companion obstuguje popularne systemy, takie jak Windows, Mac OS X i Linux.

Nawet bez pilota mozesz doswiadczy¢ wszystkich funkcji i ustawien pilota w symulatorze komputerowym.

Najnowsza wersje oprogramowania OpenTX Companion mozna pobrac¢ tuta;:

http://www.open-tx.org/

2.1. Pobieranie i instalacja oprogramowania

1. Pobierz najnowsza wersje oprogramowania OpenTX Companion ze strony

http://www.open-tx.org/.

2. Zainstaluj oprogramowanie OpenTX Companion (wez Windows w wersji 2.3.6 jako przyktad) Kliknij dwukrotnie

towarzyszacy instalator-windows-2.3.6.exe.

{31 OpenTX Companion 2.3 Setup T="| it e
License Agreement e
Please review the license terms before instaling OpenTX Companion 2.3, { 3 ?

Press Page Down to see the rest of the agreement.

opyright 22011-2019 OpenTX team ”

OpenTX Companion is based on code named eePe by author - Erez Raviv
<erezraviv@gmail.com >

m

This software is provided 'as-s', without any express or implied warranty. In no event
will the authors be held liable for any damages arising from the use of this software.

Permission is granted to anyone to use this software for any purpose, induding
commerdal applications, and to alter it and redistribute it freely, subject to the following

restrictions:

If you accept the terms of the agreement, click I Agree to continue. You must accept the
agreement to install OpenTX Companion 2.3,

1 Agree ] I Cancel
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{71 OpenTX Companion 2.3 Setup G=NESI x|
Choose Components o
Choose which features of OpenTX Companion 2.3 you want to install. ty

Check the components you want to install and unchedk the components you don't want to
install. Click Next to continue.

Select compenents to install: LSRR

compaonent to
s description.

Space required: 52.4MB

Mullsaft Imstall Sysken va 51

<gack || mext> | [ camcel |

{37 OpenTX Companion 2.3 Setup

Choose Install Location
Choose the folder in which to install OpenTX Companion 2.3,

Setup will install OpenT¥ Companion 2.3 in the following folder. To install in a different folder,
dick Browse and select another folder. Click Next to continue.

Destination Folder

Space required: 52.4MB
Space available: 122,9GB

Mullsoft Install System w251

<Back || Next> | | cancel |

{77 OpenTX Companion 2.3 Setup

Choose Start Menu Folder
Choose a Start Menu folder for the OpenTX Companion 2.3 shortcuts,

Select the Start Menu folder in which you would like to create the program's shortcuts. You
can also enter a name to create a new folder,

OpenTX Companion 2.3

Accessaries

Administrative Tools |j
Adobe

Adobe Master Collection C56

AeroFly Professional Deluxe

ahsProtector

Altium

AMD Catalyst Control Center

ANSYS Electromagnetics

Arkaos V1 3.6.1FC2

ArtCAM 2011 {64-bit) -

[] Do not create shorteuts
Mullsoft Install System 2,51

<Back |[ Instal | [ cancel
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{51 OpenTX Companion 2.3 Setup

Completing the OpenTX Companion
2.3 Setup Wizard

OpenTX Companion 2.3 has been installed on your
computer.

Click Finish to dose this wizard,

[¥]f0n OpenTX Companion 2.3%

i < Back ” Einish ll Cancel |

W tym momencie instalacja oprogramowania OpenTX Companion jest zakonczona. Postepuj zgodnie z
ponizszymi instrukcjami, aby kontynuowac ustawianie oprogramowania tak, aby pasowato do pilota RadioMaster

TX16S:

[l OpenTX Companion 2.3.6N156 - R
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Radio Profile Application Settings Simulator Settings

Profile Name TX 168
Radio Type Radiomaster T¥ 16s / TX16s Hall / TX 165 Masterfire L
Menu Language en i
Build Options ppmus [ faichoice [] faimode ] nooverridech
1 noheli 1 nogvars lua [ blustaoth
flexram
Other Settings
5D Structure path |E:,’0pentxfsdcardsf‘|’?i 165_0026 | Select Folder
Backup folder | | Select Folder

General Settings EMPTY: Mo radio settings stored in profile
Default Stick Mode Mode 2 (RUD THR ELE AIL) e
Default Channel Order | AETR hi

Append version number to FW file name
Offer to write FW to Tx after download

OK Cancel

2.2. Uzycie oprogramowania Companion do aktualizacji oprogramowania

sprzetowego pilota

Po zakonczeniu powyzszych ustawien kliknij przycisk pobierania oprogramowania sprzetowego, aby pobra¢

oprogramowanie.

Uwaga: Pilot RadioMaster TX16S ma fabrycznie zainstalowane stabilne i niezawodne oprogramowanie
OpenTX, gdy opuszcza fabryke. Jesli nie ma specjalnej potrzeby, nie aktualizuj oprogramowania sprzetowego bez
potrzeby. Nieprawidtowe flashowanie oprogramowania uktadowego moze uniemozliwi¢ dziatanie radia. Aktualizuj

tylko wtedy, gdy masz pewnos¢, ze je rozumiesz i potrafisz to zrobic.

Jesli musisz zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe do aktualizacji funkcjonalnych, postepuj zgodnie z
ponizszymi instrukcjami. Przed aktualizacjg oprogramowania sprzetowego upewnij si¢, ze wszystkie kroki sg prawidtowe

i postepuj ostroznie, aby upewnic¢ sie, ze pilot zostat pomysinie zaktualizowany.

Jesli nie jest to wymagane, pomin te sekcje.
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[l OpenTX Companion 2.3.6N156 - R

File Edit Settings Read/Write Window Help

@B &OlCEd

Firmware opentx—txlBsz-bluetooth-lua-ppmus—en

Latest Downlead 2. 3. BHISE Check for updates
il I Download firmware
Download 5D contents

BELIEC e

Przed zapisaniem oprogramowania sprzetowego upewnij sie, ze pilot jest wytgczony i podtagcz
dostarczony kabel USB-C (TYPE-C). W menedzerze urzadzen komputera pojawi sie nastepujgca nazwa

urzgdzenia:

5 l Software devices

5 i‘d Sound, video and game controllers
> & Storage controllers

5 = Systemn devices

5 i Universal Serial Bus controllers

w i Universal Serial Bus devices

|§ STM32 BOOTLOADER

Przed pierwszym zapisaniem oprogramowania sprzetowego nalezy wymieni¢ sterownik STM32
BOOTLOADER, aby upewni¢ sig, ze oprogramowanie OpenTX Companion moze rozpoznac ten typ sprzetu i

poprawnie zapisa¢ oprogramowanie. Metoda wymiany jest nastepujgca:

Pobierz najnowszg wersje uniwersalnego oprogramowania do wymiany sterownikow Zadig.exe ze strony

https://zadig.akeo.ie/

A. W systemie Windows kliknij prawym przyciskiem myszy Zadig-2.4.exe i wybierz Uruchom jako

administrator
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B. W programie Zadig wybierz Opcje-> Lista wszystkich urzadzen, aby wyswietli¢ liste urzadzen

Zacig’ s
Device || Options || Help

List All Devices I

Ignore Hubs or Compaosite Parents = |[]Edit

v Create a Catalog File

" More Information
Driver = 5

¥ Sign Catalog & Install Autogenerated Certificate WinLISB fibushse)
LR Advanced Mode libusb-win32
WeID Log Verbosity @ libusbk

WinUSE (Microsoft]

0 devices found.

C. Lista rozwijana i znajdz urzadzenie STM32 BOOTLOADER

IEEE-1284 Controller x
802, 11ac WLAN
USB Optical Mouse

= Replace Driver b libusbk
wem? 7 WinUSE (Microsoft)

@ devices found.
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D. Kliknij przycisk Zastgp sterownik (jesli sterownik byt wczesniej zainstalowany, Zainstaluj ponownie
Zostanie wyswietlony sterownik), aby wymienié / zainstalowac¢ sterownik. Po zakonczeniu instalacji sterownika mozesz uzy¢

OpenTX Companion do prawidtowego zapisania oprogramowania uktadowego na pilocie zdalnego sterowania.

[l OpenTX Companicn 2.3.6N156 - R

REOOED

#1Bs-bluetooth-lua-ppmuz-en—2. 3. BHISE. bin

Version 2.3.BH156 (cc585950)

z19

Variant

Date & Time 2020-03-15 19:24:01

I Checl Hardware compatibility I

[ Cencal _]i'ﬁ'_rita-.tq.TX. |
e

‘ﬁ Write Firm:

Flashing done

v
DFU mode device DFU version Olla
Device returned transfer size 2048
DfuSe interface name: "Internal Flash "
Downloading to address = 0x08000000, size = 1056360
IFile downloaded successfully I

0 vall SULT1X Signacure \

Warning: File has no DFU suffix

W tym momencie oprogramowanie uktadowe pilota zostato pomysinie zapisane. Odtacz USB-C (TYPE-C) i

przejdz do pierwszej procedury rozruchu.
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3. Pierwszy rozruch

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby uruchomi¢. Przed wejsciem do gtéwnego interfejsu system
sprawdzi potozenie drazka gazu i przetacznika oraz inne warunki uruchamiania. Jes$li warunki uruchamiania nie sg
spetnione, pojawi sie odpowiedni monit o btedzie. Musisz go wyczysci¢ lub nacisng¢ dowolny klawisz, aby przejs¢ do

przodu

Ostrzezenie o przepustnicy: Jest to ostrzezenie, ze przepustnica nie znajduje si¢ w najnizszym potozeniu, gdy radio
jest wigczone. Mozesz ustawi¢ drazek przepustnicy w najnizszym potozeniu lub nacisng¢ dowolny klawisz, aby przej$¢. Mozesz

takze wytgczy¢ opcje stanu przepustnicy w menu MODEL SETUP. Alarm przepustnicy.

Throttle not idle
Press any key to skip

Ostrzezenie dotyczace przelacznika: Jest to ostrzezenie, ze przetgcznik na pilocie nie znajduje sie w potozeniu

domysinym. (Domysinie wszystkie kierunki przetacznikow sg w goére 1)

Press any key to skip




A
RADIOMASTER

Failsafe not set warning: Jest to ostrzezenie, ze zabezpieczenie przed awarig pilota nie jest ustawione.

Ostrzezenie o wylgczeniu alarmu: Podobne ostrzezenie pojawi sig, jesli tryb dzwieku na stronie

ustawien pilota jest wyciszony.

Alarms disabled
Press any key

Ostrzezenie dotyczace karty SD: Jesli wersja pliku karty SD nie odpowiada wersji oprogramowania
sprzetowego pilota, pojawi sie to ostrzezenie. Rysunek wymaga wersji 2.3V0026 (zawarto$¢ karty SD wymaga

aktualizacji podczas aktualizacji oprogramowania).
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Expected version: 2.3V0026
Press any key

Pierwsza strona: Ponizej znajduje sie przyktad domysinej pierwszej strony systemu, mozesz dostosowac elementy

wyswietlania na stronie zgodnie z wymaganiami.

Batt

6.7

( I ) ( I ]
[CEUTELEOEE T | 111 LR R AR RNRTANN

3.1. Skalibruj napiecie baterii

Ten przyktad dotyczy uzycia akumulatoréw litowo-jonowych 2 x 3,7V (2's 7,4 V) 18650 w
dostarczonych oddzielnie akumulatorach tacowych, pakietu 21700 2s 7,4 litowo-jonowego
(sprzedawany oddzielnie) lub akumulatora litowo-polimerowego 2 s 7,4 V o standardowym

napieciu (sprzedawane oddzielnie)
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A. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk [SYS], aby wejs¢ do ustawien systemu. Naci$nij klawisz [PAGE], aby przej$¢ do

strony HARDWARD, przewin do dotu strony, wybierz opcje Kalibracja baterii i wprowadz rzeczywiste zmierzone

napiecie baterii.

®

HARDWARE

¢ SG 3P0OS
& SH Toggle
& Sl 3P0OS

SJ 3P0OS

Battery calibration 6.70V

RTC Batt 0.00V

Check RTC voltage

ADC filter ]

Debug Analogs Switches

B. Przewin do RADIO SETUP i wprowadz zakres poziomu natadowania baterii w zakresie miernika baterii, jak pokazano ponizej.

® 5

RADIO SETUP

Date

Time

Battery meter range

Sound

Mode
Volume
Beep volume
Beep length
Beep pitch

C. Na biezacej stronie obré¢ kétko przewijania, aby znalez¢ Niski poziom natadowania baterii (alarm niskiego napiecia) i wpisz
napiecie alarmu, jak pokazano ponizej. Gdy napiecie pilota zdalnego sterowania jest nizsze niz aktualnie ustawione napiecie, system

odtworzy ostrzezenie gtosowe i poinformuje, ze napiecie akumulatora jest niskie.



N
RADIOMASTER

&

RADIO SETUP
Strength

Alarms
Battery low

Inactivity 10m
Sound off =
Check RSSlon shutdown =
Backlight
Mode OFF
Duration 10s

3.2. Kalibracja gimbali

Kazdy TX16s jest kalibrowany w procesie kontroli jakosci, jednak ze wzgledu na rézne warunki wysytki sugerujemy

kalibracje radiotelefonu przed pierwszym uzyciem.

A. W ustawieniach systemu przejdz do strony SPRZET, wybierz Kalibracja

element i naci$nij przycisk OK, aby wprowadzi¢ ustawienia.

®

HARDWARE

Calibration

Sticks

#Rud

@Ele

@Thr

@Ail

Pots

S Pot with detent
{36P Multipos Switch

B. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi u géry, aby przeprowadzi¢ kalibracje. W pierwszym kroku pojawi sie monit, nacisnij
klawisz potwierdzenia, aby rozpoczaé
CALIBRATION
Press [Enter] to start

AN Liyy,
1y

L

!"Fl\\

’ P
iy

I IR 101 T |
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C. W drugim kroku umies$¢ wszystkie gimbale, pokretta i boczne suwaki na srodku
pozycja. System uzyskuje warto$¢ punktu srodkowego, a nastepnie nacisnij klawisz potwierdzenia, aby przej$¢ do
nastepnego kroku.

CALIBRATION
Center sticks/pots/sliders and press [Enter]

\‘\1lﬂjfﬁ . '1IF3I’
- L .

n

.!FIFI\H

- -
5 -

4 b
Es Nl
T

[LETT IIIIIIIIIIIIIIIIII|. 1 1] .|IIIIIIIIIIIIIIIIII LT RTRRTAR|
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D. Trzeci przesun wszystkie gimbale, pokretta i boczne suwaki do ich odpowiednich maksymalnych i minimalnych pozycji.
System zapisze wartosci maksymalne i minimalne. W tym momencie 6POS (przycisk szesciopozycyjny) moze by¢ wcisniety
jeden po drugim. System rejestruje wartos¢ kazdego przycisku. Wartos$¢ klucza mozna sprawdzi¢ u dotu strony. Po
wykonaniu wszystkich powyzszych czynnosci nacisnij klawisz Enter, aby zakonczy¢ kalibracje, a system automatycznie

powrdci do poprzedniej strony.

CALIBRATION
Move sticks

(LR NN
NN L

[T EETOETE TR | 1] & [ECCCELECTEE FE T |

Wazna uwaga na temat kalibracji STICK.
Podczas kalibracji drgzkéw uzyj wzoru w lewo / w prawo / w gére / w dot, aby uzyskaé jak najdoktadniejszg

kalibracje.

<

Nie wykonuj ruchu okreznego podczas kalibracji drgzkow.

X
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3.3. Ustaw domysiny tryb gimbala i domysing kolejnos¢ wyjsé kanatow.

W ustawieniach systemu, przejdz na strone RADIO SETUP, wybierz kotko przewijania do dotu

strony, mozesz zobaczy¢
Domyslina kolejno$¢ kanatéw: AETR
Tryb (tryb gimbala): ustawiany fabrycznie w zaleznosci od zakupionego trybu.

Poniewaz kolejnos¢ wejs¢ kanatéw wbudowanego wieloprotokotowego modutu nadawczego
pilota RadioMaster TX16S to AETR, w opcji Domysina kolejno$¢ kanatow nalezy wybrac kolejnosc¢
AETR

Tryb (tryb gimbala) mozna wybra¢ zgodnie z wtasnymi preferencjami: Tryb 1 (prawy gaz /
Japonia)

lub

Tryb 2 (przepustnica z lewej strony / amerykariski)

Ikony po prawej stronie od lewej do prawej wskazujg nazwy gimbali odpowiadajgce potozeniu
gimbala na pilocie.

Krajobraz z lewym gimbalem Portret z lewym gimbalem Portret z prawym gimbalem Poziomo z prawym gimbalem

Rud = (kierunek) Thr (przepustnica) Ele (pochylenie) Ail (przewrét

® &

RADIO SETUP

Adjust RTC

Coordinate format DMS
Country code America

Voice language English

Units Metric

Play delay (sw. mid pos) 150ms

USB Mode Ask

Default channel order AETR

Mode 2  GRud &Thr BEle GAil
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4. Szczegoty menu pilota

4.1. Gtéwny interfejs

Domysliny ekran startowy jest nastepujgcy. Uzytkownik moze modyfikowa¢ wyswietlane tresci, aby

dostosowac gtéwny interfejs.

=)

Baftt

6.7

TMR1 @ Modell

P

|

. Il k| ( 11 )
[CCCLCCCECECERRRERE FRRRERERERERRRRLRL] 111 [EERERERERRRRREEE FERRRREREEEEEEELLL

Gorny pasek menu: Domysiny gorny pasek menu wyswietla glosno$c¢ gtosnika, poziom natadowania baterii pilota, site sygnatu
odbiornika (RSSI) oraz godzine i date. Batt to niestandardowe napigcie zdalnego sterowania na gérnym wyswietlaczu; uzytkownicy

moga réwniez dodawac inne informacje o wyswietlaczu i widzety.

Pasek menu modelu: Pasek menu modelu po prawej stronie pokazuje nazwe modelu i zdjecie modelu aktualnie

uzywanego.
4.2. Ustawienia systemowe
Dtugo nacisnij lewy przycisk SYS, aby wejs¢ na strone ustawien systemu. Strona ustawien systemu jest

podzielona na 7 sekcji.

- NARZEDZIA: Strona narzedzi, ktéra zawiera funkcje ustawien analizatora widma i niektérych urzadzen
innych firm, takich jak funkcja ustawien TBS Crossfire, specyficzne ustawienia odbiornika Frsky i ustawienia
protokotu HoTT odbiornika Graupner.

- KARTA SD: Strona karty SD. Na tej stronie mozesz przeglada¢ zawartos¢ karty SD i szybko ustawi¢
ekran startowy, zdjecia modeli oraz funkcje flashowania oprogramowania wbudowanego / zewnetrznego
modutu z plikéw firmware zatadowanych na karte SD.

_- KONFIGURACJA RADIA: Strona konfiguraciji pilota, ta strona zawiera podstawowe funkcje
pilota i ustawienia parametrow domysinych pilota.
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- FUNKCJE GLOBA: Strona funkcji globalnych. Ta strona moze dostosowac rézne funkcje globalne. Funkcje
globalne sg podobne do funkcji specjalnych w parametrach modelu, ale funkcje globalne sg wspdlne dla catego
modelu, podczas gdy funkcje w parametrach modelu sa uzywane tylko przez biezacy model.

- TRENER: Trener, czyli strona funkgji trenera. Na tej stronie mozna ustawi¢ wspotczynnik sterowania dla
kazdego kanatu za pomocg pilota zdalnego sterowania w trybie ucznia w trybie trenera oraz wspotczynnik
interwenciji pilota w trybie trenera.

- SPRZET: Strona ustawien sprzetu. Na tej stronie mozesz skalibrowa¢ gimbal i napiecie,
ustawi¢ nazwe gimbala, ustawic funkcje i nazwy przetacznikdw i pokretet oraz wyswietli¢
podstawowe parametry sprzetu.

- WERSJA: Strona wersji. Na tej stronie mozna wyswietli¢ typ sprzetu pilota zdalnego sterowania, wersje oprogramowania
sprzetowego OpenTX oraz elementy funkcjonalne zawarte w biezacym oprogramowaniu sprzetowym.

4.2.1 NARZEDZIA (strona Narzedzia) opis

® R

TOOLS

01 Crossfire configure
02 FrSky GaSuite

03 FrSky SBEC

04 FrSky SxR

05 Graupner HoTT
06 Spectrum (INT)
07 Spectrum (EXT)

4.2.2 Instrukcje dotyczace karty SD (strona karty SD)

® @&
SD CARD
[CROSSFIRE]

[FIRMWARE]
[IMAGES]

[LOGS]
[MODELS]
[RADIO]
[SCREENSHOTS]
[SCRIPTS]
[SOUNDS]
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4.2.3 Instrukcje dotyczace konfiguraciji radia

© e

RADIO SETUP
Date 2020-02-12
Time 1511226
Battery meter range 6.0-8.4V
Sound
Mode NoKey
Volume O
Beep volume
Beep length
Beep pitch
Wav volume
Background volume
Variometer
Volume O
Pitch zero /00Hz
Pitch max 1700Hz

Repeat zero 500ms
Haptic
Mode MoKey
Length O
Strength O

Alarms

Battery low 6.2V

Inactivity 10m

Sound off

Check RSSI| on shutdown
Backlight
Mode

Duration

ON brightness

OFF brightness

Alarm
Pwr Off delay
GPS

Time zone

Adjust RTC

Coordinate format DMS
Country code America
Voice language English
Units Metric
Play delay (sw. mid pos) 150ms
USB Mode Ask
Default channel order AETR
Mode 2  BRud BThr BEle BAil
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4.2.4 FUNKCJE GLOBALNE (strona Funkcje globalne) Instrukcje

= 11 W
@ Uuu”
GLOBAL FUNCTIONS

GF1 ON Volume ) | |
GF2

GF3

GF4
GF5
GF6
GF7
GF8
GF9

4.2.5 Opis TRENERA (strona funkcji trenera)

@ ( 11 Mar
20052

TRAINER

GINI

@Ele

@Thr

@ Rud

Multiplier 1
Cal 0

.0
.0
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®

HARDWARE
Calibration
Sticks
@Rud
@Ele
@BThr
@Al

Pots

{"1S1

6P

{"1S2
IEX
{MEX2
]

FIRS
Switches
& SA

& SB

& SC

&'SD

& SE

& SF

&SG

& SH

&' Sl

& SJ
Battery calibration
RTC Batt
Check RTC voltage
ADC filter
Debug

4.2.6 HARDWARE (strona ustawien sprzetu) Opis

Pot with detent
Multipos Switch
Pot with detent
None

None

Slider

Slider

3P0S
3P0S
3P0S
3P0S
3P0S
2P0S
3P0S
Toggle
3P0S
3P0OS
6.70V
0.00V

||
Analogs Switches

28



N
RADIOMASTER

4.2.7 WERSJA (strona Wersja) opis

® @ e

VERSION
VERS :opentx-tx16s-2.3.6 (2fcb7765)
DATE :2020-03-10

TIME :10:57:08

EEPR :219

UID: 0028003F 30345117 30333435

OPTS: crossfire, flexr9m, internalmulti, multimodule, lua,
luac, ppmus

4.3. Wybé6r modelu

4.3.1. Utworz model i wybor modelu

W gtéwnym interfejsie nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby wys$wietli¢ menu (ENT naciska dolny

koniec kotka przewijania)

Model Select
Monitors

Reset...
Statistics
_Ahr_lut
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Wybierz, aby przej$¢ do strony wyboru modelu, ktéra stuzy do wybierania, tworzenia, przetaczania, usuwania i kopiowania modeli.

ModelD3

Modeld4 ModelOs
Models
Category

00:00

Modells Modeld7
Category

] 0.0GE <=6

E_. model2.bin

Dtugo nacisnij ENT, aby wy$wietli¢ menu operacyjne modelu

Create model
Duplicate model

Move model
Create category
Rename category

30
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4.3.2. Monitor kanatéw

Monitory: uzywane do wyswietlania interfejsu monitorowania wyj$cia kanatu, mieszanego wyjscia sterujgcego i

przetgcznika logicznego.

& E

CHANNELS MONITOR 1-8
[r.::h 01 1500us

F100%
R -100%

F100%
N -100%
B Cho3 C 5 chov

choz 1500us

F100%
I -100%

F100%
I -100%

Cho4

Outputs [ Mixers

Mozesz uzy¢ klawisza PAGE, aby przetaczy¢ sie na inne interfejsy.

Strona przetgcznika logicznego moze wyswietla¢ stan 64 przetacznikdw logicznych. Domysinie stan nieaktywny jest

szary, a stan aktywny jest czarny (lub biaty w zalezno$ci od schematu).

Dalsze czytanie o funkcjach przetacznika logicznego: http: // open-

txu.org/home/continuing-education/logical-switch-functions/

&

LOGICAL SWITCHES MONITOR

L6 LO2 04



http://open-txu.org/home/continuing-education/logical-switch-functions/
http://open-txu.org/home/continuing-education/logical-switch-functions/

N
RADIOMASTER

4.3.3. Funkcja resetowania

. Reset flight
Reset timer1

Reset timer?2
Reset timer3
Reset telemetry
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4.4. Ustawienia modelu (Konfiguracja modelu )

4.4.1 Ustawienia modelu ( Konfiguracja modelu )

® E

MODEL SETUP
Model name
Model image
Timer 1

Name

Persistent

Minute call

Countdown
Timer 2

Name

Persistent

Minute call

Countdown
Timer 3

Name

Persistent

Minute call

Countdown
Extended limits
Extended trims
Display trims
Trim Step
Throttle

Reverse

Source

Trim idle only
Preflight Checks

Display checklist

Throttle state

Switch positions

Pots & sliders
Center Beep
Use global funcs
Internal RF

Mode

Module Status

Channel Range

Receiver No.

RF Freq. fine tune

Bind on channel

Disable Telemetry

Low power mode
External RF

Mode
Trainer

Mode

Model1l
nvZ.png
OFF 00:00:00

OFF

Silent
OFF 00:00:00

OFF

Silent
OFF 00:00:00

Manual Reset
Silent

Reset
No
Fine

| |
ATBTCTDTET FT GT
OFF

R
| |

MULTI

FrSky D8
No MULTI_TELEMETRY detected
CH1 - CH16
00 @ Bind
0

® Range

OFF

Master/Jack
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Konfiguracja modelu Szczegétowe opcje :

Nazwa modelu pisz tutaj nazwe swojego modelu.

(0 Jr-PAL LT [I[VI Mozesz wybrac plik obrazu jako logo modelu w folderze BMP na karcie SD. Zdjecia mozna

przegladac¢ za pomocg menedzera kart SD.

Timer 1-3

Do 3 w petni programowalnych timeréw, ktére mogg odlicza¢ w gére lub w dét.

NA Timer jest zawsze wigczony
Tht Timer zawsze wigczony, gdy przepustnica nie jest catkowicie w dét Timer wigczony,
THs gdy przepustnica nie jest catkowicie opuszczona Predko$¢ timera proporcjonalna do

przepustnicy

o,
THY% THR 100% Timer 1-sekundowy interwat, THR 50% Timer 2-sekundowy interwat

Ustawienie timera na warto$¢ powyzej 00:00 przetacza go w tryb odliczania
Wartos¢ czasu

M : Nazwij zegar

er zachowuje swojg wartos¢, gdy Tx jest wigczony i wigczony lub gdy model jest zmieniany

—
2
1Y

=3

WIGTNENGFILTER . \Wymagana karta SD z zainstalowanym pakietem dzwiekowym. W kazdej minucie wypowiadana warto$¢.

Odliczanie ransmisja z odliczaniem, domysinie 10 s (10 sekund)
Cichy Tryb cichy
Sygnaty dzwigkowe Brzeczyk
Gtlos Odliczanie do transmisji gtosowej
Haptic Alarm wibracyjny

ROFLFIIFANAITNIIA : Rozszerz limit. Po sprawdzeniu ustaw limit kanatu steru na + 125% (domysinie

maksymalnie = 100%).
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. Rozszerzenie precyzyjnego strojenia, umozliwiajgce precyzyjne dostrojenie w celu pokrycia

A
o
N
[
N
(]
=
N
o
=]
o
3
<
=
o
=3
(A
N

catego zakresu gimbala zamiast + 25%

VEAEHEIFLI Zmodyfikuj precyzje kroku dostrajania. Doktadno$é mozna modyfikowac zgodnie z

aktualnymi wymaganiami.

. Ustawienia zwigzane z przepustnicg

(oL:\W/{ I [ Przepustnica wstecz

Zrédto pracy przepustnicy (zrodio wejsciowe), poniewaz spust przepustnicy
uzywany jest timer, taki jak funkcja THs, zwykle jest ustawiony na kanat przepustnicy zamiast na

gimbal, dzieki czemu dziatanie dzwigni gazu uruchamia poprawnie timer

Przycinaj tylko na bieg . Trym przepustnicy wptywa tylko na potozenie dolne, gdzie tylko trymowanie

wplywa na jatowa czes¢ skoku przepustnicy i nie dotyka catego zakresu przepustnicy.

Kontrole wstepne hwdzenie przed lotem, podczas uruchamiania lub tadowania modelu, plik

system sprawdzi nastgpujgce ustawienia domysine, jesli nie odpowiadajg one nastgpujacym ustawieniom modelu, system

wyswietli strone z ostrzezeniem o zabezpieczeniach

VAWICHEIS CACOIIRE © Pokaz liste kontrolng

SIcWRJrIIIEGI . Ostrzezenie o stanie przepustnicy, gdy pilot jest wigczony

lub model jest zatadowany, jesli drazek gazu nie znajduje sie w najnizszym potozeniu, zostanie wy$wietlone ostrzezenie

Przetacz pozycje trola potozenia przetgcznika, okresla, czy pilot zdalnego sterowania

sprawdza, czy przetacznik znajduje sie w okreslonej pozyciji, gdy pilot jest wigczony lub podczas tadowania
modelu. Aby je ustawi¢, ustaw wszystkie przetgczniki tak, jak chcesz, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj ENT

(klawisz potwierdzenia), system zapisze wszystkie biezace pozycje przetgcznikéw jako wartosci domys$ine

Sprawdz potozenie pokretta i suwaka. Domys$ine potozenie pokretta i suwaka presetu

jest takie samo jak powyzej.

Center Beep brodkowy dzwigk podpowiedzi, wybierz, czy gimbal, pokretto i suwak bedg emitowac sygnat

dzwiekowy po osiggnieciu punktu srodkowego.

WFAYRULGUG TR EINY :  Uzyj globalnych ustawien funkcji, wybierz, czy chcesz zastosowac globalne ustawienia funkciji

do biezgcego modelu

35



N
RADIOMASTER

TG WVANS @ Wbudowany bezprzewodowy modut RF, wbudowany wieloprotokotowy modut RF 4w1, zapoznaj sie z

instrukcjg obstugi wieloprotokotowego modutu RF

. Zewnetrzny modut RF, kompatybilny z wieloma gtéwnymi modutami RF

: Tryb trenera

Mistrz / Jack Potaczenie kablem audio, tryb hosta trenera Potgczenie

Slave / Jack kablem audio, tryb ucznia slave

Potaczenie bezprzewodowe Bluetooth, tryb trenera (wymaga zewngtrznego modutu
Master / Bluetooth
Bluetooth)

Potaczenie bezprzewodowe Bluetooth, tryb ucznia slave (wymaga zewnetrznego
Slave / Bluetooth
modutu Bluetooth)

Tryb hosta trenera modutu 4w1 z wieloma protokotami (ta funkcja wymaga dodania

Master / Multi zewnegtrznego modutu wieloprotokotowego 4w1 jako trybu odbiornika wejsciowego trenera RX)

4.4.2. Tryb samolotowy ( Tryby lotu )

Tryb lotu pozwala ustawi¢ odpowiednig warto$¢ dostrojenia dla okreslonej misji lub zachowania podczas lotu.
Ten element jest uzywany gtéwnie w szybowcach ze statymi skrzydtami, aby uzywac réznych wartosci dostrajania w
réznych srodowiskach. Mozesz dostosowac¢ warto$¢ dostrajania 1-6 kanatéw i mozesz ustawi¢ jg dla kazdego lotu.

Tryb ustawiania ptynnego spowolnienia czasu spowolnienia.

® m

FLIGHT MODES
FMO
FM1
FM2

FM3
FM4 ---
FM35
FM6
FM7
FMB8

cCoocooocoao
o e e R e R i e =
coocoocococooo
Scodooodoo
codaobodaod
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Dostepnych jest 8 trybow lotu plus domysiny FMO. Pierwsza pozycja FM1-FM8 wymaga przetacznika spustowego. Gdy

zaden przetgcznik nie jest wigczony, FMO jest domysinie wigczone.

Nazwa Zdefiniuj nazwe trybu samolotowego
Wybierz przetgcznik spustowy trybu samolotowego. Moze to by¢ przetgcznik fizyczny lub

Przetgcznik
przetacznik logiczny.

Wybér przycinania Dostosuj warto$¢ dostrojenia 1-6 kanatéw zgodnie z wlasnymi potrzebami
szyk

Pojawiajg sie
Ustawienia czasu spowolnienia wejscia / wyjscia

Fade Out
Na dole ekranu (ponizej FM8) pojawia sie przypomnienie

Czek Lot sprawdz dostrojenie kazdego tryﬁbu lotu. Wedtug o
aktualnie wybrany numer FM, odpowiednie przypomnienie

Tryby trybéw

wyswietlany jest komunikat, na przykfad, jesli tryb samolotowy FM2 jest aktywny, wyswietli
sie "Sprawdz trymy FM2"

4.4.3. Zrodto wejsciowe ( Wejscia )

Strona Wejscia definiuje zrodto wejsciowe. Przed wyprowadzeniem do kanatu mozna dokona¢ wstepnych
ustawien zrodta wejsciowego, takich jak ograniczenie ilo$ci operacji, zwiekszenie krzywej, uzycie pary

przetacznikdw do przetgczania itp.

Zrédtem wejsciowym moze byé fizyczne zrodto operacii, takie jak gimbal, pokretto lub przetacznik
pilota, lub globalna zmienna Gvar, przetgcznik logiczny, dane zwrotne itp.

INPUTS

E Al 100% (JAil cnt
I£Ele 100% FEle cnt
[€Thr 100% CiThr

[ERud  100% BRud cnt
I£05
[£06
07
[£08
I£09
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Aby ustawi¢ wpis, naciénij i przytrzymaj klawisz ENT na biezgcym wpisie, a pojawi sie podmenu

Edit
Insert Before
Insert After

Copy
Move
Delete

#%$% Edytowaé H A %48 &8

~ |NPUTS

I}‘— Ail

Input name  Ail

Line name  ---
Source BAil
Weight 100%
Offset 0%

Curve Expo 30%
Modes 012345678
Switch

Side

Trim

M\lazwa aktualnego wpisu. Uzyj kétka przewijania, aby wybrac literg lub cyfre. Nacisnij i przytrzymaj
klawisz ENT, aby przetgcza¢ sie miedzy duzymi i matymi literami. Naci$nij klawisz ENT, aby przej$¢ do nastepnego

znaku.

MOniewaz kazdy wpis moze mie¢ wiele linii konfiguracji, mozesz nada¢ kazdej linii nazwe, aby

unikng¢ nieporozumien w przysztosci

Nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby wejs¢ do menu wyboru zrédta sygnatu. Przewin w gore

lub w dét do zadanej kategorii i nacisnij ENT, aby wybra¢ odpowiednie zrodto wejsciowe
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@ Sticks
{}Pots
AMAX
@Cyclic

ElTrims

& Switches
BaTrainer
=Channels

Waga: Normalny zakres to warto$¢ pomigdzy + 100% zostanie powigkszona do dziatania gimbala. Wprowadzenie
wartosci ujemnej, na przyktad -100%, oznacza odwrocenie wyniku. Zwrd¢ uwage, ze odwréocenie kanatéw nie powinno

uzywac wartosci uiemnych na stronie Wejscia, a aby odwrocic¢ kanaty, powinno by¢ odwrdcone na stronie Wyjscia.

M : Ustawienie przesuniecia punktu srodkowego

Ustawienia krzywej

Zrézn Dostosuj wielko$¢ pociagniecia po jednej stronie, ustawiajgc punkt srodkowy jako granice
Ustawienie krzywej ekspozycji. Zwiekszenie wartosci dodatniej sprawi, ze gimbal bedzie gtadszy i ptynniejszy podczas zblizania
Expo sie do punktu $rodkowego, podczas gdy zwigkszenie warto$ci ujemnej sprawi, ze gimbal bedzie bardziej ostry, gdy zbliza si¢
do punktu $rodkowego.
Pozycje powyzej 0 (punkt $rodkowy) podazajg za wyjéciem gimbala, wszystkie operacje ponizej punktu
x>0
$rodkowego sg ustawiane na warto$¢ punktu srodkowego 0
X <0 Przeciwienstwo poprzedniego
Wartosci bezwzgledne, wartosci ujemne mniejsze od punktu srodkowego zawsze stang sie wartosciami
| X dodatnimi, a rzeczywista wydajno$¢ jest krzywg w ksztalcie litery V.
Func
Preset Ponizej punktu $rodkowego 0 jest ustalone w punkcie $rodkowym 0, powyzej punktu Srodkowego jest ustalone
funkcjonowac >0 na 100, rzeczywista wydajnos¢ jest taka, ze gimbal staje sie 0 i 100, aby sie przetgczyé, nie ma procesu
posredniego
f<0 Przeciwienstwo poprzedniego
Powyzej punktu srodkowego jest ustalona na + 100%, a ponizej punktu Srodkowego jest ustalona
| f] na -100%. Rzeczywista wydajnosc jest taka, ze gimbal zmienia sie na -100% i + 100%. Nie ma
procesu posredniego.
Cstm Wywotaj niestandardowag krzywg (CV1-CV32), niestandardowg krzywa ustawia sie na stronie krzywej CURVE
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Lis"1)"AVybierz odpowiedni tryb lotu, a wyjsciowg warto$¢ przycinania, ktéra ma wplyw na ten wpis,

mozna ustawi¢ we wpisie trybu lotu

M : Wybierz przetgcznik, aby aktywowac ten element (Uwaga: To ustawienie jest dodawane do tego elementu,

aby dodac wiele wierszy z réznymi ustawieniami do przetaczenia, jesli jest tylko jedno ustawienie linii, nie ustawiaj

przetacznika aktywacji, w przeciwnym razie przetgcznik spowoduje by¢ catkowicie niewazne)

Mednostronne ustawienie z punktem $srodkowym jako granica. Bez wzgledu na to, jak ten element jest ustawiony,

zostanie ustawiony jednostronny efekt obok siebie.

x>0

Wszystkie ponizej punktu $rodkowego s3 ustalone na 0, a normalne wyj$cie powyzej punktu srodkowego Wszystkie

x <0

powyzej punktu $rodkowego sg ustalone na 0, a normalne wyjscie ponizej punktu srodkowego

L'Zul: Mozesz wybraé, czy dostrajanie bedzie skuteczne dla tego wpisu, lub mozesz osobno zdefiniowacé

dostrajanie, ktére ma wplyw na ten artykut.

4.4.4. Kontrola mieszania (mikser)

MIXES

CH1 100%
CHZ2 100%
CH3 100%

CH4 100%

CH5 100%

CH6 100%

CH7 100%

CHEB 100%

CH9

CH1 I=T00%

Strona miksowania ustawien kanatéw

Strona sterowania miksem umozliwia tgczenie dowolnej liczby zrédet wejsciowych i mapowanie ich na jeden

lub wigcej z 32 kanatéw wyjsciowych. Na koniec uzyj nastepnej strony (Wyjscia), aby te czysto logiczne wyjscia

pasowaty do modelu urzadzenia

Masz petng elastyczno$¢ w kontrolowaniu miksowania z dowolnego wejscia do dowolnego kanatu wyjsciowego.
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Miks umieszcza jedno wejscie w jednym kanale. Wejscia konfiguruje sie na stronie Wejscia, ktéra definiuje

dowolny typ wejscia.

Strona sterowania miksowaniem moze réwniez wykorzystywac inne kanaty jako zrédio biezacego kanatu i
wyprowadzac z biezgcego kanatu po ponownym miksowaniu. Moze réwniez mieszac jeden lub wiecej kanatéw z

innymi lub wielokanatowymi wyjsciami, ktére moga taczy¢ bardzo potgzne ztozone funkcje.

Wszystkie dane wejsciowe mieszczg sie w zakresie od -100% do + 100%. Gimbale, pokretta, suwaki, kanaty, zmienne

globalne i wejscie trenera.

Jesli chcesz, aby serwomechanizm wtyczki nr 2 podtgczonej do odbiornika byt sterowany podnoszeniem

(ELE), wystarczy utworzy¢ wejscie miksujgce na CH2 i uzy¢ wejscia Ele jako zrédta dziatania.

Kazdy kanat moze mie¢ wiele linii i mozesz wybraé operacje miedzy kazdg linig. Nacis$nij dtugo klawisz

ENT i wybierz opcje Wstaw przed / po, aby utworzy¢ nowa linie.

Domyslinie wszystkie linie w tym samym kanale sg sumowane, a nastgpna linia moze zosta¢

natozona lub pomnozona przez wartos¢ kanatu poprzednie;j linii i catkowicie zastgpiona.

Nalezy pamietac, ze aktualnie aktywny wiersz ustawien zostanie wyswietlony pogrubiong czcionkg, co utatwia
rozpoznanie aktualnie uzywanego elementu na pierwszy rzut oka. Kanat CH1 pokazany na rysunku jest wprowadzany

przez gimbal Alil, a trzy stany przetacznika SA stuza do przetaczania wartosci trzech skokow.

MIXES
CH1 100% IEAI EAIIR
oF 80% [EA] € AIIR

€ AIlIR

&= Elev
& Motor
€ Rudder

Aby edytowaé element sterujgcy miksowaniem, uzyj kétka przewijania, aby wybra¢ element sterowania miksowaniem w gore

iw dot, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby wej$¢ do podmenu edycji. Wybierz Edytuj i naci$nij krétko klawisz ENT.
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Edit
Insert Before
Insert After

Copy
Move
Delete

Szczegotowe ustawienia mieszania wpisow

~¢ MIXES
2 e

Mix name AilR

Source IEAI Delay up
Weight 100% Delay dn
Offset 0% Slow up

Trim [ Slow dn
Curve Diff 0%

Modes 012345678
Switch SAt

WET ] OFF
Multiplex Replace

CH1

: Ustawienie nazwy Uzyj kotka przewijania, aby wybrag litery i cyfry, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj

klawisz ENT, aby przetgcza¢ miedzy duzymi i matymi literami. Krétko naci$nij klawisz ENT, aby ustawi¢ nastepny znak.

m{ugo nacisnij klawisz ENT, aby wyswietli¢ menu kategorii zrédta wejsciowego.
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_[€lnputs
#Sticks
Pots
AMAX

@Cyclic
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& Switches
SaTrainer
=Channels

Martoéé ruchu kanatu, zakres to -500 / + 500. Wartos¢ domysina to 100. Warto$ci ujemne

wskazujg wyjscie kanatu zwrotnego.

M : Przesuniecie punktu $rodkowego, mozesz dodac¢ przesunigcie wartosci wejsciowej, dodatnie lub ujemne. Zakres

to -500 / + 500

La'iul: Mozesz wybrac, czy dostrajanie bedzie skuteczne dla tego wpisu, lub mozesz osobno zdefiniowac

dostrajanie, ktore ma wplyw na ten artykut.

Ustawienia krzywej

Zrozn Dostosuj wielko$¢ pociagnigcia po jednej stronie, ustawiajgc punkt $rodkowy jako granice
Ustawienie krzywej ekspozycji. Zwiekszenie wartosci dodatniej sprawi, ze gimbal bedzie gtadszy i ptynniejszy podczas zblizania
Expo sie do punktu srodkowego, podczas gdy zwigkszenie wartosci ujemnej sprawi, ze gimbal bedzie bardziej ostry, gdy zbliza sig
do punktu $rodkowego.
Pozycje powyzej 0 (punkt srodkowy) podazajg za wyjsciem gimbala, wszystkie operacje ponizej punktu
X>0
$rodkowego s3 ustawiane na warto$¢ punktu $rodkowego 0
X <0 Przeciwienstwo poprzedniego
Wartos$ci bezwzgledne, warto$ci ujemne mniejsze od punktu $rodkowego zawsze stang sie wartosciami
| X| dodatnimi, a rzeczywista wydajno$c jest krzywa w ksztatcie litery V.
Func
Preset Ponizej punktu $rodkowego 0 jest ustalone w punkcie srodkowym 0, powyzej punktu srodkowego jest ustalone
funkcjonowac >0 na 100, rzeczywista wydajnos¢ jest taka, ze gimbal staje sig 0i 100, aby sie przetaczyé, nie ma procesu
posredniego
f<0 Przeciwienstwo poprzedniego
Powyzej punktu srodkowego jest ustalona na + 100%, a ponizej punktu Srodkowego jest ustalona
| f] na -100%. Rzeczywista wydajnos¢ jest taka, ze gimbal zmienia sie na -100% i + 100%. Nie ma
procesu posredniego.
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Cstm Wywotaj niestandardowg krzywg (CV1-CV32), niestandardowg krzywa ustawia sie na stronie krzywej CURVE

ybierz odpowiedni tryb lotu, a wyjsciowa warto$¢ przycinania, ktéra ma wptyw na ten wpis,

mozna ustawi¢ we wpisie trybu lotu

M : Wybierz przetgcznik, aby aktywowac ten element (Uwaga: To ustawienie jest dodawane do tego elementu,
aby doda¢ wiele wierszy z r6znymi ustawieniami do przetgczenia, jesli jest tylko jedno ustawienie linii, nie ustawiaj

przetacznika aktywacji, w przeciwnym razie przetgcznik spowoduje by¢ catkowicie niewazne).

: Ustaw sygnat ostrzegawczy

m Metoda superpozycji, wyjscie po natozeniu z wartoscig poprzedniego skoku

Dodaj: superpozycja addytywna, biezgca wartosc jest dodawana do wartosci poprzedniego wiersza i
wyjécia

Mnozenie: mnozenie, biezgca wartos¢ jest mnozona przez warto$¢ poprzedniego wiersza i
wyjscia

Zastap: bezposrednia zamiana, warto$¢ poprzedniej linii jest bezposrednio zastepowana wartoscig tej
linii

Pofgczenie tych operacji pozwala na tworzenie ztozonych operacji matematycznych i czesto
jest uwazane za jedng z najwiekszych zalet uzywania OpenTX.

: Odpowiedz wyjécia moze by¢ op6zniona, gdy zmienia sie wejscie. (W sekundy).
Zwolnij / Dn chodzi o zmiany danych wejsciowych, odpowiedz wyj$cia moze zosta¢ spowolniona. Na przyktad niska

predko$¢ moze by¢ wykorzystana do spowolnienia cofania napedzanego przez normalne proporcjonalne serwo. Dane

wyjsciowe obejmujg czas w sekundach od 100 do + 100%.
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4.4.5. Wyjscie ( Wyjscia)

Strona catkowitego wyjscia, ogdine ustawienia wyjscia koncowego kanatu

®

OUTPUTS

CH1
CH2
CH3
CH4
CH3
CH6
CH7
CHS
CH9

®

OUTPUTS
CH25 ---
CH26 ---
CH27 ---
CH28 ---
CH29 ---
CH30 ---
CH31 ---
CH32 ---

4.4.6 Krzywe

0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0
0.0 -100.0

Trims => Subtrims

| A O A R P A e

S A N R A T e |

Krzywej mozna uzy¢ do zmodyfikowania odpowiedzi sterowania na stronie Wejscia, Miksery lub Wyjscia. Krzywe

standardowe zawierajgce Expo i Differential mogg by¢ uzywane bezposrednio w tych sekcjach. Ta strona stuzy do

dostosowywania dowolnego rodzaju krzywe;j.

Mozna ustawi¢ do 32 krzywych
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®

CURVES
CV1
Cv2
Cv3

Cv4
CV5
CVe
Cv7
Cv8
Cv9

Krzywa moze mie¢ od 2 do 17 punktow i moze mie¢ statg lub definiowang przez uzytkownika wspétrzednag x.

Wartosé X reprezentuje dane wejsciowe, takie jak przebieg gimbala od niskiego do wysokiego

Warto$¢ Y reprezentuje wyjscie, takie jak proces wyjscia kanatu od niskiego do wysokiego

r CURVE
Y o
Name
Type Custom

Count Spts
Smooth |

M . Nazwij krzywa, tatwo jg znalez¢, przywotujac jg w innych ustawieniach

: Typ krzywej

Standard Typ standardowy, mozna edytowac tylko punkt Y (wyjscie), w zakresie od -100 do 100
tandar

Typy niestandardowe, zaréwno punkty X (wejéciowe), jak i Y (wyjéciowe), sg edytowalne w zakresie od -100 do
Zwyczaj
100

¢ : Liczba punktow na krzywej od 2 do 17.
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Gtadki bSli zaznaczone, utwoérz gtadka krzywa przechodzacy przez wszystkie punkty.

Podczas dostosowywania przesun kursor do wspoétrzednych X iY i zmien potozenie kazdego punktu

wspotrzednych zgodnie ze swoimi potrzebami.

W zaleznosci od typu wybranego powyzej, pozwala to na zapisanie wspétrzednej X krzywej standardowej lub

wspotrzednych X i Y krzywej niestandardowe;.

Dtugo nacisnij klawisz ENT na punkcie wspétrzednych, aby wej$¢ do podmenu :

Preset...

Mirror
Clear

m Wybierz ustawienia wstepne o nachyleniach -45 °, -33 °,-22°,-11°,0°,11°,22°,33°,

45 °. Definiujgc bardziej ztozone krzywe, wybierz rozsgdne ustawienia wstgpne Zmniejszy niektore kroki.

: Odbij krzywa pionowo.
. Wyczys¢ biezacg krzywa.

4.4.7. Zmienne globalne ( Zmienne globalne )

Zmienne globalne to konfigurowalne wartosci, ktérych mozna uzywac jako wartosci tymczasowych dla operacji
niestandardowych. W ztozonych funkcjach wartosci zmiennych globalnych sg automatycznie modyfikowane przez okreslone
warunki wyzwalajgce w celu oceny warunkowej lub w jakimkolwiek innym celu. Zmienne globalne moga by¢ uzywane jako
wejsciowe lub wyjSciowe parametry regulacji w czasie rzeczywistym, a takze mogg by¢ uzywane jako parametry w trybie lotu i
definiowaniu krzywej. Zmienne globalne mogg by¢ uzywane w dowolnym miejscu, w ktérym mozna wprowadzi¢ wartosci

liczbowe, aby uzyska¢ pewng automatyczng kontrole.

Sa to réwniez specyficzne tryby lotu, ktére pozwalajg unikngé koniecznosci uzywania oddzielnych linii
mieszajgcych z réznymi wartosciami dla kazdego trybu lotu. To znacznie upraszcza mieszanie stron i utatwia ich

zrozumienie.
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Korzystajac z opcji ,Dostosuj GVx” na stronie Funkcje specjalne, mozna nawet dostosowywaé globalne zmienne w locie,
dzieki czemu mozna szybko optymalizowaé ustawienia, takie jak wspodtczynnik podwdjnej szybkosci, ekspozycja, réznica,
konwersja klap do steru wysokosci i inne. Jesli wyskakujace okienka sa wtaczone (oznaczone symbolem! Obok etykiety GV),
podczas aktualizacji zmiennej w gléwnym widoku zostanie wyswietlone wyskakujgce okienko z nazwg zmiennej i nowa

wartoscia.

,Globalne” oznacza, ze zmienne globalne moga by¢ uzywane do ustawiania stron dla catego modelu, ale nie dla

wszystkich modeli. Kazdy model ma wtasny zestaw zmiennych globalnych.

Dostepnych jest 9 zmiennych globalnych.

®

GLOBAL VARIABLES Value on FM1
GV1
GV2
GV3

Qo

FMO FMO FMO FMO
FMO FMO0 FMO FMO
FMO FMO FMO FMO
FMO FMO FMO FMO
FMO FMO FMO FMO
FMO FMO0 FMO FMO
FMO FMO FMO FMO
FMO FMO FMO FMO
FMO FMO FMO FMO

GV4
GV5
GV6
GV7
GV8
GV9

[ R o R e B e B o TR o R o Y e

Zmien warto$¢ bezposrednio lub nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby wyswietlic podmenu w celu zmiany

typu i parametru zmiennej globalnej.
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. GVARS

GV1=0

Name

Unit -
Precision 0.--
Min -1024

Max 1024
FMO 0

FM1 FMO
FM2 FMO
FM3 FMO
FM4 FMO

MNazwa ustawienia

: Jednostki, przetaczane miedzy normalnymi a%

Precyzja, ktorej mozna uzywac w trybie dziesietnym. Mozesz ustawic ten tryb w
procentach.

m Minimalna warto$¢, ktérg mozna ograniczy¢, gdy wartos¢ jest zmieniana dynamicznie

M Warto$¢ maksymalna, ktérg mozna ograniczy¢, uzywajac wartosci zmian dynamicznych

LB oZesz okreslic wartos¢ dla kazdego trybu lotu lub ustawic jg tak, aby byta taka sama jak dla innych
trybdw lotu. Nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby przetgczyé warto$¢ wejsciowg i wybraé tryb lotu w tym polu.
Podczas edycji warto$¢ bedzie zwigkszac / zmniejszac sig o 1 lub 0,1, w zalezno$ci od powyzszego ustawienia

.Precyzja”.

4.4.8. Przetaczniki logiczne

Przetacznik logiczny to wirtualny przetacznik programowany przez uzytkownika. Podobnie jak przetgcznik fizyczny,
przetacznik logiczny jest réwniez przetacznikiem, ale w przeciwienstwie do widocznego przetacznika, ktéry mozna przesuwacé recznie,
przetacznik logiczny jest przetacznikiem wewnetrznym wyzwalanym przez pewne warunki. Ustawiony warunek oceny umozliwia
pilotowi automatyczne witgczanie lub wytgczanie przetgcznika logicznego w celu wykonania okreslonych lub serii automatycznych

dziatan.
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®

LOGICAL SWITCHES
a<x SAT

LO1
LO2
LO3
LO4
LOS
LOG
LO7
LOS
LO9

Function ANDSwitch MinDuration Delay

Ustawienie przyktadu LO1 na rysunku jest przedstawione w nastepujacy sposob: Gdy warto$é zwracana A1

jest mniejsza niz 11,0 V, przetgcznik LO1 jest automatycznie witgczany. W ustawieniach innych stron LO1 petni te

samg funkcje co fizyczny przetacznik. Mozesz zdefiniowaé odpowiednia funkcje dla LO1 on lub off. W ten sposéb

przetaczanie jest wykonywane automatycznie zgodnie z parametrami zmieniajacymi sie w czasie rzeczywistym.

System zdalnego sterowania zapewnia 64 przetaczniki logiczne, z ktérych kazdy ma trzy metody oceny:

1. Poréwnaj wartosci parametréw a i b, a odpowiada V1, b odpowiada

do V2, ai b moga byé dowolnym zrédtem, takim jak zrodto wejsciowe, kanat, przetgcznik lub element zwrotny itp.

2. Poréwnaj wartos¢ parametru a i danych x, a odpowiada v1, x

odpowiada v2, a x jest stalg wartoscig, ktéra jest uzywana do poréwnania z parametrem a

3. Parametr a mozna poréwnac z jego wtasnym wynikiem obliczen. Na przyktad

sama zmiana parametru a moze wptyngc¢ na aktualny stan przetgcznika logicznego.

Wyzwalane, gdy parametr v1 jest rowny danym v2. Na przyktad, jesli th gimbal jest mniejszy niz -90,

a=x aktualny przetgcznik logiczny jest wtgczony, gdy th gimbal jest mniejszy niz -90%.
Wyzwalane, gdy parametr v1 jest w przyblizeniu rowny danym v2, w przyblizeniu réowny zakresowi
a~xXx
okoto 10%
a>x Wywotywane, gdy parametr v1 jest wigkszy niz dane v2
a <x Wywotywane, gdy parametr v1 jest mniejszy niz data v2
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Wyzwalane, gdy warto$¢é bezwzgledna parametru v1 jest wigksza niz v2, warto$cig bezwzgledna jest to, ze stanie

|al>x sie dodatnia bez wzgledu na to, czy jest dodatnia, czy ujemna
|a|<x Wyzwalane, gdy bezwzgledna warto$¢ parametru v1 jest mniejsza niz v2
Operacja AND jest wyzwalana, gdy oba parametry v1 i v2 spetniajg warunki. Na przyktad, v1 to przetacznik SA 1,
av2to SB 1, co wskazuje, ze biezacy przetacznik logiczny moze byé wtaczony, gdy oba przetgczniki SA i SB sg w
|
pozycji 1.
Operacja OR, ktéra moze by¢ wyzwolona, gdy jeden z parametrow v1 i v2 spetnia warunki lub gdy wszystkie
LUB
warunki sa spetnione
Ekskluzywna operacja OR, uruchamiana, gdy jeden z parametréw v1 i v2 spetnia warunki, nie jest wyzwalana, gdy
XOR wszystkie warunki sg spetnione lub nie sg spetnione wszystkie warunki
Jest przetacznikiem chwilowym (bardzo krétki czas, okoto 30 ms), zostanie wyzwolony, gdy V1 spetni warunki
V1: moze by¢ przetacznikiem fizycznym, przetgcznikiem logicznym, przyciskiem przycinania
V2: jest podzielony na dwie czesci [t1: t2], t1 to warto$¢ minimalna, a t2 to maksymalny czas trwania V1.
Przetacznik logiczny jest wyzwalany dopiero po t1, gdy V1 spetnia warunki, i jest zamykany przed t2.
Brzeg
Jesli t2 zostanie pozostawione jako ,---", wowczas ma zastosowanie tylko t1. Kiedy V1 zmieni sie z wigczonego na wytgczony (tj.
Zbocze opadajgce), przetgcznik logiczny zostanie wyzwolony, a nastepnie przetacznik logiczny zostanie wtgczony na 1 cykl
przetwarzania (okoto 30 ms). Jesli t2 jest ustawione na ,<<”, przetacznik logiczny (tj. Zbocze narastajace) jest wyzwalany, gdy
V1 zmienia sie z wytgczonego na wigczony.
Wyzwalane, gdy parametr v1 jest rowny parametrowi v2. Na przyktad, gdy warto$é th gimbala i warto$¢ kazdego
a=b gimbala sg rowne, typ v2 w tym momencie nie jest danymi cyfrowymi, ale zrédtem
a>b Wyzwalane, gdy parametr v1 jest wigkszy niz parametr v2
a<b Wyzwalane, gdy parametr v1 jest mniejszy niz parametr v2
N s 4 to matematyczny symbol Delta (warto$¢ réznicy). Jest wyzwalany, gdy réznica samego parametru v1
=X

jest wieksza lub réwna
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do wartosci danych v2. Switch, ten element ocenia réznice tylko wtedy, gdy v1 zmienia sie z matego na

duzy

Wyzwalane, gdy bezwzgledna warto$é réznicy samego parametru v1 jest wieksza lub rowna wartosci

v2. To ocenia warto$¢ bezwzgledng. Poniewaz warto$¢ ujemna réowniez staje sie dodatnia, zmiana z
| 2] 2x
v1 nav lub z v1 w celu wyzwolenia biezgcego przetacznika logicznego

Przetacznik, ktory automatycznie zapetla sig przez caty czas. V1 to czas wigczenia, a v2 to czas wylgczenia.

Regulator czasowyMoze by¢ zdefiniowany przez v1 i v2, aby automatycznie przetaczat si¢ w statych odstepach czasu.

Lepki v1 moze sie tylko wigczyc¢, v2 moze sie tylko wytaczy¢

e EEFLILFN] : Za pomocg przetacznika arytmetycznego ten element moze ustawi¢ dowolny przetgcznik fizyczny i
przetacznik logiczny. Biezacy przetacznik logiczny moze zosta¢ wyzwolony, gdy przetgcznik ustawiony przez ten element i

biezgcy element spetniajg warunki

s wstrzymania, dtugo$¢ aktualnego przetacznika logicznego po jego wyzwoleniu. Jesli nie ma parametru,
wartosé domysina jest zawsze wigczona. Jesli ta pozycja jest ustawiona na czas (0,1-25 sekund), aktualny przetgcznik

logiczny wytaczy sie automatycznie po tym czasie.

M : Op6znienie, po wigczeniu wyzwalacza, zakres wynosi od 0,0 do 25 sekund.

4.4.9. Funkcje specjalne

Potgczenie przetacznikéw logicznych, funkcji specjalnych, zmiennych globalnych i elementéw przekazywania zwrotnego

otwiera szereg ekscytujgcych nowych funkcji dla RadioMaster TX16S. Na przykiad :

- Zmiany danych o napieciu baterii zwracane przez odbiornik moga wywota¢ ostrzezenia gtosowe
- Dane dotyczace wysokosci zwrécone z barometru na statku powietrznym, transmisja w czasie rzeczywistym wysokosci

samolotu

- Poprzez zdefiniowanie gtosu dla przetgcznika, obstuga transmisji glosowej w czasie rzeczywistym na pilocie

- Uzyj przetacznikéw logicznych i zmiennych globalnych, aby umozliwi¢ zdalnemu sterowaniu wykonanie jednej lub serii
automatycznych czynnosci

- Wywotaj skrypty lua z przetgcznikami lub przetacznikami logicznymi, aby uzyskaé bardziej zaawansowane funkcje
niestandardowe

- Uzyj pokretta, aby wyregulowa¢ gtosnosc
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- Uzyj przetacznika, aby wyregulowac¢ jasno$¢ podswietlenia

Oprocz kilku powszechnie stosowanych metod wymienionych powyzej, stale zmieniajace sie funkcje

pozwalajg urzeczywistnia¢ wyobraznie

®

SPECIAL FUNCTIONS

SF1.  SEt Override CH3
SF2 LO1 Play Track
SF3 ON Volume

SF4
SF5
SF6
SF7
SF8
SF9

Trzy przyktady na rysunku sg przedstawione jako :

ﬁ : Gdy pozycja przetagcznika SF to 1, kanat CH3 zostanie objety -100. Zwykle to ustawienie stuzy do

blokowania przepustnicy.

: Gdy przetgcznik logiczny LO1 jest automatycznie wigczony, lowbat (niski poziom baterii

napiecie) bedzie nadawany gtos. Trojki po prawej stronie oznaczajg, ze gtos bedzie nadawany co 3
sekundy. Wiacz automatycznie, kiedy

Sig] : Gdy pilot jest wigczony, suwak LS petni funkcje regulacji gtosnosci systemu

Kazdy model moze mie¢ 64 funkcje specjalne. Ponadto istniejg 64 ustawienia globalne, ktére sg wspdine dla
wszystkich modeli. Aby uzy¢ funkgji globalnej, wejdz na strong Global Functions w ustawieniach systemu zdalnego

sterowania, aby jg ustawic.

Kazde ustawienie jest aktywowane przyciskiem spustowym. Mozesz wybrac przetgczniki fizyczne,
przetaczniki logiczne, przyciski dostrajania i tryb lotu. Istniejg dwie inne opcje specjalne, WLACZONA i Jedynka
(ktére sg zawsze wigczone, gdy urzadzenie jest wtaczone) i Jedna (ktora jest wykonywana tylko raz, gdy

urzadzenie jest wigczone)

Nacisnij i przytrzymaj klawisz ENT, aby wej$¢ do podmenu do wyswietlania zrédet wedtug kategorii. Przewin w

gore lub w dot, aby wybra¢ zgdana kategorie i nacisnij klawisz ENT.
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& Switches

» ElTrims

& Logical switches
Other
Invert

Nastepujace funkcje sa wyzwalane przez przetgcznik wybrany powyzej Override

Zastgp wartos¢ kanatu

Trener

Przetacznik wigczania trybu trenera, zaleca sie ustawienie przetgcznika odbicia SH, ten przetacznik stuzy

do witaczania lub zatrzymywania dziatania maszyny ucznia

Inst.Trim

Jedno dotkniecie zapisuje biezgca pozycje gimbala jako warto$¢ dostrojenia

Resetowanie

Resetuj, mozesz zresetowa¢ wszystko lub zresetowa¢ pojedynczo w jedng strone. Tres¢ opc;ji

resetowania jest taka sama, jak w gtéwnym interfejsie.

Stuzy do ustawiania timera, ustawiania czasu timera i wtgczania po wigczeniu przetacznika

Ustaw czas
Dostosuj zmienng globalng Gvar i wprowadz bezposrednio statg liczbe
Nacisnij i przytrzymaj wyskakujgce menu Ent, aby zmieni¢ sposéb ustawiania Gvar. Istniejg
trzy opcje:

Dostosowaé )
Zrodto miksera: Ustaw warto$é Gvar za pomoca zrodia wejsciowego Global var,
kolejnej zmiennej globalnej
Inc / Decrement: zwiekszanie lub zmniejszanie Wybierz pokretto
Tom lub suwak, aby wyregulowac gtosnosc¢

Uzyj przetacznika, aby ustawi¢ ochrone przed niekontrolowang praca odbiornika w dowolnym miejscu i

SetFailsfe
czasie
Odtworz dzwigk

Odtwérz dzwiek

! 1x: Odtworz dzwigk raz, nie podczas uruchamiania
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1x: Odtwérz dzwiek raz.

1s-60s: nadawane w odstepach (sekundy)

Odtworz utwor

QOdtwérz plik wav na karcie SD, pojedyncza transmisja i transmisja w petli sa takie same jak powyzej

Warto$¢ transmisji gtosowej moze transmitowa¢ warto$ci z dowolnego zrédta, takie jak wartosci w czasie

Play Value
rzeczywistym, takie jak gimbal, napiecie, wysokos$¢, czas itp.
Wywotaj okreslony skrypt, a plik skryptu powinien zosta¢ umieszczony w folderze / SCRIPTS
Skrypt Lua:
/ FUNCTIONS / na karcie SD.
) Muzyka w tle, odtwarzanie plikéw wav w petli, efekt natychmiast po wigczeniu
BgMusic
BgMusic Il Wstrzymaj muzyke w tle
Vario Warto$¢ Broadcast Vario
Haptic zaszokowaé
Rozpocznij rejestrowanie dziennikdw, zapisz na karcie SD, mozesz ustawié¢ interwat czasowy 0,2-25,5
Dzienniki SD

sekundy

Podswietlenie

Aby sterowac jasnoscig podswietlenia, nalezy najpierw zdefiniowac jasnos¢ WL. |
WYL. Podswietlenia w ustawieniach systemu. Za pomocg przetgcznika mozna

wigczac i wytgczac odpowiednig jasnos¢ podswietlenia.

4.4.10. Skrypty niestandardowe

Skrypt niestandardowy umozliwia dostosowanie funkcji pilota. Uzywanym jezykiem skryptowym

jest Lua, ktory jest lekkim, osadzalnym jezykiem skryptowym. Musisz zaimplementowac

niestandardowe funkcje w pilocie. Istniejg trzy podstawowe typy:

Jednorazowe: skrypt jest uruchamiany tylko raz, a nastepnie konczy prace. Inicjalizacja niektérych parametrow i

kreator do tworzenia nowego modelu. Skrypt jest przechowywany w folderze SCRIPTS na karcie SD.

Mix: skrypt, ktory jest wykonywany w petli, podobnie jak program gtéwny i jest zawsze wykonywany podczas

operacji zdalnej.

Funkcja: skrypt jest wywotywany w funkcjach specjalnych. Ten skrypt moze byé wykonywany tylko wtedy,

gdy przetgcznik w funkcji specjalnej jest wigczony i zamkniety, gdy przetacznik jest wytaczony.
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Sa pewne zastrzezenia - jesli skrypt przestanie dziatac, nigdy nie powinienes$ uzywac skryptéw modelu Lua do
kontrolowania jakiegokolwiek aspektu modelu, ktéry moze spowodowaé awarie. Powodem jest to, ze jesli skrypt bedzie prébowat

zuzywac zbyt duzo czasu procesora lub pamieci, zostanie zamknigty i nie uruchomi sie ponownie po wybraniu modelu.

®

CUSTOM SCRIPTS
LUAT
LUA2
LUA3

LUA4
LUAS
LUAG
LUA7Y
LUASB
LUA9

» Strona Skrypty niestandardowe jest przeznaczona dla skryptéw mieszanych, ktore dziatajg w sposoéb ciagty. Te skrypty

nalezy umiesci¢ w folderze / SCRIPTS / MIXE / na karcie SD.

Moze by¢ do 9 niestandardowych skryptéw.

Aby uzyskac¢ informacje na temat tworzenia skryptéw i dokumentacji, zapoznaj sie z podrecznikiem OpenTX 2.3 Lua:

https://legacy.gitbook.com/book/opentx/opentx-2-3-lua-reference-guide/details

4.4.11. Transmisja cyfrowa i telemetria

Kazda warto$¢ odebrana w transmisji cyfrowej jest traktowana jako oddzielny czujnik z wtasnymi wtasciwos$ciami.
Mozna podiaczy¢ wiele identycznych typow czujnikéw, ale fizyczny identyfikator musi zosta¢ zmieniony. Na przyktad czujnik
dla kazdego akumulatora w baterii litowej 2-6S lub monitorowanie poszczegdlnych pradéw silnika w modelu wielosilnikowym.

Kazdy czujnik mozna indywidualnie resetowa¢ za pomocg funkcji specjalnych.

Wskaznik sity sygnatu odbiornika (RSSI): Warto$¢ przesytana przez odbiornik w modelu do pilota,
wskazujgca site odbieranego sygnatu. Ostrzezenie mozna ustawi¢ tak, aby ostrzegato, gdy spadnie ponizej
minimum, wskazujac, ze jestes w niebezpieczenstwie poza zasiegiem lotu. Czynniki wptywajace na jakos¢

sygnatu obejmujg zaktocenia zewnetrzne, duze odlegtosci, stabe sterowanie lub uszkodzenie anteny itp.
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Nie jest to pomiar bezwzgledny, ale liczba reprezentujgca stosunek sygnatu do pewnej poczatkowej
,dobrej” wartosci. Liczba jest wzgledna, ale moze wskazywaé, ze model moze znajdowac sie w poblizu limitu

zasiegu sterujgcego samolotu.

Gdy sygnat zwrotny zostanie catkowicie utracony, pilot zdalnego sterowania wyswietli komunikat ,Lost return
signal”. Nalezy pamietac¢, ze z powodu awarii fgcza zwrotnego pilot nie moze juz ostrzega¢ o RSSI ani o innych

stanach alarmowych, wiec nie stycha¢ zadnego kolejnego alarmu.

Ustawienia cyfrowe :

®

TELEMETRY
RSSI
Source (default)
Low alarm 45
Critical alarm 42
Disable telemetry alarms
Sensors Value
RxBt 2.2V
O0dB
0
75dB

*
*
*
*

Discover new sensors

Add a new sensor...

Delete all sensors

lgnore instances
Variometer

Source

Range

Center
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5. Zewnetrzny interfejs UART i Si, SJ

TX16s ma dwa dostepne z zewnatrz porty 5v UART, ktore sg bezposrednim wyjsciem z nieodwréconym TTL.

Aux 1 to 4-pinowy TTL UART, Aux 2 to 5-pinowy TTL UART z potaczeniem CTR bezposrednio do MCU Radia.

WAZNA UWAGA!
Upewnij sie, ze przy podtaczaniu do niego jest odpowiednia polaryzacja i napiecie

Interfejs UART . Nigdy nie podtaczaj wiecej niz 5 V do portu UART.

Zewnetrzne UARTS mozna wykorzystaé¢ do dodatkowego sprzetu i projektéw, takich jak:
. Dodawanie modutu Bluetooth. Aktualizowanie
i kompatybilnych odbiornikéw
i Zewnetrzne dane telemetryczne
+  Sledzenie anteny

| wiecej!

GND 5v TX RX GND 5v TX RX (TR
AUX 1 AUX 2
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Sl i SJ sg przypisywanymi gniazdami w OpenTX dla dodatkowych dwéch przetacznikéw 2pos i dodatkowych 2 potencjometréow
analogowych.
OPEN-TX

W11 P RADIONASTE
RS

A TX16s Sl & S) Interfacegs =i
RnDlOMRSTER 1.25mm 5 Pin JST Micro Connector : ::g“"
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Prosta deklaracja zgodnosci UE

RadioMaster oswiadcza, ze sprzet radiowy TX16s jest zgodny z dyrektywami UE Dyrektywa
2014/53 / UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci to

dostepne na nastepujacej stronie internetowej www.radiomasterrc.com

Producent wg

ShenzZhen RadioMaster Co., Ltd.

5 pietro, budynek Yutian, nr 18 Yangtian Road, Xin'an Street, Baoan District, Shenzhen,
Guangdong.

C

Identyfikator FCC: 2AV3G-TX16S

Informacje FCC

To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami okreslonymi w czesci 15 przepisow
FCC. To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Jego dziatanie podlega nastepujgcym dwoém
warunkom: (1) To urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen oraz (2) to urzadzenie musi akceptowaé
wszelkie odbierane zakitdcenia, w tym zaktocenia, ktére moga powodowac niepozgdane dziatanie. Petny tekst

o$wiadczenia z dnia

Zgodnos¢ jest dostepna na nastepujacej stronie internetowej www.radiomasterrc.com

UWAGA:

Zmiany lub modyfikacje, ktdre nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strong odpowiedzialng za zgodnosc¢,
mogag uniewaznic¢ prawo uzytkownika do korzystania z urzadzenia. Ten produkt zawiera nadajnik radiowy z
technologig bezprzewodowa, ktdry zostat przetestowany i uznany za zgodny z obowigzujacymi przepisami

dotyczacymi nadajnikéw radiowych w zakresie czestotliwosci od 2,400 GHz do 2,4835 GHz.

Odlegtos¢ separacji anteny
Podczas obstugi nadajnika RadioMaster nalezy zachowac¢ odlegtos¢ co najmniej 20 cm miedzy ciatem
(z wytaczeniem palcéw, dtoni, nadgarstkéw, kostek i stop) a anteng, aby spetni¢ wymogi

bezpieczenstwa dotyczace ekspozycji na fale radiowe okreslone przez przepisy FCC.

60


http://www.radiomasterrc.com
http://www.radiomasterrc.com

	1.Overview
	1.1.Introduction
	1.2.Safety instructions
	1.3.Manual and Firmware Download
	1.4. Important note on firmware.
	1.5.Remote Control Overview 
	1.6. Important note on Power and charging precautions.
	1.7.Note about this guide.
	1.8.Specifications
	1.9.Warranty and Repair
	1.10.Firmware Update and OpenTX Information
	1.11. Disclaimer
	1.12. Legal status and copyright

	2.OpenTX Companion software (OpenTX companion)
	2.1.Software Download and Installation
	2.2. Using Companion software to upgrade remote co

	3. First boot
	3.1. Calibrate the battery voltage 
	3.2. Calibrating Gimbals
	3.3. Set the default Gimbal mode and the default c

	4. Remote control menu details
	4.1. Main interface
	4.2. System settings
	4.2.1 TOOLS (Tool page) description
	4.2.2 SD CARD (SD Card Page) Instructions 
	4.2.3 RADIO SETUP Instructions 
	4.2.4 GLOBAL FUNCTIONS (Global Functions Page) Ins
	4.2.5 TRAINER (coach function page) description 
	4.2.6 HARDWARE (Hardware setting page) Description
	4.2.7 VERSION (Version page) description

	4.3. Model selection
	4.3.1.  Create model and model selection
	4.3.2. Channel monitor
	4.3.3. Reset function

	4.4. Model settings (Model Setup）
	4.4.1 Model settings（Model setup）
	4.4.2. Flight Mode（Flight Modes）
	4.4.3. Input Source（Inputs）
	4.4.4.  Mix control  (Mixer)
	4.4.5.  Output（Outputs）
	4.4.6 Curves
	4.4.7. Global variables（Global Variables）
	4.4.8. Logic switches
	4.4.9. Special Functions
	4.4.10. Custom Scripts
	4.4.11. Digital Transmission and Telemetry


	5.External UART And SI , SJ interface

