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Wstep Dziekujemy za

zakup! Oparty na sprawdzonej technologii stabilizacji bezwtadnosciowej Eagle Tree, stabilizator Guardian 2D/3D (Guardian) stabilizuje modele gazowe lub
elektryczne, skrzydta, pianki, szybowce, turbiny lub prawie kazdy inny model statoptata.

Aby ustabilizowaé swéj model, po prostu zamontuj Guardiana poziomo (mozna go nawet zamontowac do géry nogami), Spis tresci

podtacz go do serw i odbiornika za pomocg dotgczonego kabla, dostréj go do swojego samolotu za pomocg matego Wprowadzenie 1

Srubokreta i ustaw opcjonalne funkcje za pomoca twoje radiostacje. Do stabilizacji nie jest wymagany komputer ani

dodatkowy sprzet. W razie potrzeby nasze wydajne oprogramowanie komputerowe moze by¢ réwniez uzyte do Lista pakowania 1

szybkiej konfiguracji zaawansowanych funkcji Guardiana (wymagany kabel ,micro” USB, ale nie jest dotaczony). Dane techniczne 1
Gtéwne cechy 1

Ogodlne srodki ostroznosci 2 Masz

Niniejsza instrukcja obstugi przeprowadzi Cig przez proces instalacji i obstugi urzadzenia Guardian. Najnowsza pytania lub uwagi? 2 Przeglad/Szybki

wersja tego podrecznika jest dostepna w sekgcji Podreczniki produktéw na karcie Wsparcie w witrynie http:// start 2 Fizyczne potaczenia i

www.eagletreesystems.com. Podrecznik online jest w petnym kolorze i zawiera wszelkie aktualizacje, ktére zostaty ; ’
elementy sterujgce Guardian 3

wprowadzone po opublikowaniu tego podrecznika. Przed kontynuowaniem przeczytaj uwaznie catg instrukcje. Jesli po

przeczytaniu instrukcji bedziesz mie¢ dalsze pytania lub problemy, zapoznaj sie z sekcjg ,Masz pytania lub Potaczenie odbiornika
opinie?” sekcja ponizej. Uprzaz 4

Wymagania odbiornika 4

) ) Montowanie Guardiana w twoim
Lista pakowania Paczka .
Wzér 6

powinna zawierac nastepujgce elementy: The Guardian, wigzke przewodéw odbiornika z oznaczonymi ztgczami,

K | |
skrécong karte referencyjng oraz drukowang wersje niniejszej instrukcji. ontrole przed lotem 6

Pierwszy lot 6

Strojenie wzmocnienia stabilizacji 7

Dioda LED stanu 8
Dane techniczne « Zakres

napiecia wejéciowego: 4,5V do 16 V + Pobér Zachowanie przetgcznika trybu/konfiguracji 8
pradu: okoto 31 mA « Wymiary: 41 mm x 22 mm x Oprogramowanie komputerowe The Guardian 12
11 mm (1,62 cala x 0,86 cala x 0,42 cala) * Masa: 11 graméw (0,4 uncji) wraz z wigzkg « Maksymalny Strona konfiguracji opiekuna

prad serwomechanizmu Straznik: 5 amperéw Odniesienie do oprogramowania 12
Rozwigzywanie probleméw / FAQ 13

Ograniczona gwarancja 14

Gtéwne cechy Stabilizator

Guardian 2D/3D ma dwa gtéwne tryby dziatania: tryb 2D i tryb 3D. Podczas lotu zapasowy przetgcznik w radiu umozliwia przetgczanie miedzy trybem 2D (poziomowanie
skrzydet), trybem akrobacyjnym 3D i brakiem stabilizacji. Wyobraz sobie, ze z tatwoscig wykonujesz trudny manewr 3D, a nastepnie po prostu przestawiasz przetgcznik,
aby natychmiast powrdéci¢ do lotu poziomego! Uwaga: prosze zapoznac sie z sekcjg Dostrajanie wzmocnienia stabilizacji, aby dowiedzie¢ sie, jak zapobiega¢ uszkodzeniom
spowodowanym zbyt szybkim ponownym wyréwnaniem.

Tryb 2D Po

ustawieniu trybu 2D, Guardian zapewnia znacznie ptynniejszy lot i stabilizacje poziomu skrzydet dla twojego modelu, co znacznie utatwia
dostosowanie i latanie samolotem. W tym trybie Guardian ,zapamietuje” lot poziomy twojego modelu i przywraca go do lotu poziomego, gdy jest to
konieczne. W trybie 2D latanie przy umiarkowanym wietrze moze wydawac sie réwnie tatwe, jak latanie bez wiatru!

Dodatkowo Guardian zapewnia precyzyjna kontrole ,fly by wire”, w ktérej interpretuje wychylenia drazka sterowego jako katy polecen dla Pitch and Roll. Na przyktad pchniecie i
przytrzymanie drazka sterowego w lewo spowoduje, ze model wykona skret w lewo z przechyleniem w lewo. Ten tryb jest idealny zaréwno dla poczatkujacych, jak i ekspertow
poszukujacych mniejszego obcigzenia podczas startu i lgdowania. Moze by¢ réwniez przydatny dla pilotéw akrobacyjnych, ktérzy chca szybko odzyskac sity po utracie orientacji.

The Guardian zawiera réwniez zaawansowang funkcje ,Flutter Suppression”, ktéra moze szybko wykrywac i eliminowac oscylacje wynikajgce ze zbyt wysokich wzmocnien.
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Tryb podrzedny 2D Heading Hold Dzigki
trybowi podrzednemu 2D Heading Hold, Guardian bedzie sterowa¢ odchyleniami lotek, aby utrzyma¢ model w aktualnym kursie 2D.
Za kazdym razem, gdy drazek sterujgcy zostanie przesuniety w celu skretu, kurs jest resetowany, a nastepnie ponownie blokowany, gdy tylko drgzek zostanie ponownie wy$rodkowany.

Automatyczna koordynacja skretu

Po witgczeniu automatyczna koordynacja skretu spowoduje, ze Guardian uzyje metody ,nadepniecia na pitke”, aby uruchomic twgj ster za ciebie. Gdy wejdziesz w przechylony zakret, Guardian

bedzie pracowat nad koordynacjg twojego modelu. Ten tryb jest Swietny dla modeli, ktére tatwo sie $lizgaja.

Tryb 3D

W trybie 3D Guardian pracuje nad wygtadzeniem charakterystyki turbulencji i przeciggniecia, aby zapewni¢ modelowi stabilno$¢ i precyzje, pozostawiajac uczucie latania takie samo, jak bez

stabilizacji. Ten tryb jest przeznaczony dla bardziej zaawansowanych pilotéw poszukujgcych lepszej stabilno$ci bez uszczerbku dla wydajnosci i czucia.

Tryb podrzedny utrzymywania kursu 3D

Wysrodkowanie drazka sterujgcego w trybie 3D spowoduje wtgczenie blokady kursu 3D, co spowoduje, ze samolot utrzyma aktualng orientacje lotu (zaktadajac, ze jest to mozliwe pod wzgledem
aerodynamicznym). W tym trybie, gdy drazek sterowy jest wysrodkowany, Straznik zapamiegtuje swdj aktualny nachylenie, przechylenie i kurs i pracuje, aby je zablokowa¢. Poruszanie drazkiem
sterowym natychmiast resetuje zablokowany kurs, umozliwiajgc natychmiastowe przejscie z zablokowanych manewréw do dynamicznego lotu. Uruchomienie steru steru zresetuje

tylko o$ Yaw, bez wptywu na blokade Pitch and Roll.

Tryb podrzedny Direct Rate 3D Control

W przeciwienstwie do wielu innych systemoéw stabilizacji zyroskopu, Guardian wykorzystuje Direct Rate 3D Control, aby przetozy¢ wychylenia dragzka na predkosci katowe bez zmuszania cie do
.walki z zyroskopem”. Gdy ta funkcja jest wigczona, Guardian interpretuje wychylenia drazka jako zadane predkosci katowe i prébuje naktoni¢ model do wykonania tych polecen. W ten

spos6éb mozliwe sg przewroty i inne manewry z duzg predkoscig bez uszczerbku dla efektéw stabilizacji.

Ogdlne Srodki ostroznosci

Oproécz innych ostrzezen i innych Srodkéw ostroznosci zawartych w niniejszej instrukgji, nalezy zawsze przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

1) Guardian jest przeznaczony wytgcznie do uzytku rekreacyjnego. Wszelkie inne zastosowania nie s obstugiwane.

2) Lataj bezpiecznie! Zapoznaj sie z Kodeksem bezpieczefistwa American Model Association na stronie http://www.modelaircraft.org/files/105.PDF lub odpowiednimi przepisami

bezpieczenstwa obowigzujgcymi w Twoim kraju. Podczas lotu zawsze przestrzegaj prawa.

3) Jesli nigdy wczesniej nie sktadates$ ani nie obstugiwates modelu RC, bedziesz potrzebowa¢ pomocy doswiadczonego modelarza. Lokalne kluby RC sg
Swietne sposoby na poznanie doswiadczonych modelarzy i odbycie wymaganego szkolenia.

4) Nigdy nie uzywaj swojego modelu samolotu w poblizu lub nad budynkami, liniami energetycznymi/telefonicznymi lub innymi przeszkodami. Nigdy nie obstuguj swojego modelu
samolot w poblizu lub nad innymi ludzmi!

5) Modele i akcesoria RC nie sg zabawkami i powinny by¢ trzymane z dala od dzieci, bez odpowiedniego nadzoru osoby dorostej.

6) Pamietaj, aby zawsze lata¢ zachowawczo i zachowac zdrowy rozsgdek, zwtaszcza podczas nauki obstugi Guardiana.

Masz pytania lub opinie?

Eagle Tree doktada wszelkich staran, aby zapewni¢ doskonatg obstuge klienta. Jedli przeczytates instrukcje i co$ nie jest jasne, po prostu zapytaj. WolelibySmy poswieci¢ czas na udzielenie
odpowiedzi na Twoje pytania, zamiast marnowa¢ Twéj cenny czas na zmagania sig z problemem.

Aby uzyska¢ pomoc, odwiedZ watek wsparcia Eagle Tree Guardian 2D/3D Stabilizer pod adresem http://

www.rcgroups.com/forums/showthread.php?t=1596644. Mozliwe, ze kto$ juz opublikowat rozwigzanie Twojego problemu. Jedli nie, opublikowanie tam swojego problemu spowoduje bardzo

szybka odpowiedz spotecznosci Eagle Tree.

Jesli wolisz nie pisa¢ na forum lub uwazasz, ze wystepuje problem ze sprzetem Eagle Tree, otwérz u nas zgtoszenie do pomocy technicznej na stronie http://ticket.eagletreesystems.com, a my

odpowiemy na Twoje zgtoszenie do pomocy technicznej tak szybko, jak to mozliwe jak mozemy (zwykle 1-3 dni roboczych). Pamietaj, ze podczas tworzenia zgtoszenia do pomocy technicznej

otrzymasz wiadomos¢ e-mail z linkiem, ktéry pozwoli Ci sprawdzi¢ status zgtoszenia. Jesli nie otrzymasz wiadomosci e-mail, najprawdopodobniej oznacza to, ze filtr antyspamowy przechwytuje
wiadomosci e-mail z Eagle Tree.

Réwniez Eagle Tree bardzo ceni sobie Twoje opinie na temat tego, jak mozemy ulepszy¢ nasze produkty. Aby zostawi¢ nam opinie na temat prosby o nowg funkcje lub ulepszenia, opublikuj
opinie w naszym watku pomocy technicznej powyzej, utwérz zgtoszenie do pomocy technicznej ze swojg opinig lub wyslij opinie na stronie http://www.eagletreesystems.com/Feature/

feature.html

Przeglad/Szybki start Najpierw przeczytaj
instrukcje, aby uzyska¢ petny obraz zrozumienia montazu, podtgczenia, konfiguracji i obstugi Guardian.

Rozwaz takze obejrzenie filmu instruktazowego Guardian znajdujacego sie pod adresem http://youtu.be/Rt8Y3Lxnv-0. Chociaz Guardian ma wiele konfigurowalnych funkgji i opcji,

wznoszenie sie w powietrze dla wiekszosci ptatowcédw wymaga minimalnej konfiguracji i konfiguracji. Jako minimum, Copyright 2012 Eagle Tree Systems, LLC Strona 2
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Guardian powinien by¢ podtgczony miedzy odbiornikiem a serwami, a nastepnie przekaza¢ podstawowe informacje o orientacji i trymowaniu modelu.
Kroki te sg szczegétowo opisane w nastepujacy sposéb. Uwaga: zaktada sie tutaj, ze masz przetgcznik nadajnika podtaczony do wejscia trybu/konfiguracji Guardiana. « Podtgcz

Guardiana do odbiornika za pomocg dotgczonej wigzki przewoddw serwa. Patrz sekcja Wigzka przewodéw odbiornika
po wiecej informacji.

+ Podtacz swoje serwomechanizmy do pasujgcych kanatéw wyjsciowych serwomechanizmédw w Guardianie. Zwré¢ uwage, ze przewdéd sygnatowy powinien znajdowac sie na gorze,
gdy etykieta Guardiana skierowana jest w strong nieba. Zobacz sekcje Konfiguracja typu skrzydta , aby uzyskac¢ szczegétowe informacje na temat

konkretnych ptatowcéw. « Aby zmniejszy¢ mozliwos¢ skrajnego wychylenia serwomechanizmu, zaleca sig najpierw wytaczenie stabilizacji. s 3
sposoby wylaczenia stabilizacji: Jedli uzywasz 3-pozycyjnego przetacznika Mode/Config, przesun go do pozycji Srodkowej (wytgczonej). Jesli kontrolujesz ogélne wzmocnienie
Guardiana za pomoca pokretta na nadajniku, ustaw pokretto wzmocnienia na -100% odchylenia serwomechanizmu (~1,1 ms dtugosci impulsu), aby wytgczy¢

stabilizacje. Jesli zadna z tych metod nie ma zastosowania, obré¢ pokretta Pitch/Roll/Yaw na Guardianie do pozycji Srodkowej, co réwniez wytgczy stabilizacje.

+ Skonfiguruj swojego Guardiana i nadajnik dla swojego typu skrzydta ( wiecej informacji znajdziesz w sekcji Konfiguracja typu skrzydta ): o Wytgcz miksowanie Elevon i V-Tail w
nadajniku, jesli jest wigczony. Miks Elevon i V-Tail zostanie wykonany przez
Opiekun.
o Domyslnie Guardian jest zaprogramowany na tradycyjne typy skrzydet (mieszanie wytaczone). Jesli twéj model wymaga elevon lub V
Miksowanie ogona, mozesz szybko wigczy¢ te funkcje, wykonujac nastepujace czynnosci: W
ciggu 15 sekund od wigczenia, przetacz przetacznik Tryb/Konfiguracja trzy razy, co jest gestem przetaczania miksowania Elevon (przesun
przetgcznik géra-dot-géra-dot- géra-dot, jesli przetgcznik jest obecnie wcisniety, lub doét-goéra, dét-géra-dét-gora, jesli przetgcznik jest obecnie w pozycji
goérnej).
Twoje serwomechanizmy powinny ,drgnac” trzy razy , aby wskazac¢, ze wigczytes/wytgczytes miksowanie elewacyjne.
Poruszaj dragzkami sterujgcymi, aby upewnic sig, ze miksowanie jest teraz wigczone. Jesli nie, moze by¢ konieczne ponowne uruchomienie kroku
Wiacz miksowanie Elevon.
+ Umies¢ swoj samolot na stanowisku testowym tak, aby jego orientacja byta taka sama, jak w locie poziomym i prostym. ¢ Zresetuj trymowanie i orientacje
lotu poziomego: o W ciggu 15 sekund od wigczenia zasilania, gdy
samolot nadal znajduje sie w orientacji lotu poziomego, przetacz tryb/konfiguracje
przetacz raz, co jest gestem przetgczania resetowania lotu poziomego i trymowania . Twoje serwomechanizmy powinny ,drgna¢” jeden raz, aby wskaza¢, ze
zresetowates$ trymery kontrolera i orientacje w locie poziomym.
o Jesli ponownie wywazysz swéj samolot lub ponownie zamontujesz Guardiana, bedziesz musiat zrobi¢ to ponownie, aby zapewni¢ najlepsza stabilizacje.
* Kompensacja kierunkéw serwomechanizmu i rzutéw: o Ustaw
przetgcznik Mode/Config na -100% (pozycja przetgcznika 2 na kontrolerze SpektrumTM). Spowoduje to aktywacje , Trybu 2D” o Podkre¢ pokretto ogélnego
wzmocnienia na nadajniku do 0% odchylenia (50% ogdlnego wzmocnienia stabilizacji), jesli uzywasz wzmocnienia
pokretto.
o Obserwuj reakcje serwomechanizméw, gdy pochylasz, przechylasz i odchylasz samolot. o
Wyreguluj pokretta Guardian Pitch, Roll i Yaw za pomocg $rubokreta, aby serwomechanizm odchylat sie we wiasciwym kierunku, aby przywréci¢ model do poziomu dla
kazdej osi. Wysrodkowana tarcza zapewnia zerowg stabilizacje na tej osi. Obracanie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara zwieksza wzmocnienie i wybiera kierunek stabilizacji serwomechanizmu. « Preflight: o
Sprawdz, czy
pochylajac, kotyszac i odchylajac samolot w trybie 2D lub 3D, serwomechanizmy przeciwstawiaja sie
ruchy. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz sekcje Kontrole przed lotem .
o Wykonaj rozruch silnika i upewnij sig, ze serwomechanizmy nie poruszaja sie przypadkowo z powodu nadmiernych wibracji lub luznego

konny Guardian.

o Zasieg sprawdz swéj model!

Fizyczne potgczenia i elementy sterujgce urzgdzenia Guardian Patrz rysunek 1.

Urzadzenie Guardian ma nastepujace ztacza fizyczne i elementy sterujace: ¢

Port wigzki przewoddw odbiornika — w tym LED Viewports Micro USB Port
miejscu \-@o
L % Accessory Port
tawi 2t . Wtyczki hani i tepni
w zestawie uprzaz taczy. Wtyczki serwomechanizmu na wigzce nastepnie - K

tacz3 sie z odpowiednimi kanatami odbiornika. Wiecej informacji znajduje
sie w sekcji Wigzka przewoddéw odbiornika ponizej. Pitch (Elevator) Gain

Control

* Porty potaczen serwomechanizmoéw - podtacz tutaj odpowiednie
Roll (Aileron) Gain

serwomechanizmy do Guardiana, zwracajgc uwage na orientacje wtyczki na
Control

rysunku 1. Wiecej informacji znajduje sie w sekcji Konfiguracje

podtaczania skrzydet ponizej. Yaw (Rudder) Gai
aw (Rudder) Gamn

Port for Receiver Control
Connection Harness

+ Pokretta regulacji wzmocnienia Yaw, Roll i Pitch - te pokretta ustawiajg b
indywidualne wzmocnienia dla osi Yaw (Rudder), Roll (Lotki) i Pitch (Elevator),
a takze ustawiajg kierunek stabilizujgcego ruchu serwomechanizmu i s

regulowane za pomoca maty Srubokret. Zobacz Zyski ze stabilizacji Rysunek 1 - Potaczenia i elementy sterujgce Guardian

strojenia
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sekcja zawiera wigcej informagji.
* Port Micro USB - ten port obstuguje kabel USB ,Micro B” (brak w zestawie). Potgczenie z komputerem umozliwia aktualizacje Guardiana

firmware, a takze konfigurowac i dostraja¢ Guardiana za pomocg komputera. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Interfejs uzytkownika komputera PC . « Port
akcesoriéw (danych) - ten port stuzy do przysztej rozbudowy i obecnie nie jest uzywany. Daj nam zna¢, jak mamy korzystac z tego portu! * Wizjery LED — dla Twojej wygody

dioda LED stanu jest widoczna zaréwno z géry, jak i z boku obudowy Guardian. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Dioda LED stanu .

’ . Bl

. 7 . . a
Wiagzka przewoddéw odbiornika Whiteg [3 i BA—
White 6 i =]

White 4 g
Pinout wigzki przewodéw odbiornika Lekka wigzka White2 L= |
>

c

x

przewodéw odbiornika z oznaczonymi ztgczami powinna utatwi¢ podtgczenie Guardian do odbiornika.

Schemat uprzezy pokazano na rysunku 2, w celach informacyjnych. Posiada nastepujgce oznaczone

ztgcza odbiornika: « Ail - (wymagane) taczy z

5] ]|

[ D000

kanatem wyjsciowym Aileron odbiornika. Nalezy pamieta¢, ze ten kanat dostarcza réwniez zasilanie i

uziemienie do Guardiana i serwomechanizméw podtgczonych do Guardiana. ¢+ Elv - (wymagane)
taczy sie z kanatem wyjsciowym

Elevator odbiornika * Rud - (opcjonalnie) taczy sie z kanatem wyjsciowym Rudder odbiornika ¢ Iy

Aux - (opcjonalnie) £aczy sie z kanatem wyjsciowym Second Aileron lub Flaperon odbiornika,

Rysunek 2 — Wigzka przewoddéw odbiornika

jesli to konieczne

* Mod - (opcjonalnie, zalecane) Wejscie Mode/Config jest poditaczane do przetacznika dwupozycyjnego lub tréjpozycyjnego. Pozwala przetaczaé tryb Guardiana podczas lotu
oraz konfigurowac drazek radiowy Guardiana. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Zachowanie przetgcznika trybu/konfiguracji .

» Wzmocnienie - (opcjonalnie) Wejécie wzmocnienia jest podtaczane do pokretta (lub suwaka) odbiornika i umozliwia regulacje ogélnego wzmocnienia stabilizatora podczas
lot. Wigcej informacji znajduje sie w czesci Sterowanie stabilizacjg ,Master Gain” .

Obcigzalnos¢ wigzki przewodéw odbiornika Przy typowym
podtaczeniu przewdd lotek wigzki przewodéw odbiornika Guardiana pobiera energie z odbiornika, co zasila serwomechanizmy podtgczone do Guardiana. Wigzka

potaczeniowa odbiornika jest w stanie z tatwoscig sprosta¢ wymaganiom zasilania typowych serwomechanizméw analogowych i cyfrowych.

Jesli jednak serwa, ktére podiaczyte$ do Guardiana, sa bardzo duze i/lub maja taczny pobér pradu wiekszy niz 5 amperdw, wymagany jest dodatkowy kabel zasilajacy. Nalezy
pamietac, ze jesli akumulator BEC lub odbiornika ma natezenie znamionowe 5 amperéw lub mniej (zdecydowana wiekszos¢ tak), kabel zapasowy nie powinien by¢ potrzebny.
Nalezy réwniez pamietac, ze przewdd lotek uprzezy nie powinien by¢ nadmiernie ciepty po locie, co moze oznaczac, ze potrzebne jest zasilanie rezerwowe.

Jesli serwa, ktére podtaczytes do Guardiana, pobierajg razem wiecej niz 5 amperéw, istniejg dwa sposoby dostarczenia dodatkowej mocy do twoich serw, co zapewni dodatkowg

zdolno$¢ przenoszenia pradu przez serwa podtgczone do Guardiana: 1) Jesli nie wykorzystujesz wszystkich potgczen wyjsciowych serwomechanizmu w

Twoim Guardianie, mozna podtgczy¢ przewdd serwa z meskiego na meskie (z odcietym przewodem sygnatowym!)
podtgczony miedzy wolnym kanatem serwomechanizmu w

Guardianie a wolnym kanatem w twoim odbiorniku. ) .
Signal Line Cut!

2) Jesli uzywane sg wszystkie potgczenia serwomechanizméw w Guardianie, Any Servo Output Channel S
mozna uzy¢ meskiego/meskiego/zenskiego kabla Y (ET p/n CAB-Y-1 = = Menu P Female/Female/Male Y cable
lub podobnego) z odcietym przewodem sygnatowym, aby LEDE = = -USPI?I "t -+ ==

- e e e e -
zapewni¢ dodatkowe zasilanie serwomechanizméw , jak pokazano
Male/Male/Female Servo To Servo
na rysunku 3. Y-Cable (not included) °

Rysunek 3 - Zapewnienie zasilania rezerwowego, gdy uzywane sg wszystkie kanaty serwo Guardian

Wymagania odbiornika

Wymagania dotyczace potgczenia odbiornika Liczba

potaczen miedzy Guardianem a odbiornikiem zalezy od rodzaju i mozliwosci posiadanego modelu, wymaganego poziomu kontroli Guardian podczas lotu oraz liczby posiadanych
zapasowych kanatéw odbiornika. W przypadku bardzo podstawowych modeli Guardian moze dziata¢ tylko z podtgczonymi wejsciami Elevator i Aileron.

Wymagania dotyczace zasilania baterii BEC/odbiornika Stabilizator
Guardian 2D/3D jest wrazliwy na gtebokie spadki napiecia, co oznacza, ze bateria BEC lub odbiornika musi by¢ wystarczajaca do utrzymania napiecia co najmniej 3,5 V, nawet

przy petnym obcigzeniu serwomechanizmu. Guardian wytaczy sie, jesli napiecie spadnie ponizej tego poziomu!
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W normalnych warunkach napiecie BEC powinno wynosi¢ co najmniej 4,5 V, aby uzyska¢ najlepszg wydajnos$¢ stabilizacji. Nigdy nie przekraczaj 16V!

Jesli napiecie spadnie ponizej 3,5 V na krétki okres czasu, Guardian doswiadczy ,zaniku zasilania”. W takim przypadku Guardian sprébuje z wdziekiem
wyzdrowied. Podczas przywracania stabilizacja moze by¢ wytaczona lub moga wystepowac problemy z wydajnoscia. Jesli podczas lotu wystgpia takie problemy,
ustaw przetagcznik trybu/konfiguracji w trybie 3D lub trybie wytgczonej stabilizacji (jesli nadajnik jest skonfigurowany do sterowania trybem) i natychmiast
wyladuj.

Jesli Guardian wykryje stan zaniku zasilania, dioda LED zacznie miga¢ z kodem btedu w postaci czterech dtugich mignie¢, po ktérych nastepuje jedno krotkie
migniecie. Jesdli ten sygnat LED pojawi sie kiedykolwiek po locie, zaleca sie wymiane BEC lub baterii. Wiecej informacji na temat interpretacji migania diody LED
mozna znalez¢ w sekcji Dioda LED stanu .

Bezpieczna pozycja wejs¢ odbiornika Jesli po
zresetowaniu lotu poziomego i trymerdéw kanat wejsciowy zostanie odtgczony od odbiornika podczas lotu, spowoduje to, ze Guardian wysle zapisane ustawienia
trymowania dla tego kanatu wyjsciowego serwomechanizmu jako zabezpieczenie przed awaria.

Konfiguracja typu skrzydta Guardian jest

konfigurowalny dla wigkszosci popularnych typéw skrzydet. Domysinie jest skonfigurowany do tradycyjnego sterowania skrzydtami. Prosze zapoznac sie z
rysunkiem 4, ktéry pokazuje potaczenia odbiornika i serwomechanizmu dla typowych typéw skrzydet.

Guardian wymaga niezmiksowanych wejs¢ sterujgcych z odbiornika, nawet jesli masz model V-Tail lub Elevon. Jesli masz model V Tail lub Elevon, Guardian
miksuje wewnetrznie, wiec bedziesz musiat zmieni¢ konfiguracje nadajnika na standardowy typ skrzydta, zamiast zleca¢ miksowanie nadajnikowi. Uwaga: w
przypadku typdw ptatowcdw innych niz standardowe i podwdjne lotki/klapy nalezy zmieni¢ ustawienie ,Typ sterowania modelem” za pomocg konfiguracji drazka
radiowego lub oprogramowania komputerowego. Zobacz sekcje Obstuga menu ponizej, aby uzyska¢ wiecej informacji na temat zmiany tego ustawienia.

Modele tradycyjne z serwomechanizmem z pojedyncza lotka Tradycyjne modele z serwami Dual Aileron/Flateron (z
+ Ustawienie typu sterowania modelem : Standard (jest to ustawienie domysine) Mieszanie nadajnikéw)
Wejscia odbiornika

R e . . + Ustawienie Model Control Type : Standard (jest to ustawienie domysine)
Guardian o Wyjscie lotek odbiornika ~ Wejscie lotek

Guardian o Wyjicie steru odbiornika ~ Wejécie steru Wejscia odt?iornika Guardian o _
wysokosci Guardian o Wyjscie steru odbiornika ~ Wejécie steru Guardan 0 Wyjscie lotek odbiornika  Wejscie lotek Guardian o
o Guardian Aux-In nie jest podtgczony Wyjscie steru wysokosci odbiornika ~ Wejscie steru wysokosci
Wyjécia Guardian Servo Guardian o Wyjscie steru odbiornika ~ Wejscie steru
o Guardian Aileron Out  Aileron Servo (jeéli nie ma lotek Guardian o Wyjscie drugiej lotki odbiornika lub klapy odbiornika  Guardian
' w
podtacz serwo steru do Aileron Out) L .
o Guardian Elevator Out  Elevator Servo o Guardian ° Wyjscia Guardian Servo

Rudder Out  Rudder Servo o Guardian Aux Out nie 0 Guarjdlan Aileron Out  Aileron Servo o
jest podtaczony Guard!an Elevator Out  Elevator Servo o
Guardian Rudder Out  Rudder Servo o

Guardian Aux Out  Second Aileron lub Flaperon Servo

V-Tail z lotkami Elevon / V-Tail bez lotek

+ Ustawienie typu sterowania modelem : V-Tail + Ustawienie typu sterowania modelem : Elevon

* Wejécia odbiornika Guardian * Wejécia odbiornika
o Wyjscie lotek odbiornika ~ Wejscie lotek Guardian o Guardian o Wyjscie lotek odbiornika ~ Wejscie lotek
Wyjscie steru wysokosci odbiornika ~ Wejscie steru wysokosci Guardian o Wyjscie steru odbiornika ~ Wejscie steru
Guardian o Wyjscie steru odbiornika ~ Wejscie steru wysokosci Guardian o Wyjscie steru odbiornika ~ Wejscie steru Guardgian
Guardian o Wyjécie drugiej lotki odbiornika ~ Wejécie dodatkowe 0 Guardian Aux-In nie jest podtaczony

Guardian (opcjonalnie) * Wyjécie

. Wyjscie o Guardian Aileron Out  Elevon Servo 1 o
o Guardian Aileron Out  Aileron Servo o Guardian Elevator Out  Elevon Servo 2 o
Guardian Elevator Out  V-Tail Servo 1 o Guardian Rudder Out  Rudder Servo o
Guardian Rudder Out  V-Tail Servo 2 o Guardian Aux Out nie jest podtgczony

Guardian Aux Out  Second Aileron Servo (opcjonalnie)

Rysunek 4: Potgczenia odbiornika i serwomechanizmu dla typowych typéw skrzydet

Podwadjne lotki/klapy Wyjatek
od wymagania dotyczacego niezmieszanych danych wejsciowych dotyczy modeli z dwiema lotkami i klapami. DomysInie Guardian akceptuje wstepnie
zmiksowane wejscia Dual Aileron lub Flaperon do swoich wejs¢ Aileron i Aux. Ale jesli twéj kontroler nie ma mozliwosci miksowania Dual Aileron lub

Flaperon, Guardian moze zosta¢ skonfigurowany tak, aby zrobit to za ciebie. Wigcej informacji mozna znalez¢ w czesci Lista funkcji i opcji: opcja menu
Onboard Dual Aileron Mixing Enabled .
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Montaz Guardiana w Twoim modelu Zapoznaj sie z rysunkiem
5, ktéry wskazuje akceptowalny i niedopuszczalny montaz Guardiana.

Bezpiecznie zamocuj Guardiana za pomocg dwustronnej tasmy serwo, rzepu lub podobnego materiatu, tak aby byt zgodny z kierunkiem lotu. Powinien by¢ montowany blisko
$rodka ciezkosci modelu i poziomo do horyzontu, gdy samolot leci prosto i poziomo, ale Guardian zrekompensuje drobne btedy montazowe.

Wybierz miejsce montazu, ktére umozliwi tatwe

podtaczenie Guardiana do odbiornika i oo /o
serwomechanizmoéw. \ J
Wazne: jesli Guardian wypadnie z miejsca j

mocowania podczas lotu, nie bedzie w

stanie prawidtowo ustabilizowa¢ Twojego

modelu! Po zamontowaniu pamiqtaj, aby Mounting Flat, Facing Foward: OK Mounting Flat, Upside Down, Facing Forward: OK Mounting Facing Backward: NO!!
podciggna¢ Guardiana z sita wieksza, niz
spodziewasz sie napotkac¢ podczas lotu, aby
potwierdzi¢ integralno$¢ mocowania.

Uwaga: W przypadku montazu Guardian na

state, upewnij sie, ze port USB jest nadal

dostepny do konfiguracji komputera i

aktualizacji oprogramowania uktadowego. Mounting Far from Center of Gravity: NO!! Mounting Sideways: NO!! Mounting at large angle offsets: NOI

Rysunek 5 - Dobre i zte sposoby dosiadania Guardiana

Kontrole przed lotem Przed
kazdym lotem zdecydowanie zaleca sie wykonanie nastepujgcych czynnosci: » Wykonaj normalng kontrole

przed lotem. Upewnij sie, ze serwa prawidtowo reagujg na polecenia drgzka sterujgcego RC. » Aby sprawdzi¢, czy Guardian dziata, trzymaj samolot

poziomo. Teraz przechylaj, obracaj i odchylaj model. Patrz rysunek 6. Powiniene$ zobaczy¢, jak powierzchnie sterowe odchylajg sie odpowiednio, aby wypoziomowac samolot i
utrzymac go na prostym kursie. Jesli powierzchnie kontrolne w ogdle sig nie poruszajg, upewnij sie, ze pokretto Master Gain na nadajniku (jesli jest uzywane) jest
ustawione w taki sposéb, ze nastapi stabilizacja, i upewnij sie, ze przetgcznik Mode/Config (jesli jest uzywany) jest ustawiony na tryb 2D lub 3D Tryb. Wazne: jesli
powierzchnie kontrolne poruszajq sie w ztym

kierunku, nalezy odwréci¢ kierunek odpowiedniego
pokretta regulacji wzmocnienia Guardian Gain!

Pierwszy lot Aby

uwzgledni¢ trymery i btedy montazu Guardiana

w swoim samolocie, postepuj zgodnie z
instrukcjami w sekcji zatytutowanej ,,Resetowanie

lotu poziomego i tryméw”.

Podczas pierwszego lotu zaleca sie wykonanie rzutu
recznego samolotem bez napedu, jesli jest on

zdolny do startéw z rzutem recznym.

Jesli samolot bezpiecznie $lizga sie po ziemi z niewielkim

lub zadnym wktadem, to twoja konfiguracja jest
poprawna. Jesli model oscyluje lub

nadmiernie kompensuje podczas rzutu reka, Twéj zysk
jest zbyt wysoki.

Po wykazaniu, ze Guardian zostat prawidtowo
skonfigurowany, wykonaj rozbieg po ziemi z wtgczong

stabilizacjg, obserwujgc powierzchnie sterowe pod

katem znoszenia.

Jesli wydaje sie, ze stabilizacja dziata prawidtowo

przy wigczonym silniku, zmniejsz przepustnice, wykonaj Rysunek 6 - Prawidtowy i nieprawidtowy ruch powierzchni sterowe;j

ostatnig kontrole przed lotem i
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wystartowac z moca.

Gdy znajdziesz sie w powietrzu i tylko wtedy, gdy bedzie to bezpieczne, zwolnij drazek sterowy, tak aby znajdowat sie przy zerowym ugieciu z wtgczonym trybem 2D. Twéj
samolot powinien lecie¢ prosto i poziomo. Jesli nie, twéj Guardian moze by¢ nieprawidtowo zamontowany lub musisz ponownie trymowa¢ ptatowiec. Wytgcz

stabilizacje, przestawiajac przetacznik Mode/Config do pozycji Srodkowej (jesli jest dostepny). Trymuj kontroler w tym trybie, az samolot osiggnie poziom lotu. Wyladuj

i postepuj zgodnie z instrukcjami ,Resetowanie tryméw"” na ziemi.

Dostrajanie wzmocnienia stabilizacji

Teoria stabilizacji Stabilizator

Guardian 2D/3D wykorzystuje przyspieszeniomierze i zyroskopy do pomiaru orientacji modelu wzgledem lokalnego kierunku ziemskiej grawitacji. Ponadto
interpretuje postawy Pitch i Roll sterowane odpowiednio przez ruchy drazka steru wysokosci i lotek.

Dzieki tym informacjom jest w stanie okre$li¢ btad miedzy zadanym potozeniem lotu a rzeczywistg orientacjg samolotu. Przepuszczajac ten btgd przez algorytm kontrolera i
wysytajac go jako polecenia serwomechanizmu przez wyjscia windy, lotek i steru, Guardian moze poméc zamieni¢ twéj wiewiérczy model w ptynnie latajgce skrzydto na
szynach!

Kazda o$ ma oddzielne pokretto regulacji wzmocnienia, ktére stuzy do regulacji wzmocnienia na tej osi. Wzmocnienia Pitch, Roll i Yaw sg nastepnie skalowane za pomoca
opcjonalnego ogdlnego sterowania ,Master Gain”, ktére mozna przypisa¢ do pokretta (lub suwaka) na nadajniku. Takie ustawienie umozliwia regulacje wzmocnienia

w poszczegdlnych osiach, zapewniajac jednoczesnie ogéing regulacje wzmocnienia w locie, aby skompensowac rézne warunki i wydajno$¢ aerodynamiczna.

Ogdlnie rzecz biorac, im wyzszy zysk, tym bardziej responsywny i odporny bedzie twéj samolot na zaktécenia, takie jak wiatr, problemy z réwnowaga i trymem.
Jednak zbyt wysokie dostrojenie wzmocnienia moze spowodowac oscylacje ptatowca. Zaleca sig, aby regulator Master Gain byt uzywany do dostrajania ptatowca do

momentu, gdy bedzie on ledwie oscylowat, a nastepnie ponownie zmniejszony. Zapewni to najlepsza wydajnos¢, jednoczes$nie zapobiegajac przysztym oscylacjom.

Pokretta wzmocnienia poszczegéinych

osi Pokretta regulacji wzmocnienia w Guardianie moga by¢ uzywane do dostrajania poszczegélnych osi ptatowca. Dodatkowo umozliwiajg odwrdécenie kierunku

ruchu serwa stabilizacji. Gdy tarcza jest wysrodkowana (z oznaczeniem ,podwdjnej kropki” skierowanym do

gory, jak pokazano na rysunku 7), wzmocnienie dla tej osi jest ustawione na zero. To skutecznie wytgcza stabilizacje Zero Gain

na tej osi. Increasing Gain, _— | = Increasing Gain

U - Jedli trudnodci z dostrzeseni dwéinei kropki Krettach . Ibo delikatnie obrécic Reverse Servo/” '\,_Jvonnal Servo
waga: Jesli masz trudnosci z dostrzezeniem podwdjnej kropki na pokrettach, mozesz albo delikatnie obroci¢ Direction [ | Direction

pokretta w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, aby znalez¢ przyblizony punkt Srodkowy, albo uzy¢ g =

oprogramowania komputerowego do wizualizacji ustawien pokretta na ekranie komputera. YaW

Gdy pokretto jest obracane w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara od potozenia srodkowego, Rysunek 7 - Pokretta regulacji wzmocnienia Guardian

wzmocnienie dla tej osi jest zwiekszane, a kierunek odchylenia stabilizacji jest ustawiany na normalny. Jesli
pokretto zostanie obrécone w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara od potozenia sSrodkowego, wzmocnienie réwniez zostanie zwiekszone, ale kierunek
odchylenia stabilizacji zostanie odwrécony. Pozwala to na dostrojenie stabilizacji dla dowolnego ptatowca, niezaleznie od orientacji serwomechanizmu.

Kontrola ,Master Gain" stabilizacji Kanat wej$ciowy

Guardian's Gain, po przypisaniu do pokretta (lub suwaka) na nadajniku, stuzy jako kontrola Master Gain. Master Gain mnozy poszczegélne wzmocnienia Pitch/Roll/Yaw i
stuzy jako sposéb na tatwe dostrojenie wszystkich trzech. Jesli masz kontroler RC z pokrettem analogowym, mozna go zmapowac do kanatu Gain, aby umozliwi¢ regulacje

wzmocnienia stabilizacji podczas lotu. Im wyzsze ustawienie pokretta wzmocnienia, tym silniejszy bedzie efekt stabilizacji Guardiana.

Pokretto daje mozliwo$¢ ptynnego przejscia z lotu ustabilizowanego do lotu nieustabilizowanego. Dodatkowo, poniewaz zmiana predkosci moze zmieni¢ charakterystyke
lotu ptatowca, czesto pomocna jest mozliwo$¢ dostrojenia kontrolera w czasie rzeczywistym. Gdy ta funkcja jest uzywana w trybie 2D, charakterystyka sterowania

stabilizatora w poréwnaniu z pozycjg regulatora Master Gain jest nastepujaca:

+-100% (serwoimpuls 1,1 ms): Stabilizacja jest wytgczona. * -99%

do ~0% (w zaleznosci od warto$ci wzmocnienia Pitch/Roll/Yaw): $rednia stabilizacja. W miare zwigkszania pokretta Gain od odchylenia
-100% model staje sie bardziej stabilny. Jednak w zaleznos$ci od wybranego pokretta, model moze nadal by¢ obracany przez silne
ruchy drazka lub turbulencje

» ~0% do 100% (impuls serwa 1,9 ms): maksymalna stabilizacja. Model nie powinien sie przewraca¢, gdy jest w tym stanie

100%

zakres. Polecenia serwomechanizméw stang sie przesadzone, co doprowadzi do $cilejszej kontroli nad samolotem. W zaleznosci od

ptatowca moga wystapic oscylacje.

Podane powyzej zakresy majg zastosowanie, gdy pokretta wzmocnienia Guardian sg ustawione na okoto +/-50° od $rodka.

Ostrzezenie: Zachowaj ostrozno$¢ podczas strojenia wzmocnienia gtéwnego. Niektére ptatowce mogg bardzo silnie oscylowa¢ przy wyzszych zyskach,

prawdopodobnie uszkadzajac sie lub tracagc kontrole. Aby unikna¢ silnych oscylacji, powoli zwiekszaj wzmocnienie gtéwne i zmniejszaj je, gdy tylko zauwazone zostang
oscylacje.

Uwaga: Jesli pokretta wzmocnienia poszczegélnych osi sg ustawione na nizsze wartosci, efekt pokretta ogélnego wzmocnienia zostanie zmniejszony i odwrotnie.

Jesli nie zostanie wykonane potaczenie z wejSciem Guardian's Gain, uzyte zostanie 40% ogélnego wzmocnienia.
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Oscylacje

Czasami, gdy wzmocnienia kontrolera sg ustawione bardzo wysoko lub gdy model leci z bardzo duzg predkoscig, moga wystapic¢ oscylacje. Jesli wystapia

oscylacje, zmniejsz pokretto Master Gain lub pokretto wzmocnienia dla tej osi, az oscylacje ustang. Inne przyczyny oscylacji obejmujg mechaniczne poslizgi na
powierzchniach sterowych i powolne serwomechanizmy. Jesli twéj model ma cyfrowe serwa, wyzsze warto$ci wzmocnienia moga by¢ mozliwe poprzez zwigkszenie
wyjsciowej czestotliwosci impulséw serwa. Patrz: Lista funkcji i opcji menu: Wyjsciowa czestotliwo$¢ impulséw serwomechanizmu.

Ttumienie drgan Aby

zmniejszy¢ obcigzenie pilota, Guardian automatycznie zmniejszy ogélny zysk, gdy wykryje oscylacje. W tym celu stopniowo skaluje ogélne wzmocnienie do minimum 50%
aktualnie ustawionej wartosci. Po wyeliminowaniu oscylacji, bedzie powoli zwieksza¢ catkowite wzmocnienie z powrotem do 100% ustawionej wartosci lub do ponownego
wykrycia oscylacji, w zaleznosci od tego, co nastapi wczesniej.

Jesli oscylacje pojawiajg sie, a nastepnie znikaja, zaleca sie powolne zmniejszanie zyskéw, aby zapobiec takim sytuacjom w przysztosci.

Nie zwiekszaj ogélnego wzmocnienia po sttumieniu oscylacji, poniewaz spowoduje to tylko wiecej oscylacji, dopoki ttumienie trzepotania nie bedzie w stanie zmniejszy¢
ogoélnego wzmocnienia na tyle, aby byto skuteczne.

Zapobieganie uszkodzeniom spowodowanym odzyskiwaniem

w powietrzu Guardian jest doskonatym narzedziem dla poczatkujgcych szukajacych siatki bezpieczerstwa w przypadku utraty orientacji lub kontroli, jednak przejécie do
trybu 2D z kombinacjg zbyt duzej predkosci i zyskéw moze spowodowac uszkodzenie ptatowca. Jesli model nie jest konstrukcyjnie zdolny do bardzo szybkiego wycofania sie
ze stromego nurkowania, moze by¢ potrzebna pewna konfiguracja, aby zapobiec nadmiernym przecigzeniom. Zmniejsz catkowite wzmocnienie (jesli jest

podtaczone) podczas manewréw z duzg predkoscig lub ogranicz ruch serwomechanizméw za pomoca narzedzia konfiguracyjnego rozszerzonych / niestandardowych
zakreséw serwomechanizmu w oprogramowaniu komputerowym w zakfadce ,Servo Config”. Ostroznie i zachowawczo przetestuj zmiany.

Dioda stanu

Dioda LED Guardiana wykorzystuje sekwencje migania, aby przekazac informacje o stanie systemu, aktualnym trybie lotu i wszelkich wykrytych btedach.

Dioda LED zaswieci sie na 2 sekundy, a nastepnie powoli zacznie migac liczba reprezentujgca aktualnie wybrany typ sterowania modelem . (1 migniecie =
Standard, 2 = Elevon, 3 = V-Tail)

Wskazania diody LED podczas

uruchamiania Dioda LED zaswieci sie na 2 sekundy, a nastepnie powoli zacznie migac liczba reprezentujaca aktualnie wybrany typ sterowania modelem . Po tej
poczatkowej sekwencji migania dioda LED wys$wietli stan ustalony. Zobacz Lista funkcji i opcji menu: Typ sterowania modelem.

Wskaznik LED w stanie ustalonym Disabled wepom

« State wigczone: tryb 3D « 3D Mode

Jedno powtarzajgce sie migniecie: tryb 2D 2D Mode

« State wytaczone: stabilizacja wytgczona Menu -
Dodatkowe komunikaty LED usB

Error

* 2 powtarzajgce sie migniecia: Menu Radio Stick jest aktywne Brownout .

® 3 powtarzajgce sie mignigcia: USB jest gi:i = e

podtgczone ¢« 4 powtarzajgce sie migniecia: Stan btedu. Typ btedu jest wskazywany przez pauze i E:zg T SRR

kilka dodatkowych, szybszych migniec¢: g::frmam ______

o Jedno mrugniecie: brak zasilania - bateria BEC lub odbiornika nie dostarcza

wystarczajgcej mocy do serwomechanizméw i Guardiana. Zobacz sekcje
Rysunek 8: Kody operacyjne i kody btedéw diody LED

Wymagania dotyczgce zasilania baterii BEC/odbiornika powyzej. 0 2 - 5

mignie¢: Btedy pamieci / kalibracji - Ponownie wtgcz Guardiana

Oczyscic. Jesli ten problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z pomoca techniczna.
0 6 mignie¢: Usterka czujnika - jesli ten problem powtarza sie, mogto dojs¢ do naprezenia mechanicznego lub uszkodzenia ptytki. o 7 mignie¢: Btad
wewnetrzny. Jesli ten problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z pomocg techniczna.

o

Dziatanie przetgcznika Tryb/Konfiguracja Wejscie Tryb/

Disabled
Konfiguracja w Guardianie umozliwia zmiane trybu stabilizacji podczas lotu miedzy trybem 2D, trybem 3D i wytgczonym (jesli g / 0
uzywany jest przetacznik 3-pozycyjny). Dodatkowo mozesz skonfigurowa¢ Guardiana w terenie za pomocg serii et 1 F MOD

L)

Toggle

przetgcznikéw Tryb/Konfiguracja (w ciggu 15 sekund od wigczenia Guardiana), zwanych ,,Gestami konfiguracji”.

I ) - ) ) . R k 9: Przefacznik trybu/konfi ji
Pozostawienie roztgczonego wejscia Mode/Config spowoduje, ze Guardian przetgczy sie na domysiny lot ysune reerczni trybuikontigurady
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Tryb. Domysinym ustawieniem fabrycznym tego ustawienia jest ,Tryb 2D". Jesli w tym przypadku chcesz uzy¢ innego trybu, bedziesz musiat uzy¢ oprogramowania komputerowego,
aby ustawic tryb, lub tymczasowo podtaczy¢ wejscie Mode/Config, aby zmienic tryb za pomoca konfiguracji radia. Zobacz pozycje menu Domysiny tryb samolotowy w sekgji Lista

funkdji i opcji ponizej.

Wybér trybu lotu Patrz rysunek 9.
Guardian ma trzy gtéwne tryby pracy (opisane wczesniej), ktére mozna ustawic¢ za pomocg przetgcznika Mode/Config: « Down: (pozycja 2, -100%, 1,1 ms): tryb stabilizacji 2D : «
Srodek:
(Pozycja 1, 0%, 1,5 ms, dostepnatylko w przypadku korzystania z przetgcznika 3-
pozycyjnego): Brak — brak stabilizacji lub ttumienia. Wszystko
sygnaty serwomechanizmu sg przekazywane bezposrednio. (Miksowanie Elevon i V-Tail jest nadal wykonywane)

+ W gére: ( pozycja 0, +100%, 1,9 ms): tryb stabilizacji 3D

Gesty konfiguracyjne W ciggu 15

sekund po wigczeniu Guardiana, Guardiana mozna skonfigurowa¢, szybko przesuwajac przetagcznik Mode/Config tam iz powrotem.
Liczba przetaczen przetacznika okresla, ktéry krok konfiguracji zostanie wykonany. Zwré¢ uwage, ze jesli masz przetacznik 3-pozycyjny, jego pozycja sSrodkowa nie jest uzywana podczas

przetaczania. Oto tabela dostepnych gestéw konfiguracyjnych i opis dziatania kazdego z nich.

Zresetuj lot poziomy i trymowanie: 1 przetgcznik (géra-doét, jesli przetgcznik jest obecnie wcisniety, lub dét-géra, jesli jest obecnie podniesiony)
Po zmianie trymeréw kontrolera lub orientacji montazu musisz poinformowa¢ Guardiana o tej zmianie, aby mégt jak najlepiej sterowac samolotem. Bez tych informacji funkcja 3D
Heading Lock nie bedzie dziata¢, a skutecznos¢ stabilizacji ulegnie pogorszeniu.

Aby zaktualizowa¢ informacje o wywazeniu i poziomie lotu kontrolera w Guardianie, szybko przetacz przetacznik trybu tam iz powrotem raz w ciggu pierwszych 15 sekund po wigczeniu

zasilania. Bedziesz wiedziat, ze orientacja lotu poziomego i trymery zostaty zresetowane, gdy oba serwomechanizmy drgna raz, a nastepnie natychmiast powrécg do normalnego ruchu.

Jesli podczas wykonywania resetowania lotu poziomego i trymowania nie wystapi zadne drganie, moze to by¢ spowodowane tym, ze gest przetgczania nie zostat wykonany wystarczajgco
szybko lub w ciggu pierwszych 15 sekund po uruchomieniu. Alternatywnie, jesli Guardian jest zamontowany zbyt daleko od lotu poziomego (wiekszego niz 25 stopni w pochyleniu lub

przechyleniu), resetowanie lotu poziomego i trymdéw zakorczy sie niepowodzeniem, nie powodujgc drgar serwomechanizmu.

Resetuj tylko trymery: 2 przetgczniki (géra-dét-gdra-dot, jesli przetgcznik jest obecnie wcisniety, lub dét-géra-dét-gora, jesli jest obecnie w gérze)
Uzyj tego gestu, aby zresetowac trymery bez koniecznosci resetowania orientacji w locie poziomym.

Aby szybko zaktualizowa¢ trymery swojego samolotu w Guardianie, szybko przetgcz przetacznik trybu tam iz powrotem dwa razy w ciggu pierwszych 15 sekund po wiaczeniu zasilania.
(Przyktad: géra-doét-géra-dot) O tym, ze trymery zostaty zresetowane, przekonasz sie, gdy serwomechanizmy powoli poruszg sie dwa razy , a nastepnie natychmiast powrécg do

normalnego ruchu.
Toggle Elevon Mixing: 3 przetgczniki (géra-dét-géra-dot-géra-dot, jesli przetacznik jest obecnie wcisniety, lub dét-géra-dét-géra-doét-gora, jesli jest obecnie wigczony)

Skrétowa metoda przetaczania miedzy mieszanymi ptatowcami normalnymi i sterowanymi.

Aby szybko wigczac i wytgczaé miksowanie elevon bez koniecznosci wchodzenia do menu Radio Stick lub korzystania z oprogramowania komputerowego, szybko przetacz przetgcznik
trybu tam iz powrotem trzy razy w ciggu pierwszych 15 sekund po wigczeniu zasilania. Bedziesz wiedziat, ze trymery zostaty zresetowane, gdy serwomechanizmy powoli poruszg sie

trzy razy, a nastepnie natychmiast powrécg do normalnego ruchu. Nastepnie poruszanie drazkami kontrolnymi bedzie odzwierciedla¢ biezacg konfiguracje miksowania.

Ta czynno$c¢ spowoduje przetgczenie z trybu normalnego lub V-Tail do trybu Elevon oraz z trybu Elevon do trybu normalnego.

Wejdz do menu drazka sterowania radiowego: 4 przetgczniki (géra-doét-géra-dot-gora-dot-géra-dot, jesli przetacznik jest obecnie wcisniety, lub dét-géra-dot, géra-dot-géra-doét-gora, jesli
jest obecnie w gérze) .

Wejscie w tryb menu (opisany ponizej).

Obstuga menu Radio Stick Stabilizator

Guardian 2D/3D ma wiele zaawansowanych funkgji, ktére mozna skonfigurowac za pomocag

menu Radio Stick. Indicates which

menu item is

Wejscie do menu Radio Stick Wejécie do selected

menu Radio Stick odbywa sie poprzez wigczenie zasilania modelu z podtaczonym Guardianemi

szybkie czterokrotne przetgczenie przetacznika trybu/konfiguracji w przéd iw tyt w ciggu pierwszych
menu item —}

15 sekund po wiaczeniu zasilania. Po jednej sekundzie od ostatniego ruchu przetgcznika menu
zostanie wywotane. T _
Bedziesz wiedziat, ze menu zostato wywotane, gdy serwomechanizmy twojego modelu przestan :

¢ v R y s P 2 Increments the value cf the Indicates present
sig normalnie wychylac stabilizujgco i zamiast tego wykonuja krétkie drganie, po ktérym nastepuje selected menu item value of selected

[

brak dalszego ruchu. Ponadto dioda LED stanu bedzie miga¢ w sekwencji dwéch mignie¢, gdy menu menu item

jest aktywne. o B .
Rysunek 10: Nawigacja w menu i informacje zwrotne

Prawa autorskie 2012 Eagle Tree Systems, LLC Strona 9



Machine Translated by Google

Nawigacja po menu Po

wejsciu do menu rozpoczniesz od pozycji menu nr 1 w sekgji Lista funkgji i opcji ponizej. Po pozycjach menu mozna poruszac sie, odchylajac wejscia sterujgce lotkami i windg
(drazek sterujacy). Na kontrolerze, w ktérym przesuniecie drazka w prawo i pociggniecie go do tytu skutkuje ujemnymi odchyleniami serwomechanizmu (skraca sie szerokos$¢
impulsu serwa), przesuniecie wejscia Aileron w prawo zwiekszy numer aktualnie edytowanej pozycji menu, podczas gdy przesuniecie wejscia Elevator do przodu zwieksza
wartos$¢ opcji dla aktualnie wybranej pozycji w menu.

Informacja zwrotna z menu jest przekazywana przez wyjscia serwa Aileron i Elevator, jak pokazano na rysunku 10. Za kazdym razem, gdy nowa pozycja menu jest wybierana
przez przesuniecie kontrolki Aileron, serwomechanizm lotek ,,drga” jeden raz, op6zni 1,5 sekundy, a nastepnie szybko drga o okreslong liczbe razy, co odpowiada aktualnie
wybranemu numerowi pozycji menu. Nastepnie serwomechanizm windy bedzie odliczat do aktualnej wartosci opcji wybranej dla tego elementu menu. Jesli nowa warto$¢

opcji zostanie wybrana przez przesuniecie drazka windy, wyjscie serwomechanizmu windy bedzie drgac tylko raz przy kazdej zmianie wartosci, odczeka¢ 1,5 sekundy, a nastepnie
odliczy¢ do numeru wybranej wartosci opgiji.

Uwaga: Jedli masz odwrécone kierunki lotek lub windy na swoim nadajniku, bedg one réwniez odwrécone podczas poruszania sie po menu!

Uwaga: Jesli zmniejszyte$ predkosci/zakresy odchylenia skonfigurowane w nadajniku dla serwomechanizméw, upewnij sig, ze odchylajg sig one o co najmniej 50%,
aby menu wykryto ich ruchy.

Wychodzenie z menu
Aby wyj$¢ z menu, zapisujac zmienione ustawienia, szybko przetgcz jeden raz przetacznik Tryb/Konfiguracja tam iz powrotem. (géra-dét lub dét-géra) Po wyjsciu z menu
normalne wychylenia serwomechanizmu rozpoczng sie ponownie, uzywajgc nowych ustawien.

Aby wyj$¢ z menu bez zapisywania zmian, wystarczy odtgczy¢ akumulator odbiornika i ponownie wigczy¢ samolot. Guardian uruchomi sie ponownie z poprzednimi ustawieniami.

Przyktad menu

Zatézmy, ze chcesz ustawi¢ wzmocnienie utrzymywania kursu 2D (opcja menu 5) na wartosc¢ 6. Najpierw przetgcz przetgcznik Tryb/Konfiguracja 4 razy, aby wejé¢ do trybu

menu, ktéry rozpoczyna sig od opcji menu 1. Nastepnie przesunie drazek lotek w prawo (lub w lewo, jesli lotki sg odwrécone) 4 razy, aby przej$¢ do opcji menu 5. Nastepnie lotki
powinny drgac 5 razy, aby wskaza¢, ze wybrano opcje menu 5. Twoja winda poruszy sie kilka razy, wskazujgc aktualne ustawienie wzmocnienia utrzymywania kursu 2D.
Nastepnie przesun drazek steru wysokosci w gére lub w dét, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ ustawienie wzmocnienia utrzymywania kursu 2D, az osiggnie wartos¢ 6. W tym
momencie ster wysokosci powinien drgac 6 razy, co jest pozgdanym ustawieniem. Aby zapisa¢ nowe ustawienie, przetacz raz przetacznik Tryb/Konfiguracja, co spowoduje
wyjscie z trybu menu i przywrécenie sterowania serwomechanizmem.

Lista funkcji i opcji menu Ponizej znajduje sie uporzgdkowana lista

wszystkich opcji, ktére mozna regulowa¢ w menu Guardian's Radio Stick oraz w oprogramowaniu komputerowym. Nalezy pamigta¢, ze opcje 14 i wyzsze sg dostepne tylko
za posrednictwem oprogramowania komputerowego.

1. Typ sterowania modelem W

razie potrzeby umozliwia mieszanie wewnetrzne. The Guardian oczekuje tylko niezmieszanego sygnatu sterujgcego serwomechanizmu z Rx.

1: Standard - Obstugiwane sg podwdjne lotki / klapy.
2: Elevon - The Guardian wewnetrznie miksuje elevon. Obstuga Dual Aileron / Flaperon nie jest dostepna. 0%

3: V-Tail - Kanaty Rudder i Elevator sa wewnetrznie zmiksowane. Obstugiwane sg podwdjne lotki / klapy.

2. Tryb tylko stabilizacji dragzka Srodkowego Ta

funkcja jest przeznaczona przede wszystkim dla tych, ktérzy nie maja podtaczonego przetacznika trybu/konfiguracji, ale
chcg korzystac z zalet trybu 2D, a jednocze$nie mie¢ mozliwo$¢ wykonywania akrobacji. Maksymalna stabilizacja w
trybie 2D jest aktywna, gdy drazek sterujacy jest wysrodkowany, a gdy drazek sterujacy jest przesuwany od $rodka,
ogdlne wzmocnienie stabilizacji zmniejsza sie proporcjonalnie, jak pokazano na rysunku 11. (tylko tryb 2D)

Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

3. Rozmiar $rodkowego pudetka na kije Rysunek 11: Ogélne wzmocnienie w

i . . L . . i poréwnaniu z pozycja drazka w sSrodkowym polu dirgzka
Maksymalne wychylenie drazka sterujgcego przed stabilizacjq jest catkowicie wytgczone w trybie Center Stick Only.

Wzmocnienie stabilizacji zmniejszy sie proporcjonalnie do odchylenia drazka sterujgcego od jego potozenia Srodkowego.

Gdy drazek zostanie przesuniety poza okreslony punkt kontrolowany przez to ustawienie, stabilizacja jest catkowicie wytaczona. (Tylko tryb 2D)

Opcje menu drazka radiowego: 1-10: Szeroko$¢ srodkowego drazka
4. Automatyczna koordynacja skretu

Wykorzystuje metode ,Step On The Ball” do poruszania sterem w celu skoordynowania skretéw w trybie 2D. Wszystko, co musisz zrobi¢, to rzuci¢ samolotem, a Guardian
zajmie sie sterem, aby skoordynowac twoja kolej. (Tylko tryb 2D)

Uwaga: Podczas kotowania w trybie 2D na wzniesieniu ta funkcja sprébuje skreci¢ model w dét zbocza.
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Uwaga: jesli Straznik nie znajduje sie bardzo blisko $rodka ciezkosci, ta funkcja moze zwiekszy¢ ryzyko oscylacji odchylenia.
Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: niski; 10: Wysoka

5. Wzmocnienie utrzymywania

kursu 2D Gdy drazek sterowy jest wysrodkowany w poziomie (polecenie przechytu zerowego) w trybie 2D, kontroler bedzie obracat samolot, aby $ledzi¢ jego biezacy
kurs. (Tylko tryb 2D)

Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: niski; 10: Wysoka

6. Bezposrednia kontrola dawki 3D

W trybie 3D samolot bedzie reagowat znacznie doktadniej przy wtaczonej tej funkcji. Zamiast po prostu stabilizowac lot 3D, bedzie on bezposrednio kontrolowat predkosci
obrotowe samolotu. Zapewnia to bardzo silne odrzucanie zaktdcen (wiatr, bezwtadnos¢ ptatowca itp.) bez koniecznosci ,walki z zyroskopem”. (Tylko tryb 3D)

Uwaga: ta funkcja zwiekszy wychylenia serwomechanizmu poza wszelkie limity ustawione w nadajniku, az do limitéw ustawionych przez Guardiana.
Zobacz Rozszerzone / Niestandardowe zakresy serwomechanizméw, aby uzyskac wiecej informacji na temat ograniczania odchyler serwomechanizmu.

Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

7. Wtgcz zatrzymanie kursu 3D Wigcza

funkcje wstrzymania kursu 3D w trybie 3D. Ci, ktérzy szukajg stabilnosci i precyzji Guardiana bez niczego innego miedzy nimi a ich samolotem, moga wytgczy¢ te funkcje,
aby doswiadczy¢ predkosci zyroskopu. (Tylko tryb 3D)

Uwaga: Stabilizacja Direct Rate 3D jest zdecydowanie zalecana, jesli ten tryb jest ustawiony na ,Wyt.".

Opcje menu Radio Stick: 1: Wt.; 2: Wyt

8. Zysk z instrumentéw pochodnych

Dostraja thtumienie/wzmocnienie pochodnej samolotu. Zwiekszenie tej wartosci wzmocni zachowanie , zyroskopu predkosci” Straznika, pozostawiajac takie same
zachowania wyréwnywania 2D i utrzymywania kursu 3D.

Uwaga: Zwiekszenie tej wartosci bez zmniejszania ogéInych lub indywidualnych wzmocnien osi zwiekszy prawdopodobienstwo wystapienia oscylacji.

Opcje menu Radio Stick: 1: Niska pochodna; 10: Wysoka pochodna

9. Wigczone miksowanie podwdéjnych lotek na poktadzie

Konfiguruje Guardiana tak, aby akceptowat niezmiksowane wejscia Aileron i Flap (Aux In) i miksowat je wewnetrznie, aby zapewni¢ wyjécia Dual Aileron / Flaperon

na Ail i Aux Out. Jesli jest wytaczona, Guardian bedzie akceptowac wstepnie zmiksowane sygnaty Flaperon. Przydatne w przypadku ograniczonych kontroleréw, ktére nie
moga wykonywa¢ miksowania Flaperon. Domyslnie wytaczone.

Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

10. Aux Servo Output Reversed Odwraca

kierunek, w ktérym stabilizacja przesunie Twoje drugie serwo lotek, jedli uzywasz kanatu Aux w konfiguracji Dual Aileron.

Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

11.2 "9 Elewacja odwrécona

Ustaw to, jesli drugie serwo Elevon na ptaszczyZnie skrzydta ,Delta” nie jest zamontowane symetrycznie i powoduje nieprawidtowe ruchy serwomechanizmu.
Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

12. Rozszerzone / niestandardowe zakresy

serwomechanizméw Umozliwia zaawansowanym uzytkownikom rozszerzenie zakresu funkcjonalnego ich serwomechanizméw ze 125% wokét ich wartosci trymowania do 150% wokét
ich wartosci trymowania. Ogélny zakres odchylenia serwomechanizmu zostat rozszerzony do 175%, wigczajgc trymery. Po skonfigurowaniu w oprogramowaniu komputerowym ta
opcja umozliwia réwniez ustawienie niestandardowych limitéw serwomechanizméw.

Uwaga: Moze to spowodowac uszkodzenie serwomechanizméw i samolotu, jesli zostanie aktywowane nieostroznie. Zostat dotgczony dla zaawansowanych modelarzy, ktérzy
potrzebowali dodatkowego zasiegu lub chcieli zastosowac¢ niestandardowe zakresy do swoich serwomechanizméw. Pamietaj, aby zresetowac trymery przed aktywacjg tego trybu!
Opcje menu Radio Stick: 1: Wyt.; 2: Wt

13. Domysliny tryb lotu (gdy przetgcznik trybu/konfiguracji jest nieuzywany/odtgczony)

Jesli nie masz podtaczonego kanatu wejsciowego trybu podczas lotu, Guardian uzyje trybu lotu wybranego tutaj. Pamietaj, ze musisz to ustawi¢ za pomocg oprogramowania
komputerowego lub tymczasowo podtgczy¢ przetgcznik do kanatu wejsciowego Mode, aby to ustawic.

Opcje menu Radio Stick: 1: Tryb 2D (domysIiny); 2: Tryb 3D

14. Wyjsciowa czestotliwo$¢ impulséw serwomechanizmu (TYLKO konfiguracja oprogramowania PC)

Ustawia czestotliwos$¢ impulséw serwomechanizmdéw wychodzacych z Guardiana. W przypadku serwomechanizméw analogowych zalecane jest ustawienie domysine 50
Hz, ale niektdre serwa cyfrowe obstuguja wyzsze czestotliwosci. Jesli elektronika jest do tego zaprojektowana, maksymalna czestotliwo$¢ 400 Hz poprawi stabilnos¢ na
bardziej responsywnych ptatowcach.

Uwaga: Ustawienie tej opcji powyzej 50 Hz dla serwomechanizméw analogowych moze spowodowac ich zbyt ciezka prace i uszkodzenie, jesli pozostawi sie je zbyt dtugo.
Uzywaj ostroznie.

Prawa autorskie 2012 Eagle Tree Systems, LLC Strona 11



Machine Translated by Google

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

ShragdmmeR(0 Ssylkge faayh ke nfagweak @ gard e &oea iand lovas drrail isyvsd miapi preamia d iy pralib karg rodit e kpimygh rer yinsidy by artesug rrares pe eatdkibeadipacsy sprogeaieowania
konfiguracyjngriiu@udiadia Nidkiekts re aamnasos@nerfafidnjecpopa re p bswigg phat oplstywi otgnmyed koofjgamamailne tylko w obstudze skrzydet, a takze mozna je konfigurowac

tylko w oprogramowaniu.

komputerem PC lub laptopem z systemem Windows z&ij#

s e B ipbiqroriRsim ez nedinERtdiopuBriGhalg dimyaimy)iBestmbtbiaotey yptien 6B ,Micro

Ogédlnie kable USB do niedawno wyprodukowanych telefondw komdrkowych i gktéokow Odidviam kabte, WG dpraiedepodobype odakojua mehote| e thri datied td 5Bk pedjichie erbobdsgo kupi¢ co najwyzej w

swoim komputerze) powinien dziata¢, wiec prawdopodobnie npaszyuwigtpmaiedop kalodinis B gezljunie dpordsrgokalysl Ktizoisgirdozes gloldpiid ledvajagle) TaskpddSB:AB-MIEROEadzen na

Raeigt piareidttticig lsiblejh $BhkyIWSRiptidkio dahialoWamatiktpoe wiajgme o kzpdds teyra dreniagdzkora MEERER) i nie

dziatajg z Guardianem. z Guardianem.

Bo patitge.en nikabahOS i bieazizmysilat odlotoGiar diasisréan; yoenkahamizomy iagwidbidkais itaedh foipodigdzedhidealie, | It dwidiaasjésttybaiaczony dy s ziesavhpwragdktroznosé podczas
zmiany ustawien, poniewaz nalezy zachowa¢ ostroznos$¢ podczasrtigiareni rerreah Evian Gvo piverjait idrgpastiaovienia.
r Y
Guardian Stabilizer Configuration Dialog M
Instalowanie oprogramowania
s Bl Frmware Update
'Géneral Y| 20 Mode | 3D Mode | Servo Config | Advanced | i
Oprogramowanie Guardian jest instalowane ze strony pomocy technicznej Oprogramowanie Guardian i et

Pitch, Rol and Yaw dial settings from loaded configuration
2a
>

jest instalowane ze strony pomocy

adresem . Prosze http:/eagletreesy SR ARFFSHNIUYPY. tFArnetowe), znajelujace] sie pod

oprogramowanie w wersji 10.43 lub nowszej z naszej strony internetowej. zainstaluj oprogramowanie w wersji 10.43 lub nowszej z naszej strony internetowej.

Uruchamianie oprogramowania i aktualizacja oprogramowania uktadowego Uruchamianie oprogramowania i
aktualizacja oprogramowania uktadowego Po instalacji kliknij ikone Rejestrator danych na Po instalacji kliknij

ikone Rejestrator danych na pulpicie lub wybierz aplikacje Rejestrator danych na pulpicie lub wybierz aplikacje Data

Recorder w menu Start systemu Windows. Powinien pojawic si¢ komunikat, ze menu Start systemu Windows.

Powinien pojawi¢ sie komunikat z prosbg o podtgczenie Guardian do USB, jesli nie jest to dian do USB, jesli

Yaw Rol Pitch
nie jest jeszcze podtaczone. Po potaczeniu USB mozesz by¢ juz podtgczony. Po podtaczeniu USB mozesz Default Flight Mode
Bl [ AuxServo Reversed I3 : & 20 Mode
zostac poproszony o aktualizacje oprogramowania Guardian. Jesli tak, kliknij monit o aktualizacje oprogramowania ¥ Faperon Inputs Unmixed ﬁ 30 Mode
Guardian. Jesli tak, kliknij przycisk ,Aktualizuj” dla Guardian 2D/3D Stabilizer na przycisku ,Aktualizuj” dla . Model Control Type
l & Fed wing " Bewon C y-Tai
Guardian 2D/3D Stabilizer na stronie Firmware Control i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie. monity ekfanowe. U

. . . L ) ) [ﬂ Reset Neutral Servo Deflections I Reset Level Pitch/Roll I
Po zaktualizowaniu oprogramowania uktadowego do najnowszej wersji powinno zosta¢ wyswietlone okno

dialogowe konfiguracji stabilizatora Guardian. Powinno pojawi¢ sie okno dialogowe konfiguracji stabilizatora Guardian.

| cance vep |

Save Config

Load Config

==i=1 GENERAL

Uruchamianie oprogramowania Guardian, jesli na komputerze sg skonfigurowane inne produkty Eagle Tree Uruchamianie oprogramowania Guardian, jesli na

b —_ T e — iftgle iy ivgfer Bgraidaimiiiogta ORI ke et R S— — J GppesniREAOR ek —
kiiking 6 nSip ey & dofifigurpsiabiliasdiarGitatdia t2an 3PS, prostu kliknij ,Sprzet, skonfiguruj Guardian 2D/3D Sta tak jak teraz. Aby uruchomi¢ strone konfiguracji Guardian Stabilization, wystarczy

Opiekun Informacje o oprogramowaniu strony konfiguracji

- .
Guardian Stabilizer Configuration Dialog [

Zaktadka Ogolne
Fi Update
General  2DMode | 30 Mode | Servo Config | Advanced | [

1. Wskaznik Sztucznego Horyzontu (AHI): Wyswietla Wskaznik Sztucznego Horyzontu (AHI): 2D Mode Canfigurations

Wyswietla zmierzone Pochylenie/Przechylenie Straznika wzgledem poziomu Zmierzone

Pochylenie/Przechylenie Straznika wzgledem poziomu lub w trybie 3D, wzgledem ostatniego

Heading Hold Gain 3\ ]«
zablokowanego Nagtéwek 3D. lub w trybie 3D, wzgledem ostatniego zablokowanagidwka 3D. na 2. Wskazniki pozycji tarcz na

Guardian (2b) i ostatnio zarejestrowane pozycje jako Guardian (2b) oraz ostatnio

zarejestrowane pozycje zatadowane z zapisanego pliku (2a). Podczas tadowania zapisanego Automatic Turn Coordination Gain _\[ 0

tadowanego z zapisanego pliku (2a). tadujac zapisany plik konfiguracyjny, mozesz uzy¢

dwoéch wyswietlaczy do pliku konfiguracyjnego, mozesz uzy¢ dwéch wyswietlaczy, aby

blgacaiieonfiguraci, Stablization Roll Angle A 60
umozliwiajac tatwo zreplikowac zapisany profil.
3. Zobacz: Odwrécone wyjscie Aux Servo 4. Zobacz: 2 5. Stabiization Pitch Anghe JI &0
Zobacz: nd Elewacja odwrécona |
Wbudowane miksowanie podwéjnych lotek wtgczone Wbudowane Center Stick Stabiization Only Mode ™~ Enable ' Disable
miksowanie podwdjnych lotek wtgczone 6. ! J |
Zobacz: Domysliny tryb lotu 7. [Usunigto]
8. Zobacz: Typ sterowania modelem Zresetuj
U izPuunBoismieisinigmu ten 9. Save Config j Load Config Factory Reset 2D | Cancel ‘ Help
. <
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1 GY) etz

izeni iar ) iz bterace

leayigmadyy $islingaderyc

diviow tkacikedjgasido ¢

By

dtb

ik z6 egjest pad

achadizozasx

Jeflauzty s aha)

Yblszples
pOSEP

Wezpieaaienia pizypadktok dledkébazpieaniviadrapeadievokoteriyo wivgiatkiemaV obecnienvy b Taybgokt dvyjfttdzie Wezpieaziania pTrypadktookdieddss wzmocnienia i aktualnie wybrany domysiny tryb lotu.

Heekazyty gake K etzpiey;

ZresefpzpoziermrBitzhéRetlZapisate @eientacsgd@m poziomu, aby e )
zrekompensowaé montaz el w celu skompensowania przesunie¢ montazowych. Ten krok |
; Frmaare Upcate
, . . o . , . General | 20Mode 30 Mode | Servo Config | Adwanred |
zakonczy sie niepowodzeniem, jesli Pitch lub Roll sg przesuniete. Ten krok zakoriczy sie 90 Hodbe f Advanced Setti
e | Aadvanoed Settigs
niepowodzeniem, jeéli Pitch lub Roll jest wiekszy niz 25 stopni. 30 Heading Hoild & Batid " Dissbie
nable]
11. Zapisz konfiguracje: Zapisuje biezace ustawienia jako ustawione. Zapisz konfiguracje: Zapisuje biezace ustawienia ustawione
) D * Enabi " Dsable
w urzadzeniu Guardian w pliku .txt do péZniejszego zatadowania. Przydatne w Guardianie do pliku .txt do Borectrate X Conral  * Enable
) Direct Rate Speed Pitch JI 1.00 Hz
zatadowania pézniej. Przydatne do zapisywania profili dla poszczegéinych samolotow.
12. Zataduj konfiguracje: Odzyskuje ustawienia z Zataduj konfiguracje: Odzyskuje ustawienia z |
ect Rate Speed Roll il 100 Hz
wczesniej zapisanego pliku konfiguracyjnego i zapisuje je do wczesniej zapisanego pliku konfiguracyjnego
i zapisuje je do podtgczonego Guardiana.
Direct Rate Speed Yaw J 1.00 Hz
13. Reset do ustawier fabrycznych: Przywraca podtaczone urzadzenie Guardian do ustawier fabrycznych. Reset: Przywraca domysine
ustawienia fabryczne podtaczonego urzadzenia Guardian.
Derivative Gain J 5
1a. i ukladowego. Okno dialogowe kontroli oprogramowania ukiadowego.
Zaktadka Tryb 2D
[ dulj YD drieadipg tehthrB poustawienibRp\wyEe), z&ndpcho Straznik bedzie asystowat.
Ta opcja okresla, jak mocno Straznik bedzie wykonywat rzut, aby utrzymac ptatowiec na zablokowanym Kursie 2D. 0: wytaczone; Save Config Load Corfig Factory Reset | | 3D | Canczl Help
L& —

przeturlaj sie, aby utrzymac platowiec na zablokowanym kursie 2D. 0: wykaczone; 1: niski; 10: Wysoka. Zobacz: 2D Heading Hold

Gain Hold Gain 2. Steruje wzmocnieniem automatycznej koordynacji skretu. W trybie 2D ta funkcja

automatycznie koordynuje Twoje zakrety. Steruje wzmocnieniem automatycznej koordynacji skretu. W trybie 2D ta funkcja automatycznie koordynuje Twoje zakrety. Steruje wzmocnieniem automatycznej koordynacji skretu. W trybie 2D ta funkcja automatycznie koordynuje Twoje zakrety.

wykaczony; 1: niski; 10: Wysoka. Zobacz: AutomatRRIRRARR¥RRIGE N

pochylenia/przechytu:

Guardian Stabilizer Configuration Dialag

Genersl | 20 Made | 3D Mode  Servo €onfg | Advanced |

Sarve Configurations

Kaaksyhysdniaqetachytu stabilizacji: Maksymalne docelowe katy pochylenia/przechytu, na
ktére Guardian pozwoli Twojemu modelowi, na ktére Guardian pozwoli Twojemu modelowi. Bedzie to

przyblizone, poniewaz stabilizacja zyskuje na twierdzeniu. Bedzie to przyblizone, poniewaz przyrosty
Hl utput servo Ranges Custom  on

stabilizacji mogg wptywac na to zachowanie.

4. Zobacz: Tylko tryb stabilizacji rodkowego drazka Tryb tylko stabilizacji Srodkowego

drazka 5. Zobacz: Rozmiar pudetka srodkowego drazka

Zaktadka Tryb 3D
1. Patrz: Wigczanie utrzymywania kierunku 3D 2. Patrz:
Bezposrednia kontrola predkosci 3D 3. Gdy wtgczona
jest bezposrednia kontrola predkosci 3D, ustawia to Gdy wigczona jest bezposrednia kontrola
predkosci 3D, ustawia predkos¢ katowa w obrotach na sekunde dla kazdej osi, ktéra predkos¢

katowa w obrotach na sekunde dla kazdej osi, ktérg Guardian bedzie prébowat uzyskac od

ptatowca przy petnym wychyleniu drazka sterujacego.

=7=)
Frmware Update |

4. Zobacz: Zysk z instrumentéw pochodnych

Save Config Load Config Factory R! S E RVO CON F I G I Canczl Help i‘

Zaktadka Servo Config 1. Zobacz:

Rozszerzone / Niestandardowe zakresy serwomechanizméw sg wigczone,

r

. A Guardian Stabilizer Configuration Dialog

sg Rozszerzone / Niestandardowe zakresy serwomechanizméw , te pc

limitéw, aby umozliwi¢ zaawansowanemu uzytkownikowi okre$lenie twardych limitéw .
y 4 v General | 20 Mode | 30 Mode | Serva Confg  Advanced
dorobek Guardiana. Przydatne przy niestandardowych konfiguracjach, ktére beda wyjsciami Adveied S=lings

Servo Canfig

Output Sarve Pulse Fraquency

fldediz przez odchylenie serwa poza okreslpne kq“.
|

Nlaigoétnezplitesyodidgosnidrepoisu( 64t bP%hiD SErdt s A ar908I ne. zekres§% zakresy

odchylania serwa to 150% zakresy odchylania serwa to 900us do 2100us.

Zaktadka Zaawansowane 1. Kontroluje

czestotliwos$¢ impulséw z wyjs¢ urzadzenia Steruje czestotliwoscig impulséw z wyjs¢ urzgdzenia
Guardian. Przydatne dla cyfrowych serwomechanizméw.

Patrz: Wyjéciowa czestotliwos$¢ impulséw serwomechanizmu

Rozwigzywanie probleméw / FAQ

Pytanie: Czy mogeadgjmddrozszerzonych czestotliwosci / zakreséw w moim save Conflg

concel | ep |

Odpowiedz: Podczas gdy uzywanie rozszerzonych zakrtesdavy i dvphok folente seepepmrebdejEahes) mia sy@ine ot emdsep twadrpriodriérota potrzebne i mogg powodowac dezorientacja.
TG . fyjenwiistactd bregitrest grnoahkidice oy byie pdefoimimyeh zzi Poavyc e Sysherris;drieGpog) Inec pitkavoje
ograniczong odpowiedzialnoscig Strona 13



Machine Translated by Google

Aplikacja komputerowa. Zaréwno w trybie 2D, jak i 3D, wyzsze wzmocnienia spowodujg lepszg reakcje. W trybie 3D aktywacja funkcji Direct Rate 3D Control i
zwiekszenie predkosci Direct Rate Speed dla danej osi spowoduje szybsze obracanie sie modelu wokét tej osi. W ten sposéb Guardian 2D / 3D Stabilizer sprawia, ze
definiowane przez uzytkownika podwdjne (rozszerzone) czestotliwosci serwomechanizmu stajg sie niepotrzebne.

Problem: The Guardian nie porusza moimi serwami, kiedy poruszam modelem.
Rozwigzania:

» Upewnij sie, ze pokretta regulacji wzmocnienia na Guardianie nie znajduja sie w pozycji Srodkowej (pionowej), co wytgcza stabilizacje. Jesli uzywasz 3-
pozycyjnego przetgcznika Mode/Config, upewnij sig, Ze nie jest on ustawiony w pozycji Srodkowej (wytgczona).

®  Jesli uzywasz pokretta Gain na swoim nadajniku, upewnij sie, ze nie jest ustawione na -100% odchylenia serwomechanizmu, co wytaczy stabilizacje.

Problem: Guardian przesuwa moje serwomechanizmy w ztym kierunku, gdy poruszam modelem.

Rozwigzanie: Pokretta regulacji wzmocnienia w Guardianie ustawiajg kierunek ruchu stabilizowanego serwa, a takze poziom wzmocnienia.

Problem: Stabilizacja nagle przestaje dziata¢ lub stabilizuje sie nieprawidtowo podczas lotu, ale pézniej wznawia prawidtowe dziatanie.
Rozwigzania:

* The Guardian moze doswiadczac¢ przerwy w dostawie pradu. Patrz sekcja Wymagania dotyczace zasilania bateryjnego BEC/odbiornika
powyzej. » Upewnij sie, ze Guardian jest bezpiecznie zamontowany i nie ,trzepocze” podczas agresywnych manewréw
®  Jesli podczas rozruchu silnika zauwazysz, ze serwomechanizmy przesuwaja sie lub poruszajg w niewtasciwy sposéb, konieczne moze by¢ odsuniecie

Guardiana od Zrédet zaktdcen radiowych (takich jak potezny BEC lub silnik). Lub moze by¢ konieczne zamontowanie Guardian w inny sposéb, aby
zredukowac¢ nadmierne wibracje.

Problem: Wyglgda na to, ze resetowanie lotu poziomego nie dziata.

Rozwigzanie: Upewnij sie, ze Guardian jest zamontowany mniej wiecej poziomo. Przesuniecia montazowe przekraczajgce 25 stopni moga obnizy¢ wydajnos¢ i
spowodowac niepowodzenie resetowania lotu poziomego.

Ograniczona gwarancja

Firma Eagle Tree Systems, LLC gwarantuje, ze stabilizator Guardian 2D/3D bedzie wolny od wad materiatowych i wykonawczych przez okres jednego (1) roku od daty
zakupu. Niniejsza gwarancja jest niezbywalna. Jesli urzadzenie wymaga serwisu gwarancyjnego w tym okresie, wymienimy je lub naprawimy wedtug naszego
uznania. Koszt wysytki do nas jest twojg odpowiedzialnoscig. Aby uzyskac serwis gwarancyjny, wyslij wiadomos¢ e-mail na adres

support@eagletreesystems.com w celu uzyskania dalszych instrukgji.

Niniejsza ograniczona gwarancja nie
obejmuje: « Oprogramowania. Wiecej informacji na temat ograniczen dotyczacych oprogramowania mozna znalez¢ w
umowie licencyjnej na
oprogramowanie. « Problemy wynikajgce z: o Przyczyn zewnetrznych, takich jak wypadek, naduzycie,
niewtasciwe uzycie lub problemy z
zasilaniem elektrycznym o Nieautoryzowane przez nas serwisowanie o
Uzytkowanie niezgodne z instrukcjg produktu o Nieprzestrzeganie instrukcji produktu

NINIEJSZA GWARANCJA DAJE UZYTKOWNIKOWI OKRESLONE PRAWA, MOZESZ ROWNIEZ MIEC INNE PRAWA, KTORE ROZNIA SIE W ZALEZNOSCI OD KRAJU (LUB

JURYSDYKCJT). NASZA ODPOWIEDZIALNOSC ZA NIEPRAWIDEOWE DZIALANIE I WADY SPRZETU JEST OGRANICZONA DO NAPRAWY I WYMIANY, JAK OKRESLONO
W NINIEJSZYM OSWIADCZENIU GWARANCYJNYM. WSZYSTKIE WYRAZNE I DOROZUMIANE GWARANCJE DOTYCZACE PRODUKTU, W TYM MIEDZY

INNYMI DOROZUMIANE GWARANCJE I WARUNKI PRZYDATNOSCI HANDLOWE]J I PRZYDATNOSCI DO OKRESLONEGO CELU, SA OGRANICZONE CZASOWO DO OKRESU
OGRANICZONEJ GWARANCJI, JAK OPISANO POWYZEJ. ZADNE GWARANCJE, WYRAZNE ANI DOROZUMIANE, NIE MAJA ZASTOSOWANIA PO WYGASNIECIU OKRESU
OGRANICZONEJ GWARANCJI. NIEKTORE KRAJE NIE ZEZWALAJA NA OGRANICZENIA OKRESU OBOWIAZYWANIA GWARANCJI DOROZUMIANEJ, WIEC TO
OGRANICZENIE MOZE NIE DOTYCZYC UZYTKOWNIKA.

NIE PRZYJMUJEMY ODPOWIEDZIALNOSCI POZA SRODKAMI PRZEWIDZIANYMI W NINIEJSZE) OGRANICZONEJ GWARANCJI LUB ZA USZKODZENIA WTORNE LUB

PRZYPADKOWE, W TYM, BEZ WY£ACZNIE, WSZELKIE) ODPOWIEDZIALNOSCI ZA ROSZCZENIA OSOB TRZECICH WZGLEDEM UZYTKOWNIKA Z TYTULU SZKOD,

NIEDOSTEPNOSCI PRODUKTOW LUB ZA UTRATE DANYCH LUB ZGUBIONE OPROGRAMOWANIE. NASZA ODPOWIEDZIALNOSC NIE WYNOSI WIECEJ NIZ KWOTA
ZAPLACONA ZA PRODUKT, KTORY JEST PRZEDMIOTEM REKLAMAC]L JEST TO MAKSYMALNA KWOTA, ZA KTORA JESTESMY ODPOWIEDZIALNL NIEKTORE KRAJE NIE

ZEZWALAJA NA WYLACZENIE LUB OGRANICZENIE SZKOD PRZYPADKOWYCH LUB WTORNYCH, WIEC POWYZSZE OGRANICZENIE LUB WYKLUCZENIE MOZE NIE
MIEC ZASTOSOWANIA.

widmo a wszystkie inne marki i nazwy produktéw sg znakami towarowymi ich wtascicieli.
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