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Dziekujemy za zakup pilota RadioLink 2,4 GHz 10CH/12CH AT9S Pro.

Aby w petni cieszy¢ sie korzysciami ptyngcymi z tego produktu i zapewni¢ bezpieczeristwo, prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i dokonanie konfiguracji
urzadzenie zgodnie z instrukcjami.

Jesli podczas procesu operacyjnego zostang wykryte jakiekolwiek problemy, oba wymienione ponizej sposoby moga zosta¢ wykorzystane jako technologia online
wsparcie.

1. Wyslij e-maile na adres after_service@radiolink.com.cn lub after servicel@radiolink.com.cn, a my odpowiemy

twoje pytanie najwczesniej.
2. Napisz do nas na naszej stronie na Facebooku lub zostaw komentarz na naszej stronie YouTube
3. Jesli produkt zostat zakupiony u lokalnego dystrybutora, mozesz réwniez poprosi¢ go o wsparcie i naprawe

wolec.

Wszystkie instrukcje i oprogramowanie sprzetowe sg dostepne na oficjalnej stronie RadioLink www.radiolink.com oraz na innych tutorialach

sg przestane. Lub $ledZ naszg strone gtéwng na Facebooku i YouTubie, aby by¢ na biezgco z najnowszymi wiadomosciami.

SRODKI OSTROZNOSCI

Nigdy nie uzywaj modeli w niekorzystnych warunkach pogodowych. Staba widoczno$¢ moze powodowa¢ dezorientacje i
utrata kontroli nad modelem pilota.
Nigdy nie uzywaj tego produktu w ttumie lub na obszarach nielegalnych.
Zawsze sprawdzaj wszystkie serwa i ich potgczenia przed kazdym uruchomieniem.
Zawsze pamietaj o wytgczeniu odbiornika przed nadajnikiem.  Aby zapewni¢ najlepszg
komunikacje radiowg, ciesz sie lotem/jazda w przestrzeni bez

zaktécenia, takie jak kabel wysokiego napiecia, stacja bazowa komunikacyjna lub wieza wyrzutni.

OSTRZEZENIE

Ten produkt nie jest zabawkg i NIE jest odpowiedni dla dzieci ponizej 18 roku zycia. Doro$li powinni zachowa¢ ten produkt
produkt poza zasiegiem dzieci i nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas obstugi produktu w obecnosci
dzieci.
Woda lub wilgo¢ moze przedostac sie do wnetrza nadajnika przez szczeliny w antenie lub joysticku i spowodowa¢ uszkodzenie modelu
niestabilnos¢, nawet poza kontrola. Jesli bieganie w deszczowg pogode (np. podczas zwierzyny townej) jest nieuniknione, zawsze uzywaj plastiku

torby lub wodoodporng szmatke do zakrycia nadajnika.
Oswiadczenie FCC

Niniejsze urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzgdzen cyfrowych klasy B, zgodnie z art
Cze$¢ 15 Regulaminu FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie rozsadnej ochrony przed szkodliwymi czynnikami
ingerencja w instalacje mieszkalna. To urzadzenie generuje zastosowania i moze emitowac czestotliwosci radiowe
tacznos¢ radiowa. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktdcenia nie wystapig w konkretnym przypadku
instalacja. Jesli to urzadzenie powoduje szkodliwe zakt6cenia w odbiorze radia lub telewizji, co moze mie¢ miejsce
mozna okresli¢ poprzez wytgczenie i wigczenie urzadzenia, zacheca sie uzytkownika do podjecia préby usuniecia zaktécen poprzez
podjac jedno lub wiecej z nastepujacych dziatan: -

Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.

-- Zwieksz odlegtos¢ miedzy sprzetem a odbiornikiem.

-- Podtacz urzgdzenie do gniazdka w obwodzie innym niz ten, do ktérego podtgczony jest odbiornik.

-- Aby uzyska¢ pomoc, skonsultuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega nastepujgcym dwédm warunkom:
(1) To urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen oraz (2) to urzadzenie musi akceptowac wszelkie zaktécenia
odbieranego sygnatu, facznie z zaktéceniami, ktére moga powodowac niepozadane dziatanie.
Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za zgodno$¢, moga spowodowac uniewaznienie

uprawnienia uzytkownika do obstugi urzadzenia.
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Cze$¢ 1 Wprowadzenie do systemu AT9S Pro

Nalezy pamieta¢, ze w tekscie tej instrukcji, poczawszy od tego miejsca, za kazdym razem, gdy uzywamy specjalistycznej nazwy funkcji
lub skrét widoczny na ekranie AT9S Pro, ta nazwa, funkcja lub skrét beda doktadnie takie same

widoczne na ekranie radia, facznie z wielkimi literami i pokazane w INNYM TYPIE STYLU dla przejrzystosci, Dowolny

tym razem wspominamy o konkretnym sterowaniu samym radiem, takim jak przesuwanie PRZELACZNIKA A, KNOB VR(B) lub

THROTTLE STICK, te stowa bedg wyswietlane w takiej postaci, w jakiej sq tutaj.
SYSTEM 1.1 AT9S Pro
1.1.1 Funkcje nadajnika

Podstawowe aero
+OgonV *Podwdjne serwa lotek
+Mieszanka z klapami na wysokosci ¢ POdWOJ ne serwa W'ndy
+hamulec pneumatyczny

* Rolka zatrzaskowa

* Mieszanie zyroskopowe

Szybowiec (model 3-skrzydtowy: 1A+1F/2A+2F/1A+2F)

+ OgonV *Blizniacze lotki
*Elewon *Motyl
*Zréwnowazy¢

+ 5 warunkéw lotu (normalny, start, predko$¢, odlegtos¢, ladowanie) « Ustawienia
IDLE-DOWN (ACRO), THR-CUT (ACRO HELI) (silnik wytaczony) i MOTOR CUT (GLID) umozliwiajace
precyzyjne sterowanie silnikiem/silnikiem podczas kotowania i lgdowania.
+ 15 pamigci typu modelu
*Nowa konstrukcja kija z poprawionym wyczuciem, regulowang dtugoscia i napieciem. *Potréjne
stawki dostepne po ustawieniu podwdjnych stawek na przetgcznikach 3-pozycyjnych. « Osiem
PRZELACZNIKOW, 3 POKRETEA i 2 SUWAKT; catkowicie przypisywalne w wiekszoéci aplikacji. + System Trainer zawiera ustawienie
Jfunkcjonalne” (FUNC), ktére umozliwia uczniowi korzystanie z miksowania, helikoptera i innych funkcji programowania AT9 nawet z 4-kanatowym modutem
buddy. (Opcjonalny przewéd trenera
wymagany.)
+ Nadajnik AT9S Pro ma przyjazny dla samolotu uktad przetgcznikéw, z przetgcznikiem trenera po lewej stronie (tryb 2),
oraz karbowana przepustnica, aby zminimalizowa¢ zmiany przepustnicy przy sterowaniu sterem. DomysInie jest to typ modelu ACRO.
*Nadajnik AT9S Pro ma przyjazny dla helikoptera uktad przetacznikdéw, z przetgcznikami biegu jatowego i trzymania przepustnicy na koncach
lewa reka i ptynna, pozbawiong zapadki (nieresorowang) przepustnice zapewniajacg idealne zawisanie. Domys$inie jest to HELI (znak H-1

typ ptyty) typ modelu

Helikopter (8 typdéw tarcz sterujacych, w tym CCPM)

* 3 bezczynnosci * Krzywe przepustnicy i skoku wedtug stanu
* Revo. Mieszanie * * Mieszanie zyroskopowe, w tym oddzielne ustawienia dla kazdego warunku
Opdznienie + Mieszanie gubernatora

WIELOROTOROWY:

* NASTAWA (normalna, potozenie, GPS, zawis, F/S, Aux)

« Krzywa przepustnicy

* Programowalny miks
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1.1.2 Nadajnik

Antenna

VrB Knob
Carrying Handle

SwH
SwG
SwC
SwD

RF LED
Aileron/Elevator Stick
Elevator Trim Lever

VrA Knob
SwF

SwE

SwA

SwB
Power LED

Rudder/Throttle Stick
Throttle Trim Lever

Power Switch
Aileron Trim Lever
| Dial

™ 00:00.0 PUSH Button

Hook - SIERN
WT 00:18 [y LCD Panel

Rudder Trim Lever
MODE Button
END Button

VRD Switch

VRC Switch

Simulator/Trainer
TBS CRSF Cable
Port

1. Biegun uziemienia

2.Zero 3.

Napiecie wejéciowe: 7,4-18 V 4. Wyjscie:

Battery Tray PPM/SBUS/CRSF 5. Wejscie: RSSI



http://www.radiolink.com.cn

Machine Translated by Google

RadioLink-

TABELA PRZYPISANIA PRZELACZNIKOW

Radiolink Electronic Ltd

+ Fabryczne domyslne funkcje aktywowane za pomocg przetacznikéw i pokretet w nadajniku AT9S Pro to:

pokazane ponizej.

* Wiekszo$¢ funkcji AT9S Pro mozna szybko i tatwo przypisa¢ do pozycji innych niz domysine.

Podczas konfiguracji nalezy zawsze sprawdzi¢, czy dla kazdej funkcji przypisano zgdane przypisanie przetgcznikéw.

www.radiolink.com

rozdz.10

w dét = motyl wigczony

rozdz.10

rozdz.10

Przetacznik/pokretto Samolot (ACRO) Szybowiec/szybowiec Helikopter (HELT) MULTIROTOR
Alub H (SLAID)
PRZELACZNIK A podwdjna stawka windy podwdjna stawka windy podwadjna stawka windy podwdjna stawka windy

rozdz.10

PRZELACZNIK B

dwustopniowa steru

rozdziat 9

dwustopniowa steru

rozdziat 9

dwustopniowa steru

rozdziat 9

dwustopniowa steru

rozdziat 9

PRZEEACZNIK C

w gére = ELE-FLP wigczone
srodek/dot=

JUZ W DOL

w dét = AIRBRAKE wigczony

w gore = ELE-FLP wigczone
$rodek = Odlegtos¢
kon. dét

= Warunek ladowania.

gubernator

postawa

PRZEEACZNIK D

lotka dwustopniowa

lotka dwustopniowa

lotka dwustopniowa

lotka dwustopniowa

PRZELACZNIK E lub G* Podwozie/kan.5 Trzymanie przepustnicy/kan5
PRZELACZNIK F lub H* Rolkq zatrzaskowa/trenazer Trener Trenazer/przepustnica trener
ciecie
PRZEEACZ G lub E* - w gére = Warunek predkosci. bezczynnos¢ 12 -
PRZELACZNIK H lub F* __ w dot = Warunek poczatkowy. bezczynnos¢ 3 / zyroskop T
GAEKA A Klapa/kan.6 Klapa/kan.6 Unoszenie sie rozdz. 6
(wykonczenie klapy, jesli POZIOM
FLAPERON wtgczony)
GALKA B rozdz. 8 rozdz. 8 rozdz. 8 rozdz. 8
GAELKA C Spoiler/rozdziat 7 rozdz. 7 Unoszenie sie rozdz. 7
(wytaczone, jesli AIL-DIFF (wytgczone, jesli AIL-DIF PRZEPUSTNICA
NA) NA) rozdzial 7
SUWAK D - rozdz. 5 - —_—

1.1.3 Kompatybilne odbiorniki

AT9S Pro to 10-kanatowy nadajnik obstugujgcy podwaéjne hybrydowe widmo rozproszone 2,4G DSSS i FHSS, 16

kanaty pseudolosowe przeskakiwanie czestotliwosci.

AT9S Pro sprzedawany jest z odbiornikiem R9DS.

RIDS to odbiornik 9-kanatowy podczas pracy z sygnatem PWM (czerwona dioda LED), bedzie to odbiornik 10-kanatowy podczas pracy z sygnatem PWM (czerwona dioda LED).

praca z sygnatem S-BUS (fioletowa/niebieska dioda LED).

Oprécz RIDS, ATIS Pro jest rowniez kompatybilny z Radiolink R6DS, R10DS, R12DS i super mini 10

odbiornik kanatowy R6DSM i 12-kanatowy mini odbiornik z podwéjng anteng R12DSM.

R6DS jest odbiornikiem 6-kanatowym przy pracy z sygnatem PWM, natomiast przy pracy z sygnatem PWM jest to odbiornik 10-kanatowy

3
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praca z sygnatem SBUS lub PPM.

R12DS jest odbiornikiem 11-kanatowym przy pracy z sygnatem PWM, natomiast przy pracy z sygnatem PWM jest to odbiornik 12-kanatowy.
praca z sygnatem SBUS.

Uwaga AT9S Pro ma domysinie 10 kanatéw, mozna go rozbudowac¢ do 12 kanatéw za pomocg kabla USB. Musisz skonfigurowac
AT9S Pro najpierw do 12 kanatéw, jesli uzywasz 12-kanatowych odbiornikéw R12DS lub R12DSM podczas konfiguracji

AT9S Pro umozliwia powrét do 10 kanatéw w przypadku korzystania z 10-kanatowego odbiornika R6DS, R6DSM i R10DS.

Aby skonfigurowac 12 kanatéw: wtgcz AT9S Pro — nacisnij przycisk Mode na jedng sekunde, aby przejs¢ do MENU PODSTAWOWEGO — do
Menu SYSTEM - zmierh CH-SELECT z 10CH na 12CH.

Poniewaz systemy sterowania radiowego Radiolink nie s3 oprogramowaniem typu open source, nadajniki Radiolink sg po prostu kompatybilne
Odbiorniki Radiolink i odwrotnie.

1.1.4 Potaczenie z TBS Crossfire TX

@W}qcz nadajnik. Nacisnij i przytrzymaj klawisz Mode, aby wejs¢ do MENU PODSTAWOWEGO->0Obro¢ przewin

Pokrettem podswietl opcje SYSTEM i nacisnij klawisz Enter->Wybierz OUT i zmien wyjscie jako
CRSF

Uwaga Istniejg trzy wyjscia sygnatowe SBUS/PPM/CRSF
@Pod{qcz nadajnik TBS Crossfire do AT9S Pro za pomoca kabla (znajdujacego sie w pudetku)

[SYSTEM]

TX-TRIN:0. Ov(11. 9v)
RX-TRIN:0.0v( 0.0v)  OUT:¥¥
EXT-TRIM:0. Ov( 0. Ov) TH-DOWM: ON
SHUTDOWN : 256 min

BACKCOLOR :BLACK  CHANNEL1 :

0
RSSI-ALM: OFF CHANNELZ: O
THR-CENT: INH CHANNEL3: O
CH-SELECT : 12CH CHANNEL4: O

il |

Szczegdtowe kroki mozna znalez¢ w samouczku wideo https://yautu be/q mfHdeEQCa
Uwaga Funkcja kompatybilnosci z TBS Crossfire TX jest dostepna tylko w AT9S Pro, co NIE MOZE by¢

uaktualniono bezposrednio z AT9S Pro.

1.1.5 Testowanie RSSI

Wigcz nadajnik i odbiornik, trzymaj nadajnik z dala od odbiornika na odlegto$¢ okoto 30 centymetréw i jedno i drugie
anteny prosto.
Wejdz do menu konfiguracji parametréw, naciskajagc MODE przez jedng sekunde, mozesz sprawdzi¢ RSSI w ODBIERANIU.
RSSI wynosi od 0 do 30 dBm i jest normalne, gdy nadajnik jest oddalony o okoto 30 centymetréw od odbiornika,

sygnat jest lepszy, dane RSSI sg blizsze 0.


http://www.radiolink.com.cn
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[RECEIVE] 11. sv
SPEED: 0.0Om/s GPS:

RISE: 0.Om/s | RSSI:—24dBM
THRO: 30% MODE : STABL.

VOLT: 16.6v YAW:+ 19.7°
LATI: 79.839832 ROLL:+ 1.1°
LONG: 40.601140 PITC:- 3.5°
ALT. : — 04.4m DIST: 44. 5m

DIGITAL RAEDIO CONTROL SYSTEM

1.2 INSTALACJA RADIOWA

1.2.1 Wytyczne dotyczace montazu serw, odbiornika i akumulatora

* Upewnij sie, ze wypustka na akumulatorze, przetaczniku i ztgczach serwa jest prawidtowo ustawiona i wtozona
odpowiednie wyciecie w odbiorniku lub ztgczach przed ich podtgczeniem. Podczas odtgczania ztgczy nigdy nie ciggnij za przewody. Zamiast
tego zawsze ciagnij za plastikowe zigcze.

+ Antena odbiornika: Generalnie antena odbiornika jest dtuzsza niz pilot, nie tam jej ani nie cofaj, w przeciwnym razie skré¢ odlegtosé
sterowania. Antene nalezy trzymac z dala od materiatéw przewodzacych, np
metal. Przed lotem wykonaj test odlegtosci.

« Jedli serwa lotek sg zbyt daleko, aby je podtgczy¢ do odbiornika, uzyj przedtuzacza lotek, aby przedtuzy¢
dtugosé. Unikaj tgczenia ze soba wielu przedtuzaczy, aby uzyska¢ pozadang dtugosé. Jesli odlegtos¢ jest wieksza
niz 50 cm lub uzywane sg serwa o duzym poborze pradu, nalezy uzywac ciezkich przedtuzaczy serw.

* Wibracje i wodoodpornos¢ odbiornika: odbiornik zawiera precyzyjng cze$¢ elektroniczng. Pamietaj, aby unikac
wibracje, wstrzasy i ekstremalne temperatury. Dla ochrony owif odbiornik piankg gumowa lub inng
materiaty pochtaniajgce wibracje. Dobrym pomystem jest réwniez zaimpregnowanie odbiornika poprzez umieszczenie go w plastikowej torbie i
zabezpieczajgc otwarty koniec worka gumka przed owinieciem go pianka gumowa. Jesli przypadkowo
dostania sie wilgoci lub paliwa do wnetrza odbiornika, moze wystapi¢ przerwa w dziataniu lub awaria. W razie watpliwosci prosimy o kontakt z
serwisem lub dystrybutorami firmy Radiolink w celu uzyskania pomocy serwisowe;j.

+ Zawsze montuj serwa za pomocg dostarczonych gumowych pierécieni. Nie dokrecaj $rub zbyt mocno. Zadna cze$¢
Obudowa serwa powinna stykac sie z szynami montazowymi, tacg serwa lub dowolng czescig konstrukcji. W przeciwnym razie bedg wibracje
przesytane do serwa, powodujac jego uszkodzenie. Zwré¢ uwage na mate cyfry (1, 2, 3 i 4) wtopione w kazda z nich
ramie na ramionach serwa. Liczba wskazuje, o ile stopni kazde ramie jest ,wytgczone” od 90 stopni, aby skorygowac

dla drobnych odchylen produkcyjnych od serwa do serwa.

] ===,
= ' ~Rubber = — -Rubber
g grommet = == grommet

IL q . 1 t:‘;

* Aby wycentrowac serwa, podtacz je do odbiornika i wtgcz nadajnik i odbiornik. Wysrodkuj

wykorniczenia na nadajniku, a nastepnie znajdz ramie, ktére bedzie prostopadte do popychacza po umieszczeniu go na serwie.
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Fasten about 5-10cm
from the servo outlet
so thatthe lead wire
is neat.

lack in'the lead wjre

+Po zainstalowaniu serwomechanizméw, uruchom kazde serwo w petni

podroézuj i sprawdz, czy popychacze i ramiona serwa nie zacinajg sie (Wing Type) AIRPLANE
S G . ) ) (FLAPEROCN)
skontaktujcie sie ze soba. Upewnij sie réwniez, ze elementy sterujgce nie wymagajg
nadmiar sity do dziatania. Jesli stycha¢ niepozadane brzeczenie
pochodzi z serwa, prawdopodobnie jest za duzy opér w nim AlL22 AlIL12
kontrola. Znajdz i napraw problem. Nawet jesli nie ma serwa FLP12 FLP2?
(CH6) (CH1)
uszkodzenie, spowoduje to nadmierne zuzycie
AIRPLANE
baterii. » Uzyj ptytki montazowej z wigcznika/wytgcznika odbiornika jako (W/FLAP) AL
szablon do wycigcia i otworéw na Sruby, zamontuj przetgcznik na __(CH1)

stronie kadtuba naprzeciwko wylotu silnika i gdzie sie ona znajduje

nie zostanie przypadkowo wigczony lub wytaczony podczas obstugi lub przechowywania. AlL2' R AlL1!
(CHT) i (CH1)
Upewnij sie, ze przetgcznik porusza sie bez ograniczen i ,zaskakuje”. (EHZ)
ON na OFF i ze wycigcie umozliwia petny ruch przetgcznika (Tail Type)
oba kierunki. 4
(Normal) (V-Tail) (Ailvator)

+ Podczas instalowania wigzki przetgcznikéw w helikopterze nalezy jej uzy¢

ostone przetgcznika. Ogélnie rzecz biorgc, umie$¢ rame pomiedzy ﬁ %I
e ELE2

przetacznik i ostone przetacznika i mocno dokrec Sruby, R6zne RUD1 ELE{ I
P c— SR e
modele moga wymagac réznych instalacji. Jesli tak, postepuj zgodnie z (CH2) (CH2)

(CH8) (CH2)

instrukcja obstugi modelu.
+ Aby zapobiec uszkodzeniu przewodéw serwa w wyniku wibracji podczas lotu, nalezy doda¢ niewielka ilo$¢
luzno lub dodatkowo tak, aby drut lekko wystawat i zamocuj go w odpowiednich miejscach. Ponadto okresowo sprawdzaj

drutu podczas codziennej konserwacji.

1.2.2 Potaczenia odbiornika i serwa

(1) Podtgczenie serwa Acrobasic g R
a Wyjscie odbiornika AKROBAZYK

i kanat

lotki/lotki-1"/potaczone
klapa-2&Iotka-1"

2 winda
3 przepustnica
4 ster
5 zapasowe/podwozie/lotka-2"
3/potaczona klapa-1 i lotka-2? 3 zapasowe/
6 klapy/potgczona klapa-1 i lotka
lotka-22
7 zapasowa/lotka-2'
8 zapasowa/ ster wysokosci-24/sterowanie mieszanka
9 zapasowy
10 zapasowy
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Szybowiec
Wyjscie RX i CH GLID (1A+1F) PRZESUW (2A+1F) PRZESUW (2A+2F)
ELEWON FLAPERON RODZINNA-ROZNICA RODZINNA-ROZNICA
taczny
1 wysoko$¢é-2 i lotka 1 Polaczona klapa-2 lotka-1 Lotka-1
P &lotka-1
wysokos¢-1 i lotka-2
5 taczny Winda/kombinowana Winda/kombinowana Winda/kombinowana
wysokos¢-1 i lotka-2 wio$larz-2&student-1" wio$larz-2&student-1" wio$larz-2&student-1"
3 zapasowe/silnik zapasowy silnik zapasowy silnik zapasowe/silnik/splr-2'
4 Ster/kombinowany Ster/kombinowany ster/kombinowany
Ster wioslarz-2&student-2? wioslarz-2&student-2? wioslarz-1 i uczen-2?
5 zapasowe/splr-2" zapasowy/spoiler-2" zapasowy/spoiler-2" klapa-2
6 taczny
Kla kla klapa-1
Py klapa-1 i lotka-2 Py P
7 Zapasowy zapasowy lotka-2 Lotka-2
8 zapasowe/splr/splr-1 zapasowe/splrs/splr-1' zapasowe/splrs/splr-1' zapasowe/splrs/splr-1'
9 Zapasowy zapasowy zapasowy zapasowy
10 Zapasowy zapasowy zapasowy Zapasowy
(Wing Type)
GLID(1A+1F) GLID(1A+1F) GLID(2A+1F) GLID(2A+2F)
(ELEVON) (FLAPERON)
AIL2 AIL1 AIL2 AILL AIL2 AIL1 AIL2 FLP1*! Fpp AILL
ELE1 ELE2 FLP1 FLP2 @) pp ) (GH7) (CHiB)  (chs) (CE1)
(CH2) (CH1) \CH6) (cH1) (CH6)
(Tail Type)
(NORMAL) (V-TAIL)
ELE RUD1 ELE1
(CcH) ~ RUD2
(CH2) (CH2)
(3) Podigczenie serwa helikoptera
Wyjscie odbiornika (Swash Type)
i kanat Smigtowiec H-1 HR3 H-3 HE3
o (Normal Inkage type) ; 2l Al
1 lotka/przechylenie cykliczne (i[,.\ 1é° uﬂ;'ﬂ (ALL:S /:tF’lTl
H-1:each servo Inked X :. PIT AlL
; ; : the swashpla o, 1 ; | '
2 Winda/dziatka cykliczna e [ i (AIL TPIT)
3 Przepustnica ELE ELE
4 Ster H-2 H-4 Hax
ELE1
5 , PIT,~— 1~ ELE1
apasowy/zyroskop i
PIT AL PIT] AL
6 Skok (skok zbiorowy) (Al et i
£ ELE2 " AlL
7 Zapasowy/gubernator ELE2
8 kontrola cze$ci zamiennych/mieszanki
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9

Zapasowy

10

zapasowy

Wyzej wymieniony odbiornik i kanaty odnoszg sig do kanatéw 1 ~ 9 odbiornika R9DS, podtgcz

odbiornika z powigzanym serwomechanizmem, mozesz sterowa¢ serwami za pomocg odpowiedniego przetgcznika.

Dla jasnosci serwo potgczone z kanatem odbiornika 1 sterowane jest za pomocg dzwigni lotek radiowych; serwo

potaczony z kanatem 2 sterowany jest za pomoca dzwigni windy; serwo potgczone z kanatem 3 sterowane jest przez

drazek przepustnicy; serwo potgczone z kanatem 4 sterowane jest dzwignig steru kierunku. Kanaty 5~9 mozna ustawi¢ samodzielnie
za pomocg odpowiednich przetgcznikéw w menu AUX-CH i podmenu. Dla kanatu 9 wskaznik LED na

odbiornik miga na niebiesko dla sygnatu S-BUS i na czerwono dla PWM.

1.2.3 Montaz anteny
Montaz anteny

1. Instalacja anteny odbiorczej

@Trzymaj anteny tak prosto, jak to mozliwe, w przeciwnym razie efektywny zasieg sterowania zmniejszy sie.

%uze modele mogg zawierac czesci metalowe, ktére wptywajg na emisje sygnatu. W takim przypadku anteny powinny by¢
umieszczone po obu stronach modelu, aby zapewni¢ najlepszy stan sygnatu w kazdych okolicznosciach.

@Anteny nalezy trzymac z dala od metalowego przewodnika i wibkna weglowego w odlegtosci co najmniej p6t cala i nie
nad schylaniem sie.

@Frzymaj anteny z dala od silnika, ESC lub innych mozliwych Zrédet zaktdcen.

@\laciénij i przytrzymaj ID SET przez ponad jedng sekunde, a odbiorniki zaczng dziata¢ z CZERWONYM

Dioda wtaczona.

Uwaga Odbiornik zawiera pewne elementy elektroniczne o wysokiej precyzji. Nalezy zachowac¢ ostroznos$¢ i unikac silnych wibracji
i wysoka temperatura.
Po wykonaniu wszystkich powyzszych krokéw wytgcz nadajnik i wigcz go ponownie, aby sprawdzi¢, czy odbiornik dziata

prawidtowo z nim potaczone.

2. Montaz anteny nadajnika

@Antene nadajnika mozna regulowa¢, dlatego nalezy upewnic sig, ze antena nigdy nie jest skierowana bezposrednio
w strone modelu podczas lotu, poniewaz moze to spowodowac zmniejszenie sygnatu odbiornika.
@Trzymaj antene prostopadle do nadajnika, aby zoptymalizowa¢ dziatanie odbiornika. To takze
zalezy od sposobu trzymania nadajnika. Ale w wiekszosci przypadkéw regulacja anteny prostopadle
potozenie do powierzchni nadajnika pozwoli uzyska¢ najlepszy wynik. Prosze wyregulowa¢ antene nadajnika
w zaleznosci od sposobu trzymania nadajnika.

@\Iigdy nie chwytaj anteny podczas lotu, poniewaz pogarsza to efektywny zasieg kontroli.

1.3 PODSTAWOWE USTAWIENIA RADIA

1.3.1 Podstawowe ustawienia przetwornika
1. Jezyk wyswietlacza: mozna wybra¢ jezyk wyswietlania nazwy funkgji itp. w kazdym menu funkgji.
Na ekranie pojawia sie komunikat ,JEZYK". Zmien to na zadany jezyk.
2. Tryb Stick: Na ekranie pojawia sie ,TRYB STK". Zmien to na wtasciwy tryb. Pamietaj, ze tak sie NIE stanie
wymieni¢ przepustnice, zapadki steru wysokosci itp. Sg to zmiany mechaniczne, ktérych musi dokona¢ a
punkt serwisowy.
3. Tryb RF: wskaznik LED zacznie $wieci¢ na zielono, gdy tryb RF bedzie aktywny.
4. Regulacja kontrastu wyswietlacza: Aby wyregulowa¢ kontrast wyswietlacza, w menu gtéwnym nacisnij i przytrzymaj przycisk END
PRZYCISK. Obré¢ POKRETEO, wcigz przytrzymujac PRZYCISK ZAKONCZENIA: w prawo, aby rozjasni¢ i
8



Machine Translated by Google

Radiolink Electronic Ltd
Io In www.radiolink.com
w lewo, aby przyciemni¢ wyswietlacz.
5. Ustawienie nazwy uzytkownika: nazwe uzytkownika mozna ustawi¢ poprzez WYBIERANIE i NACISNIECIE za pomoca liter i cyfr.
6. Alarmujace napiecie:
Nadajnik: wstepnie ustawiony 8,6 V, mozna ustawi¢ samodzielnie

Odbiornik: wstepnie ustawione 4,0 V, mozna ustawi¢ samodzielnie

Ext: wstepnie ustawione 10,1V, mozna ustawi¢ samodzielnie

1.3.2 Typ modelu

W menu podstawowym za pomocg DIAL wybierz TYP MODELU i wejdz naciskajgc PUSH. Istnieje 6 réznych typéw
wchodzacych w sktad systemu HELICOPTER, AEROBASIC, GLID(1A+1F), GLID(2A+1F), GLID(2A+2F), oraz
MULTIROTOR, po wybraniu typu modelu nacisnij i przytrzymaj PUSH przez 1 sekunde, gdy pojawi sie napis ,czy jeste$ pewien

to zmieni¢”, typ modelu zostanie zmieniony.

1.3.3 Wigzanie

Kazdy nadajnik posiada indywidualnie przypisany, unikalny kod identyfikacyjny. Odbiornik powinien wcze$niej powigzac sie z nadajnikiem
rozpoczecie operacji. Po zakofczeniu wigzania kod identyfikacyjny zostanie zapisany w odbiorniku i nie bedzie juz wigzany

jest konieczne, chyba ze odbiornik jest uzywany z innym nadajnikiem. Przy zakupie nowego R9DS, to

procedura jest konieczna; w przeciwnym razie odbiornik nie bedzie dziatat.

1. Umies¢ nadajnik i odbiornik blisko siebie na okoto 50 centymetréw.

2. Wigcz AT9S Pro i odbiornik RODS. CZERWONA dioda LED bedzie wigczona.

3. Wigcz AT9S Pro, a on automatycznie potgczy sie z najblizszym odbiornikiem.

4. Z boku odbiornika znajduje sie czarny przycisk wigzania (ID SET). Naciénij przycisk na dtuzej niz 1 sekunde

i zwolnij, CZERWONA dioda LED (domysInie moze by¢ fioletowa dla sygnatu wyjsciowego SBUS i PWM) zacznie miga¢, co oznacza
proces wigzania jest w toku.

5. Gdy dioda LED przestanie migac i bedzie sie Swieci¢ stale, wigzanie jest zakoriczone.

6. Upewnij sie, ze serwa podtgczone do odbiornika mogg by¢ sterowane przez nadajnik.

1.3.4 Dwa tryby pracy sygnatu R9DS:

Istniejg dwa tryby pracy sygnatu, wyjscie sygnatu PWM i SBUS&PWM. Krétko nacisnij dwukrotnie ID SET w ciggu
1s, tryb pracy ulegnie zmianie. CZERWONA dioda wskazuje wyjscie PWM, a NIEBIESKA/FIOLETOWA dioda wskazuje
Sygnat SBUS.

(1) Tryb pracy wyjscia sygnatu PWM: CZERWONA dioda LED wskazuje wyjscie sygnatu PWM, tgcznie 9 kanatéw

PROWADZONY

Wskaznik

Potaczenie telemetryczne
ID Port

CH1 (RODZINA)

e meare CH2 (STUDENT)
Radiolink L4 R
- Y121 CH3 (THRO)
at
« | CH4 (RUDD)
Antena = 4-4
RODS <o
;"’ g-f; CH5 (AUX)
a 7-!\
C€ F€ RoHS E viippes !-" CH6 (AUX)
|
. CH7 (AUX)
CHS (AUX)
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Signal
vCccC
GND

GND
VCC ---CH9 (AUX)
Signal

(2) Tryb pracy podwdjnego wyjscia sygnatowego SBUS i PWM: niebieska/fioletowa dioda LED wskazuje jednoczesne wyjscie sygnatu SBUS i
PWM w sumie 10 kanatéw. Kanat CH9 wysyta sygnat SBUS, podczas gdy oryginalny kanat CH1 wysyta jednocze$nie sygnat CH3 PWM i oryginalny
sygnat CH2 do CH6 z wyjscia CH6 do CH10 PWM.

— CH3, PWM
CH6, PWM
CH7, PWM
CHS8, PWM

SBUS

CH9, PWM
CH10, PWM

1.3.5 Wyswietlacze i przyciski nadajnika Kiedy po

raz pierwszy wiaczysz nadajnik, rozlegnie sie podwojny sygnat dzwiekowy U: RadioLink T 11. 2V
potwierdzajacy i pojawi sie ekran pokazany ponizej. Przed lotem, a nawet M: Model-001 [NORMAL]
uruchomieniem silnika, upewnij sie, ze typ i nazwa modelu na wys$wietlaczu 0 02: 36 0
odpowiadajg modelowi, ktérym bedziesz latat! Jesli znajdujesz sie w pamieci

T1 00: 00: O

niewtasciwego modelu, serwa mogg zosta¢ odwrécone, a skoki i trymery

T2 00: 00: O

beda nieprawidtowe, co doprowadzi do natychmiastowej awarii. e . DV
MT 02: 35
EXT:0. OV
. . , : . 0 0
Timer catkowity: Pokazuje skumulowany czas wigczenia. (Godziny: [ L 01 11 P I

minuty)
T1/T2:Wyswietlanie timera T1/T2. (minuty: sekundy)

MT: Wyswietlacz timera modelu Pokazuje skumulowany czas witgczenia dla kazdego modelu. (godziny: minuty)

Instrukcja przycisku

PRZYCISK TRYBU

Naciénij i przytrzymaj PRZYCISK TRYBU przez jedng sekunde, aby otworzy¢ menu programowania. Nacisnij PRZYCISK TRYBU, aby przetgczaé
pomiedzy trybem PODSTAWOWYM i ZAAWANSOWANYM. Nacisnij PRZYCISK TRYBU, aby przewija¢ pomiedzy okre$lonymi warunkami
Funkcje.

PRZYCISK KONIEC:

10
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Naci$nij PRZYCISK ZAKONCZENIA, aby powréci¢ do poprzedniego ekranu. Zamyka funkcje z powrotem do menu, zamyka menu do uruchomienia
ekran.
NACISNI) PRZYCISK:
Nacisnij PRZYCISK, aby wybra¢ funkcje.
Obré¢ POKRETLO:

Obré¢ DIAL w prawo lub w lewo, aby przewija¢ opcje w ramach opcji funkgji

Wyswietlanie ostrzezen i btedéw

Gdy przetwornik jest wigczony, moze wystgpi¢ ostrzezenie lub btgd z nastepujgcym prawdopodobieristwem
1. Alarm niskiego napiecia akumulatora

Do nadajnika pasuje bateria litowa 2S-4S, napiecie ostrzegawcze moze by¢

samoczynnie ustawione w zaleznosci od innej baterii.

Krok ustawien: wigcz nadajnik, nacisnij i przytrzymaj MODE jeden
sekunde, aby wej$¢ do menu podstawowego i naciénij PUSH, aby wejé¢ do PARAMETROW. *kkk*k*QSTRZEZENIEN*#****
Wybierz TX ALARM za pomocg DIAL i PUSH, aby zmieni¢ dane wzgledne.
Sugerowane napiecie minimalne to nie mniej niz 7,4V. TX NISKA MOC!
Gdy napiecie nadajnika jest nizsze niz napiecie ustawione, rozlegnie sie sygnat dzwiekowy

do momentu wytgczenia nadajnika. Najwazniejszg rzeczg jest wylagdowanie

model samolotu, gdy nadajnik uruchomi alarm.

2. Alarm mieszania

Gdy przetwornik zaalarmuje mieszanie, oznacza to, ze co najmniej jeden przetacznik mieszany

jest aktywny. A gdy jest nieaktywny, ostrzezenie ustanie. Kiedy

nadajnik jest wtgczony, w innym typie modelu przetacznik mieszania jest ******OSTRZEZENIE!!!******

pokazano jak ponizej:
ACRO: odciecie przepustnicy, bieg jatowy, przechylenie, hamulec pneumatyczny POZYCJA THR!
GLID: motyl, stan

HELI: odciecie przepustnicy, blokada przepustnicy, przyspieszenie

Jedli ostrzezenie bedzie sie powtarza¢, nawet odpowiedni przetacznik jest ustawiony w pozycji WYt., prawdopodobnie tak jest
poniewaz niektére programy sg mieszane za pomocg jednego przetgcznika, a status WYLACZONY jest odwrécony. Teraz musisz ustawi¢ alarm mieszania

ponownie przez DIAL.

CZESC 2. PODSTAWOWE FUNKCJE SAMOLOTU

Nalezy zwréci¢ uwage, ze menu (BASIC) jest odpowiednie dla wszystkich typéw modeli (samolot, helikopter, szybowiec, MULTIROTOR, samochody i todzie).
Wyciecie silnika zostanie wprowadzone w menu szybowca (podstawowe), z wyjatkiem wytgczenia biegu jatowego i wyciecia przepustnicy.
Podstawowe menu helikoptera zawiera dodatkowe funkcje (przechylanie tarczy sterujacej, krzywe przepustnicy i pochylenia oraz ogon

mieszanie momentu obrotowego wirnika w normalnym modelu lotu) zostang oméwione w czesci Helikopter.

11
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2.1 SZYBKI PRZEWODNIK PO MENU AKROBASU

Ekran startowy

U: Nodel-001 G 11.9V =m
M: RadioLink [NORMAL]

0 02: 36 0

| 00: 00: 0 6—0

- T2 00: 00: 0 t]

RX: O.0V
"T 02: 35 EXT:0. 0V
v g
Naciénij PRZYCISK TRYBU : :
dla wiecej niz jednego Naci$nij PRZYCISK ZAKONCZENIA, ab
d i, ab js¢doj ka BASIC e END J ’
rugl, aby wejsc do Jezyka wré¢ do ekranu startowego
MENU ®\
i )
PODSTAWOWE MENU MENU ZAAWANSOWANE
[BASIC MENU] - ‘ [ ADVANCE MENU] -
<ACROBASIC Mode 1-001> CACROBASIC  AILVATOR Model-001>
PARAMETER D/R,EXP  TIMER MODE PROG. MIX SNAP-ROLL  THR-DELAY
MODEL SEL THR CUT TRAINER FLAPEROM V-TAIL THR-NEEDLE
MODEL TYPE IDLE DOWN  LOGIC SW FLAP-TRIM ELEVON
END POINT TRIM SERVO AILE-DIFF GYRO-SENSE
SUB-TRIM F/s RECEIVE AIR-BRAKE  THR-CURVE
REVERSE AUX-CH SYSTEM ELEV-FLAF

P

Nacisnij PRZYCISK TRYBU, aby
przetacza¢ pomiedzy PODSTAWOWYM i
MENU ZAAWANSOWANE

_—
Obro¢ DIAL w prawo lub w lewo, aby przewing¢

wyboréw w ramach opgji funkgji.

@\-/\ Naci$nij PRZYCISK, aby wybra¢ funkcje.

Wybierz tryb @
Przetgczac sie
s )
Zakoricz wybor Vv Przetacznik w centrum
@ Przefaczy¢ w dét Potozy¢ cos gdzies
O s
£ Obré¢ pokretto w prawo el e sery
©O
l] Obré¢ pokretto w lewo

Trzymaj sie

Trzymaj sig prawej strony

Dail w lewo

9PCE

Dail ma racje

\\@
w

Nacisnij przycisk Pchnij

QOO EE

Dail w prawo lub w lewo
Przycisk

2.2 SZYBKI PRZEWODNIK: PIERWSZE KROKI Z PODSTAWOWYM SAMOLOTEM 4-KANALOWYM
Celem tego przewodnika jest pomoc w zaznajomieniu sie z radiem oraz przedstawienie pomystéw i wskazéwek, jak to zrobic¢
do zrobienia. Dajemy Ci ogdIny przeglad tego, co osiggamy; ,po imieniu” opis tego, czym jesteSmy
robie, zeby ci poméc z radiem; nastepnie instrukcja krok po kroku, jak poming¢ tajemnice podczas konfiguracji
Twéj model.

Dodatkowe informacje na temat kazdej funkcji mozna znalez¢ w czesdci poswieconej tej funkcji w niniejszej instrukcji.
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(Zauwaz, ze tak

Przejdz do nazwy modelu

Przyktad Kroki Wprowadz przyktad

Zainstaluj wszystkie serwa, przetgczniki, odbiorniki itp. zgodnie z instrukcjami swojego modelu. Wigczy¢ co$
p Twéi nadajnik, a nastepnie odbiornik; wyreguluj wszystkie potgczenia tak, aby powierzchnie byly prawie wysrodkowane.

rzygotuj Twé
ygl ¢ ) ) Mechanicznie wyreguluj wszystkie potgczenia tak blisko, jak to mozliwe, aby zapewni¢ prawidtowe rzuty sterujace. Sprawdzac

samolo

kierunek serwa. Zanotuj teraz, co bedziesz musiat zmieni¢ w trakcie

programowanie.

Otwdrz menu podstawowe Wiacz nadajnik. -

otwé6rz PARAMETR na 1 sekunde do menu podstawowego. wybraé model
Nazwij model

2 do trybu, do wy trybu, nacisnij PUSH, aby ustawi¢

nie trzeba robic

cokolwiek, aby ,zapisa¢”

lub przechowywac te dane).

Wpisz nazwe samolotu
Zamknij podmenu Model

Aby zmieni¢ pierwszy znak, gdy jest to wtasciwy znak

wyswietlony, nacisnij, a@wybrac’. Aby péc’ do nastepnego
postac. Powtérz w razie potrzeby.

powrét do menu PODSTAWOWE

Trzeba dostosowac EN
Spotkanie D-POINT

W menu BASIC znajdz opcje
PUNKT KONCOWY

do PUNKTU KONCOWEGO, naciénija ustawic

z powigzanym serem
w

Dostosuj punkt koricowy (np.: THRO
serwo)Zamknij funkcje

do przepustnicy @Wciénij drazek przepustnicy, az gaznik sie zamknie

zgodnie z zyczeme@;)az ramig przepustnicy po prostu otworzy gaznik

przy petnym otwarciu przepustnicy. Powtérz dla kazdego kanatu jako
potrzebne.

Dzieki cyfrowym trymom nie wytgczasz silnika za pomocg TRIM THROTTLE. Ustawmy IDLE-DOWN i ,przepustnice”.

ciecie'

Cele

Kroki

Wprowadz przyktad

Ustawienie bezczynnosci: Bezczynnos¢
down oznacza obnizenie en
predkos$¢ do lagdowania,
akrobatyczny toczenie sie
wyswietli¢ i uruchomi¢

itp. Jest wstepnie ustawiony na WYt

d uzywany gtéwnie na poczatek
nastepnie silnik i $lizg
aby unikna¢ zaptonu.

W DOL.

Z menu PODSTAWOWE wybierz opcje IDLE

®aby zwolni¢ bieg jatowy, nacisnij %'

Aktywuj i dostosuj bieg jatowy w dot

:@

C w pozycji Srodkowej, na ekranie pojawia sie teraz komunikat

@aby MIESZAC, nacisaby
L)

NA.

czy¢, nacisnij

do RATE, aby zwiekszy¢ predkos¢ az do silnika

pracuje niezawodnie, ale wystarczajaco nisko, aby siedzie¢ nieruchomo.

Opcjonalnie: zmien polecenie przetacznika C

€ado POSI, nacisnij, 2@{ ®jak chciate$
naciskac %c

Zamknij funkcje

PODSTAWOWE menu, ponownie do uruchomienia

ekran.

THR CUT zamyka

catkowicie wytgczy¢ silnik

z przerzuceniem a
przetacznik. (Uwaga: Nie
przypisz IDLE DOWN

i THR CUT w obu przypadkach
pozycja 2 pozycja

przetgcznik

Z menu BASIC wybierz THR CUT

do THR CUT, naci$nij iﬁ
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®do MIX, nacisnij , dé@%\;, @do INH
®naciénij , do POS], h:é,nij @do SwC

Aktywuj, przypisz SWITCH i dostosuj. e éiﬁna dot

Zamknij funkcje -
aby OCENIC, nacignij @ @" na dot

pozycji, drqi@rzepustnicy w dét, az do @
lufa przepustnicy zamknieta

Z menu PODSTAWOWE wybierz opcje @ _Q:g"'
D/R. EXP do D/R, EXP, nacisnij &

@e

SwA do pozycji gérnej A

do CH, nacisnij ~* & wybrac¢ CH2,

Ustaw stawki podwdjne/potréjne

i wyktadnicze Wybierz zadang opcje i ustaw

(D/P, EXP) (Zauwaz, ze w ; . : . % o

. 3 pierwsze (EX: wysokie) rzuty i (E ]) 4

srodek lewej ; i Przyklej, nacisnij, ’f Do
) K wyktadniczy.

jest strona ekranu >

Nazwa ustaw, nacisnij "

kanat i przetacznik L
" @Trzymaj sie, nacisnij :,@ ,DO

stanowisko, na ktérym jestes

naregulowanie. Moze by¢ D/R = 8

. ustaw, naciénij ;’@ do EXP

ustawione na kanat wedtug '

wybierajac pozadane @ ):
przetaczanie i szybkos¢ mieszania. Trzymaj sie, naciénij, aby’ustawi¢, nacisnij ~

aby ustawi¢, nacisnij

@ ,Trzymaj sie, nacisnij,

SwA dﬁgozycji dolnej
Ustaw drugie (niskie) rzuty i
do doktora

wyktadniczy.
Powtérz powyzsze kroki, aby ustawic¢ niska stawke.

2.3 PODSTAWOWA FUNKCJA SAMOLOTU

[MODEL SEL. ]
2.3.1 Wybér modelu

SELCT: 01 (Mode 1-001 )
Podmenu Model: zawiera trzy funkcje zarzadzajgce modelem COPY: 01—"01 ( Model-001 bl
pamie¢: WYBOR MODELU, KOPIOWANIE MODELU i NAZWA MODELU. NAME: Mode!-001

Poniewaz te funkcje sg ze sobg powigzane i uzywane sg wszystkie podstawowe funkcje

w przypadku wiekszosci modeli znajdujg sie one razem w podmenu Model.

WYBOR MODELU

tacznie w systemie przechowywanych jest 15 modeli, po ktérych nastepuje nazwa modelu i typ samolotu do wykorzystania na biezgco,
w ten sposéb nie trzeba ustawia¢ za kazdym razem innej ptaszczyzny. NAZWA MODELU, TYP MODELU i nadajnik
Napiecie. Przed lotem upewnij sie, ze TYP MODELU jest zgodny z typem samolotu. Lub spowoduje to btad

w serwie i sterze.
KOPIU)

Zapisz obecne dane jako inny typ modelu, beda one wyswietlane jako obszar cienia, ktéry bedzie sie rézni¢. Kiedy to
kopiowania, dane obiektu zostang w petni pokryte, tacznie z nazwa, typem i typem modutu, i nie bedzie mozna ich odzyskac.

@

Uwaga: kiedy zapiszesz biezacy typ modelu jako inny, wszystkie powigzane dane zostang skopiowane, w tym
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oryginalna nazwa modelu. W zwigzku z tym, jesli chcesz zmieni¢ typ modelu, wszystkie dane muszg zosta¢ zresetowane, takze dla
Nazwa modelu. Pierwszg rzeczg do skopiowania jest zmiana typu modelu lub usuniecie oryginalnej nazwy i zmiana nazwy
nowy model, aby unikng¢ nieporozumien.
Nazwa modelu

Stuzy do ustawienia nazwy biezgcego modelu. Nazwij wszystkie modele, aby sie wzajemnie identyfikowa¢, i szybko wybierz

typ modelu i zmniejszy¢ ryzyko awarii spowodowanej uzyciem niewtasciwego typu modelu.

Format nazwy modelu:
*nazwa moze mie¢ wiecej niz 9 znakéw
* kazdy znak moze by¢ literg, cyfra, spacja lub znakiem specjalnym

* nazwa ustawienia fabrycznego MODEL-XXXX zostanie wys$wietlona jako (przyktadowy wys$wietlacz modelu 1 MODEL-0001)

Cele Kroki Wejscia

przez 1 sekunde. (Jesli ADVANCE, Ponownie)

Otwérz model N
do WYB. MODELU. Naci$nij przycisk PUSH

Nazwa X 3 . Jesli wybér nie pokazuje ,3", wykonaj Model

model3, Cap- Potwierdz prawidtowy model (np. 3) wybieraé
232_"(gdzie
podkreslac Przejdz do opcji Nazwa, aby zmieni¢
reprezentuje A pierwszy znak (np. M do C) M do C, nacisnij PUSH.
pusta przestrzen

Zmieri nastepny znak @ aby wybra¢ znak, naci$nij PUSH

potwierdzac
Powtarzaj poprzednie kroki, az @
do .Powtérz.

dokoncz nazewnictwo modelu.

Zamkna¢

Wybér podmenu: Wszystkie parametry wymagaijg jednorazowego ustawienia. Po wybraniu typu modelu nalezy ustawic¢
powigzane z nim dane.
« jaki jest typ modelu
+czy kanat przepustnicy 3 jest odpowiedni dla wybranego typu modelu? Lub musisz sie upewni¢, ze kanat 3 jest wigczony
mozliwo$¢ regulacji petnego zakresu (tylko szybowiec). Réwniez w przypadku innego modelu mozna odpowiednio ustawi¢ bieg wsteczny przepustnicy.
Najpierw zainicjuj oryginalne dane i ustaw nowe dane dla wybranego typu modelu
Reset modelu: reset modelu jest dostepny tylko w wersji fabrycznej. Jesli chcesz usung¢ nowy ustawiony typ modelu, musisz to zrobi¢

usuwaj jeden po drugim.

Cele Kroki Wejscia
Potwierdz, Zze aktualnie uzywasz Na ekranie gtéwnym sprawdz nazwe modelu i numer wtasciwej
pamieci modelu (np. 1) w lewym gérnym rogu, jesli nie jest poprawny, uzyj opcji Model Select.
Zresetuj model Otwoérz podmenu PARAMETRY Na 1 sekunde do I\/@elu SEL, nacisnij.
pamigc 1 . o
Zresetuj pamigc Wcisnij, d@lodelu 1, Wcisnij
Potwierdz zmiane Jeste$ pewny? Nacisnij przycisk PUSH

Zamknaé
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Wybierz typ modelu
*ACRO podstawowe:
Naped ACRO typu podstawowego (wieloptatowy. Szczegéty w postaci serwomechanizméw z podwdéjnymi lotkami, serwami z dwoma sterami wysokosci, mieszankg ELEV-FLAP)
i ogon w ksztatcie litery
V) +szybowiec:
Inny typ ogona (szczegdty w typie szybowca)
*helikopter:
8 typdw tarcz sterujacych (szczegdty w typie helikoptera)
@ Uwaga: wybierz typ modelu dla ptaszczyzny modelu. W przypadku wiekszosci statoptatéw lepszy jest aero basic,
poniewaz ma pewne funkcje, ktérych nie ma szybowiec. Cho¢ czasami szybowiec (2A+1F) jest lepszy.
*funkcje specjalnie dla aero basic: *rolka
zatrzaskowa
*mieszanka klap ELEV (obstuga podwdjnych serwomechanizméw
windy) silnik olejowy: bieg jatowy, zamknieta przepustnica, mieszanka iglicy przepustnicy itp.
funkcje, ktérych aero basic nie posiada:
5 indywidualnych warunkéw lotu (normalny, start, predkos¢, dystans, lagdowanie)
Jesli typ modelu zostat wybrany dla szybowca lub helikoptera, przejdz do odpowiedniego rozdziatu w celu ustawienia. Po

typ modelu zostat zmieniony, wszystkie parametry muszg zosta¢ zresetowane, tacznie z nazwa.

2.3.2 Typ modelu
Reset danych

Wszystkie ustawione dane mozna zresetowac do ustawien fabrycznych. Ta funkcja nie usunie wszystkich typéw modeli ustawionych w radiu.
Krok konfiguracji:

Wejdz do podstawowego menu TYPU MODELU, za pomocg pokretta wybierz odpowiedni typ i naci$nij PUSH, aby go wybra¢

po drugie, gdy na ekranie pojawi sie ,czy jeste$ pewien”, naciénij PUSH, a radio wyda sygnat dZzwiekowy i zostanie ustawione

dane fabryczne.

® Uwaga: nie wytgczaj radia przed zakonczeniem ustawien, gdyz w przeciwnym razie ustawienia beda nieprawidtowe.

Wybierz model

Cele Kroki Wejscia

Otworz menu PODSTAWOWE,
nastepnie PARAMETR

podmenu

Wiacz nadajnik. TRYB przez 1 s. (Jesli
ADVANCE, ponownie tryb.

Wybierz odpowiedni model
Wpisz swéj tryb Przejdz do TYPU MODELU. ()] do trybu TYPE, naciénij PUSH.
I(np. ACRO)

Wybierz odpowiedni typ Np.:

ACRO Potwierds @ do ACRBASIC, NACISNIJ przez 1 s. Pojawi sie komunikat ,Czy

jeste$ pewien”. NACISNI), aby potwierdzi¢. Koniec z menu PODSTAWOWYM,

zmiana. Zamkna¢.

Druga lotka :( AILE-2) (tylko ACROGLID1A+1FGLID2A+1F): zmiert domysiny wybér dla podwdjnej lotki
serwa z kanatéw 6(FLAPERON) na kanaty 5i 6 lub kanaty 3i 6 lub kanat 7 (AIL-DIF) na
kanaty 5i 7. Pozwala to na wykorzystanie tych 2 wspaniatych funkcji podczas korzystania z odbiornika 5-kanatowego.
UUwaga: Zmiana AILE-2 informuje system jedynie o tym, ktére serwa majg zostac uzyte, jesli ustawiony jest FLAPERON lub AIL-DIF.
aktywowany. Nadal musisz aktywowac te funkcje i dokonczy¢ jej konfiguracje, aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat serwomechanizméw podwdjnych lotek, w tym
przy uzyciu AILE-2.

(Tylko dla szybowcdw 1A+1F) Jezeli kanat 3 zostanie ustawiony jako druga lotka, odbiornik F/S przestanie dziatac.
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Ustaw dzwignie trymowania kanatu 3 (TRIM PRZEPUSTNICY) dziatajgcg tylko przy niskim otwarciu przepustnicy i wytaczaj trymowanie przy

wysoka przepustnica. Zapobiega to zakleszczaniu sie popychacza na skutek zmian trymu na biegu jatowym. Ta funkcja jest domysinie wtgczona. Jeséli jestes

nie uzywajac kanatu 3 do sterowania przepustnica, mozesz chcie¢, aby operacja trymowania byta taka sama jak na wszystkich innych kanatach. Aby to zrobi¢, ustaw

ATL na WYL. Jedli chcesz, aby ATL byt skuteczny na gérze drazka, a nie na dole, odwréé

Ustawienie THR-REV. Pamietaj, ze dotyczy to wszystkich modeli w radiu, a nie tylko modelu, ktéry aktualnie edytujesz.

Cele

roboty, czotgi,

hamulce aerodynamiczne i inne

wykorzystuje kanat 3.

zmiana. (Np.: do WYt.)

do ATL, do @’L

Kroki Wejscia
Otwdrz menu podstawowe, Tryb na 1 s (jesli ADVANCE, ponownie w trybie). Do
Zmien ATL z ON nastepnie do Typu trybu. Tryb TYPE, naci$nij PUSH.
na WYt., aby méc walczy¢ L .
Przejdz do ATL i

Zamknad

Wyswietlanie ekranu gtéwnego

Jak pokazano ponizej, ekran gtéwny wyswietli typ samolotu i skok przepustnicy:

U: RadioLink T 11.2V == U: RadioLink L 11.2V .
H: Model-001 [NORMAL] M: Model-001 [NORMAL]
0 02: 36 0 0 02: 36 0
H THRO: ~94% ‘
L To0:00:0 P Ton T 00: 00: 0 <O
= T2 00: 00: O T2 00: 00: O
| RX: 0.0V RX: 0.0V
MT 02: 35 MT 02: 35
EXT:0. OV EXT:0. 0V
0 0 0 0
i | | ™ i "

ILLUST: wyswietla ilustracje helikoptera na ekranie gtéwnym. (Domysiny)

THR/PIT: wyswietla aktualng pozycje przepustnicy i pochylenia na ekranie gtéwnym.

Krok, aby zmieni¢ obraz typu samolotu na THR/PIT: w obszarze typu modelu helikoptera wejdZz do menu podstawowego i wybierz

MODEL TYPE i wprowadz HOME DISP, naci$nij PUSH, nastepnie DIAL do THR/PIT, nastgpnie nacisnij PUSH.

2.3.3 Punkt koricowy regulacji skoku serwa (PUNKT KONICOWY, zwany takze EPA)

Dostepna jest najbardziej elastyczna wersja regulacji skoku. To niezaleznie

reguluje kazdy koniec skoku kazdego pojedynczego serwa, a nie jedno ustawienie

serwo dziatajgce w obu kierunkach. Ponownie, w przypadku helikopteréw CCPM, pamietaj

zobacz SWASH AFR przed regulacjg punktéw koricowych.

Mozliwos¢

regulacji: * Mozna ustawi¢ kazdy kierunek niezaleznie.

« Zakres od 0% (brak ruchu serwa) do 140%. Przy ustawieniu 100%,

the

[END POINT]

CH1: AILE
- >
100% 100%

CH9 : 75/75
CH10: 75/75

s W

o W

: ELEV
: THRO
: RUDD

GEAR

: AUX1
: AUX2

100/100
100/100
100/100
100/100
75/75
75/75
75/75
75/15

Skok serwa wynosi okoto 40° dla kanatéw 1-4 i okoto 55° dla kanatéw 5-8. * Zmniejszenie ustawier procentowych zmniejsza

catkowity wychylenie serwa w tym kierunku.

Przyktady: ¢

Wyreguluj gérny koniec przepustnicy, aby unikna¢ zakleszczenia sie gaznika, oraz dolny koniec, aby umozliwi¢ prawidtowe dziatanie gaznika

zamkniecie.

+ PUNKT KONICOWY mozna ustawi¢ na 0, aby zapobiec ruchowi serwa w jednym kierunku, np. w przypadku klap, ktére nie sa przeznaczone do
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dziatajg réwniez jako spoilery. ¢

Serwa wycofania nie s3 proporcjonalne. Zmiana PUNKTU KONCOWEGO nie spowoduje regulacji serwa.

END POINT reguluje tylko indywidualne serwo. Nie bedzie to miato wptywu na zadne inne serwo, ktére jest obstugiwane w potaczeniu

z tym serwomechanizmem za pomocg miksu lub programowania wstepnego, takiego jak FLAPERON, AILEVATOR itp. Dzieje sie tak, aby kazde
indywidualne serwo mogto by¢ precyzyjnie dokrecone, aby unikng¢ powigzan i innych konfliktéw. Aby wyregulowa¢ catkowity skok funkgji takiej
jak FLAPERON, nalezy dokona¢ regulacji w elementach sterujacych tej funkcji. W przypadku helikopteréw CCPM dostosuj catkowity skok

funkgji, np. nachylenie zbiorcze, w SWASH AFR. Wyregulowa¢ potaczenie lub PUNKT KONCOWY? Prawie zawsze najlepiej jest dostosowac
potaczenia tak, aby byty jak najblizej przed uzyciem PUNKTU KONCOWEGO. Im wyzsze ustawienie PUNKTU KONCOWEGO, tym lepsza doktadnos¢
pozycji i wieksza moc serwa dostepna w prawie kazdej pozycji (z wyjatkiem korzystania z serwomechanizméw cyfrowych). Wyzsze wartosci
PUNKTU KONCOWEGO oznaczajg réwniez diuzszy czas ruchu do osiggniecia zagdanej pozycji, poniewaz wykorzystuje sie wieksza cze$¢
catkowitego skoku serwa. (Na przyktad uzycie 50% PUNKTU KONCOWEGO datoby tylko potowe krokéw skoku serwa, co oznacza, ze kazde
klikniecie trymowania daje dwukrotnie wiekszy efekt, a serwo dociera do celu o potowe krécej). Punkt koricowy (i przesuniecie uktadu
zawieszenia) = moment obrotowy, doktadno$¢, ale czas potrzebny na dotarcie tam. « PUNKT KONCOWY (zamiast regulacji

potgczen) = czas przejazdu, ale moment obrotowy, doktadnos¢.

Zarzadzanie pracg silnika na biegu jatowym: IDLE-DOWN i THR-CUT: funkcje wspétpracujace z cyfrowym TRIM PRZEPUSTNICY w celu
zapewnienia prostego, spéjnego sposobu obstugi silnika. Koniec z ktopotami z trymowaniem w odpowiednim miejscu do lgdowania lub

startu! Aby zapoznac sie z dodatkowymi regulacjami silnika, zobacz IGEA PRZEPUSTNICY i PRZEPUSTNICA

OPOZNIENIE.

Cele Kroki Wejécia

MODE ,
przez 1 s. (Jesli PRZESUN, poie) do

Otwdrz funkcje END POINT , i
. . PUNKTU KONCOWEGO, WCISNI)
Zmniejsz wychylenie serwa

klapy w gére Wybierz
umozliwi¢ wyregulowamipowiedni kanat i kierunek do 5%, aby

c.irqika lub pokretta ruchu Pozic m‘eg? w Iocie.tyllko w kierunku i w dét do’ @do FLAP, WCIENT, do Sciénij ;’@’
z3danego wyregulowania i ustawienia wysuniecia serwa (np. klapa do géry
wigzaniu. 5%) 85%, aby zapobiec

Zamkna¢

2.3.4 Przycinanie

Podmenu TRIM: resetuje i dostosowuje skutecznos$¢ cyfrowych trymeréw.
PRZYCINAC

RESETUJ: Wykonaj
AT9 posiada cyfrowe trymery, ktére réznig sie od konwencjonalnych mechanicznych

suwakéw trymowania. Kazda DZWIGNIA TRIM jest w rzeczywisto$ci przetacznikiem

KROK:4 0
dwukierunkowym. Kazde naciéniecie DZWIGNI TRIM powoduje zmiane trymu o wybrana i
i UCZEN: 4 (0)
wartos$¢. Gdy przytrzymasz DZWIGnie TRIM, predko$¢ trymu wzros$nie. Biezgca pozycja
PRZEZ: 4 ( 0)
trymowania jest wyswietlana graficznie na ekranie startowym. Podmenu TRIM zawiera
RUDD: 4 (0)

dwie funkcje stuzgce do zarzadzania opcjami przycinania.

(1) Reset trymu (RESET): Elektronicznie centruje trymy do ich wartos$ci domysinych. Nalezy pamieta¢, ze ustawienia SUB-TRIM i szybko$¢
trymowania STEP nie sg resetowane za pomocg tego polecenia.
2 Krok trymowania (STEP): zmienia predko$¢ trymowania, gdy aktywowana jest DZWIGNIA TRIM.
Mozna jg ustawi¢ w zakresie od 1 do 40 jednostek, w zaleznosci od charakterystyki MULTIROTORA. Wiekszo$¢ zwyktych

MULTIROTOROW radzi sobie dobrze przy okoto 2 do 10 jednostkach. Ogdlnie rzecz biorgc, wieksze kroki trymowania sg

przeznaczone dla modeli z duzymi rzutami sterowania lub dla pierwszych lotéw, aby zapewni¢ wystarczajgce trymowanie do prawidtowej korekty m

Mniejsze kroki trymowania sg p6zniej uzywane, aby umozliwi¢ bardzo precyzyjna regulacje w locie.
Tylko modele HELI: OFFSET jest dostepny w trybie bezczynnosci. Jesli OFFSET jest zablokowany, regulacja TRIM
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DZWIGNIE dostosuja trymery do wszystkich warunkéw lotu. Jesli OFFSET jest aktywny, wéwczas przesuwanie przycie¢ w obrebie jednego z nich

warunek bedzie miat wptyw tylko na ten stan.

Cele Kroki Wejécia
Po zakoriczeniu zresetuj trymery do potozenia neutralnego | Otwérz menu PODSTAWOWE, Przez 1 s. (Jesli ADVANCE, naci$nij ponownie)
wyregulowatem wszystkie potaczenia. Uwaga: to jest nastepnie otwérz TRIM
jedna z kilku funkgji dla podmenu. PRZYCINAC )@?
czego wymaga radio
potwierdzenie dokonania zmiany ] _’f o
Potwierd? reset. zresetowac, przez 1s. Sygnat dzwiekowy.

Dostosuj rozmiar 6;Qdo AILE, PUSH, do 8, P

Podwdjna czutos¢ krok (np.: 8)
DZWIGNIE LOTNICZEK dla a @
pierwszy lot modelu akrobacyjnego Powtérz dla innych do ELEV, PUSH do nowego ustawienia.
kanat. Powtdrz w razie potrzeby.

aby zapewnic¢ wystarczajgcy zasieg do przyciecia

model lotu poziomego. Zamknaé

2.3.5 PODTRZYMANIE

SUB-TRIM: wprowadza niewielkie zmiany lub poprawki do neutralnego

potozenie kazdego serwa. Zakres wynosi od -120 do +120, przy ustawieniu 0, PODTRZYMANIE
-»> 1: RODZINA 0
domyslinie nie jest to SUB-TRIM. 2: STUDENT 0
Zalecamy wys$rodkowanie cyfrowych przyciec¢ przed wykonaniem 3: PRZEZ 0
. Ll . . CH1: RODZINA 4:RUDD 0
SUB-TRIM ulega zmianom i ze prébujesz zachowa¢ wszystkie zmiany SUB-TRIM 0 :
5:BIEG O
wartosci mozliwie najmniejsze. W przeciwnym razie, gdy opcja SUB-TRIM jest wytgczona 6: KLAPA O 0
. - . . . . CH9: 0
duze wartosci, zakres ruchu serwa jest ograniczony z jednej strony. CH10: 0 7:AUX1
Zalecana procedura jest nastepujgca: * Zmierz i zapisz CH11: 0 8:AUX20
zadane potozenie powierzchni; « Wyzeruj trymery (menu TRIM CH12:0

RESET) i SUB-TRIM (to menu); * Zamontuj ramiona serwa i taczniki tak, aby potozenie neutralne
powierzchni sterujacej byto jak najbardziej prawidtowe; I

« uzyj niewielkiej ilosci SUB-TRIM, aby dokona¢ drobnych poprawek.

Cele Kroki Wejscia
N Otwérz menu PODSTAWOWE, a nastepnie otworz .
Wyreguluj klape PODTRZYMANIE y

SUB TRIM serwa %@_ do SUB-TRIM
az do jego srodka

przez 1 s. (Jesli ponownie ADVANCE)

dokfadnie pasuje do Wybierz kanat, ktéry chcesz dostosowac ®KLAPKA, WCISNIECIE, w zaleéci od potrzeb
serwa lotek , . . ) ,
az powierzchnie bedg sig zgadzac (np. klapa) kanat.
centrum podczas pracy
razem jako Powtérz te czynno$é dla innych kanatéw @w razie potrzeby.
FLAPERON.

Zamkna¢

2.3.6 Rewers serwa (WSTECZ): >
ODWRACAC
Zmienia kierunek, w ktérym poszczegdlne serwa reagujg na STEROWANIE = 1: RODZINA ANI
Ruch pateczki. 2: STUDENT NOR
3: PRZEZ NOR
®  Ostroznos¢ © poniewas k 9110 s3 tvlk tacznikami, i CH1: RODZINA
oniewaz kanaty 9 10 s tylko przetgcznikami, jego serwo : 4: RUDD NOR
REVERSE znajduje sie na ekranie sterowania AUX-CH za pomocg swojego przetgcznika REW NOi 5. PRZEKLADNIA NOR
zadanie. Koniecznie przeczytaj wczesniej sekcje dotyczagcg SWASH AFR 6: KLAPANOR
odwrécenie dowolnych serw. ikt L 7+ AUXT NOR
CH10: NIE 8: AUX2 NOR
Z wyjatkiem helikopteréw CCPM, zawsze uzupetniaj serwo
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cofanie przed jakimkolwiek innym programowaniem. Jesli uzywasz gotowych funkcji ACRO/GLID, ktére kontrolujg wiele
serwomechanizmow, takich jak FLAPERON lub V-TAIL, stwierdzenie, czy serwo musi zosta¢ odwrécone, czy tez moze by¢ mylgce, moze by¢ mylace.
ustawienie w funkcji musi zosta¢ odwrécone. Dalsze informacje mozna znalez¢é w instrukcjach poszczegélnych funkcji specjalistycznych

Detale.
Zawsze sprawdzaj kierunek serwa przed kazdym lotem, jako dodatkowy $rodek ostroznosci, aby potwierdzi¢ prawidtowag pamie¢ modelu,

podtaczenia i funkcje radia.

Odwrécenie serwa

Cele Kroki Wejécia

przez 1 s. (Jedli ponownie A@NCE)

Otwérz funkcje ODWROT 5
@ do ODWROTU, WCISNIJ.
Szanuj kierunek
y Wybierz odpowiedni kanat i @do ELEV, do REV. ,Jestes pewien?” wyswietla
serwo. ustaw kierunek (np.: ELEV 4rrzez1s
OBROT SILNIKA)] %@ p ’

Zamkna¢

2.3.7 Stawki podwdjne/potréjne i wyktadnicze (D/R, EXP)
[ D/REXP D |

Podwdjne/potréjne predkosci: zmniejsz/zwieksz skok serwa, obracajac a

przetgcznik lub (ACRO GLID) mozna je wigczy¢ dowolnym drgzkiem CH : 1234 (AILE )
pozycja. Podwdjne stawki nie wptywajg na wymienione elementy sterujace, takie jak lotki

tylko jedno (np. kanat 1) serwo. Na przyktad regulacja lotek -— -
Dual Rate bedzie miato wptyw na oba serwa lotek, gdy uzywany jest FLAPERON lub D/R :100% 100%
AIL-DIF oraz serwomechanizmy lotek i steru wysokosci poruszajq sie podczas uzywania EXP: 0% 0%
AILEVATOR lub ELEVON lub helikopter CCPM. SW1 : SwD

SW2 ; — (Up)

Aktywacja:
+ Dowolny PRZELACZNIK, AH. Jesli wybierzesz przetacznik 3-pozycyjny, wéwczas podwdjna stawka natychmiast stanie sie potréjng stawka. ¢
Programowanie szybowca oferuje wybér

=50% High Rate = o
Stan : schorzenie. Ta opcja pozwala na posiadanie Low Bae =500 g 100%

odrebna stawka dla kazdego warunku. (GLID) « Pozycja 39% Low Rate = 457
drgzka (ACRO GLID). (Przyktad: Na sterze - = - ——
3 y 90% High Rate =. 9
zwykle uzywaj tylko Srodkowej 3/4 drazka
ruchu, z wyjagtkiem ekstremalnych manewréw, takich jak
zatrzaskuje/kreci sie/zatrzymuje sie. Tak dtugo, jak twdj ster
STICK nie przekracza 90% (tzn. skretu przeciggniecia), 100% 90% 0% 90% 100%
ster osigga wysokie obroty wynoszace 90%, czyli DUZO l | I | |
T > 4>
wieksza liczba podrézy niz najnizsza stawka wynoszaca 89%) ‘
High Rate Low Rate High Rate
0% 30% 100%
| | |
< L -
Low Rate High Rate
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Mozliwos¢
regulacji: « Zakres: 0 - 140% (ustawienie O catkowicie dezaktywuje sterowanie.) Warto$¢ domys$ina=100%
* Mozliwos¢ regulacji w kazdym kierunku (ACRO/GLID)

(tzn. w gére/w doét, w lewo/w prawo) (Przyktad: wiekszo$¢ modeli lata w pozycji pionowej bez trymera steru wysokosci, ale wymaga troche opuszczenia
winda po odwréceniu, aby utrzymac lot poziomy. Zwiekszajgc skok w dét o wymagang ilos¢
trzymaj model w pozycji odwréconej, model ma teraz réwny skok dostepny w pozycji pionowej lub w poziomie odwréconym.

i’Tylko jesli w pozycji ,SW1 zostanie wybrany dowolny drazek, w pozycji ,SW2" mozna wybra¢ takze przetgcznik. Gdy
obstugiwane jednoczesnie, dziatanie przetacznika ma pierwszenstwo przed dziataniem drazka. (ACRO)

Wyktadniczy:

Zmien krzywa reakcji serw w zaleznosci od potozenia drazka, aby lot byt przyjemniejszy. Mozesz
sprawic, ze ruch serwa bedzie mniej lub bardziej czuty wokét potozenia neutralnego dla steru, lotek, steru wysokosci i przepustnicy
(z wyjatkiem typu HELI uzyj zamiast tego KRZYWE] PRZEPUSTNICY). (Przepustnica typu ACRO EXP i KRZYWA PRZEPUSTNICY moga
nie by¢ aktywowane jednocze$nie). Wiele modeli wymaga duzej ilosci podrézy, aby wykonac swoje najlepsze triki.

Jednakze, bez wyktadniczego, sg drazliwe w stosunku do neutralnego, co czyni je nieprzyjemnymi w lataniu i robieniu
mate poprawki bardzo trudne. Dodatkowo, ustawiajgc rézne wyktadnicze dla kazdej stopy, mozesz dokonac
skutecznos$¢ matych korekt podobna w kazdym kursie, jak w naszym przyktadzie ponizej:

Najlepszym sposobem na zrozumienie wyktadniczego jest

wyprébowanie tego: « Nie wprowadzajac jeszcze zadnych zmian na ekranie D/R, EXP, przesuri PRZELACZNIK D w potozenie W DO (w kierunku LOTKI

STICK).

« Przesun PRZELACZNIK D w gére. Przytrzymaj DZWIGNIA LOTNIKOW w pozycji 1/4 drazka i przesuft PRZELACZNIK D w dét.

+ Zauwaz, o ile mniej jest podroézy.

* Przejdz do drazka 3/4 i powtdrz. Zwrd¢ uwage, ze podroz jest znacznie blizsza, jesli nie identyczna.

Mozliwos¢

regulacji: * Wieksza czuto$¢ w okolicach neutralnego. (Dodatni

wyktadniczy) * Mniej wrazliwy wokét punktu neutralnego. (Ujemny

wyktadniczy) * Regulowany dla kazdego kierunku. (ACRO/GLID)

W przypadku przepustnicy wyktadniczg stosuje sie w dolnym zakresie, aby poméc silnikom nitro i benzynowym miec liniowg przepustnice
reakcji tak, ze kazde 1/4 drazka zwigksza obroty silnika 0 25% dostepnego zakresu. (W wigkszosci silnikéw to
waha sie od 5-60%)

@ Specjalna uwaga dotyczaca helikopteréw: Typy modeli helikopteréw majg raczej jedng stawke dla kazdej pozycji przetacznika
niz predkos¢ dla kazdej strony skoku serwa na potozenie przetgcznika. Dodatkowo ustawienie D/R, EXP dla kazdego
pozycja przetgcznika wymaga powrotu kursorem do ustawienia nr i zmiany pozycji przetacznika w tym miejscu. Po prostu przerzucam
przetacznik nie ma wptywu na ustawienia ekranu, umozliwiajgc przypisanie podwdéjnych stawek przy stanie bezczynnosci i wigczonych innych funkcjach
niektérych przetacznikéw i nie wymaga doprowadzania modelu do takiego stanu w celu dokonania modyfikacji.

Specjalna uwaga dotyczaca warunkéw: Programowanie helikopteréw i szybowcédw umozliwia wybér COND. Ten

Opcja umozliwia ustawienie osobnej stawki dla kazdego z 3 elementéw sterujgcych wybieranych automatycznie podczas zmiany
warunkach, w sumie dostepnych jest PIEC stawek. Po prostu zmiers wybdr przetgcznika na COND. i wtedy:
(HELI) naciénij DZWIGNIE KURSORA, aby przetagcza¢ pomiedzy 5 warunkami podczas ustawiania stawek.

(GLID) aktywuj odpowiedni warunek, aby edytowac stawki.

Cele Kroki Wejscia

przez 1's. (Jedli ponownie »@NCE)

@ do D/R EXP, PUSH.

Otworz D/R, EXP

Skonfiguruj stawki podwdéjne

i wyktadnicze ) . PN
w modelu HELL Wybierz kanat do CH, Push. do zgdanego kanatu. NACISKAC

Wybierz pierwsza pozycje kanatu na NIE, NACIS’NIJ.@EBORY, WCISNI.
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Ustaw stawke i EXP (np.: wysoki
stopa = 95%, 0% wyktadnicza)

aby oceni¢, PUSH. d(@h, potwierdz 0% EXP.

i ustawic

Przejdz do drugiej pozycji przetacznika

wyktadniczy.

stawka i

na NIE, WCISNIJ @L, Wcignij.

Opcjonalnie: jesli uzywasz pozycji 3
przetacz, ustaw trzecig stawke.

na NIE, NACI§NIJ.@ZOND, powtdrz powyzej.

Opcjonalnie:
mie¢ po jednym dla kazdego

stan : schorzenie.

przypisz stawki podwdéjne

na SW, PUSH. do I@D.

Powtérz powyzsze kroki, aby dostosowac dla kazdego warunku.

Cele

Kroki

Wejscia

Otwoérz D/R, EXP

przez 1s do BASIC (D/

R,EXP,PUSH.

Do

Wybierz kanat do zmiany
(Przyktad: lotka jest juz wybrana)

do CH,PUSH, do AIL@JSH

Ustaw potréjne predkosci lotek

Opcjonalnie: Zmien pozycje przetacznika.

do SW,PUSH do SV\@USH

PRZELACZNIK C z jazda

ustawienia 75% (normalne)
25% (wolne przewijanie) i 140%
(ekstremalne akrobacje) i
wyktadnicze ustawienie

0%, +15% i -40%

Potwierdz, ze przetacznik jest pozadany
pozycje i ustaw stawke. (np. w gére=wysoko
stawka, 75%)

Ta \ .
do pozycjD/RC do pozycji GORNEJ.

& ozwiek LoTek do 75%. Wi
) DIWIEK LOTEK do 75%.WEEBNY

odpowiednio.

UWAGA: Ta normalna stawka ma
nie jest wyktadniczy, wiec ma a

Bardzo liniowe, normalne odczucie.

Przesun przetacznik na pozycje drugiej predkosci
i ustaw te konkretng stawke (np.:
centrum = niska stawka, 25%)

£ )
V=¥ SWC do pozycji Srodkowej, do

@P DZWIEK LOTEK do 25%, P@d

'@ DZWIEK LOTEK do 25%, V@Nu

Jest to powolne tempo przewijania
dodatni wyktadniczy
(przeciwienstwo tego, co wiekszos$¢
ludzie zwykle uzywajg), co

Opcjonalnie: w przypadku korzystania z pozycji 3
SW, przesun SW na 3. pozycje

i ustaw te szybkos$¢. (np.: DOWN=3D
stawka, 140%)

@‘ SWC do pozycji DOL.
@-— DZWIEK LOTEK do 140%,@m

DZ’WIEK LOTEK do 140%, EAN

sprawia, ze serwa

bardziej responsywnego

Centrum. To sprawia, ze
serwa czujq sie tak samo
wys$rodkuj poziom normalny i niski
stawki, ale nadal daje bardzo

powolne tempo obrotu przy petnym drazku.

Szybkos¢ 3D (ekstremalne akrobacje)
ma bardzo duzg odlegtos$¢
podrézowac prawie dwa razy wiecej niz|

normalna stawka.

Opcjonalnie: z wyjatkiem uzycia przetgcznika o

mozesz ustawi¢ wysokie stawki

wyzwalane w momencie ruchu drazka

obok pewnego punktu. Aby to przetestowac
ustaw wysokie tempo lotek na 25%. Teraz
ustaw przypisanie przetgcznika na AIL
(90%). Przesunri AILERON STICK do

w prawo i zwré¢ uwage na ogromne
wskoczy¢ w podréz za kijem

porusza sie na 90% swojej odlegtosci.

’

do SWA o*’ E (90%), PUSH
do doktora

@- Drazek lotek do 25% @
‘@ Drazek lotek do 25%

@ LOTNIK i ekran zegarka

wykres. Widzisz zmiane? Mozesz takze

zmieni¢ punkt wyzwalania, przytrzymujac
przytrzymaj w zgdanym punkcie, a nastepnie naciénij
i przytrzymujac PUSH.

Dlatego przy uzyciu bardzo wysokiego
stopa ujemna wyktadnicza
ustawienie tagodzi sposéb

serwa reagujg dookota
Srodkowy drazek.

Ustaw EXP kazdej stawki.
(Np: 0%, +15%, -40%)

do EXP.PUSH

12
B C do pozycji UP, potwierdz, ze EXP wskazuje 0.
¥ C do pozycji DOL.

@' DZWIEK LOTEK do +15% NIECIA
@ DZWIEK LOTEK do +15%.PCI@CIA

A
5’ C do pozycji Srodkowej

Powtérz te czynnos¢, aby ustawic¢ niskg stawke EXP na -40%.
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Powtérz powyzsze kroki dla steru wysokosci i steru.

Zamknad

2.3.8 Ciecie przepustnicy

Ciecie przepustnicy (THR-CUT) (ACROO/HELI): zapewnia tatwy sposéb zatrzymania
MIESZANKA: INH
STAWKA: 0%
jest najwiekszy na biegu jatowym i znika przy duzym otwarciu przepustnicy, aby unikna¢ przypadkowego zgasniecia THR:5%(100%)
SW: SWH
POST: W DOL

silnika, obracajac przetgcznik (przy DZWIGNIU PRZEPUSTNICY na biegu jatowym). Ruch

patyki. W HELI istnieje dodatkowe ustawienie.

Nalezy wybrac lokalizacje i kierunek przetgcznika. Domysinie ma warto$¢ NULL

unikna¢ przypadkowego przypisania go do przetacznika, co mogtoby spowodowacé

niezamierzony martwy drazek w locie.

Cele Kroki Wejscia
Zmniejszy¢ przepustnice Otwdrz menu PODSTAWOWE, a nastepnie Otworz przez 1 s. (Jesli ponownie AD\@E),
CIECIE THR
ustawienie (na biegu jatowym) na zatrzymanie do THR CUT. NACISKAC
silnik z klapka Aktywuj funkcje Wybierz @Aby MIESZAC, wc1@, WELACZ, WCISN])
przefacznik. (PAMIETA), ze ty z3dany przetacznik i potozenie do SW, PUSH, SWC@SH
MUSI przypisac przetgcznik. ktéry aktywuje tg funkdje. d bOSLPehni D i
o ,Pchnij w Pchnij
Wartos¢ domysina to NULL. My
| WICH Ci Przy drazku przepustnicy na biegu jatowym wyreguluj o
polecam SWICH Cin e s swc do pozycji DOE.
pozycja dolna, z
JUZ W DO Az do silnika konsekwentnie @quiek przepustnicy.
wytgcza sie, ale tacznik przepustnicy nie
zaprogramowany na PRZELACZENIE wiazacy. Ocenic’. az @Ny}qczy,
Cnas$rodku i w dot
pozycja.) Zamkna¢

*
Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW(Lsw1 do 3).
**

Zwykle wystarczajgce jest ustawienie 10-20%. Wystarczy obejrze¢ cylinder gaznika az do jego catkowitego zamkniecia

uzyskaj przyblizone ustawienie; nastepnie przetestuj przy pracujagcym silniku, aby potwierdzic.

SZYBOWIEC

Zapewnia tatwy spos6b zatrzymania silnika poprzez przetgczenie przetacznika, niezaleznie od tego, gdzie znajduje sie drazek hamulca pneumatycznego. The
ruch serwa wyniesie -30%. Teraz musisz wybra¢ pozycje i kierunek przetgcznika. Ustawienie fabryczne
pozycja ma warto$¢ NULL, aby unikna¢ wypadku, ustawienie przetgcznika powoduje zaktécenia podczas lotu.

Mozliwos¢

regulacji: * Zakres: -30% do +30%. Ruch serwa wynosi 0%, drazek hamulca pneumatycznego jest ustawiony na minimum i -30% na

maksimum. « Mozliwo$¢ wyboru SWA-H i przetgcznika logicznego Ls1-3

« Dla przetacznika logicznego dostepne sg wszystkie pozycje, w tym NULL (zwykle MIX OFF), mozna ustawi¢ MIX w inny sposéb

potozenie przetgcznika (UP i CEN, CEN i DN), a takze NORM, REV.
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Cele Kroki Wejscia
Otwérz menu BASIC, a nastepnie otwérz THR przez 1 s. (Jesli ponownie ADVAQ :)
CIECIE T ,
_— przetacznik Do do THR CUT. NACISKAC.
zmniejszy¢ stawke @ . @W .
Aby MIESZAC, WCISNH"WEACZ, WCISNIJ

az silnik sie zatrzyma. ) . L Q
¢ y Aktywuj funkcje Wybierz zadane @do SW,PUSH, do 2qego SW,PUSH

(UWAGA: MUSISZ przetacznik i potozenie.

@ do POSI, PUSH do 2adj pozycji,

przypisz przetacznik do
NACISKAC

kontroluj, ktére domysine

ma wartos¢ NULL) Reguluj dawke, az silnik si¢ wytgczy. @Ocenic’. az @/y}qczy,

Zamkna¢

SMIGLOWIEC
Funkcja ta stuzy do zatrzymania silnika po zakonczeniu lotu. Mozna ustawi¢ wigczenie/wytgczenie silnika bez
przesuwajac drazek trymowania, aby wytgczy¢ i ustawi¢ go ponownie przed kazdym lotem. Zamkniecie przepustnicy w helikopterze obejmuje THR
ON/OFF (pozycja powyzej biegu jatowego w dét). Przed zresetowaniem cigcia przepustnicy drazek przepustnicy musi znajdowac sie ponizej punktu ustawienia
aby unikng¢ nagtego przyspieszenia.
@ Powiadomienie: krok ustawiania punktu wyzwalania: w menu THR CUT wybierz THRO za pomocg DIAL i naci$nij

PUSH i przesun drazek przepustnicy do punktu wyzwalania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj PUSH przez jedng sekunde, aby zapisac. Ten

dziata tylko wtedy, gdy drazek przepustnicy przesuwa sie ponizej punktu wyzwalania.

2.3.9 ZATRZYMANIE BIEGU JALOWEGO (tylko ACRO)

Obniza obroty silnika na biegu jatowym w przypadku: ustawienia podczas siedzenia na pasie startowym przed JAZDAW DOL

startem, przeciggniecia i korkociaggu oraz lgdowania. Normalne ustawienie biegu jatowego jest nieco wyzsze dla

tatwiejsze starty i bezpieczne loty z mniejszym ryzykiem martwych drazkéw. MIESZANKA: INH
STAWKA: 0%

Wazna uwaga: Funkcja IDLE-DOWN nie jest zwykle uzywana, gdy SW: SwC

uruchomieniem silnika, a jego przypadkowe uruchomienie moze spowodowac zatrzymanie silnika POST: Ct&Dn

od startu. AT9 ostrzega, ze funkcja IDLE-DOWN jest wigczona, gdy nadajnik jest wigczony
jest wigczony. Pamietaj, aby wytaczy¢ te funkcje lub poming¢ ostrzezenie, naciskajgc dzwignie CURSOR, jedli tak jest

zamierzono, aby funkcja byta wtgczona.

Mozna to przypisa¢ do dowolnego przetacznika/pozycji. Niektérzy modelarze przypadkowo przypisujg IDLE-DOWN do jednej strony
przetgcznik i THR-CUT do drugiego. Nie ma ,normalnego” ustawienia uruchomienia silnika. Domysinie IDLE-DOWN to

dostac sie do centrum SWITCH C i w dét. Dziata to dobrze z THR-CUT, takze przy SWITCH C w dét. PRZELACZNIK C

g6ra to normalny lot/rozruch, srodek dla wolniejszych manewréw/lagdowania, a dot, aby wytaczy¢ silnik. Jesli przypiszesz
IDLE-DOWN lub THR-CUT do sprezynowego TRAINER SWITCH H lub F, a nastepnie uzyj funkgji trenera,

moze spowodowac utrate kontroli nad przepustnicg lub martwy drazek dla ucznia.
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Cele Kroki Wejscia

Otwérz menu PODSTAWOWE, otwérz przez 1 s. (esli ponownie ADV)’

Juzw DOk aby zwolni¢ bieg jatowy, pchnij.

Aktywuj funkcj * , . @ .
ywdl e .MIESZAC,WCISNIA, YEACZAC

Zmniejszy¢ przepustnice

Ustawienie stanu bezczynnosci za pomoc przycisku | DOStosuj predko$¢ az do uruchomienia silnika

¢i:ﬂ)Diwignia przepustnicy w dc') PREDKOSCI, WCISNIJ,

pracuje na biegu jatowym zgodnie z potrzebami za pomoca przepustnicy

przesun przetacznik, aby wtaczy¢ obroty

ladowania. stick. i do zadanej szybkosci, PUSH
Opcjonalnie: zmien przetacznik
sadanie @na SW, danej pozycji, PUSH.

Zamknaé

*Zwykle wartoé¢ 10-20%. Zabezpiecz kadtub, silnik pracuje. Ustaw DZWIEK PRZEPUSTNICY na biegu jatowym. Regulowa¢
WEACZ i WYLACZ przetgcznik IDLE-DOWN, az do osiggniecia zadanego biegu jalowego. Pamietaj, aby okresowo zwieksza¢ predkos¢ do
pozwoli¢ silnikowi ,,oczyscic¢ sig” i niezawodnie pracowac na biegu jatowym.

* Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3).

2.3.10 Bezpieczne w przypadku awarii (F/S)
(utrata czystego sygnatu i staba bateria odbiornika) podmenu (F/S): ustawia F/S
—p 1: RODZINA ANI
reakcje w przypadku utraty sygnatu lub niskiego poziomu baterii Rx. 2: STUDENT NOR
3: PRZEZ 15%
Mozliwos¢ CH1: RODZINA 4: RUDD NOR
regulacji: *Kazdy kanat mozna ustawic niezaleznie. + NORF/S 5: PRZEKEADNIA NOR
I ) . . 6: KLAPA NOR
Ustawienie NOR (normalne) utrzymuje serwo w ostatnim poleceniu
7: AUX1 NOR
pozyda.* 8: AUX2 NOR
Funkcja F/S (Failsafe) przesuwa kazde serwo do wczes$niej okreslonej wartosci

pozycja. *
UWAGA: ustawienie F/S przepustnicy dotyczy takze akumulatora F/S. « F/S jest uzywany podczas
niektérych zawodéw do obracania MULTIROTORA na ziemig przed odlotem
wyrzgdzajgc potencjalne szkody gdzie indziej. I odwrotnie, mozna go réwniez uzy¢ do przejscia w potozenie neutralne na wszystkich serwach, miejmy nadzieje
utrzymac samolot w powietrzu tak dtugo, jak to mozliwe. *
Modelarze wyczynowi czesto korzystajg z funkcji NOR, aby krétkie zaktdcenia nie miaty wptywu na ich model
manewr.
« Ustawi¢ kanat przepustnicy tak, aby silnik pracowat na biegu jalowym w przypadku wystapienia zaktécen (ACRO). To moze wystarczy¢
czas na odlot i odzyskanie sit po zaktéceniach radiowych oraz zminimalizowanie szkéd w przypadku awarii. *+ W przypadku
helikopteréw NOR jest zazwyczaj najbezpieczniejszym wyborem.
*Zalecamy takze ustawienie elektronicznego wytacznika awaryjnego silnika benzynowego w pozycji OFF w funkcji F/S
z powoddw bezpieczeristwa.
Jesli okreslisz ustawienie F/S, dane Failsafe bedg automatycznie przesytane co dwie minuty. (PCM)
Po wybraniu trybu F/S sprawdz, czy ustawienia sa zgodne z oczekiwaniami, wylaczajac zasilanie nadajnika
przetacznik i sprawdzenie, czy serwa przechodzg do wybranych ustawieni. Pamietaj, aby poczekaé co najmniej dwie minuty
po zmianie ustawien i witgczeniu zasilania odbiornika przed wytgczeniem nadajnika w celu potwierdzenia

zmiany zostaty przestane.
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Cele Kroki Wejscia

Otwoérz menu BASIC, a nastepnie
Otworz F/S.

przez 1 s. (Jesli ponownie ADVANCE). do F/

Zmien polecenie Failsafe S, PUSH
odbiornika dla Wybierz kanat na kanat 8 (wyk o ik

anat na kanat 8 (wytacznik zmiany silnika R
benzynowego (np.: CH.8)) do do CH8, WCISNI)

UWAGA: Jest to jedna z kilky 22PTOpramowanej pozycj.

funkgji, dla ktérych radio %@ ktéry steruje CH8 do zgdanej pozycji
wymaga potwierdzenia, aby Ustaw i potwierdz polecenie WYLACZONE.
dokonac¢ zmiany. Fail Safe.

* aby wyregulowaé, NACISNIJ

Powtdrz wedtug uznania

Zamkna¢

2.3.11 Funkcja kanatu pomocniczego (w tym sterowanie kanatami 9-10)

(AUX-CH): okresla relacje pomiedzy sterowaniem nadajnika i wyjsciem odbiornika dla kanatéw 5-10.

Ponadto CH9-10 POSI stuzg do zmiany kierunku serwa CH9-10.

Nalezy pamieta¢, ze funkcje CH9-10 sg widoczne tylko na ekranie AUX-CH, a tryb modulacji musi by¢ PCM lub

2,4G.

Mozliwos¢

regulacji: « kanaty 5-8 mozna przypisa¢ do dowolnego PRZELACZNIKA (AH), PRZELACZNIKA LOGICZNEGO (Lsw1-Lsw3), suwaka [VR(D) i

VR(E)] lub pokretta [VR(AC)] (np. przesuwanie klapek do przetgcznika lub suwaka), ale nie do gtéwnych drazkéw sterujgcych (uzyj do tego

programowalnych mikséw); « kanaty 9-10 AUX-CH

mozna przypisa¢ do dowolnego PRZELACZNIKA (AH), PRZELACZNIKA LOGICZNEGO (Lsw1- CH5:SWG

Lsw3) i mozna zmieniac kierunek serwa. * do tego samego przetgcznika, CH6: Pytanie

suwaka lub pokretta mozna przypisac wiele kanatéw; * kanaty ustawione na ,NULL" sg CH7:VvrC

kontrolowane tylko przez miksy. (Przyktad: wykorzystanie 2 kanatéw dla 2 E:z \S/\:VBB POST:
serwomechanizmdw steru. Zobacz miksy, s. 68.) « Jesli funkcje CH10: SWA x Bgt::

GYRO SENSE, GOVERNOR i THR-NEEDLE sg wtgczone
wigczone, ustawienia AUX-CH powigzanych kanatéw automatycznie tracg waznos¢.
Powigzane kanaty:

Zmyst zyroskopu (ACRO): rozdz. 5, 7 lub 8 ZMYSt

ZYRO (HELI): rozdz. 5 GUBERNATOR

(HELI): rozdz. 7 lub rozdz. 7i 8

przez 1 s. (Jesli ponownie ADCE). do

Cele Kroki Wejécia

Otwdrz menu PODSTAWOWE, a nastepnie do
Przypisz klapy do prawego AUX-CH & )
suwaka [VR(E)] i ustaw AUX-CH, WCISNI)
kanat 7 na NULL w ramach

Wybierz kanat do zmiany do CH6, PUSH, do 2adao przetacznika,
(Np.:CH®6) NACISKAC

przygotowan do uzycia go
jako sterowania systemem

dymowym (system

T Powtdrz powyzsze kroki wedtug uznania.
dymny bedzie pdzniej (Np..CH7=NULL) do CH7, PUSH, do N
aktywowany przepustnicg na CH7 VIX):

Zamkna¢

THR-NEEDLE (ACRO HELI): rozdz. 8
Pamietaj, ze jesli przypiszesz gtéwne sterowanie kanatem do przetgcznika, ktérego pdzniej uzyjesz do innych funkg;ji (takich jak

podwdjna/potréjna predkos¢ lub hamulce aerodynamiczne), za kazdym razem, gdy uzyjesz tej innej funkcji, przesuniesz takze kanat pomocniczy.
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2.3.12 Podmenu TIMER (funkcje stopera):

Steruje trzema zegarami elektronicznymi uzywanymi do $ledzenia czasu pozostatego w dozwolonym czasie zawodoéw, w locie

czas na zbiorniku paliwa, czas na akumulatorze itp.

U: Model-001 Y 11.2v =m
REGULATOR CZASOWY M. RadioLink [NORMAL]
<1>WYL. <2>WYL. <3>Wk 0 02: 36 0
GODZINA: 10:00 10:00 T1 00 00- 0 ?—O
TRYB: W GORE WGoRE MODEL T2 00: 00: O
NA: SwA SwA i C RX: 0.0V
ZERO ZERO MT 02: 35 P ———
SWA SwA :
RSET:
ZERO ZERO —

Mozliwo$¢ regulacji:
» Minutnik: rozpoczyna sie od wybranego czasu, wyswietla pozostaty czas. Jesli czas zostanie przekroczony, to
nadal liczy ponizej 0.
« Licznik czasu: zaczyna sie od 0 i wyswietla czas, ktéry uptynat do 99 minut i 59 sekund. « Timer odliczajacy (typ
zatrzymania): rozpoczyna sie od wybranego czasu, wyswietla pozostaty czas i koriczy na 0. » Timer modelu: kumuluje czas wigczenia do
99 godzin 59 minut dla kazdego modelu. Gdy funkcja timera modelu jest aktywna
wytgczony, czas skumulowany réwniez zostanie zresetowany do ,0:00".
* Niezalezne od kazdego modelu i automatycznie aktualizowane w przypadku zmiany modelu. « W
kazdym z trybéw TIMERA, w ciggu ostatnich dwudziestu sekund co sekunde stycha¢ sygnat dzwiekowy. W ciggu ostatnich dziesieciu
sekund, co sekunde stycha¢ dwa sygnaty dzwiekowe. Po osiggnieciu wybranego czasu rozlegnie sie dtugi sygnat dzwiekowy.
(TIMER GORA/DOt)
« Aby zresetowac¢, wybierz zgdany timer za pomocg dzwigni KURSORA (na ekranie startowym), a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj DIAL przez 1 sekunde.
« Aktywacja w dowolnym kierunku PRZEEACZNIKA AH, za pomocg DZWIGNIA PRZEPUSTNICY (STK-THR) (za pomoca PRZEPUSTNICY
STICK jest wygodny, jedli monitorujesz ilo$¢ pozostatego paliwa lub, w przypadku wersji elektrycznej, ilo$¢ pozostatego akumulatora).

PRZELACZNIK LOGICZNY Lsw1-Lsw3 lub PRZELACZNIK mocy (PWR SW).

Cele Kroki Wejscia

Otwoérz menu PODSTAWOWE, a nastepnie do przez 1 s. (Je$li ponownie ADVANCE).

REGULATOR CZASOWY

do TIMERA, NACISNIJ

Przejdz do TIMERA <2> do TIMERA <2>, NACISNI]

Ustaw timer 2 na zliczanie

w dét o 4 1/2 minuty, @do 4, WCISNI).

dostosu] czas do 4 minut i 30 sekund, kontrolowany

przez odliczaj % . .
Pozycja drazka przepustnicy. do 00 TIMER<2>, NACISNIJ na 30, P@ISNU
Stuzyto to do przechowywania .

$lad rzeczywistej przepustnicy do SWATIMER<2>, , do ST-TH SH

na czas, zeby byto lepiej
@) Dzwignie przepustnicy opus¢ do 50%, Wcisnij i przytrzymaj przez 1 s

ZERO.

wspétpracowac z

Przypisz przetacznik do ST-THK i
zuzycie paliwa/akumulatora.

ustawi¢ punkt wyzwalania. !
|

@ Dzwignia przepustnicy opuszczona do zgdanej pozycji (np. 1/4

drazek) WCISNI) przycisk na 1 s, aby ustawic.

Zamknac

* Mozna takze przypisa¢ przetgcznik resetowania (SWITCH AH lub LOGIC SWITCH Lsw1-Lsw3)
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2.3.13 TRENER:

Do szkolenia poczatkujacych pilotédw z opcjonalnym kablem trenera do podtaczenia 2 POCIAG

nadajniki. Instruktor ma kilka pozioméw kontroli.
MIESZANKA:INH -~ —» 1: FUNKCJA

2: STUDENT FUNKCJI
Mozliwose

ozlIwose 3: FUNKCJA PRZEZ
regulacji: - NORM: Gdy PRZELACZNIK TRAINER jest wigczony, kanat jest ustawiony na ten
4: FUNKCJA RUDD
tryb moze by¢ kontrolowany przez ucznia. Ustawiony kanat jest kontrolowany
5: FUNKCJA PRZEKEADNI
wedtug dowolnego programowania ustawionego w nadajniku ucznia.
6: FUNKCJA KLAPY
* FUNC: Gdy PRZELACZNIK TRAINER jest wigczony, kanat jest ustawiony na ten
7: FUNKCJA AUX1

tryb moze by¢ sterowany przez ucznia, sterowany wedtug dowolnego 8: FUNKCJA AUX2

zestaw miksujacy na nadajniku instruktora.
* MIX: Gdy PRZELACZNIK TRAINER jest wigczony, kanat ustawiony na ten tryb moze by¢ sterowany zaréwno przez
ucznia i instruktora, sterowane wedtug dowolnego zestawu miksujgcego na nadajniku instruktora. I
Szybko$¢ mieszania ucznia jest regulowana. (Domysinie 30%)
[Uwagal] Jednakze staje sie ono niewazne nawet jesli ustawi kanat, ktérego nie ma w nadajniku ucznia. The
kanat stuzy do automatycznego sterowania przez nadajnik instruktora.
* WYL.: Kanat ustawiony na ten tryb nie moze by¢ kontrolowany przez ucznia, nawet gdy jest ustawiony PRZELACZNIK TRAINERA
jest WEACZONY. Ustawiony kanat jest kontrolowany wytacznie przez instruktora, nawet gdy PRZELACZNIK TRAINERA jest wigczony.
* PRZELACZNIK: sterowany wytgcznie PRZELACZNIKiem sprezynowym H. Nie mozna przypisac.
» Kompatybilno$¢: AT9S Pro moze pracowac jako master lub uczen z dowolnym nadajnikiem Radiolink kompatybilnym z
sznur. Wystarczy podtaczy¢ opcjonalny przewdd trenazera (w przypadku serii AT9S Pro, sprzedawany oddzielnie) do ztgcza trenazera
na kazdym nadajniku i postepuj zgodnie z ponizszymi wytycznymi.
PRZYKLADY:
*Gdy przepustnica/zbiornik jest ustawiony na FUNG, mozliwe jest ¢wiczenie helikoptera z 5 kanatami przy uzyciu 4 kanatéw
nadajnik.
* Ustaw model w drugim nadajniku, uzyj trybu NORM, aby szybko i bezpiecznie sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania
wszystkie funkcje, a nastepnie pozwdl radiu studenckiemu w petni lata¢ modelem.
+ Uzywajac trybu NORM, ustaw nizsze rzuty, rézne wyktadniki, a nawet wigcz rézne ustawienia kanatéw pomocniczych
radio studenckie (jesli posiada takie funkcje).
* Aby utatwi¢ nauke, ster wysokosci i lotki mozna ustawi¢ w trybie NORM lub FUNC, a druga

kanaty ustawione na OFF i kontrolowane przez instruktora.

& nNoTATKA:

+ NIGDY nie wigczaj zasilania nadajnika ucznia.
* ZAWSZE ustawiaj tryb modulacji nadajnika ucznia na PPM.
« UPEWNIJ SIE, Ze nadajniki ucznia i instruktora majg identyczne ustawienia trymu i ruchy sterujace.
Sprawdz, przetgczajgc w przdd i w tyt podczas poruszania drazkami sterujgcymi.
+ CALKOWICIE wysun antene instruktora. Zwin antene ucznia. (Z wyjatkiem 2,4 GHz) » Gdy funkcja TRAINER jest
aktywna, funkcja snap roll jest wytaczona. Inne funkcje, np
IDLE-DOWN i THR-CUT, ktére zostaty przypisane do tego samego przetgcznika, nie sa dezaktywowane. Zawsze
Przed uzyciem funkcji TRAINER doktadnie sprawdz przypisania funkgji.

+Jesli wybierzesz inny model, ze wzgledéw bezpieczenstwa funkcja TRAINER zostanie wytaczona w biezgcym modelu

powodéw.
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Cele

Kroki

Wejscia

Wiacz system TAINER
i skonfigurowatem tak studencko

posiada: w petni funkcjonalng kontrole
lotki i ster wysokosci do

wspieraj FLAPERONA

&LOTKA; normalnie kontrola
steru, aby umozliwi¢ jego opuszczenie

podrdéz; i brak kanatu przepustnicy
kontrola (z instruktorem ds

bezpieczeristwo)

Otwdrz menu PODSTAWOWE, a nastepnie Otworz
TRENER

przez 1 s. (Je$li ponownie AD@CE).

do TRENERA, PUSH

Aktywuj TRAINERA

Pchnij, pcﬁa

Wybierz zadane kanaty i

odpowiednie typy treningéw

za ALL i ELE (domy$lna FUN)

do THR, PUSH, do OF@JSH
do RUD, PUSH, do N, PUSH

Zamknaé

Przetestuj dziatanie radia ucznia przed prébg latania!

2.3.14 Wybér przetgcznika logicznego (LOGIC SW):

Rézne funkcje AT9S Pro mozna wybiera¢ za pomocg przetgcznika.

Przetgcznikowi logicznemu mozna przypisac nastepujace funkcje: THR-CUT, IDLE DOWN, AUX-CH, TIMER, PROG. MIX, AIRBRAKE, ELEV-FLAP i

AILE-FLAP. Przetgcznik logiczny moze aktywowac funkcje o dwa

kombinacje przetacznikéw. Mozna wybrac 2 typy logiki: AND lub OR.

SW oUT LSW 1(OFF) | 2(OFF) | 3(OFF)
SW (1) [SW(2) AND OR SW SwA SwA SwA
OFF ON OFF OFF
J J ]
OFF ON OFF ON POST | NULL | NULL NULL
ON OFF OFF ON MODE | x/and x/and x/and
ON ON ON ON S‘\' S“’A S“‘.A S“'.A
Mozliwos¢
regulacji: * Mozna zastosowac trzy przetgczniki logiczne. (LSW1, LSW2 i LSW3) « SW
(1): dowolny PRZELACZNIK AH lub THRSTKS, SW (2): dowolny PRZELACZNIK AH
* Pozycja przetacznika (POSI)
Tryb logiczny: AND lub OR (MODE)
2.3.15 Podmenu wyswietlacza i cykli SERVO:
Wyswietla wyjscie radia na kanatach 1-12 (domysinie 10 L e ] TEST:OFF
kanaty, mozesz zaktualizowac¢ oprogramowanie do 12 kanatéw) 12 * & B 6 7 8 9 10 11 12
1 O B 1

Podmenu serwa zawiera dwie funkcje:

+ Wyswietlanie wykresu stupkowego w czasie rzeczywistym w celu doktadnego zademonstrowania
jakie polecenia wysyta nadajnik do serwomechanizmoéw.
(Moze to by¢ szczegdlnie przydatne przy konfigurowaniu modeli za pomoca
skomplikowane funkcje mieszania, poniewaz wyniki kazdego z nich

drazek, dzwignia, pokretto, wejscie przetacznika i obwdd opdzniajagcy moga byc

natychmiast widoczne.)

100 100 100 100 100 100 100 100

* Funkcja cyklu serwa pomagajaca zlokalizowa¢ problemy z serwomechanizmem przed awarig podczas lotu. (Kanaty 1-8)
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Cele Kroki Wejscia

Dokoricz zadane programowanie

funkcje. (Przyktad: w AUX-CH przejdz do kanatu 6 Aby uzyskat szczegotowe informacje, zobacz AUX-CH.

Zobacz wynik PRZELACZNIKO) przez 1 s. (Jesli ADVANCE, naciénij ponownie).
Otworz funkcje SERWO do SERWA, PUSH

ponowne przypisanie kanatu 6 @

od pokretta VR(A) do

trzypozycyjny Przesun kazda kontrolke, aby zobaczy¢

A
PRZELACZNIK C GC do pozycji Srodkowej. Uwaga zmiana w

(np. PRZELACZNIK C we wszystkich pozycjach) pozycja Lerwa kanatu 6
Przetgcz kanat 6 ’

serwo.
Przygotuj wszystkie serwa do wigczenia i podtacz serwja. Zasilanie wtgczone.

RS
W

Zamknac

2.3.16 TELEMETRIA

, S S o , U Model-001 T 11,2V =m
Sita sygnatu i napiecie odbiornika zintegrowane z nadajnikiem radiowym. Y. RadicLiok [ ]
Jest wyswietlany w nastepujacej konfiguracji, znajduje sie takze w podmenu 0 02: 36 0
ODBIERAC.
T100: 00: 0 PO |
Napiecie odbiornika jest pokazane jako RX, T2 00: 00- 0 .
napiecie zewnetrzne jest pokazane jako EXTY. 1 RX: 0.0V ]
WY 02: 35 EXT:0. OV
0 0
TYNH P TN I ) SO VI
Znajdz informacje telemetryczne: w MENU PODSTAWOWE wybierz ODBIOR, naciénij
s ) L. ; . . [RECEIVE]
PUSH, aby wej$¢, mozesz znalez¢ informacje telemetryczne, jak pokazano ponizej.
0.0V
RX to napiecie odbiornika, EXT to napiecie zewnetrzne. Réwniez temperatura i we Tep Mt
e ) Ext:00V 00T 00RPM
predkos¢ silnika (ZEWNETRZ, TEMPERATURA, RPM i GPS) wymagaja telemetrii
GPS Receiver RSSI:NULL
czujnik).
inik) Timer: 00-00-00  00:00:00
RSSI oznacza site sygnatu, NULL oznacza brak sygnatu, a 0 oznacza maks. T B 0°00.000
Podtaczenie czujnika telemetrycznego: czujnik ZEWN., TEMPERATURY, RPM, GPS mozna Latide Noth: 0°00.000
potaczy¢ jeden po drugim z portem odbiornika DATA. Altitude: 000.0m

Potgczenie pomiedzy R9DS a modutem telemetrycznym PRM-01 (zdjecie ponizej po lewej)

Potgczenie pomiedzy R9DS i modutem telemetrycznym OSD PRM-03 z PIXHAWK (zdjecie ponizej po prawe;j
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Cze$¢ 3. FUNKCJE MENU ZAAWANSOWANEGO ACRO

3.1 TYPY SKRZYDL SAMOLOTOW (ACRO/GLID):

W modelach MULTIROTOR wystepuja 3 podstawowe typy skrzydet:
Proste. Model wykorzystuje jedno serwo lotek (lub wiele serwomechanizméw w wigzce Y podtgczonych do jednego kanatu odbiornika).
ma ogon. Jest to konfiguracja domysina i nie wymaga specjalistycznego programowania skrzydet.

+ Podwdjne serwa lotek. Model wykorzystuje 2 serwa lotek i posiada ogon. Patrz PODWOJNE SERWIS LOTEK.

* Modele bez ogona (latajace skrzydto). Model wykorzystuje 2 serwa skrzydtowe wspétpracujgce ze sobg w celu uzyskania zaréwno przechytu, jak i pochylenia
kontrola. Zobacz ELEVON.

Podwdjne serwa lotek (z ogonem) (ACRO/GLID): Wiele modeli obecnej generacji wykorzystuje dwa serwa lotek, podtgczone do dwdéch
serwomechanizmoéw lotek, podtgczonych do dwdéch oddzielnych kanatéw odbiornika. (Jedli twéj model to latajgce skrzydto

bez oddzielnych wind, patrz ELEVON)

KORZYSC:

* Mozliwo$¢ regulacji Srodka i punktéw koricowych kazdego serwa w celu uzyskania idealnie dopasowanego

skoku. * Redundancja, na przyktad w przypadku awarii serwa lub kolizji w powietrzu. « tatwos¢

montazu i wiekszy moment obrotowy na powierzchnie dzieki braku koniecznosci drazkéw reakcyjnych do napedzania pojedynczego serwa 2

powierzchnie.

* tatwos$¢ montazu i wiekszy moment obrotowy na powierzchnie dzieki braku koniecznosci drazkéw reakcyjnych do napedzania pojedynczego serwa 2
powierzchnie.

* Wiekszy ruch lotek w gére niz w dét dla prostszych przechyler, mechanizm réznicowy lotek. (Patrz glosariusz dla

definicja.) *

Ustaw ujemng warto$¢ procentowa, aby odwrdci¢ dziatanie jednego z serw.

Opcje:

Odbiornik 5-kanatowy. Skonfiguruj AILE-2 przed kontynuowaniem pracy z FLAPERON lub AIL-DIFF.

* FLAPERON:

+ Uzywa CH6 dla drugiego serwa

* Umozliwia dziatanie klap i lotek z lotek. « Zapewnia funkcje FLAP-TRIM do

regulacji punktu neutralnego FLAPERONA do lotu poziomego. * Umozliwia réwniez réznicowanie lotek we wtasnym

programowaniu (zamiast aktywowania AIL-DIFF). « Uzywa CH7 dla drugiego serwa (patrz AIL-2 uzywa CH5) ¢

Pozostawia CH5 i CH6 wolne do obstugi klap, np. FLAPERON i

dziatania klap razem, w AIRBRAKE. « Umozliwia wiekszy ruch lotek w gére niz w dét, co zapewnia prostsze przechyty. Bedziesz musiat
wybra¢, ktéry z FLAPERON

lub AIL-DIFF jest lepszy dla konfiguracji Twojego modelu. Jesli chcesz, aby lotki dziataty réwniez jako klapy, najprawdopodobniej tak
chcesz uzywac¢ FLAPRON. Jesli Twéj model ma 2 serwa lotek i klapy, wéwczas AIL-DIFF jest prawdopodobnie najtatwiejszy

wybor.

UWAGA: W jednym przypadku mozna uzywac tylko jednej z trzech funkgji typu skrzydtowego (FLAPERON, AIL-DIFF i ELEVON).

czas. Nie mozna wigczy¢ wszystkich trzech funkcji jednoczesnie. Aby aktywowac inny typ skrzydta, musi by¢ to pierwsze

dezaktywowany.

3.2 PODWOJNE SERWIS LOTNIKOW (odbiornik 5-kanatowy, AILE-2, ACRO/GLID)

AILE-2 umozliwia FLAPERON i AIL-DIFF z 5-kanatowym odbiornikiem. AILE-2 informuje radio tylko, ze jeste$

uzywajgc CH5 i CH6 (FLAPERON) lub CH5 i CH7 (AILDIFF), a nie CH6 lub CH7, jako drugiego serwa w

FLAPERON lub AILE-DIFF. Nadal musisz aktywowac¢ i ustawi¢ funkcje FLAPERON/AILE-DIFF.

@® Nalezy pamieta¢, ze wybranie kanatéw CH6&5 lub CH7&5 NIE zwalnia kanatéw CH6 lub CH7, ktére mozna wykorzysta¢ do innych funkgji, gdy
przy uzyciu odbiornika z wiecej niz 5 kanatami. Zaréwno 5, jak i 6 (FLAPERON/AILE-DIFF) sg dedykowane do
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Programowanie FLAPERON lub AILE-DIFF. [Jest to korzystne w przypadku czterech serwomechanizméw lotek, ktére muszg mie¢ swoje
punkty koncowe lub listwy boczne ustawiane oddzielnie. Kanaty CH1, CH5 i CH6 sg juz w petni skonfigurowane do dziatania jako lotki. Mieszac

CH7 lub CH8 (drugie serwo lotek po drugiej stronie) w lotki, aby dziatato prawidtowo.

Cele Kroki Wejécia
Otworz PARAMETR Przez 1 s. (Jesli ponownie AI@ICE) .
Wyreguluj serwo drugiej lotki podmenu. do PARAMETROW. PUSH

wyjscie z CH6lub7 do
kanat CH6 i 5 Zezwalaj na blizniacze

Wybierz AILE-2 i zmien na
serwomechanizmy lotek wspétpracujace z | CH6 i 5. @AILE'Z' do CH@’

odbiornik 5-kanatowy.
Zamknad

W modelach MULTIROTOR wystepujg 4 podstawowe typy ogonow: ¢

Proste. Model wykorzystuje jedno serwo steru wysokosci i jedno serwo steru (lub wiele serwomechanizméw w wigzce Y). To jest
domysiny.

* Podwdjne serwa windy. Model wykorzystuje 2 serwa windy.

* Modele bez ogona. Model wykorzystuje 2 serwa skrzydtowe, aby zapewni¢ kontrole przechytu i pochylenia. Zobacz ELEVON (ACRO/
GLID 1A+1F). *

OGON V. Model wykorzystuje 2 powierzchnie ustawione pod katem razem, aby zapewni¢ kontrole odchylenia i pochylenia. zobacz V-TAIL (ACRO/
SLAJD).

@ Uwaga: jednoczesnie mozna uzywac tylko jednej z trzech funkcji typu ogonowego (AILEVATOR, V-TAIL i ELEVON).

Radio zapewnia ogrzewanie i nie pozwoli na wtgczenie innego typu ogona, dopdki pierwszy nie zostanie wytaczony.

Wyswietli sie komunikat o btedzie INNE WING MIXING IS ON.

Uzywanie ELEVON (ACRO/GLID 1A+1F): jest uzywany ze skrzydtami delta, skrzydtami latajgcymi i innymi bezogonowymi

MULTIROTOR taczacy funkcje lotek i steru wysokosci, wykorzystujacy dwa serwa, kazdy w ELEVON. The

Reakcje lotek/stery kazdego serwa mozna regulowac¢ niezaleznie. Jest to réwniez popularne w przypadku podtoza

do uzytku modelowego, takiego jak czotgi, ktére napedzaja razem dwa silniki do jazdy do przodu i jeden silnik do przodu/jeden do tytu

do obracania.

3.3 MENU FUNKCJI ACRO ADVANCE

Miksy to specjalne programy w radiu, ktére nakazujg jednemu lub wiekszej liczbie kanatéw wspétdziatanie z sygnatem wejsciowym
tylko z jednego zrédta, takiego jak drazek, suwak lub pokretto.
Istnieje wiele rodzajéw mieszanek:
TYP:
* Liniowy: Wiekszo$¢ mikséw jest liniowa. 100% liniowy miks méwi serwomechanizmowi podrzednemu, aby zrobit doktadnie to samo, czym jest serwomechanizm gtéwny
w tym celu wykorzystujgc 100% zasiegu kanatu podrzednego. Przyktadem jest FLAPERON, gdy drazek lotek jest
poruszony, serwo klapy ma przesunga¢ sie doktadnie o te samg wartos¢. 50% miks liniowy powiedziatby serwomechanizmowi slave,
na przyktad, aby przejs¢ do 50% zakresu, gdy sterowanie urzadzenia gtbwnego zostanie przesuniete o 100%.
« Offset: Mieszanka OFFSET to specjalny rodzaj miksu liniowego. Kiedy miks jest wtgczony (zwykle poprzez przesuniecie przetgcznika),
serwo podrzedne zostaje przesuniete o okreslony procent swojego zakresu. Przyktadem tego jest AIRBRAKE, przesuwanie klap, FLAPERON i
winda, wszystko do ustawionej pozycji za naci$nieciem przetgcznika. « Curve: Mieszanki
Curve sg najczesciej stosowane w helikopterach, ale mozna je réwniez stosowa¢ w samolotach i szybowcach. Jaki$
przyktadem jest mieszanie THROTTLE-NEEDLE, gdzie poruszane jest serwo igty w locie, zmieniajac mieszanke,
W miare poruszania sie serwa przepustnicy.
» Op6znienie: Miksy op6Zzniajgce sg czescig kilku bardzo specjalnych funkgji, ktére powoduja, ze serwo porusza sie do zagdanego zakresu
wolniej.
THROTTLE DELAY (symuluje silniki turbinowe) i opéznienia steru wysokosci w AIRBRAKE to dwa przyktady
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Ten. DELAY w HELI to kolejny przyktad, ktéry spowalnia ruch serwa do ustawien trymowania drugiego
warunki.
Zasadniczo kazda funkcja w programowaniu radia jest tak naprawde mieszanka, ze wszystkimi skonfigurowanymi przypisaniami/programami
i gotowy do uzycia. Dodatkowo programy AT9 ACRO i GLID zapewniajg 4 liniowe i 4 krzywe
w petni programowalne miksy (HELI zapewnia 4 liniowe i 2 krzywe), ktére pozwalajg na ustawienie specjalnych mikséw
rozwigzac trudnosci w locie, aktywowac dodatkowe funkgcje itp.
Przyjrzyjmy sie szybko kilku przyktadom funkgji, ktére juz oméwiliémy. Moze to pomdéc w wyjasnieniu mieszanki
rodzaje i znaczenie mieszanek:
Dodatkowy przyktad: «
Wykfadniczy to zaprogramowana mieszanka krzywych, ktéra sprawia, ze reakcja serwomechanizméw jest bardziej (+) lub mniej (-) czuta
wokét drazka Srodkowego (dziata w potaczeniu z Dual Rate, liniowym miksem regulujgcym catkowity zakres). Widziec¢
D/R, EXP, *
IDLE-DOWN i THR-CUT to dwa wstepnie zaprogramowane miksy OFFSET. Informujg one serwo przepustnicy, kiedy
ponizej pewnego punktu, aby przej$¢ w kierunku biegu jatowego o dodatkowy ustawiony procent, aby poméc w zamknieciu
gaznika. « Mieszanie ELEV-TO-FLAP to wstepnie zaprogramowany miks liniowy, ktérego zadaniem jest przesuwanie klap proporcjonalnie do
sterowania windg, dzigeki czemu petla modelu jest jeszcze ciasniejsza niz w przypadku
samej windy. » Mieszanie THROTTLE-NEEDLE jest mieszankg krzywej (jak PROG.MIX 5 do 8) w celu prawidtowego ustawienia igty w
locie. « Mieszanie THROTTLE DELAY to wstepnie zaprogramowany miks opézniajacy, ktéry spowalnia reakcje serwa CH3.
Nastepnie przyjrzymy sie szczegétowo niektérym wstepnie zaprogramowanym miksom (miksom, ktérych kanaty sg wstepnie zdefiniowane dla

prostota), ktérych jeszcze nie omawialisSmy, i na koniec spéjrz na w petni programowalne typy mikséw.

3.3.1 Program MIX

[PROGMIX] [PROG MIX1]
-normal- -curve-
< 0% MIX:INH
1:INH 5:INH RATE et
2:INH 6:INH OFFSET: 0% TRIM:OFF
3:INH 7:INH (- 0%) LINK: OFF
N : SW:SwB
4-INH 8-INH IASTER:CH1 W
SLAVE:CH4 POST:NULL

ATOS Pro zawiera cztery oddzielne, liniowo programowalne miksy. (Zauwaz, ze szybko$¢ mieszania miksera nr 5-8 jest ustawiona
z 5-punktowa krzywa. HELI ma mikser nr 5-6. Zobacz MIESZANKI KRZYWYCH

Istnieje wiele powodoéw, dla ktérych warto uzywac tych mieszanek. Kilka z nich jest tutaj wymienionych. Wszystko z mozliwosciag regulacji
parametry sg wymienione ponizej, ale nie daj sie przestraszy¢. Jesli po raz pierwszy eksperymentujesz z mieszankami,

po prostu wigcz domysine miksy, dostosuj je tak, jak uwazasz, a nastepnie uzyj ekranu serwa, aby to sprawdzi¢

i sprawdz, czy miates racje. Jak w przypadku wszystkich funkcji, prébka

konfiguracja jest nastepujaca krok po kroku, aby Ci poméc.

Przyktadowe powody, dla ktérych warto stosowa¢ miksy

programowalne liniowo: * Aby skorygowac zte tendencje MULTIROTORA (takie jak kotysanie sie w odpowiedzi na

sterowanie sterem). *« Aby obstugiwac¢ 2 lub wiecej serwomechanizméw dla jednej osi (np. dwa

serwa steru). * Aby automatycznie korygowac okreslone dziatanie (takie jak opuszczanie windy, gdy klapy s opuszczone). « Aby
uruchomi¢ drugi kanat w odpowiedzi na ruch w pierwszym kanale (np. zwiekszenie ilosci

olej dymny w odpowiedzi na wieksze otwarcie przepustnicy, ale tylko wtedy, gdy czujnik dymu jest aktywny). « Aby

wytgczyc reakcje gtéwnego sterownika w pewnych okolicznosciach (np. symulujac ptonacy jeden silnik).

-wyjscie na blizniaczym, czyli skrety steru wspomaganego przepustnicg, réwniez w przypadku blizniaka).

Mozliwos¢ regulagji:
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» Domysine: Dla uproszczenia 4 programowalne miksy domysinie odpowiadajg najczesciej uzywanym miksom. Jesli chcesz

uzyj jednego z tych mikséw, po prostu wybierz numer miksu, aby serwa master i slave byly juz gotowe

wybrane dla Ciebie. *

PROG.MIX1 lotka-ster dla skoordynowanych skretéw

* PROG.MIX2 ,winda do klapy” dla wezszych petli (HELI domysinie miksuje ELEV do wysokosci). * PROG.MIX3

+klapa do windy” do kompensacji pochylenia za pomocg klap (HELI domys$inie miksuje wysoko$¢ do ELEV) « PROG.MIX4 kompensacja
obstugi naziemnej przepustnicy i steru

+ Kanaty dostepne do miksowania: Wszystkie cztery miksy moga wykorzystywa¢ dowolng kombinacje CH1-8. (CH9-10 nie jest proporcjonalny
i nie mozna ich mieszac.) Przesuniecie i pokretta mozna réwniez ustawi¢ na kanaty gtéwne. «Master:

kanat sterujacy, kanat, ktérego ruch podaza za kanatem podrzednym. *Inny kanat: Wiekszo$¢ mikséw podaza za kanatem
kontrolnym. (Przyktad: ster do lotek, 25%, bez przetgcznika, koryguje przechylenie

sprzeganie.)

PRZESUNIECIE ROLOZENIA PRZELACZNIKA £ ACZENIA MASTER SLAVE

RUDD RODZINA WEACZONA WYEACZONY KAZDY ZERO 25% 0

+Offset jako master: Aby utworzy¢ miks OFFSET, ustaw master jako OFST. (Przyktad: Przesur FLAPERON jako klapy o 20%
catkowitego rzutu, gdy PRZELACZNIK C jest w pozycji dolnej.)

MISTRZ NIEWQLNIK PRZESUNIECIE PREDKOSCI PRZELACZNIKA EACZNIKA

OFST KLAPKA NA Nie dotyczy C W DOL 20% 0

* Wybierz jako gtéwne: Aby bezposrednio wptyna¢ na pozycje jednego serwa poprzez poruszanie pokrettem, ustaw gtéwny jako zgdane pokretto.

(Przyktad: utwdérz drugie wykonczenie przepustnicy na lewym suwaku.)

MISTRZ NIEWOLNIK POLACZYC PRZESUNIECIE PREDKOSCI POZYCJI PRZELACZNIKA TRYMOWANIA

VR(D) WYLACZENIE Nie dotyczy KAZDY ZERO 5% 0

«Slave: kontrolowany kanat. Kanat przesuwa sie automatycznie w odpowiedzi na ruch

kanat gtéwny. Drugi kanat znajduje sie w nazwie miksu (tj. lotka-ster). «Link: Potgcz ten programowalny

miks z innymi miksami.

Przyktad: Mieszanie PMIX FLAP-ELEVATOR w celu skorygowania balonowania, gdy klapy sg opuszczone, ale model ma ogon w ksztatcie litery V.
Bez LINK ta mieszanka porusza winde CH2 tylko wtedy, gdy zostanie wydane polecenie klapy, co powoduje zagrozenie

potaczenie odchylenia i przechylenia. Gdy LINK jest wigczone, mieszanie dotyczy zaréwno CH2, jak i CH4.

PRZESUNIECIE |POLOZENIA PRZELACZNIKA EACZENIA MASTER SLAVE

ELEW. KLAPY WELACZONA WYLACZONA KAZDA ZERO 5 0
%

«Trim: Trim Mastera wptywa na Slave. Nie jest wyswietlane, jesli kanat gtéwny nie jest kanatem 1-4, poniewaz kanaty 5-9 nie majg trymera. Np.: dwa
serwa steru. Przy WYLACZONYM TRIM trymer steru potgczytby oba serwa. TRIM ON rozwigzuje ten problem. « Opcje

wigczania/wytaczania:

* PRZELACZNIK: Dowolna pozycja ktéregokolwiek z 8 przetgcznikdw moze zostac uzyta do aktywacji miksu. W gére i Cntr, Cntri Dn

Opcje pozwalajg na wigczenie miksu w 2 z 3 pozycji 3-pozycyjnego PRZELACZNIKA. « NULL: Zaden

PRZELACZNIK nie moze wytgczy¢ tego miksu. Mieszanka ta jest caty czas aktywna.

* Mozna przypisa¢ SW LOGIC SW (Lsw1 do 3). « STK-THR:

Wiaczanie/wytaczanie poprzez ruch DZWIGNIA PRZEPUSTNICY. Mozna wybra¢ punkt/kierunek wyzwalania. Byty:

Mieszanka OFST-to{(drzwi zmiany biegéw), aby otworzy¢ drzwiczki skrzyni biegéw na biegu jatowym, co jest aktywne tylko wtedy, gdy przepustnica jest ponizej potowy.
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PRZEEACZNIK

VYKONCZENIA £ACZA MASTER SLAVE

POZYCJA PRZESUNIECIE STAWKI

OFST

AUX2 WYL. WE. STK-THR Drazek pfzy 1/2 przez 1 sek. 100% 0

« Szybko$¢: procent zasiegu urzadzenia podrzednego, jaki przesunie sie przy maksymalnym sygnale wejsciowym z kanatu gtéwnego. Byty:

Mieszanka RUDDERAILERON, 50%. Zakres wszystkich = 1". Kiedy ster jest przesuniety catkowicie w prawo, lotki poruszaja sie o 1/2 cala.

PRZESUNIECIE

POLOZENIA PRZELACZNIKA LACZENIA MASTER SLAVE

RODZINA RUDDOW

WYL. WYL. KAZDY

ZERO 50% 0

« Przesuniecie: Przesuwa $rodek urzadzenia podrzednego wzgledem urzadzenia gtéwnego. Przyktad: Zawér dymny otwiera sie szerzej na kazde serwo przepustnicy

pozycji, gdy PRZELACZNIK dymu jest wigczony. Pozycja neutralna serwa dymu zostata przesunieta w dét od $rodka DRAZKA PRZEPUSTNICY

do dna.
LACZE MASTER-SLAVE PRZESUNIEQIE PREDKOSCI POZY(JI PRZELACZ+IKA TRYMOWANIA
PRZEZ AUX2 wAczony whaczony I W DOL 100°+ 100
%
Cele Kroki Wejécia

Ustaw FLAP-ELEV

mieszac:
Wt., gdy PRZELACZNIK C jest w pozycji ON

w pozycji dolne;j.
Brak ruchu windy

kiedy klapy sie poruszaja

w gére (spoilery), 5% windy
ruch przy klapach

padnij. Link powinien

by¢ WEACZONE, jesli tryb ma tryb podwdjny
serwa windy.

W przeciwnym razie Link pozostaje

WYEACZONY.

Otworz nieuzywany programator
mix.(Przyktad: uzyj PROG.MIX3, poniewaz
jest juz ustawiony

WINDA KLAPOWA)

do menu PODSTAWOWEGO, ponownie do ADVANCE

do PROG.MIX PUSH

Aktywuj funkcje

@aby MIESZAC, WCISNA@LACZYC WCISNIC

Wybierz mistrza i niewolnika
kanaty.

Juz CH6. Juz CH2

Opcjonalnie: ustaw Master jako OFST lub
VR(AE)

do opanowania, pchniecia@ zadanego wyboru

W razie potrzeby ustaw LINK i TRIM.

@do LINKU, PUSH, @do DWONA

Przypisz PRZELACZNIK i pozycje.
(Przyktad: zmiana z E na C, w dot)

6:i}do SW, PUSH, do Sw@
do POSI, PUSH do DOV@

Opcjonalnie: ustaw przetacznik w pozycji STK-THR na
pktywuj miks za pomocg THROTTLE
STICK.

@ na SW, PUSH

@do POSI

’
punkt . Nacirzytrzymaj przez 1 sekundg, aby ustawic.

do STK-THR

@ Drazek przepustnicy zgodnie z potrzebg

Opcjonalnie: ustawi¢ potozenie przetacznika na
ZERO. Wtgcz miksowanie przez caty czas.

Niekompletny z STK-THR.

®do POSI, PUSH, do N@

Ustaw stawke. (Np.: Lo=0%,Hi=5%)

@wyjdz’ 0 godz
do 5%

@aby OCENIC, WCISNIJ \f@

0%, ®VR(A) obok $rodka.

W razie potrzeby ustaw WYt. SET. (np.: 0)

@do OFST do (@

Zamknac
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Inne prébki: ¢
Mieszanka RUD-ELEV (ACRO GLID): Kompensuje przechylenie w gére lub w dét, gdy ster jest wigczony. « Mieszanka AIL-
RUD (ACRO): Koordynuj skrety, automatycznie sterujgc sterem za pomoca wejscia lotek. Wszystkie typy modeli. « Mieszanka ELEV-PIT (HELI):

Kompensuje utrate sity nosnej spowodowang przechyleniem modelu

3.3.2 Mieszanki programowalne wedtug krzywej (PROG.MIX5-8)(HELI: PROG.MIX5-6 ):

Programy ACRO/GLID AT9S Pro zawierajg cztery oddzielne, programowalne miksy. HELI zawiera dwa.

Istnieje wiele powodoéw, dla ktérych mozesz chcie¢ mikséw krzywych. Zwykle miks liniowy nie odpowiada Twoim potrzebom

caly zakres. Jedng z zaprogramowanych kombinacji krzywych jest funkcja THROTTLE-NEEDLE. Ta krzywa jest

regulowany w 5 punktach, co pozwala na regulacje strojenia silnika w 5 punktach w catym zakresie obrotéw.

Jedna programowalna mieszanka krzywych domysinie ustawiona jest na RUDDER-AILERON. Mieszanka liniowa, ktéra zapobiega toczeniu sie modelu
na ostrzu noza jest prawdopodobnie za duzo lotek, gdy ster jest uzywany w locie poziomym. Utwérz mieszanke krzywych i ustaw wszystko

5 punktéw za dopasowanie miksu liniowego. Zablokuj miks liniowy, a nastepnie dostosuj krzywa, aby uzyskac¢ wtasciwg reakcje wszystkich

wzdtuz ruchu kanatu steru.

- [PMIX5 CURVE]
[PROG MIX] MIX-INH POINT-5> 0%
-normal- -curve- o
3 0%
1:INH 5:INH > 0%
2INH 6:INH S
MAS:CH1
3:INH 7:INH SLV-CH2
SW:SwF
4:INH 8:INH POST-NULL

Mozliwos¢

regulacji: «+ Domyslne ustawienia ACRO/GLID: 4 programowalne krzywe zawierajg domysine zestawienia najczesciej wybieranych opgcji, ale mozna je zmienic¢
ustawi¢ na dowolny

kanat. « PROG.MIX5 ster-lotka do kompensacji sprzezenia przechylen (GLID domysInie tgczy lotki do ELEV.) « PROG.MIX6 ster do lotek do
kompensacji sprzezenia przechylen (GLID domysinie taczy lotki do ELEV.) « PROG.MIX7 ster-winda do kompensacji sprzezenia pochylenia
(domysInie miksy GLID to

ster wysokosci do hamulca

aerodynamicznego.) * PROG.MIX8 ster do steru wysokosci w celu kompensacji sprzezenia pochylenia (domysinie miksy GLID to

od windy do hamulca aerodynamicznego.)

+ Wartosci domysine HELI:

* PROG.MIX5 lotka do steru wysokosci dla skoordynowanych skretéw

* PROG.MIX6 lotka do steru wysokosci dla skoordynowanych skretéw

* Master: Kanatem sterujgcym moze by¢ tylko kanat. Nie mozna przesung¢ lub wybraé.

« Przycinanie: niedostepne w mieszankach o zaokraglonych ksztattach.

* Przesuniecie: niedostepne w przypadku mieszanek krzywych.

Cele Kroki Wejscia
Ustaw krzywa RUDD-ELEV Otwdrz nieuzywany do menu BASIC pono do
miksuj na modelu, ktéry rzuca sie w oczy programowalny miks. (np. uzyj OSIAGNIECIE
mocno w doét przy petnym sterze PROG.MIX7, poniewaz juz jest A
i wecale nie przy minimalnym do PROG.MIX PUSH 7, PUSH @

skonfigurowany dla podnosnika klapowego)

wejscie steru i pochylenia

gorzej na prawym sterze niz Aktywuj funkcje ®aby MIESZAC, WCISNA@LACZYC’, WCIENIE
lewy:
Wybierz mistrza i niewolnika Juz RUDD. Juz ELEV
Punkt 1: 25% kanaty.
Punkt 2: 8% 36

Punkt 3: 0%
Punkt 4: 10%
Punkt 5: 28%
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Ustaw LINK wedtug potrzeb (np. wytgczone)

Przypisz PRZELACZNIK i pozycje. @do SW.PUSH. do C @ISNIJ
(Przyktad: zmiana z F na C w dot)
do POSI, PUSH. na dé}@
Opcjonalnie: ustaw przetacznik na do POSI, @ Drazek przepustnicy zgodnie z potrzebg
STK-THR, za pomoca ktérego aktywujesz miksowanie ¥

przytrzymaj przez 1 sekunde, aby ustawic.

DZWIGNIA PRZEPUSTNICY. punkt . Nacié

Opcjonalnie: ustawi¢ potozenie przetacznika na

ZERO. Wtacz miks w ogdle do POSI, PUSH, do N

czas. Niekompletne z
STK-THR.

Ustaw zgdany procent na piec @do PUNKTU -1 d@% :,@1

punkty kijowe. Powtdrz dla punktéw 2-5.

Zamkng¢

3.3.3 KLAPA (ACRO/GLID 1A+1F):

[FLAPERON] [FLPERON]
MIX: INH MIX: INH NORMA %+
(LY (R) (L) (R) START
RATE-AIL1: +100% +100% RATE-AILL:+100% +100%  SPEED
AIL2: +100% +100% AIL2: +100% +100%  DISTA
FLP2: <100% FLP2: +100% LANDI
FLP1: -100%
FLP1: +100% B.FLY-ADJ:25%
ACRO SLAID

Funkcja miksowania FLAPERON wykorzystuje jedno serwo na kazdej z dwéch lotek i uzywa ich dla obu lotek

i funkcja klapy. Aby uzyska¢ efekt klap, lotki jednocze$nie podnoszg sie/opuszczajg. Oczywiscie funkcja lotek (ruch

w przeciwnych kierunkach) jest réwniez wykonywane.

® Uwaga: przy zmianie polaryzacji szybkosci nalezy wyswietli¢ opcje ,changerate dir?” jest wyswietlany w celu sprawdzenia. Prosze skonfigurowac¢ pdzniej
naci$niecie DIAL na 1 sekunde i anulowanie wyswietlania alarmu. (tylko GLID)

Po wigczeniu FLAPERON, za kazdym razem, gdy zaprogramujesz CH6 lub ,klape” (np. miksowanie ELEVATOR), radio

nakazuje obu serwomechanizmom dziata¢ jako klapy. Wielko$¢ skoku dostepna jako klapy jest niezalezna

regulowany w FLAPERON. Dostepna jest réwniez funkcja przycinania (patrz FLAP-TRIM), aby dostosowac oba potozenia neutralne

potozeniach razem w celu uzyskania lotu prostego i poziomego lub niewielkiego zwiekszenia/zmniejszenia kata nachylenia klap. PUNKT KONCOWY i
Obydwa SUB-TRIM nadal regulujg kazde serwo indywidualnie.

Mozliwos¢

regulacji: « Skok kazdego serwa lotek w gére mozna ustawi¢ oddzielnie od jego ruchu w dét, tworzac réznice lotek. (Widzie¢

przyktad).

Skok kazdego serwa lotek, gdy jest uruchamiany jako klapa, jest regulowany oddzielnie.

* AILE-2 moze by¢ wykorzystany do korzystania z odbiornika 5-kanatowego i nadal mie¢ FLAPERON. UWAGA: Funkcja AILE-2

nakazuje tylko serwomechanizmowi kanatu 5 dziatanie z serwomechanizmem lotek jako lotkami i przestrzeganie dziatania klapy gtéwnej

sterowanie (skok regulowany w FLAP-TRIM.) Nie zapewnia petnego miksowania klap, jak w przypadku korzystania z kanatu 6+
odbiornik i kanat 6.
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* Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienia FLAPERON dla kazdego warunku. (GLID)

® Uwaga: Aktywacja FLAPERON powoduje jedynie, ze lotki dziatajg jak lotki i informuje radio, jak daleko chcesz

poruszajg sie jak klapy. Jesli nastepnie aktywujesz inne programy, ktére przesuwaja je jako klapy.

FLAP-TRIM to funkcja przycinania klap, ktéra umozliwia ruch klap w reakgcji na sterowanie kanatem 6. To jest

przeznaczony wytgcznie do przycinania Srodka klap, ale moze by¢ réwniez uzywany do sterowania petnymi klapami.

ELEVATOR-FLAP dodatby mieszanie windy do ruchu klapy z pokretta klapy po wigczeniu FLAP-TRIM

aktywowany.

Cele

Kroki

Wejscia

Aktywuj podwajng lotke
serwa, FLAPERON.
Wprowadz 10% mniej w dot
podréz niz podréz w gére
(réznica lotek)

w FLAPERONIE
programowanie.(Zmniejszenie
Prawa lotka w dot

podréz do 90%, spadek
lewa lotka w dot

do 90%)

Dostosuj catkowity skok klapy
dostepne do 50%.

dostepny skok lotek.

Otworz FLAPERON.

do menu BASIC, pone do ADVANCE

do FLAPERON .PUSH.

Aktywuj funkcje.

) miesza¢. NACISKAEDZIALAC

Opcjonalnie: regulacja géra/dét
podréz dla 2 serw. (np. 90%
w dét)

@) do DZWIGMERLOTEK AILLE1. do 90%
Do ALLe2, pABFGNIA LOTNIKOW, @ do 90%

Opcjonalnie: uzyj jako klapy catkowitej
kontrola. Zrezygnuj CH6 jest podstawowym
sterowanie w AUX-CH zadang klapa
kontroli. (np. prawy suwak)

@) do FLAP2 PUSH, do +506)
@) do FLAP1.PUSH, do )

Zamkng¢

* Jesli pojawi sie komunikat o btedzie, ze WLACZONE JEST MIESZANIE OTHER WING, nalezy dezaktywowac funkcje AIL-DIFF lub

ELEWON.

3.3.4 WYKONCZENIE KLAPY

Uzywanie FLAP-TRIM do regulacji FLAPERON (ACRO/GLID)

[FLAP-TRIM]

MIX: INH

RATE: 0%
ACRO

[ FLAP-TRIM ]

MIX = INH

: 0%
RATE: t (Vra)
v: 0%

SLAJD

FLAP-TRIM przypisuje gtéwne sterowanie FLAPERON [domysInie VR(A)], aby umozliwi¢ trymowanie klapy w locie

dziatanie FLAPERONA.

@ Uwaga: Nawet jesli FLAP-TRIM zostanie aktywowany z AIL-DIFF, nie bedzie to miato zadnego efektu. JEDYNA funkcja, ktéra

umozliwia sterowanie lotkami, gdyz klapy w konfiguracji AIL-DIFF to AIRBRAKE. Wiekszo$¢ modelarzy uzywa

AIRBRAKE lub programowalne mieszanki, umozliwiajgce przesuwanie klap do okreslonej pozycji poprzez ruch przetgcznika.

FLAP-TRIM moze by¢ réowniez uzywany jako gtéwne sterowanie klapami w locie. W ten sposéb mozesz przypisa¢ kanat CH6 do a

Przetacznik 3-pozycyjny, z pozycja ,SPOILERON”, neutralng i ,FLAPERON", a nawet regulacjg procentowg
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podrézowat jak FLAPERON/SPOILERON poprzez zmiane skoku trymu klap.

Cele Kroki Wejscia

do PODSTAWOWEGO ponownie do ADVANCE

do KLAP-TRIM.PUSH.

Dodaj FLAP-TRIM, aby umozliwi¢ | Otworz funkcje FLAP-TRIM
lotki modelu do

by¢ przycigte razem jako Funkcja jest automatycznie aktywowana za pomocg FLAPERON; jednak domysiny
klapy w dowolnym momencie podréz wynosi 0.
lot, z
Maksymalny przejazd 5%. Dostosuj dostepng podréz
FLAPERON kiedy @do 50

ustawiony catkowity skok klapy
FLAPERON. obracajgc pokretto CH6.

Zamkna¢

3.3.5 ROZNICA PRZELOTOW (ACRO/GLID 2A+1F/GLID 2A+2F)

[AILE-DIFF] [AILE-DIFF]
MIX: INH NORMA*+
(L) (R) (LY (R) START
RATE-AILL: +100% +100% RATE-AIL1:+100% +100% SPEED
ATL2: +100% +100% AIL2: +100% +100% DISTA
FLAP: CHG6 B.FLY-ADJ:25% LANDI
ACRO PRZESUN (2A+1F)/GLID (2A+2F)

Mechanizm réznicowy lotek jest uzywany gtéwnie w skrzydtach z 3 lub 4 serwami, przy czym jedno serwo dziata na wewnetrznej klapie na CH6 lub
CHS5 i CH6 oraz AILE-DIFF kontrolujgce prawidtowa prace lotek 2 serwomechanizméw lotek, podtgczonych do CH1 i

CH7. Lotki nie moga poruszac sie jak klapy podczas korzystania z AILE-DIFF, z wyjatkiem korzystania z AIRBRAKE. (Zauwaz to

nawet jesli wtgczysz FLAP-TRIM podczas korzystania z AILE-DIFF, nie bedzie to miato zadnego efektu. TYLKO AIRHAMULEC

steruje lotkami jako klapami w konfiguracji AILE-DIFF.)

® Uwaga: Podczas zmiany polaryzacji predkosci obrotowej klapy pochylenia, ,changerate dir?” jest wyswietlany w celu sprawdzenia.
Prosze dokona¢ konfiguracji po nacisnieciu DIAL przez 1 sekunde i anulowaniu wyswietlania alarmu. (tylko GLID) ¢

Funkcja FLAP umozliwia ustawienie 1 lub 2 serwomechanizméw do dziatania klap.

* Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienia AILE-DIFF dla kazdego warunku. (tylko GLID)

Cele Kroki Wejécia
; 4 d PODSTAWOWEGO, ie do ADVANCE
Aktywuj podwdjne serwa lotek Otwérz ELAPERON. o menu ponownie do
przy uzyciu AILE-DIFF. * do AILE-DIFF .PUSH.
Nalezy pamieta¢, ze funkcja
domyslInie nie ma réznicy w Aktywuj funkgcje. @MIESZAC, WCISKAC. @LAC
podréz w dét vs. podréz w gére. Jesli
chcesz mie¢ zréznicowany skok, po | Opcjonalnie: dostosuj @do DiWIGI\@OTEK AILE1. do 90% @
prostu wyreguluj kazda strone. podroz w gore/w dét dla 2 é@g_ |
(np. 90%) serwa.. (np.: 90% w doh) @do AILE2, D2WIGNIA LOTNIKOW, @do 90%
Zamkna

* Jedli pojawi sie komunikat o btedzie, ze MIESZANIE INNYCH SKRZYDEL JEST WLACZONE, musisz dezaktywowa¢ ELEVON lub
FLAPERON.
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3.3.6 Przerwa powietrzna (ACRO/GLID)

[AIR-BRAK] [BUTTERFLY]
ATLI: — MIX:INH AILL: 0% MIX:INH . = .
AIL2: — SW:SwC AIL2: 0% SW:SwA —
FLAP:+ 50% :DOWN FLAP: 0% :DOWN
ELEV:- 10% MODE:offset SPOL: —- CRI: 1
-delay-
ELEV: 0% PRESET: 15% (99%)
ACRO SLAID

Podobnie jak FLAPERON i AILEVATOR, AIRBRAKE to jedna funkcja, ktéra w rzeczywistosci sktada sie z szeregu

wstepnie zaprogramowane miksy przygotowane dla Ciebie w radiu. AIRBRAKE (czesto nazywany ,wrong"” lub MOTYLEM - szczegéty patrz GLID, s.
62) jednoczesnie porusza klapa (jesli jest zainstalowana), podwdjnymi lotkami (jesli jest zainstalowany) i sterem wysokosci i jest zwykle uzywany do
wykonywania stromych zjazdéw lub do ograniczania wzrostu ci$nienia predkosc¢ lotu podczas nurkowan.

Ta funkcja jest czesto uzywana nawet w modelach bez klapek, aby utatwi¢ korzystanie z FLAPERON i

FLAP-ELEVATOR mieszajgcy razem.

Mozliwos¢
regulacji: + Aktywacja: proporcjonalna poprzez przesuniecie DZWIGNIA PRZEPUSTNICY lub ustawienie pozycji poprzez odwrécenie przypisanej
przetacznik.

* Przetgcznik: Mozliwo$¢ wyboru PRZEEACZNIKA miksu.

* Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3). * Liniowy

(odwrotnie proporcjonalny do DZWIGNIA PRZEPUSTNICY): Zapewnia proporcjonalny wzrost ilosci

Dziatanie AIRBRAKE, gdy DZWIGNIA PRZEPUSTNICY jest opuszczony i przypisany przetacznik jest wigczony. Zapewnia stopniowo wiecej
AIRBRAKE podczas zwalniania silnika. Zawiera mozliwo$¢ wyboru pozycji drazka, w ktérej stopniowo zaczyna sie AIRBRAKE

zwieksza sie do tego samego ustawienia, gdy drazek przepustnicy jest opuszczony. Jesli chcesz mie¢ hamulec aerodynamiczny

wprost proporcjonalnie do drgzka przepustnicy, tak bedzie

nalezy odwroci¢ funkcje THR-REV. Nalezy pamieta¢, ze zmienia to kierunek drazka przepustnicy we wszystkich modelach. « Przesuniecie:
Zapewnia reakcje AIRBRAKE natychmiast po ruchu przetgcznika, przechodzac do wczeéniej ustawionego skoku kazdego z nich

aktywny kanat bez mozliwosci regulacji w locie. » Podczas dziatania hamulca

aerodynamicznego podréz steru wysokosci jest wyswietlana na wyswietlaczu wywazenia steru wysokosci na ekranie startowym. *Opézniona
reakcja: Mozesz sttumi¢ nagte zmiany w postawie modelu, gdy:

MOTYL AIRBRAKE jest aktywowany poprzez ustawienie elementu opdZznienia (opéznienie-ELEV), aby spowolni¢ winde

reakcji, umozliwiajgc wszystkim klapom/lotkom/ sterowi wysokosci wspdlne osiggniecie pozadanego punktu koncowego. Ustawienie 100%
spowalnia serwomechanizm do przebycia okreslonej odlegtosci w ciggu okoto jednej sekundy. (GLID: B.FLY-ELEV

funkcja) ¢

Mozliwos¢ regulacji w locie (ACRO): Uzywanie lotek (przy wtaczonej funkcji AILE-DIFF lub FLAPERON) i steru wysokosci

Dzwignie trymu w locie mozna ustawic tak, aby regulowata ustawienia lotek i steru wysokosci w hamulcu aerodynamicznym, zamiast regulowac
rzeczywiste wykorniczenie lotek i steru wysoko$ci modelu. Umozliwia to tatwe dostosowanie do kazdego balonu podczas lotu.

Kiedy przetacznik hamulca aerodynamicznego zostanie przesuniety do pozycji wytgczonej, trymer ponownie reguluje

normalne trymer steru wysokosci. « Sterowanie kanatami: ster wysokosci, blizniacze lotki i klapa mogg by¢ ustawione niezaleznie w AIRBRAKE, w tym zestaw
na 0, aby nie mie¢ zadnego efektu.

« Jezeli FLAPERON jest aktywny, skok lotek mozna regulowac niezaleznie dla podtgczonych serwomechanizméw

CH1 i CH6. Wybdr klapy nie ma wptywu na FLAPERON. ¢ Jesli funkcja AIL-DIFF jest

aktywna, wéwczas kanaty CH1 i CH7 mozna regulowac niezaleznie. « Normalnie obie lotki sg

uniesione réwnomiernie w trybie AIRBRAKE, a ruch steru wysokosci jest ustawiony na utrzymanie trymu
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lotki wznoszg sie. Dla kazdej lotki mozna ustawi¢ rézne wielkosci, aby skorygowac reakcje momentu obrotowego i inne
unikalne cechy modelu.
® Upewnij sig, ze rozumiesz, co zrobig opadajace lotki w trybie AIRBRAKE BUTTERFLY. Wraz z
tworzac ogromny opér (pozadany w przypadku ladowan punktowych), powoduje to réwniez ,wmycie”, wiekszy kat
ataku w miejscu, w ktérym znajdujg sie lotki, i zacheca do przeciggniecia koncéwki.

Jesli uzywasz tego do akrobacji, a nie do ,nagtego zatrzymania”, rozwaz podniesienie lotek i

zamiast tego opus¢ klapy, jak pokazano na powyzszym schemacie.

Cele Kroki Wejécia

Potwierdz, ze FLAPERON jest

Zobacz instrukcje FLAPERON.
aktywny.

. do PODSTAWOWE’. ponownie, aby przejs¢ do ADVANC

Otworz AIR-break. i
PRZERWA POWIETRZA. NACISKAC.

gt Lo
Aktywuj funkcje SW C w pozycji gérne
miesza¢. WCISNI) w poﬂ & WYL

) . . @do AIL1.PUSH. do +7®,WCI§NU
Aktywuj PRZERWA POWIETRZA | Dostosuj podréze jako

na FLAPERONIE. potrzebne. (Przyktad: lotki e;Iﬁdo ELEV.PUSH. do —ZSQICIS'NIJ
s 7 0y
Tryb. Poprawi¢ kazde 75%, @do AIL2.PUSH. do +7@,WCI§NU
Podréz FLAPERON do Winda-25%)
75'%'Zwy”ikiem. negatywnym Opcjonalnie: opdznij @ o s . .
winda (pchanie) 25%. predkos¢ windy op6znic¢-ELEV. NACISKAC. do 25%, WCISNI)
serwo.

@do MODE.PUSH. do Iinego (0%), PUSH.

Opcjonalnie: zmien

mieszajac od petnej ilosci ®quiek przepustnicy do zadanego punktu 0.
po przetaczeniu na

proporcjonalna do L0
przez 1 sekunde, a2 do uslyszenia sygnatu dzwiekowego

Blisko$¢ drazka przepustnicy

bezczynny. P . L . .
(Wyswietlanie zmienia sie, jesli nowe ustawienie rézni sie od poprzedniego

Zamkna¢

3.3.7 Mieszanie ELEV-FLAP (ACRO/GLID):

[ELEV-FLAP] [KLAPKA STUDENTA]
MIX:INH NORMA«— MIESZANKAINH: NORMA
4: +30% START +10% POCZATEK
FLP1/2 4 <30% ( 0%) SPEED g:AzNIK PREDKOSC
4 +30% P J, +10% DYSTANS
AIL172 ( 0%) GRUNT
$: +30% e ZAKRES:0%(0%)
RANGE:0% (0%) SW: SWC
SW:SwC POZYCJA: W GORE
POSI:UP

ACRO SLAJD

Miksowanie ELEV-FLAP to pierwszy zaprogramowany miks, ktéry omoéwimy. Ta mieszanka sprawia, ze klapy opadaja lub unoszg sie

za kazdym razem, gdy poruszony zostanie DRAZEK WINDY. Najczesciej stosuje sie go do wykonywania ciaéniejszych lub bardziej kwadratowych zakretéw stupéw
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zakrety podczas manewréw. W wiekszosci przypadkéw klapy opadajg (sg opuszczone) po wydaniu polecenia podniesienia windy.
Mozliwos¢

regulacji: « Szybkos¢: -100% (klapy catkowicie w gére) do +100% (klapy w petni w dét), domysinie +50% (potowa zakresu klap jest
osiggany po pociagnigciu DRAZKA WINDY, aby zapewni¢ petne podniesienie windy.) * Przetgcznik:

w petni konfigurowalny. Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3). JESLI ustawisz na NULL, miks tak zrobi

nie dziata. (ACRO)

*Zakres (GLID): Mozna ustawic zakres, w ktérym miksowanie nie dziata w poblizu neutralnego drazka steru wysokosci. Przytrzymaj
przyklej sie do zagdanego punktu (gérnego lub dolnego), a nastepnie nacisnij DIAL i przytrzymaj przez jedng sekunde, aby ustawié

zakres. « Warunek (GLID): Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienia ELEV-FLAP dla kazdego warunku.

Cele Kroki Wejscia

do PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE

do ELEV-FLAP. NACISKAC.

Otworz ELEV-FLAP

Aktywuj ELEV-FLAP

miksowania. Wyregulowa¢ klaélétywuj funkeje @ MIESZAC, WCISKA@O ON.PUSH
podréz do 0% klap z

negatywna winda @Ocenic’.

(pchniecie) i 45% klap Dostosuj podréze jako @Winda Traymai sie (@ ;2
z dodatnig winda. potrzebne. (np.: 0%, do 45%) *

(@) Kij do windy O do +asn,
Zamknag¢

3.3.8 Serwa steru wysokosci (ze sterem) (AILEVATOR) (ACRO):

Wiele modeli wykorzystuje dwa serwa windy, podtgczone do osobnego odbiornika
[POJAZD]

kanaly. (Latajgce skrzydta bez oddzielnego sterowania lotkami wykorzystujg ELEVON.

Modele ogonéw w ksztalcie litery V wykorzystujg V-TAIL, MIESZANKA: INH

KORZYSC:
STAWKA-AIL3: -50%
AIL4: -50%

ELE2: -100%

* Mozliwo$¢ dostosowania srodka i punktéw koricowych kazdego serwa w celu uzyskania idealnego dopasowania
podréz.

« Latwos$¢ montazu, brak koniecznosci stosowania drazkéw reakcyjnych do napedzania pojedynczego serwa 2 ELE1: +100%

powierzchnie.

* Windy dziatajgce réwniez jako lotki do ekstremalnych lotéw kaskaderskich lub bardziej realistycznych lotéw odrzutowych

(opcjonalnie). « Redundancja, na przyktad w przypadku awarii serwa lub kolizji w powietrzu.

Mozliwos¢

regulacji: * Tylko CH2 i CH8. (Przy programowanym miksowaniu mozna wykorzysta¢ CH5 jako drugie serwo windy.

THROTTLE-NEEDLE wykorzystuje CH8 i nie moze by¢ aktywny jednoczes$nie). « Kierunek

ruchu kazdego serwa mozna odwrdci¢ w trybie REVERSE lub w tym miejscu mozna odwrdéci¢ ustawione wartosci procentowe. » Winda porusza
sie niezaleznie z mozliwoscig regulacji (w obu kierunkach i procentach). *Opcjonalne dziatanie

jako lotki (domysInie 50% reakcji). Tej reakcji nie mozna aktywowac/dezaktywowac w

lot. Ustawienie AIL1 i 2 na 0 wytacza te funkcje.

L Uwaga: jesli chcesz, ale wigcz/wytacz za pomocg przetgcznika, ustaw tutaj AIL1 i 2 na 0 i uzyj 2 mikséw. AIL-do-AUX2
(potaczenie/trym wytgczone, przypisz przetacznik), uzyskaj dziatanie lotek z serwomechanizméw steru wysokosci, gdy przypisany przetacznik jest wtgczony.
Funkcja mieszania AILEVATOR wykorzystuje jedno serwo na kazdym z dwéch podnosnikéw i tgczy podnosniki

z funkcja lotek (chyba Ze skok lotek jest ustawiony na 0). Aby uzyska¢ efekt lotek, stery wysokosci sg podniesione
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i opuszczone naprzeciwko siebie w potgczeniu z lotkami. Po wigczeniu AILEVATOR, o ile nie
wyzerujesz wartosci lotek (patrz ponizej), za kazdym razem, gdy poruszysz
lotki lub dowolne programowanie porusza lotkami (tj. miksowanie steru-aileronu), radio automatycznie

nakazuje obu serwomechanizmom steru wysokosci dziata¢ réwniez jako lotki. Aby dezaktywowac te akcje, wystarczy ustawi¢ lotke 2

ustawienia jazdy na 0 w funkcji AILEVATOR. W ten sposéb windy bedg dziata¢ tylko jako windy.

Cele Kroki Wejscia
Aktywuj blizniaka
serwa Wlnd , dO PODSTAWOWEGO. ponown|e do ADVANCE
Y- Otworz AILEVATOR ~ .
Dezaktywuj do AILVATORA, e@
dziatanie w windzie 5
-jako lotki Aktywuj funkdje. MIESZAC, weiskaédzaeac.
cze$é tego

funkejonowac. @do AIL3, PUSH. do (@ 9]

Opcjonalnie: wyreguluj skok w gére/w dét

::V:‘?Vzli:: ::‘I)edz:lzsu podczas dziatania jako lotki. (Przyktad: 0) do AIL4,PUSH. do 0@ ;,Qai
geometria, maj

'trzeba odwrécic¢ Opcjonalnie: dostosuj catkowity skok windy @do ELE2.PUSH do 9@ /@
jedno serwo lub zestaw a | kazdego serwa. (Przyktad: prawe serwo Z
negatywny przesuw windy do 98%, w lewo do 96%) do ELE1.PUSH. do 9 ;f@
procent tutaj.

Zamknaé

3.3.9 Rolki zatrzaskowe (ACRO)

Ta funkcja pozwala na wykonanie rzutéw zatrzaskowych poprzez nacisniecie przetacznika,

zapewniajac za kazdym razem te same dane wejsciowe. Eliminuje to réwniez potrzebe [SNAP-ROLL]

zmien podwdjne szybkosci na 3 kanatach przed wykonaniem snapu, np (LRU)
SNAP-ROLL zawsze ustawia serwa w tej samej pozycji, niezaleznie od predkosci -rate- MIX:INH
podwéjnych, wejé¢ trzymanych podczas snapu itp. AIL1:+100% SAFE-MODE:FREE
® Uwaga: kazdy MULTIROTOR zatrzaskuje sie inaczej ze wzgledu na jego CG, rzuty ELEV-+100% DIR-SW1:NUL
sterujgce, momenty itp. Niektére modele zatrzaskuja sie bez lotek; RUDD:+100% 2-NUL

inni wsiadajg sami do windy. Wiekszo$¢ modeli zatrzaskuje najdoktadniej

z kombinacjg wszystkich 3 powierzchni. Dodatkowo predkos$¢ i przyspieszenie podczas korzystania z przetacznika zatrzaskowego
bedzie miato wptyw na sposéb przyciggania modelu. Aby uzyskac¢ informacje na temat uzywania zyroskopéw w samolotach do wykonywania czystszych
precyzyjnych manewréw, takich jak zatrzaski i obroty bez nadmiernego obrotu.

Mozliwosci

regulacji: « Skok: Regulacja wielkosci skoku steru wysokosci, lotek i steru stosowanego automatycznie. * Zakres:

-120 do +120 na wszystkich 3 kanatach. Warto$¢ domysina to 100% zakresu wszystkich 3 kanatéw. « Kierunki:

Do 4 oddzielnych zatrzaskdw mozna w petni regulowa¢ pod wzgledem ruchu i kierunku kazdego z 3

kanaty.

Uwaga: dla uproszczenia radio okre$la zatrzaski wykorzystujgce ,,UP” lub dodatnig winde jako zatrzaski ,U" lub ,,UP". To jest
czeéciej okreslany jako zatrzask dodatni lub wewnetrzny. Czeéciej méwi sie o zatrzaskach ,D” lub ,W DOL".

jako negatywy lub zatrzaski

zewnetrzne. * R/U = Prawy dodatni R/D = Prawy ujemny L/U = Lewy dodatni L/D = Lewy ujemny rzut zatrzaskowy. ¢

Przypisanie 2 przetgcznikéw (DIR-SW1/2) do zmiany kierunku przyciggania jest w petni regulowane i opcjonalne. Jesli ty

chcesz miec tylko jedno przycigganie, pozostaw przetaczniki w pozycji NULL. (Jesli przypisano, SW1=géra/dét, SW2=lewo/prawo) *

Wytgcznik bezpieczenstwa (SAFE-MOD): na PRZELACZNIKU podwozia mozna ustawi¢ zabezpieczenie, zapobiegajace przypadkowemu
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rolki zatrzaskowe, gdy podwozie jest opuszczone. Wytgcznik bezpieczenstwa wiacza sie i wytacza wraz z podwoziem

PRZELACZNIK.

* ON: mechanizm zabezpieczajacy jest aktywowany, gdy PRZELACZNIK podwozia znajduje sie w tej samej pozycji, co w danej chwili

ta funkcja zostata zmieniona na Wt. Rolki przyciggajace nie zostang wydane, nawet jesli PRZELACZNIK rolki przyciggajgcej jest wigczony

przy przetaczniku zmiany biegéw w tej pozycji. Kiedy PRZELACZNIK podwozia zostanie przesuniety w przeciwne potozenie, mozna wydac polecenie

przetoczenia sie. * WYL: Aktywacja

mechanizmu zabezpieczajgcego w pozycji przeciwnej do funkcji Wt. « FREE: Mechanizm zabezpieczajacy jest

catkowicie wytgczony. Snapy mozna wydawac niezaleznie od biegu

POZYCJA PRZELACZENIA.

® Uwaga: Lokalizacja wytgcznika bezpieczenstwa zawsze odpowiada kanatowi 5. Jesli kanat 5 zostanie ponownie przypisany do przetgcznika C,

na przyktad przetgcznik C jest teraz zabezpieczeniem. Jesli kanat 5 ma wartos$¢ null lub jest uzywany jako drugie serwo lotek, zabezpieczenie

funkcja nie bedzie dostepna.

+ Bezpieczenstwo trenazera: SNAP-ROLL jest automatycznie wytgczany, gdy aktywowana jest funkcja trenazera.

Cele

Kroki

Wejscia

Aktywuj SNAP-ROLL. Regulowac
skok windy do 55%, skok

steru do 120% w

snap w prawo/w gére. Aktywuj

TRYB BEZPIECZNY, dzieki kt6remu mozna robi¢ zdjecia
nie nalezy wykonywac na biegu
jest na dole.

Dostosuj skok steru w

przycigganie w lewo/w dét do 105%.
(Uwaga: uzycie negatywu
procenty mogg zmieni¢ dowolne
4 kierunki przyciggania. Dla
przyktad. zmien przycigganie 1 na
LW doét”, zmieniajac

procent windy do -100%)

Otwoérz SNAP-ROLL.

do PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
do SNAP-ROLL, :,{

Aktywuj funkcje

@do MIX.PUSH do C@ub ON. ,@

Dostosuj podréz wedtug potrzeb.
(Przyktad: winda do 55%, ster
do 120%)

do ELEV.PUSH. do 55 ;’@’/
do RUDD.PUSH . do 12@ ;’@:

Opcjonalnie: Aktywuj

BEZPIECZNY MOD. (np.: Wk., gdy
Przetacznik Sw E lub Sw G jest wytgczony,

co oznacza, ze funkcja przyciggania jest wytgczona

dezaktywuj, gdy ten przetacznik

jest w pozycji dolnej)

@’ E lub G do pozycji GORNEJ
dO TRYBU BEZPIECZNEGO.PUS *- WE. :,@’_

@" przetacznik zatrzaskowy
UWAGA: MIESZANIE jest wytaczone.

@" E lub G do pozycji DOL.

UWAGA: MIESZANIE jest wiaczone.

Opcjonalnie: Przypisz przetgczniki
goéra/doét i lewo/prawo. (np.:
Zmien przycigganie w lewo/w dét
i wyreguluj ster na 105%)

@do DIR-SW1.PUSH do SwA @ :,2
@do DIR-SW2.PUSH do SwB, @ :@

e awdet, 8w dst

Powtdrz powyzsze kroki, aby ustawi¢ wartosci procentowe.

Zamknad

3.3.10 Ogon V (ACRO/GLID)

Mieszanie V-TAIL stosuje sie z V-tail MULTIROTOR, dzigki czemu zaréwno ster wysokosci, jak i ster

funkcje sa taczone dla dwdéch powierzchni koricowych. Zaréwno winda, jak i ster poruszajg sie

mozna regulowac niezaleznie na kazdej powierzchni.

® Uwaga: UWAGA: Jesli V-TAIL jest aktywny, nie mozna aktywowa¢ ELEVON ani AILEVATOR

Funkcje. Jesli jedna z tych funkgji jest aktywna, wyswietli sie komunikat o btedzie

i musisz dezaktywowac ostatnig funkcje przed aktywacjg ELEVON.

® Uwaga: pamietaj o regularnym poruszaniu drgzkami steru wysokosci i steru

[V-TAIL]
MIX: INH

RATE-ELEl: +50%
ELE2: -50%
RUD2: +50%
RUD1: +50%

sprawdzenie ruchéw serwa. W przypadku podania duzej wartosci przesuwu przy jednoczesnym przesuwaniu drazkéw,
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elementy sterujgce moga sie zablokowac lub zakonczy¢ skok. Zmniejszaj skok, az nie nastgpi zadne zawigzanie.
Mozliwo$¢

regulacji: * Wymaga uzycia kanatéw CH2 i

CH4. » Niezaleznie regulowane skoki pozwalajg na réznice w skokach serwa. * Mechanizm

réznicowy steru nie jest dostepny. (Aby utworzy¢ réznice steru, ustaw RUD1 i 2 na 0, a nastepnie uzyj dwéch
programowalne miksy RUD-ELE i RUD-RUD, ustawiajace rézne wartosci procentowe dla goéry i dotu. To sg twoje

nowy skok steru. Przytnij i potgcz, zmien przypisanie na null, aby zapobiec przypadkowemu wytgczeniu steru.

3.3.11 ELEWON

Mozliwos$¢

regulacji: » Wymaga uzycia kanatéw CH1 i [ELEVON]

CH2. » Niezaleznie regulowany skok lotek umozliwia dyferencjat lotek. * Niezaleznie MIX: INH

regulowany skok windy pozwala na réznice w wysokosci i wysokosci. @™ ®
podr6z w dot. RATE-AIL1: +100% +100%
» Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienia ELEVON dla kazdego warunku. (GLID AIL2: +100% +100%
tylko) ELE2: -100%

< Uwaga: przy zmianie polaryzacji szybkosci nalezy wyswietli¢ opcje ,changerate dir?” Jest ELF1: +100%

wyswietlane w celu sprawdzenia. Prosze dokona¢ konfiguracji po naci$nieciu DIAL przez 1 sekundg i
anulowanie wyswietlania alarmu. (tylko GLID)
= Uwaga: podczas ustawiania pamietaj o catkowitym odchyleniu drgzkéw steru wysokosci i lotek. Jesli sg to duze podréze

okre$lone, gdy LOTKI i DZWIGNIE WINDY zostang poruszone w tym samym czasie, elementy sterujgce moga sie zablokowa¢ lub

skonczyty sie podréze.

Cele Kroki Wejscia
Otwbrr ELEVON do PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
tworz Ry %
do ELEVONA, @
Aktywuj Aktywuj funkgje. @ MIESZAC, wcxéNIAc@Y DZIALAC’.%‘
ELEWON.
Wyreguluj lotke Opcjonalnie: wyreguluj skok w gére/w dot @do AIL1.PUSH. Drazek lotek. do @ @

podroz w dot do osobno dla serw jak

A
I‘ 5y

@do AIL2.PUSH. @-— Drazek lotek. do @

90% w gére lotki. (np. do 90%)

podrézowaé, worzye | OPCjonalnie: wyreguluj winde @ do ELE2.PUSH. do 98 2@‘

lotka skok kazdego serwa. (Przyktad: prawo 4

mechanizm réznicowy. wysoko$¢ serw. Przejdz do 98%, pozostato do @ do ELE1.PUSH. do 10@ ;,@
105%).

Zamknac

3.3.12 Wyczucie zyroskopu

[GYRO-SENSE]
MIX-1:INH 2:INH
UP > 0% > 0%
CNIR > 0% > 0%
DOWN> (0% > 0%
CH:CH5 CHS
SW:SwG SwG

Zyroskopy maja dwa tryby pracy: tryb GY i tryb STD. «Tryb STD: W tym trybie
realizowane jest ogélne sterowanie proporcjonalne.

Na przyktad steruje zyroskopem, dzieki czemu zmiany sg przeciwdziatane, gdy
potozenie MULTIROTORA zmienia sie pod wptywem bocznego wiatru itp. *Tryb
GY: Ten tryb realizuje zaréwno sterowanie proporcjonalne, jak i zintegrowane

operacja. Réznica pomiedzy trybem Normalnym a trybem GY polega na tym, ze:
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ze podczas gdy tryb Normal przeciwdziata jedynie zmianom postawy, tryb GY powraca do oryginatu
kontrolowana zmienna jednoczes$nie z przeciwdziataniem zmianom postawy. Na przyktad podczas lotu na krawedzi noza zwykle konieczne

jest spotkanie steru lotek i steru wysokosci, ale w trybie GY wykonywane jest spotkanie steru

automatycznie przez zyroskop.

Mozliwos¢

regulacji: * Podiacz regulacje czutosci zyroskopu do kanatu 5, 7 lub 8 odbiornika. (Do wyboru) « Mozliwo$¢

przypisania petnego przetgcznika (SWITCH AH) «

Kazde ustawienie szybkosci moze by¢ ustawione w zakresie od 0 do wzmocnienia NOR100% lub AVC100%. NOR: Wzmocnienie trybu GY. AVC: tryb STD
osiagat

*+ Wieksze wartosci procentowe wskazujg wieksze wzmocnienie lub reakcje

zyroskopu. « MIX-1,2: Mozliwo$¢ niezaleznej regulacji czutosci dwdch powierzchni.

Regulacja wzmocnienia

zyroskopu: * Kiedy serwo pracuje, wzmocnienie zyroskopu jest zbyt duze. Obniz wzmocnienie az do ustania

polowania. « Zyroskop bedzie wyséwietlat najlepsze wyniki tuz przed wystgpieniem polowania. Wykonaj regulacje, latajac
MULTIROTOR wielokrotnie.

A\ Ostroznosé:

* Podczas startu i ladowania zawsze przetaczaj na tryb Normalny. Start i lgdowanie w trybie GY to

niebezpieczny.

+Zalecamy uzywanie zyroskopu sterujgcego sterem w trybie normalnym. W trybie GY praca sterem

jest konieczne podczas skrecania, poniewaz efekt wiatrowskazu zostaje utracony. Uzyj zyroskopu w trybie normalnym, chyba ze
jestes ekspertem w obstudze steru. « Ze

wzgledéw bezpieczenistwa zalecamy réwniez ustawienie trybu wytgczenia (0%) w nastepujacy sposéb.

Cele Kroki Wejécia

U t ., do PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
stawic Otwérz GYRO-SENSE S 2
zyroskop GYA do GYRO-SENSE, :,@

ustawienie

(Np.: MIX-1) Aktywuj funkgje. do MIX-1.PUSH do o @

Opcjonalnie: zmien przetgczniki

zadanie. @) do SW.PUSH. do Gokcii &

Przyktad: wybierz E.

s . . 9
W razie potrzeby dostosuj predkos¢ zyroskopu. (np.: UP d° predkosci zyroskopu. Nams@t Ew gore. do NOR 70%,

0 0 o A .
do NOR70%, CNTR do 0% [wytaczone], W DO ﬁ E do CNTR. do 06;3 @* EW DO, do
do AVC70% jako punkty wyjscia. AVCT0%
(]

Zamknag¢

3.3.13 OPOZNIENIE THR (ACRO):

Funkcja THR-DELAY stuzy do spowolnienia reakcji serwa przepustnicy [THR-DELAY]
do symulacji powolnej reakc;ji silnika turbinowego. Ustawienie op6Znienia 40%.
odpowiada okoto jednej sekundzie opéznienia, podczas gdy opdznienie wynosi 100%. MIX: BN
osiem sekund na odpowiedz. Funkcji tej mozna réwniez uzy¢ do utworzenia pliku

) . : . ) ) ) RATE: 0%
»Zwolnione serwo” na kanale innym niz przepustnica. Osigga sie to poprzez
podtaczajgc zadane serwo (np. drzwiczki skrzyni biegéw) do CH3 (THR), przepustnice do an
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Cele

Kroki

Wejscia

Aktywuj
OPOZNIENIE THR dla a

replika wentylatora kanatowego
z

Otwoérz THR-DELAY

do PODSTAWOWEGO. ponownie dO ADVANCE
do THR-DELAY, L

napedzane turbing
WIELOROTOROWY.

Aktywuj funkdje. ) do MIX.PUSH. DZIREAC. 8

Zwolnij serwo

odpowiedz o jeden

Dostosuj RATE, aby dopasowac @d RATE.PUSH d 4@ @
[0} . o 2

zadana predkos¢ serwa. (np. 40%)

drugi.

Zamknaé

3.3.14 KRZYWA THR (ACRO)

[ THR-CURVE]

Ta funkcja dostosowuje krzywga dziatania przepustnicy w celu uzyskania optymalnej pracy silnika WIX: INH SW: SwE (UP)

predkos$¢ do ruchu drazka przepustnicy.

® Uwaga: Jesli funkcja przepustnicy EXP jest aktywna, nie mozna jej uzywac

Jednoczeénie funkcja THR-CURVE.

Mozliwos$¢

regulacji: *+ Dostepne sg oddzielne krzywe dla kazdej pozycji przetgcznika.

* Przesuwanie i usuwanie punktu krzywej: Punkt krzywej (-STK-) moze by¢

/ P-out-/-stk-
P 7> 100 100
6> 75 75

------ Aommom= 56262

4> 50 50
3> 37 37
1

25 2%

00

przesuniecie w lewo lub w prawo poprzez obrét POKRETEA (do 2% przed punktem dotgczenia) i usuniecie/powrét przez

naciskajgc na zmiane POKRETLO przez jedng sekunde.

niezawodnie.

Punkt bazowy: dostosuj punkt bazowy

krzywa przepustnicy az do pracy na biegu jatowym

Cele Kroki Wejscia
d PODSTAWOWEGO. i
Otwérz THR-CURVE — o pon(iwnle do ADVANCE
dO KRZYWE]J, a@
Aktywuj funkeje. € do MIX.PUSH do 68 £

Dopasuj pierwszy punkt

do P1(-out-).PUSH do qu@go serwa

pozycja

Opcjonalnie: przypisz przetacznik.

@do SW.PUSH, do 2q@ego przetacznika.

Opcjonalnie: Przesun krzywa

-Out-:wyjscie, pozycja serwa. punkt(np. punkt 3)
-STK-: punkt krzywej, pozycja drazka.

do P3 (-stk-),PUSH do 2qda@o

punkt krzywej, aby przesungc¢ sie w lewo lub w prawo.

Opcjonalnie: usun krzywa
punkt. I zwré¢ krzywa

punkt(np. punkt 3)

®do P3 (-stk-). a@i przez 1 sek., aby usuna¢
punkt krzywej.

do P3 (-stk-) ;,@‘ na 1 sekunde, aby powrdci¢

Dostosuj nastepny punkt.

Powtérz w razie potrzeby.

Zamkna¢
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3.3.15 Mieszanie PRZEPUSTNICA-IGEA (ACRO/HELI):

[ THR-NEEDLE] [ THR-NEEDLE]

MIX: INH ACCE: 0% MIX: INH COND:NORML(NORM)
: P-5 P 100% P-5 P 100%
4> 75% L 4> 75%

wiraeialia s 3> 50% L el e ol 3> 50%
; 5> 25% : 2 > 25%
E 1>0% : 1> 0%

ACRO ZDOBYC

THROTTLE-NEEDLE to zaprogramowana mieszanka, ktéra automatycznie przesuwa serwo mieszanki podczas lotu (CH8) w

reakcja na sygnaty wejéciowe DZWIGNIA PRZEPUSTNICY, zapewniajaca doskonate obroty silnika przy wszystkich ustawieniach przepustnicy. Ta funkcja jest
szczegdlnie popularny wsréd pilotéw wyczynowych, ktérzy latajg w réznorodnych lokalizacjach i wymagajg regularnego dostrajania silnika
regulacji i wymaga doskonatej reakgji silnika w kazdym momencie i podczas wszystkich manewrdéw. Réwniez popularne

zminimalizowa¢ zalewanie na biegu jatowym instalacji silnika odwréconego lub instalacji z wysokim potozeniem zbiornika. Nie sg potrzebne

dla silnikéw z wtryskiem paliwa, ktére robig to automatycznie.

Mozliwos$¢

regulacji: * Pieciopunktowa krzywa umozliwia regulacje mieszanki silnika przy réznych ustawieniach

przepustnicy. * Serwo sktadu mieszanki podczas lotu musi by¢ potgczone

z odbiornikiem CH8. « Serwo mieszanki podczas lotu moze by¢ réwniez uzyte jako drugie serwo do

strojenia blizniaka. * Funkcja odciecia przepustnicy porusza takze

serwomechanizmem igtowym w locie. * Pokretto CH8 reguluje mieszanke wysokoprzepustowg (mozna

wytaczy€. patrz AUX-CH). « Poniewaz oba korzystajg z kanatu CHS, tej funkcji nie mozna uzywac jednoczesnie z

AILEVATORem. * Funkcja przyspieszania (ACCE) (tylko ACRO) pomaga silnikowi kompensowac nagte, duze ilosci

przepustnicy, nagle wzbogacajgc mieszanke, a nastepnie ponownie jg regulujgc do odpowiedniego ustawienia

ustawienie przepustnicy. Ta funkcja wymaga dostosowania, aby jak najlepiej dopasowac jg do silnika i stylu latania. Regulowa¢
reakcje silnika az do momentu, w ktérym po gwattownym nacisnieciu przepustnicy nie

pojawig sie zadne wahania. * Dostepne sg oddzielne krzywe (tylko HELI) dla trybu normalnego, tacznego biegu jatowego 1 i 2 oraz biegu jatowego 3. Natychmiast
ponizej MIX radio wyswietla edytowang krzywa; np.: >NORMALNY; a nastepnie, jaki jest obecnie stan

aktywny przez twoje przetgczniki, np.: (ID1/2). Pamietaj, ze mozesz edytowa¢ miks pod katem innych warunkéw, nie bedgc w nim
stanie, aby umozliwi¢ edycje bez koniecznosci kazdorazowego wytgczania silnika helikoptera. Upewnij sie, ze edytujesz

wiasciwg krzywa, sprawdzajgc nazwe po znaku >, a nie w nawiasie.
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Cele Kroki Wejécia
.do PODSTAWOWEGO. .ponownie do ADVANCE
Otworz iglice przepustnicy S -
do THR-NEEDLE, 3@

Aktywuj funkcje. @do MIX.PUSH do C@ —@

Aktywu;j
PRZEPUSTNICA Tylko HELL Wybierz warunek
S e T @ do coND.pUSH. w razfepbtrzeby.
- mieszanie igtowe. Y g
Regulacja punktéw
W nastepujacy sposéb: do
rozwigzac lekkie przechylenie @do PIONTA.
problem ze $rednica: @ =
1:40% Dostosuj skoki wedtug potrzeb ﬁ Drazek przepustnicy do P 1, d040% a@
2:45% powoli dopasowuj sie do swojego silnika @quiek przepustnicy do P 2, @do 45%, ,@
3:65% przesuwajac kij do kazdego 5 ! @
4:55% punktéw, a nastepnie dostosuj @quiek przepustnicy do P 3, @do 65%, z
. rocent w tym momencie do i g
5:40% P y @Draiek przepustnicy do P 4 do55% ,%@

silnik jest odpowiednio wyregulowany.

@quiek przepustnicy do P 5, do 40%, ;,:

Tylko ACRO. Opcjonalnie: zwigkszy¢
mieszanki po nacisnigciu przepustnicy
szybko-ACCE. (patrz wyzej

dO AKCE. Naciska¢ @ Drazek przepustnicy na biegu jatowym

@ Szybko otwdrz catkowicie drazek przepustnicy.

Detale)

ézanazwa warunku do nastepmej nazwy warunku
Tylko Heli: ustaw krzywe dla innego edytowat.
warunki. W razie potrzeby powt6rz powyzsze kroki.

Zamknac

CZESC 4 FUNKCJE MODELU SZYBOWCA

Nalezy pamiegta¢, ze prawie wszystkie funkcje menu BASIC sg takie same dla samolotu (konfiguracja ACRO) i szybowca
(konfiguracje GLID 1A+1F/ 2A+1F/ 2A+2F) i helikopter (konfiguracje HELI). Cechy, ktére sg identyczne, odnoszg sie do siebie
do rozdziatu ACRO. Menu BASIC szybowca zawiera opcje MOTOR CUT, ale nie zawiera pozycji JAZDA W DOL ani
THR-CUT.
*Uwaga: we wszystkich przypadkach, w ktérych programowanie ACRO oznacza kanat 3 jako przepustnice, programowanie GLID oznacza
kanat 3 jako ARB (hamulec aerodynamiczny), poniewaz w szybowcach hamulce aerodynamiczne zwykle dziatajg na kanale 3. To zawiera

STK-THR odczyt STK-ARB.

4.1 PODSTAWOWE MENU USTAWIENIA GLID
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Celem niniejszych wskazéwek jest pomoc w zapoznaniu sie z radiem i umozliwienie szybkiego rozpoczecia korzystania z radia

nowego radia i podsunie ci kilka pomystéw i wskazéwek, jak korzystac¢ z tego poteznego systemu.

Cele

Kroki

Wejscia

Przygotuj swéj samolot.

Zainstaluj wszystkie serwa, przetgczniki i odbiornik zgodnie z instrukcjami swojego modelu. Wigczy¢ co$
nadajnik, a nastepnie odbiornik; wyreguluj wszystkie potaczenia tak, aby powierzchnie byty blisko siebie
wysrodkowany. Mechanicznie wyreguluj wszystkie potgczenia, aby zblizy¢ sie do nich jak najblizej
odpowiednie rzuty sterujgce i minimalizujg wigzania przed konfiguracja radia.

Sprawdz kierunek serwa i rzuty.

Zanotuj teraz, co bedziesz musiat zmieni¢ podczas programowania.

Wybierz odpowiedni MODEL
TYPE dla Twojego modelu. (Byty:
GLID 1A+1F)

[UWAGA: jest to jeden z kilku

W menu PODSTAWOWE

otwo6rz PARAMETR
podmenu.

przez 1 sek. Do

BASIC.(Jezeli ponownie ADVANCE.) Wybrac'_'

Wiacz nadajnik.

PARAMETR. B

funkcje, ktére wymagajq
potwierdzenie dokonania zmiany.
Tylko krytyczne zmiany, takie jak a
Wymaga RESETU MODELU

dodatkowe nacisniecia klawiszy do zaakceptowa

Wybierz odpowiedni MODEL
TYP. Np.: GLID
(1A+1F).

Matwierdz zmiane. zmiana.]
Zamknij podmenu.

22 Do

GLID(1A+1F) przez,@ék. Jeste$ pewny?

Wré¢ do PODSTAWOWEGO

€:ado TYPU MODELU

Wyswietla. ;,7 potwierdzac.

menu.

Nazwij model

W menu BASIC otwérz
Podmenu WYBOR TRYBU.

@do WYB. MODELU. do‘c@ﬁi. (1@

znak nazwy modelu jest podswietlony

Pamietaj, ze nie musisz
zréb wszystko, aby ,zapisa¢” lub zapisac
te dane.

Wprowadz nazwe samolotu.
Zamknij podmenu.

'@ potwierdzac.

wracac’.

aby zmieni¢ pierwszy znak. do
* nastepnego znaku i powtérz.

W menu PODSTAWOWE
otwdrz REWERS.

@odwrc’)cic’. :,?

W razie potrzeby ODWROC serwa

dla prawidtowego dziatania sterowania.

Wybierz zgdane serwo

i odwrécic jego kierunek
podrézy.

(Przyktad: odwrécony ster
serwo.)

22 Za1

potwierdzad.

@do 4.RUDD, poetlone jest REV.

sek. 'Jeste$ pewny?' Wyswietla.

Do menu PODSTAWOWEGO.

W menu PODSTAWOWY wybierz

PUNKT KONCOWY.

do PUNKTU KONCOWEGO. 2@7

Dostosuj podréze wedtug potrzeb
Dopasuj zalecany model

rzuty (zwykle wymienione jako wysokie
stawki).

Wyreguluj koricéwke serwa
zwrotnica. (Przyktad: serwo klapy).
Zamknij funkcje.

do FLAP
o\ 2
5VR(A). %@ €:Bdo upragnionej podrézy.

Vs o
"io VR(A). 2 do upragnionej podrézy.

Powtérz w razie potrzeby.

Wybierz D/R, EXP

@do D/R, EXP ;,’*
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wyktadniczy (D/R, EXP).

(Zauwaz, ze w Srodku
lewa strona ekranu to

nazwa kanatu i

Skonfiguruj stawki podwdjne/potréjne i

ZMIEN pozycje, w ktérej sie znajdujesz
naregulowanie. Dwa, a nawet trzy
stawki mogga by¢ ustawione na kanat
po prostu wybierajac zagdane
PRZELACZANIE i programowanie
wartosci procentowe za pomocg PRZELACZNIKA

Wybierz zgdane
kontrole i ustaw pierwszy
(np. wysokie) rzuty szybko$ciowe

i wyktadnicze.

d0 CH @ do CH2(ELEV). a2

@' Pozycja A do GORY. Na ekranie wida¢ ELEV [UP]
do doktora
a: ustawiéa@: .

e

@ Kij do windy. ustaviié)

@Kij do windy.

Zwykle taki sam dla obu kierunkéw

@do EXP
@ Kij do windy
@ Kij do windy

ustawic’:,@t
ustawic’:,@

w kazdym z jego 2/3 potozenia.)

Ustaw drugi (np. niski)
rzuty stawka i

wyktadniczy.

@do D/R %@ @* Pozycja A w dot. Powtarzaé
powyzej, aby ustawic¢ niskg stawke.

Opcjonalnie: zmien podwdjny
PRZELACZNIK kursu

zadanie. Np.: winda
aby PRZEEACZYC G za pomoca 3

doSW ,@ @doG. % G do $rodka.

Powtérz powyzsze kroki, aby ustawic trzecig stawke.

[VR(D)AUX-CH) .

pozygje.
W menu BASIC otw6érz
AUX-CH.

@do AUX-CH :,@2

Przesun sterowanie klapami z (VR
(A)) przesun pokretto w lewy suwak.

Wybierz CH5. Zmiana
kontrola podstawowa do VR(D).

Zmien inne kanaty
W razie potrzeby.

dO CH5 4 E(D)@

Powtdérz powyzsze kroki, aby ustawi¢ inne kanaty.

Zamknac

4.2 USTAW TYP SLAJDU

TYP: (GLID 1A+1F), GLID (2A+1F), GLID (2A+2F)

GLID(1A+1F)
(FLAPERON)

AlL2 AlL1

FLP1
(CHe)

GLID(2A+1F)

AlL2 : ; AlL1 AlL2 FLPY

G
(CHe)

GLID(2A+2F)

FLP2 ALL1
(CH1) (CHT) (CHe) (CHs)(CH1)

Zanim zrobisz cokolwiek innego, aby ustawi¢ szybowiec lub szybowiec, najpierw musisz zdecydowa¢, ktéry TYP MODELU bedzie najlepiej pasowat

Twdéj MULTIROTOR. *

GLID(1A+1F): TYP MODELU GLID (1A+1F) jest przeznaczony dla szybowcéw z jednym lub dwoma serwami lotek (lub

brak) i jedno serwo klapowe (lub dwa potgczone ztgczem Y). Ten TYP ma by¢ bardzo

uproszczona wersja do skonfigurowania podstawowego szybowca bez wielu dodatkowych funkcji. Dostepne sg dodatkowe warunki

lotu. « GLID (2A+1F): TYP MODELU GLID (2A+1F) przeznaczony jest do szybowcéw z podwdéjnymi serwami lotek i

serwo z pojedynczg klapa (lub dwa potgczone ztgczem Y). Dostepne sg dodatkowe warunki lotu. Te loty
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warunki obejmuja rézne trymery przesuniecia i mechanizmy réznicowe lotek, aby szybowiec dziatat pewnie
tatwiej manewruje. * GLID
(2A+2F): TYP MODELU GLID (2A+2F) obstuguje serwa z podwojnymi klapami, ktére moga réwniez dziatac jako lotki, tworzac lotki

i klapy o petnej rozpietosci. Dostepne sg dodatkowe warunki lotu. Niniejsze warunki lotu zawierajg

rézne trymery przesuniecia i mechanizmy réznicowe lotek, aby szybowiec mégt tatwiej wykonywac okreslone manewry.

4.3 MENU PRZESUWU

MIESZANKI:

* Miksy programowalne liniowo (PROG.MIX1-4): W petni konfigurowalne, programowalne miksy z liniowg odpowiedzig. « Zakrzywione
programowalne miksy (PROG.MIX5-8): W petni konfigurowalne, programowalne miksy z zakrzywionym

odpowiedz.

* Wstepnie zaprogramowana mieszanka ELEV-FLAP powoduje ruch windy zaréwno z klap wewnetrznych, jak i wind. « BUTTERFLY:
Czesto nazywany wrong, BUTTERFLY jest szybowcowg wersjg AIRBRAKE. (MOTYL nie

maja opcje aktywacji wytgcznie za pomoca przetgcznika i jego przetacznika aktywacyjnego. Zawsze zapewnia stopniowo

wiecej MOTYL, gdy DRAZEK PRZEPUSTNICY KANALU 3 jest opuszczony lub podniesiony, jeéli jest uzywany THR-REV) Patrz

HAMULEC PNEUMATYCZNY.

+ CAMBER-MIX AILE-FLAP: Ta wstepnie zaprogramowana mieszanka stuzy do tworzenia akcji klap/lotek o petnej rozpietosci na
szybowiec z 4 serwami skrzydtowymi. Zmienia to pochylenie catego skrzydta, co powoduje mniejszy opér niz zwykle

same opuszczaja klapy.

e Uwaga: W przypadku miksowania ELEV-FLAP krawedZ sptywu opada wraz ze wzrostem wysokosci

reakcja na boisku.

* FLAPERON (tylko GLID 1A+1F): 2 serwa lotek dziatajg w przeciwnych kierunkach co lotki i tak samo

kierunku jak klapy. ¢

CAMBER FLAP: Zapewnia ruch pochylenia lub przycinanie klap. W przypadku szybowcéw ta funkcja jest réwniez uzywana

jako pochylenie skrzydet. Ilo$¢ zalezy od modelu, ale zwykle preferowana jest niewielka ilos¢ (mniej niz 10%), poniewaz zbyt duze
wychylenie powoduje nadmierny opér. Nie uzywaj wiecej niz okoto 1/16 cala w gére lub w dét dla szybowca

wygiecie. Na niektorych ptatach, takich jak RG15, nalezy lata¢ bez refleksu/pochylenia. Koniecznie skonsultuj sie ze swoim

podrecznik modelu zawierajgcy wytyczne.

@ Uwaga: nawet jesli wigczysz CAMBER FLAP podczas korzystania z AILE-DIFF, nie bedzie to miato zadnego efektu.
JEDYNA funkcjg umozliwiajgca sterowanie lotkami jako klapami w konfiguracji AILE-DIFF jest hamulec aerodynamiczny/
motyl

* ELEVON: do latajgcych skrzydet

* V-TAIL: W przypadku modeli z 2 serwami wspotpracujgcymi, aby zapewnic kontrole przechytu i

pochylenia. « AILEVATOR: Niedostepne w modelach GLID.

4.3.1 ROZNICA AILE (ZNAJDZ W MENU FUNKCJI ACRO 3.3.5)

4.3.2 KLAPA (GLID 1A+1F, ZNAJDZ W MENU FUNKCJI ACRO 3.3.3)

4.3.3 V-TAIL (ZNAJDZ W MENU FUNKCJI ACRO 3.3.10)

4.3.4 PRZESUNIECIE (GLID 2A+2F):

Dodatkowe warunki lotu sg dostepne specjalnie dla szybowcéw.
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Te dodatkowe warunki lotu zawierajg rézne wykonczenia przesunieé

[OFFSET]
sprawi¢, ze szybowiec bedzie mégt tatwiej wykonywac¢ okreslone manewry.
Funkcje réznicowe lotek mozna ustawic tak, aby zapewniaty oddzielne predkosci -rate- -(ﬂ)l- NORMA®
wedtug wybranego warunku. ELEV: --9% 0% START
Przed ustawieniem PRZESUNIECIA nalezy aktywowac¢ warunki i RUDD: --% 0% SPEED
przypisz przetgczniki w CONDITION/FUNCTION. DISTA
Gdy takie wystepuja, generowany jest niepotrzebny ruch kadtuba N
nagte zmiany pozycji serwa i wahania napiecia ERAR- % A
czas dziatania pomiedzy kanatami mozna ograniczy¢ za pomocg funkgji

funkcja opéznienia.

e Uwaga: przy korzystaniu z funkgji V-tail zaleca sie te sama wartos¢ opdznienia dla steru wysokosci i steru kierunku.
AT9 zapewnia 5 dodatkowych konfiguracji wraz z normalnymi warunkami lotu. (NORMALNY, START, PREDKOSC,
ODLEGLOSC i LADOWANIE) Te trymery z przesunieciem maja zasadniczo takie same mozliwosci ustawien, z wyjatkiem
przypisanie przetgcznika i pokretta. Przyktadowe ustawienia przycinania mozna znalez¢ ponizej:

Mozliwo$¢

regulacji: + Oddzielna regulacja dla kazdej lotki, steru wysokosci, serwa steru i klap, dla kazdego warunku. « PRZELACZNIK G
(AT10) lub E (AT10) jest zaprogramowany do trymeréw NORMAL, START i SPEED. PRZELACZNIK C jest

zaprogramowany do trymeréw DISTANCE i LANDING. Przypisanie tych przetacznikéw/pozycji mozna regulowac.
(STAN/FUNKCJA) * Pozycja TRIM

(Tryb pracy z cyfrowym trymerem):

NORM: normalny tryb trymowania.

MIX: tryb operacji dostrajania szybkosci przesuniecia, gdy wtgczone jest

mieszanie. * Opcjonalne pokretto z mozliwoscig przypisania (CAMBER MIX) umozliwiajgce trymowanie w locie dziatania lotek i klap kazdego z nich
stan lotu. « Podczas

operacji OFFSET skoki lotek i steru wysokosci sg wyswietlane na kazdym wyswietlaczu trymera w menu startowym

ekran.
Cele Kroki Wejscia
Ustaw START, aby zyska . ) d° PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
maksymalne mozliwe podniesienie Otworz funkcje PRZESUNIECIE PN .
poczatek. do wyréwnania, a@
Kazda lotka: 50%. Kazda klapka:
100%. Przejdi do stanu START. @* G lub E od NORMA do START

Winda: -5% w ramach rekompensaty.

PRZELACZNIK (AT9=G, AT9=E.) dO AIL do@z pm@rz dla FLP ‘Qy
Uwaga: przetacznik mozna przypisac. Ustaw stawki. (Przyktad: AIL 50%, FLP CELEV '
(STAN : SCHORZENIE) 100%, ELEV -5%). : '

POKRETLO (puste)

Uwaga: pokretto mozna przypisac.

(MIESZANKA CAMBERA) Zamknat

4.3.5 OPOZNIENIE STARTU (tylko GLID 1A+1F):

[START-DLY]
START DELAY automatycznie przetgcza przesunigte trymery (OFFSET) z s
MIX: INH
Po kontynuacji rozpocznij przywracanie stanu normalnego do stanu normalnego
czas opdznienia (maks. 10 sekund), ktéry jest ustawiany przez pozycje -DLY- kiedy -dl}‘
ELEV: 5%

aktywowanie warunku START. (Jest to wygodne w przypadku szybowca uruchamianego recznie.)

RUDD: 5%

@ Uwaga: ta sama wielko$¢ opdznienia dla steru wysokosci i steru jest

zalecane w przypadku korzystania z funkcji V-tail. AILE/FLAP: 5%
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regulacji: « Zakres czasu opéznienia (-DLY-) od 0 do 100%. Czas opéznienia wynosi 10 sekund przy 100%.

Cele Kroki

Wejscia

Otworz menu ZAAWANSOWANE,
nastepnie otwérz OPOZNIENIE STARTU.

do PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
do START-DLY, @

. Aktywuj funkcje
Np.: czas op6znienia=5

mieszac :,@2 na WYL. lub Wt

drugi.

Ustaw czas opdznienia.
(Przyktad: 50% na kazda powierzchnig)

@do ELEV
do RUDD

Powtérz w razie potrzeby.

/@ do 50%
a@ dO 50%

Zamkna¢

4.3.6 KOMORA-FLP

CAMBER FLAP przypisuje gtéwne sterowanie klapami [domysinie VR (A)], aby umozliwi¢ trymowanie klapy w locie

dziatanie. Ruch kazdej klapy w gére i w dét (klapy camber: FLP1/2) mozna regulowa¢ niezaleznie. Réwniez

Srodkowe potozenie serwa klapy mozna przesunac.
® Uwaga: Jesli FLAP-TRIM jest wtgczony, nie mozna uzywa¢ CAMBER

Jednoczes$nie funkcja FLAP.

Mozliwos¢ regulacji
+ Szybkos$¢: -100% do +100%, domysinie +30%
* Pozycja Srodkowa (CENTER): Punkt odniesienia dziatania klapy

mozna kompensowac. -100% do +100%, domysinie 0%.

@ Uwaga: przy zmianie polaryzacji szybkosci nalezy wyswietli¢ opcje ,changerate dir?”

[CAMBER-FLAP]
: +10% o

FLP1 t ’ o)
¥: +10% (VrA:+63%)
4: +10%

FLP2
‘: ~10%

CENTER : 0%

jest wyswietlany w celu sprawdzenia. Prosze dokonac konfiguracji po nacisnieciu DIAL na 1

sekunde i anulowanie wyswietlania alarmu.

Cele Kroki

Wejscia

Otwérz CAMBER FLAP

funkcjonowac.

dD PODSTAWOWEGO. ponOWnie dO ADVANCE
do CAMBER-FLP, i::3

Przyktad: ustaw maksimum
podréze wynoszace 35 proc Dostosuj trymer gora/dét
kwote osobno. (np.:

dostosowac do 35%)

catkowity skok klap.

@do FLP 7@

@VR(A), do 35%, =,2
(leR (A), @do 35%, ;,,:
powtdrz.

Lub: wyreguluj potozenie srodkowe

serwa klapy

@do CENTRUM %2 do 73danego punktu. *@

Zamknad
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4.3.7 Mieszanie pochylenia:

Ta funkcja reguluje szybko$¢ mieszania podczas operacji pochylenia, ktéra

steruje pochyleniem skrzydet (lotkami i klapami) w pozycji ujemnej i

pozytywne kierunki. Mozna réwniez ustawi¢ predkos¢ lotek, klap i steru wysokosci
niezaleznie regulowane i zmiany postawy spowodowane przez pochylenie
dziatanie mozna skorygowac.

Mozna réwniez przesuna¢ punkt odniesienia operacji kontroli pochylenia.

(PRZED)
® Uwaga: Kontrola pochylenia kota nie jest poczatkowo przypisana.

Mozliwosé

regulacji: » Szybkos¢: -100% do +100%, domysinie +30%

Radiolink Electronic Ltd

www.radiolink.com

[ CAMBER-MIX]
: +30%
AILE t ¢
¥ +30%
: +30%
FLAP t ‘
¥: +30%
: +30%
ELEV t i
¥ +30%
VR:NUL
PRE:---

NORMA#—~
( 0%)
START
SPEED
( 0%)
DISTA
LANDI
( 0%)

* Punkt odniesienia (PRE): Punkt odniesienia operacji kontroli pochylenia kota mozna przesung¢. -100% do +100%, domyslnie 0%.

Cele

Kroki Wejscia

Otwdérz CAMBER MIX

funkcjonowac.

d" PODSTAWOWEGO. ponownie do ADVANCE
do CAMBER-MIX,

Np.: ustaw miksowanie
ilos¢ dla lotek

@do VR

Wybierz zgdany suwak.

;,@2 @do VrA

do 40%, pochylenie
Dostosuj ilo$¢ miksowania dla

sterowanie do VR (E),
punkt odniesienia do

AILE. (np. dostosuj do 40%)

Cdo FLp
() dovra

’

=,¢ @do 40%, =,

zgdany punkt. @
[(_) doVrA

&F @do 40%,

'

@)

Ustaw punkt odniesienia.

@to ZA ;E_B’: (O Lub O\; VrA zgodnie z oczekiwaniami

punkt al{ przez 1 sek.

Zamknac

4.3.8 Mieszanie MOTYLOW (wron).

[BUTTERFLY]

AILL: 0% MIX:INH

ATL2: 0% SW:SwA L
FLAP: 0% :DOWN =
SPOL: —- CRL 1

PRESET: 15% (99%)

MOTYL porusza jednocze$nie klapami, podwoéjnymi lotkami i sterem wysokosci i jest zwykle uzywany do wykonywania stromych ruchéw

zejé¢ lub ograniczy¢ wzrost predkosci podczas nurkowan. Dostepne sa dwa osobne ustawienia BUTTERFLY.

(CRI1/CRI2)
Mozliwos$¢

regulacji: + Aktywacja: Uzyskaj proporcjonalno$¢, przesuwajac DZWIGNIA PRZEPUSTNICY.
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* Przetgcznik: Mozliwos¢ wyboru PRZEEACZNIKA miksu. A do H: PRZELACZNIK A do H. Mozna takze przypisa¢ SW LOGIC SW (Lsw1 do 3).
NULL: zawsze
wigczone. « Odwrotnie proporcjonalnie do DZWIGNIA PRZEPUSTNICY: zapewnia proporcjonalny wzrost sity dziatania hamulca aerodynamicznego
gdy DZWIGNIA PRZEPUSTNICY jest opuszczony (kiedy PRZELACZNIK A (mozliwy do przypisania) znajduje sie w pozycji dolnej). Zawiera wybierany drazek
potozenie, w ktédrym zaczyna sie hamulec aerodynamiczny. Jesli chcesz, aby hamulec aerodynamiczny byt wprost proporcjonalny do
drazka przepustnicy, musisz odwrdci¢ funkcje THR-REV.
e Uwaga: zmienia to kierunek drazka przepustnicy we wszystkich modelach.
INSTRUKCJE:
+ Ustawienia windy: (regulowane w B.FLY-ELE)
B.FLY-ELE wspétpracuje z funkcjg BUTTERFLY. Wysokos$¢ optaty za winde mozna regulowaé w 3-punktowej krzywej.

Punkt 1: Punkt PRESET. (Naprawit)

Punkt 2: Punkt Srodkowy. Pozycja i stawka sg regulowane.

Punkt 3: Punkt KONIEC. Pozycja i stawka sg regulowane. *
Opdzniona reakcja: Mozesz sttumi¢ nagte zmiany w postawie modelu, gdy dziata BUTTERFLY
aktywowane poprzez ustawienie elementu opdznienia (DELAY), aby spowolni¢ reakcje windy, umozliwiajac
klapy/lotki/sterownice, aby wszystkie razem osiggnety pozadany punkt koficowy. Ustawienie na 100% spowalnia prace serwa
okoto jednej sekundy na przebycie przepisanej odlegtosci. * Sterowanie
kanatami: Podwdjne lotki, klapa i spoiler mozna ustawi¢ niezaleznie w BUTTERFLY, tgcznie z zestawem
na 0, aby nie mie¢ zadnego efektu.
« Podwdjne serwa lotek: Jesli funkcja AIL-DIFF jest wytgczona, ustawienia AIL1 i AIL2 nie bedg miaty zadnego wptywu. Jesli
AIL-DIFF jest aktywny, wéwczas kanaty CH1 i CH7 mozna regulowac niezaleznie. *
Zwykle w trybie BUTTERFLY obie lotki sg uniesione jednakowo, a ruch steru wysokosci jest ustawiony na utrzymanie trymu
kiedy lotki sie podniosa. Dla kazdej lotki mozna ustawi¢ rézne wielkosci, aby skorygowaé reakcje momentu obrotowego i inne
unikalne cechy modelu.
Upewnij sig, ze rozumiesz, co zrobig opadajace lotki w trybie BUTTERFLY. Wraz z tworzeniem
ogromny opdr (pozadany w przypadku lgdowan punktowych), powoduje to réwniez ,wmycie”, wiekszy kat natarcia
gdzie znajdujga sie lotki i sprzyja przeciggnieciu koricéwki. Jesli uzywasz tego do akrobacji, a nie do ,nagtego zatrzymania”, rozwaz

podniesienie lotek i opuszczenie klap, jak pokazano na powyzszym schemacie.

Cele Kroki Wejécia

Otwodrz MOTYL do PODSTAWOWEGO. ponOWnie do ADVANCE

funkcjonowac do MOTYLA ‘@{

Aktywuj MOTYL.
Wyreguluj lotki i

* .

skok klapy do 75% Aktywuj funkdje B SWA do pozycji GORNE]J

. @mieszac’ :,{ @Wy’@czyc' :,C
Winda wsiadanie k=
regulowana the | postosuj podréze jako doar1 L Do 75%, £
B.FLY-ELE. potrzebne. il -

(Przyktad: lotki kazda 75%, Qaorr O do7s%, D

Mozliwos¢ wyb tacznika MIX e ©

ozliwo$¢ wyboru przetacznika Klapa 75%) @do AIL2 ;’@ @do 75%, ;’@

Zamkna¢
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4.3.9 MIESZANKA RODZINNA/RUDD

Mozna wybra¢ zaprogramowany miks, ktéry bedzie uzywany do miksowania Lasmsm Ml

stery z obstuga lotek lub lotki z obstuga steru kierunku. MIX:INH NORMA®
Potgczenie lotek ze sterem (AILE RUDD): automatycznie tworzy (L) @®) START
~skoordynowany zwrot”. RATE: 0% 0% SPEED
Mieszanka steru z lotkami (RUDD AILE): uzywana do przeciwdziatania niepozadanym MODE: AILE™ RUDD DISTA
przechylenie (sprzegniecie przechytu), ktére ma miejsce przy wejsciu steru, szczegdlnie w SW: SwA LANDI
krawedz noza. POSE: NULL

Mozliwos¢

regulacji: « Zakres szybkosci od -100 do +100. Ustawienie ujemne spowodowatoby przeciwne dziatanie steru (lotek) w stosunku do lotek
(ster). «

SWITCH AH w petni konfigurowalny. Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3). * W petni

konfigurowalna POZYCJA, w tym NULL (miks zawsze wtgczony) oraz Up&Cntr i Cntr&Dn do aktywacji miksu

2 oddzielne pozycje tego samego PRZELACZNIKA. «

Warunek: Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienie AILE RUDD dla kazdego warunku lotu.

Cele Kroki Wejscia
Otwo6rz AIL/RUD-MIX d° PODSTAWOWEGO. ponoyvnie do ADVANCE
podmenu. do AIL/RUD-MIX, £
Wybierz tryb mieszania. €l.ado TRYBU %@,{ @do RUDD-AILE %?
:‘%’?;j(j:j;c’j:k:UDD' ’ Aktywuj funkcje mieszac’ ’@ @na Wt
koryguje przechylenie
sprzeganie. €jaocenic’

Ustaw stawke (np. 100% DRAZEK STERU :,' do +25%
kazdy sposob) @‘-DRAZEK STERU @ do +25%

Zamkna¢

4.3.10 Mieszanie ELEV-FLAP (patrz menu GLID 3.3.7)

4.3.11 KLAPA PRZELOTOWA (tylko GLID 2A+2F):

Ta wstepnie zaprogramowana mieszanka jest uzywana do tworzenia akcji lotek o petnym rozpietosci na szybowcu

z serwami 4wing. Zwieksza to predkos¢ przechytu i zmniejsza opér indukowany. W przypadku normalnego lotu wartos¢ wynosi

czesto stosuje sie okoto 50%. W przypadku wyscigéw po zboczach lub modeli F3B podczas szybkich biegéw mozesz chcie¢ uzy¢ wiekszej wartosci
zbliza sie do 100%.

Mozliwos$¢

regulacji: » Zakres szybkosci od -100 do +100. Ustawienie ujemne spowodowatoby przeciwne dziatanie lotek w stosunku do klap.

* SWITCH AH w petni konfigurowalny. Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3). « W peni

konfigurowalna POZYCJA, w tym NULL (miks zawsze wtgczony) oraz Up&Cntr i Cntr&Dn do aktywacji miksu

2 oddzielne pozycje tego samego PRZELACZNIKA. «

Warunek: Mozna ustawi¢ oddzielne ustawienia AILE-FLAP dla kazdego warunku lotu.
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Cele Kroki

Wejscia

Otwérz podmenu AILE-FLAP.

d° PODSTAWOWEGO. ppnownie do ADVANCE

do AILE-FLAP, 3@

Aktywuj funkcj
Wigcz AILE-FLAP ywi e

mi(—:‘szac’a1 na Wt

mieszanie. Ustaw stawke na
100% dla maksimum
mozliwy ruch klap

z lotkami. Przypisz
do centrum SWITCH C.

Ustaw stawke (np. 100% kazda

sposéb)

do FLP1
E—DZWIEK LOTEK @ @ do 100%

DZWIEK LOTEK @ do 100%

Powtdrz powyzsze, aby ustawi¢ FLP2

Przypisz PRZELACZNIK i
pozycja.

do SwW ,@ @do SwC
@do POSI 2@{ do gory

Zamknad

4.3.12 MIESZANKA SPOILEROW (SLAJD):

Przesuwa spoiler poprzez przetaczenie przypisanego przetgcznika i jest do tego przyzwyczajony

uczyni¢ stromym przyzwoitym. SPOILER MIX dziata w potgczeniu z BUTTERFLY

MIESZAC.

Mozliwos¢

regulacji: * Pozycja: -100% do +100%, domyslnie -50% (wytgczone), +50%
(wiaczone) « Kanat: Spoiler 1: kanat 8 lub 3 (kanat 8 lub 3%), Spoiler 2: NULL lub 3

(NULL lub ch3*) *Tryb GLID (2A+2F). *

[SPOILER-MIX]
-SPOI- -SPO2-
50% 4= .50% <=
RO asna +50%
CH -CHS NULL
-rate- -dly-
ELEV : 0% 0% (INH)
MIX : INH
sw - swi POSI : DOWN

Ustawienie windy: Szybko$¢: -100% do +100%, Op6Znienie: 0% do 100%
* SWITCH AH w petni konfigurowalny. Mozna takze przypisa¢ LOGIC SW (Lsw1 do 3).

Cele Kroki

Wejscia

Otworz SPOILER MIX
funkcje i przejs¢ do 2
2-serwospoiler
tryb. Poprawi¢

strona.

do PODSTAWOWEGO. ponowr)ie do ADVANCE

do SPOILERA - MIX, 7

pozycja serwa spoilera

do 60% Aktywuj funkgje.

@mieszac’a Efulanawlr_. a

Przypisz SPO2-CH. (np.:
CH3)

L @docm, ]

@do -SPO2-CH

Wyreguluj serwo spoilera

pozycja. (Byty:
SPO1/SP0O2=+55% do

(&) do 60%,
@do -SP02-POSI do +50%, & @do 60%, &

do -SPO1-POSI do -50%,

+60%)
Opcjonalnie: Ustaw winde

stawka.(np. 10%)

'@ @dom%, '@

@do -rate- ELEV

Opcjonalnie: ustaw opdznienie.

(np. 25%)

@do—dly—ELEV & Daorsu, &

Zamkna¢
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4.3.13 WYCINANIE KLAPY (patrz PRZEGLAD 3.3.4)

4.3.14 WARUNEK

Funkcje kanatu 3 mozna wybra¢ w pozycji ARBK-FUNC. (Przepustnica [CONDITION]

drazek, przetaczniki lub pokretta) Wybierajac oprécz STK, kanat 3 ~Sw- POs°
Funkcja moze by¢ oddzielona od funkcji Butterfly, wiec kanat 3 moze STARTINH SwE DOWN
uzywac do innych funkgji. SPEED:INH SwE UP
Mozliwos¢ regulacji: DISTANCE:INH SwC CENT

* Funkcja kanatu 3: LANDING:INH SwC DOWN
STK: DZWIGNIA PRZEPUSTNICY ARBKFUNC:ST-THK

Sw-A do H: PRZELACZ Ado H
Vr-A do Vr-E: POKRETLO Ado E

Czes$¢. 5 FUNKCJI MODELU HELIKOOPERA

Nalezy pamietac, ze prawie wszystkie funkcje menu BASIC sg takie same dla samolotu (konfiguracja ACRO) i szybowca

(konfiguracje GLID) i konfiguracje helikoptera (HELI). Identyczne cechy nawiazujg do rozdziatu ACRO.

5.1 PODSTAWOWE USTAWIENIA Z HELIKOPTERA

Niniejsza instrukcja ma na celu poméc Ci skonfigurowa¢ podstawowy helikopter (H-1), zapoznac¢ sie z radiem, da¢ Ci
szybki start w korzystaniu z nowego radia oraz podsuniecie pomystéw i wskazéwek, jak jeszcze wiecej zdziata¢
ten potezny system, niz by¢ moze juz rozwazates.
W skrécie, typowe sterowanie helikopterem jest nastepujace: ¢
Lotka: Zmienia cykliczne przechylenie boczne (przechylenie). Obré¢ helikopter. Przechyl tarcze sterujgca w lewo lub w prawo
CH1. « Winda: Zmienia cykliczng wysokos¢ tonu. Zmien kat natarcia helikoptera (nos w gére lub w dét). Przechyl
cata tarcza sterujgca do przodu i do tytu. CH2. «
Ster: Zmien kat Smigta ogonowego i odchyl helikopter w lewo lub w prawo. CH4. « Podziat zbiorczy: Reguluje
zbiorczy wirnik gtéwny [kat topatek], zmieniajgc nachylenie gtéwnych topat.
Zwiekszony skok zbiorczy (przy przepustnicy) powoduje uniesienie helikoptera. Porusza sie w potaczeniu z przepustnicg na
DZWIGNIA PRZEPUSTNICY. CH6.
* Przepustnica: Otworz/zamknij gaznik. Poruszaj sie w potgczeniu ze skokiem zbiorczym na drazku przepustnicy. CH3. « REVO: mieszanka,
ktéra dodaje ster w potgczeniu ze skokiem. Pomaga to skompensowac rotacje helikoptera

spowodowane zwigkszonym momentem obrotowym silnika. (Nigdy nie uzywaj REVO do mieszania z zyroskopem nagtéwkowym/AVCS; zyroskopem

juz to robi.)
Cele Kroki Wejécia
Zainstaluj wszystkie serwa, przetgczniki i odbiornik zgodnie z instrukcjami swojego modelu. Ustaw wszystkie listwy, pokretta
Przygotuj Twéj i suwaki w potozeniu neutralnym.
Smigtowiec. Upewnij sie, ze wszystkie potaczenia sterujgce sa ustawione pod katem 90 stopni (lub zgodnie z instrukcjg) wzgledem serwa
rég do tacznika kulowego, aby zapewni¢ odpowiednia geometrie i aby nie byto zadnych luzéw.
Mechanicznie wyreguluj wszystkie potgczenia, aby uzyskac jak najblizej wtasciwych rzutéw kontrolnych
i zminimalizowa¢ wigzanie przed konfiguracjg radia.
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W menu BASIC znajdz
PARAMETR.

9@

przez 1 s do BASIC. (Je$li ponownie AD:: E).
do PARAMETROW, PUSH

Wybierz odpowiedni tryb

Przejdz do TYPU MODELU.

wpisz dla swojego modelu.

@
na TYP MODELU, a nastepnie na TYP. ’@

Np.: HELI H-1 §
Wybierz odpowiedni typ trybu. Byly: do HELIKOfTERA. przeZ t-sek. 'Jesteélzpewny?' .
HELI H-1. Potwierd? wyéwietla & Dyoswasha B @ sort oo
zmiana. 3 ) )
Zamknac. 1 sek. ,Czy jeste$ pewien?” wyswietla. 3@ potwierdzac.
W menu BASIC znajdz -
PARAMETR. é:ado WYB. MODELU. —,

. Nazwij PrzejdZ do MODEL SEL.-NAME @na imie (1 pierwszy znak jest podéwietiony) =,

Nastepnie modelu;j.

Wprowadz nazwe.

aby zmieni¢ pierwszy znak. ’@

zrobione.

Zamknij podmenu, gdy

Gdi wyswietli sie wtasciwy znak. do nastepn. Powtarzac.

Cele

Kroki

Wejscia

W razie potrzeby odwré¢ serwa

dla prawidtowego dziatania sterowania.
Przyktad: Wyniki lewego drazka steru
w przednich krawedziach wirnika ogonowego
ostrza poruszajg sie w lewo. Odwracac
dziata¢ prawidtowo.

W menu PODSTAWOWE otwérz
Odwracac.

przez 1s do BASIC(Jesli
ponownie ADVE:E).

Wybierz zagdane serwo i
odwrdci¢ kierunek jazdy.

Przyktad: serwo odwréconego steru.

# do REVERSE do
CH4:RUDD

%2 @do REV jest

podswietlony. 'Jeste$ pewny ?' wyswietla

% przez 1 sek.

—

Dostosuj podréze wedtug potrzeb
Dopasuj zalecany model

rzuca. (zwykle wymienione jako wysokie

W menu PODSTAWOWE wybierz
PUNKT KONCOWY.

@do punktu

KONCOWEGO.

e@vabrac' koniec

stawki. @do ELEV. Kij@mindy £ dopoki
Wyreguluj koncéwke serwa !]
zwrotnica. (Przyktad: serwo windy). podréz w gére jest zgodna z oczekiwaniami. Winda
Powr6t do menu PODSTAWOWE. e . .
% az do podrézy w dot
Pozadany kij.
toérz w razie potrzeby.
Otwérz PRZEPUSTNICE CIECIA do THR CUT
funkcjonowac.
) ok X €ramieszac’, %@ @WY*QCZYC' @
Aktywuj funkcje. Wybieraé 2 2
. L - @do SwW %@ do SwC, %@
Aktywuj THR-CUT zadany przle’chznlk i potozenie 3 5 ﬂ 5
Y : aktywowac. Qaorost L @ na dot, £

Z DZWIEKIEM PRZEPUSTNICY w pozydji

na biegu jatowym, dostosuj predkos$¢ az do
silnik stale sie wylacza, ale drazek
przepustnicy nie

wigzanie.Zamknij

Przelq@ﬂk w pozycji dolnej, @ Przepustnica

Trzyma, aby OCENIC %@1 az sie wytaczy.
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Ustaw krz rzepustnicy dla (o

ywaq przep ' y Otworz plik THR-CURV/NOR @do KRZYWE] THR CON sﬂ@'o RM
normalna. (Zwykle zmiany bedg ) ) ) ] @ o O v
nie trzeba tego robi¢ wezesniej funkcjonowad¢. Dostosuj w razie potrzeby. do punktu 1> %@ * do 5%, . %@

Zamknij funkcje.

pierwszy lot.) @ Przejdz do nastepnego. Powtarzac’.

Skonfiguruj krzywg skoku zbiorczego

Otworz plik PIT-CURV/NOR % .
dla normalnego jako podstawa -4, funkcjonov'?,aé O do PIT-CURVE :, WARUNEK: NORMALNY

$rodek +5, koniec +8 do +10 do punktu 1> ,@ @do 8%, , ;’@2 Do

) hvlen dl Dostosuj kazdy punkt do potrzeb
stopnie nachylenia ostrza dla Krzywa. (Przyktad: pierwszy punkt: 8%) | nastepny punkt. Powtarzac.

akrobacje.2 (Jedli tylko sie uczysz Zamknij funkdje.

lata¢, zapytaj swojego instruktora.)

Otwérz plik REVO./NOR S
Skonfiguruj REVO. Mieszanie dla P @do REVO'MIX'CONQ@&)RM' do @

funkcjonowac. e o
normalna. (W przypadku trzymania kursu punkt 1> ;/7 @ do 10%, ;{7 , do nastepnego

. K h ia REVO) Dopasuj do swoich potrzeb
zyroskopy, hamu . .
y Py " punkt wyjécia. punkt. Powtarzac.

(Przyktad: 10%)
Przy wtgczonym radiu przesun reka ogon helikoptera w prawo.

Zyroskop powinien dawa¢ sygnat prawego steru (krawed? natarcia $migta ogonowego).

Potwierdz kierunek zyroskopu. ostrza poruszajg sie w lewo).
Jesli zyroskop daje odwrotny sygnat wejsciowy, zmien kierunek na urzadzeniu zyroskopowym
samo.
Cele Kroki Wejscia
Uwaga przy potowie przepustnicy, przez 1 s do BASIC. (Jesli ponownie ADVA@.
pokretto VR(B) reguluje sie do SERWA. /@
Naucz sie obstugiwac przepustnicg osobno
Unoszace sie skoki i z boiska. VR(A) @quiek przepustnicy ustawiony na $rodku
Unoszgca sig przepustnica reguluje wysoko$¢ dzwigku
N @ VR (B), VR (A)
oddzielnie od
przepustnica.

Pamietaj, aby postepowac zgodnie z instrukcjami modelu dotyczgcymi kontroli przed lotem, $ledzenia ostrza itp. Nigdy nie zaktadaj, ze zestaw
ostrza sa odpowiednio wywazone i bedg dziata¢ bez sprawdzania.

ASprawdé napiecie akumulatora odbiornika! Zawsze sprawdzaj napiecie za pomocg woltomierza przed kazdym silnikiem
start. (Nigdy nie zaktadaj, ze podtaczenie do pradu na catg noc oznacza, ze Twoéj sprzet radiowy jest gotowy do lotu). Niewystarczajace
tadowanie, zacinajgce sie potgczenia serwomechanizméw i inne problemy moga skutkowac niebezpieczng katastrofg z mozliwoscig obrazen

siebie, innych i wlasnos¢.

Upewnij sig, ze tarcza sterujaca jest wypoziomowana przy skoku 0. W razie potrzeby wyreguluj ramiona.

Zastosuj petne zbiorcze i sprawdz, czy tarcza sterujgca pozostaje wypoziomowana i nie ma zacie¢. Powtérz dla petnego

cykliczny pitch and roll. Je$li nie, dostosuj w razie potrzeby, aby poprawi¢ PUNKT KONICOWY:

Wazna uwaga: przed ustawieniem trzymania przepustnicy, pracy na biegu jatowym, przesunigc itp. upewnij sig, ze uzyskate$ normalng warto$¢
stan dziata prawidtowo.

Sprawdzanie konfiguracji przed lotem: Sprawdz napigcie! Nastepnie przy pomocy instruktora i

po przeprowadzeniu wszystkich kontroli zasiegu itp. stopniowo zwiekszaj przepustnice, az helikopter stanie sie , lekki”.

poslizgi.” W razie potrzeby dostosuj trymery, aby skorygowac tendencje do przechytu, pochylenia lub odchylenia. Jedli ogon ,macha”, zyroskop

zysk jest zbyt wysoki. Zmniejsz wzmocnienie zyroskopu.

-

. Okresowo przesuwaj drazek przepustnicy do oporu i ponownie w dét, aby zapewni¢ prawidtowe ustawienie serwa.

2. Podczas ustawiania krzywych nachylenia i przepustnicy niezwykle wazne jest, aby tarcze A i C byty wysrodkowane.

5.2 PODSTAWOWE FUNKCJE MENU DLA HELI

TYP MODELU: Ta funkcja podmenu PARAMETRY stuzy do wyboru typu programowania modelu
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by¢ stosowane. Zanim zrobisz cokolwiek innego, aby skonfigurowac¢ swéj model, najpierw musisz zdecydowac, ktéry TYP MODELU jest najlepszy
pasuje do Twojego MULTIROTORA.

TYPY PLYT CZYSZCZACYCH HELIKOOPTEROW:

Radia AT9 obstuguja 8 podstawowych konfiguracji tarczy sterujacej, w tym ,pojedyncze serwo” (wiekszo$¢ helikopteréw H-1 uzywa tego
typu) i 7 typéw CCPM (mieszanie skokdéw cyklicznych i zbiorczych). Tarcza sterujaca ,pojedynczego serwa” wykorzystuje jedno serwo
dla kazdej osi: lotka, ster wysokosci (skok cykliczny) i skok zbiorczy. Helikoptery CCPM wykorzystujg kombinacje

serwa wspotpracuja ze sobg, aby osiggna¢ 3 osie ruchu. Istnieje 7 podstawowych typéw CCPM, przedstawionych ponizej.

CCPM ma kilka zalet, z ktérych najbardziej oczywista jest znacznie mniejsza ztozono$¢ mechaniczna prawidtowego poruszania sie
tarcze sterujacg helikoptera. Dodatkowo kilka serwomechanizméw pracujacych jednoczeénie (np. HR3, wszystkie 3 serwa razem
powoduja ruch windy) radykalnie zwieksza dostepny moment obrotowy, a takze precyzje i centrowanie.

Nalezy pamietac, ze niektdre helikoptery sg typu HR3 lub HN3, z wyjatkiem odchylenia o 180 stopni. Jesli Twéj model jest zawadiacki
tarcza jest wytaczona o 180, nadal bedziesz uzywac tego typu tarczy sterujacej, ale uzyj takze SWASH AFR, aby dostosowac funkcje jako
potrzebne, dopdki nie zacznie dziata¢ prawidtowo. Dodatkowo mozna réwniez utworzy¢ rézne katy CCPM, wykorzystujac w petni

przypisywalne, programowalne miksy.

5.2.1 Typy tarcz sterujgcych

Swashplate Types

H-1 H-3 HE3
FRONT PIT AlL
AlL) TS { (PIT
(Normal inkage type) (éll%] Yy )

H-1: each servo linked to PIT AlL
the swashplate (AIL) (PIT)
independently.

ELE
H-2 H-4 H4X
.ELE1 !
PIT ELE1
PIT 5 AL PIT} AlL
: / (AIL)Y (PIT)
' 2 : Al
ELE2 ELE L
Cele Kroki Wejscia

Potwierdz, ze uzywasz o ) ) ) .

whadciwy model Na ekranie gtéwnym sprawdz nazwe modelu i # w lewym gérnym rogu. Jesli
Zmierh model pamieé (np. 3) to nie jest wiasciwy model (np. 3) patrz WYBOR MODELU.
wpisz i
tarc;alsterujaca Otwérz PARAMETR, przez 1 s do BASIC. (Je$li ponownie AD@@CE).
modelnr3z s 2
MULTIROTOR do przejdz do MODEL SEL. @ do wys. mopeLy. D)
ZC g Zzﬂr\jé?n?wpm Wybierz odpowiedni MODEL (73) pisac. &F @ do HELIKOPTERA. przezT¥ek. ‘Czy

TYP . ’
pracujac zgodnie ($MIGLOWIEC) jeste$ pewien?' Wyswietla. ;,@
na boisko zbiorowe Potwierdza¢
i lotka (np. ., . > .
HELT HR3) Zmien na zadane @do SWASH'a. a@ do HR3, :, przez 1 sek. 'Czy jeste$

TYP SWASH (np.: . ‘o

HR3) Potwierds Jasne?' wyswietla. ;,
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jesli wytacznik zasilania zostanie wytgczony przed zakoriczeniem, typ modelu nie ulegnie zmianie.

5.2.2 SWASH AFR (nie w SWH1):

Z wyjatkiem SWASH PLATE, menu funkgji helikoptera jest takie samo jak w GLID/

ACRO. Prosze znalez¢ poprzednie instrukgcje.

Ustawienia szybkosci dziatania tarczy sterujacej (SWASH AFR) zmniejsz/zwieksz/odwr6¢

predkos¢ (skok) lotek, steru wysokosci (z wyjatkiem H-2) i skok zbiorczy

funkcji, regulujgc lub odwracajac ruch wszystkich zaangazowanych w to serwomechanizméw

funkcje, tylko podczas korzystania z tej funkcji. Poniewaz te typy wykorzystujg wiele

serwa razem, aby stworzy¢ elementy sterujace, po prostu regulujgc ODWROT serwa

lub END POINT nie skorygowatyby prawidtowo ruchu zadnego elementu sterujgcego. Poniewaz H-1 uzywa jednego serwa dla kazdego

funkcji, nie ma potrzeby stosowania AFR w H-1.

[SWASH AFR]

RATE-AILE: + 50%
ELEV: + 50%
PITC: + 50%

Poniewaz lotka zawsze wykorzystuje nie wiecej niz 2 serwa, sprawdz to najpierw. Albo oba dziatajg poprawnie (bez zmian

potrzebne), oba dziatajg wstecz (odwracajg catg funkcje) lub jedno serwo dziata wstecz (odwracaja

samego serwa). Nastepnie sprawdz winde. Pamietaj, ze serwa lotek dziatajg prawidtowo, wiec jesli ster wysokosci dziata

nie, powinnismy miec¢ tylko 2 mozliwosci do wyboru — catg funkcje nalezy odwrécic¢ lub serwa(y) nie sg wspétdzielone

z lotkami nalezy odwrdcic. Jesli lotki i ster wysokosci nie dziatajg prawidtowo, jedyng rzeczg, ktéra moze by¢

zly jest caty kierunek dziatania kolektywu (odwrécenie catej funkcji). W naszym przyktadzie HR3 wynosi 180

stopni od tarczy sterujacej Calibre. Dlatego jest bardzo prawdopodobne, Ze kilka funkcji nie bedzie

dziata¢ prawidtowo. Operacja pitchu zbiorczego jest odwrécona; ale odwrécenie wszystkich trzech serwomechanizméw réwniez by to spowodowato

odwréci¢ dziatanie lotek i steru wysokosci. Jednakze zmiana wspétczynnika nachylenia ogélnego z +50% na -50% spowoduje odwrécenie

nachylenia ogélnego bez wptywu na dziatanie lotek.

Sprawdzanie prawidtowego ruchu na tarczy sterujacej HR3
HR3 Typ przechytu Prawidtowy ruch Zty ruch Jak
Aaprawi
Odwrdé¢ ustawienie AIL w SWASH
j hyla sie w lewo.
Tarcza sterujaca przechyla sie w lewo. do -50%.
LOTKA Tarcza sterujaca przechyla sie Tyt Swashplate Serwo Ché porusza sie nieprawidtowo;
STICK. Prawidtowy. przesuwa sie w gére. ODWRACAC.
Tyt Swashplate Serwo Ch1 porusza sie nieprawidtowo;
przesuwa sie w dot. ODWRACAC.
Przdd tarczy sterujace; Tarcza sterujgca porusza sie Odwr6¢ ustawienie ELE w SWASH. (byly:
WINDA porusza sig przeciwienstwo. +50 do -50)
STICK. W cot, o . .
tyt tarczy sterujgcej Cata tarcza sterujaca Serwo Ch2 porusza sie nieprawidtowo;
przesuwa sie w gore. przesuwa sie w gore. ODWRACAC'
STER Krawedzie czotowe ) s i
STICK. opatek ogonowych obracaja sie Ostrza obrécone w prawo. ODWROC serwo steru kierunku.
Tewy.
PRZEPUSTNICA Cata tarcza sterujaca
STICK. windy Tarcza sterujgca obniza sie. Odwré¢ ustawienie PIT w SWASH.
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Cele Kroki Wejécia
Dostosuj podréz kolektywu Otw6rz SWASH AFR na 1s do BASIC (Jesli ADVANCE
skok z +50% do -23%, funkejonowac. Ponownie). do SWASH AFR ;,,{
odwracajac skok wszystkich 3 serw
i ograniczenie ich podrézy Dostosuj skok PITC do -23% @do PIT @ @do -23%, ;@C
wytgcznie boisko zbiorowe, na boisku HR3
TYP PRZEMYCIA. Zamknag

5.3 FUNKCJE MENU ZAAWANSOWANEGO DLA HELI

5.3.1 KRZYWA THR i PIT KRZYWA:

Te 7-punktowe krzywe stuzg do najlepszego dopasowania zbiorczego skoku topatek do predkosci obrotowej silnika w celu zapewnienia spéjnosci
obcigzenie silnika. Krzywe mozna oddzielnie regulowac dla trybu normalnego, biegu jalowego 1, biegu jatowego 2 i biegu jatowego 3. Dodatkowo
dostepna jest oddzielna zbiorcza krzywa nachylenia dla trzymania przepustnicy. Przyktadowe krzywe sg wyswietlane w odpowiednich miejscach
typy ustawien (np. normalne warunki lotu) dla przejrzystosci.

Sugerowane wartosci

domysine: « Normalny: Zbiorcza krzywa nachylenia, w wyniku ktérej punkty 1, 4 i 7 zapewniajg nachylenie 0,4, +5, (+8 do +10)* stopnia. A
ustawienie krzywej przepustnicy na 0, 25, 36, 50, 62,5, 75, 100%.

* Przestoje 1i 2: Przebiegi bezczynnodci 1 i 2 sg zazwyczaj takie same, z wyjatkiem ustawien zyroskopu, przy czym jedno to
zatrzymanie kursu/AVCS, a drugi to tryb normalny. Krzywa nachylenia bedzie prawdopodobnie podobna do normalnej

krzywa powyzej.

+ Idle-up 3: Zbiorcze krzywe nachylenia, ktérych wynikiem sg punkty 1, 4 i 7 zapewniajace (0,8 do 0,10), 0, (+8 do +10) stopni.

Krzywa przepustnicy wynoszaca 100, 75, 62,5, 50, 62,5, 75, 100 zapewnia petne otwarcie przepustnicy podczas manewréw odwréconych.

+ Krzywa nachylenia przepustnicy: Rozpocznij od normalnej krzywej nachylenia (w przypadku samochodéw odwréconych, zacznij od 3 skoku biegu jatowego
krzywej), ale zwieksz ostatni punkt o okoto 1-2°, jesli to mozliwe, aby zapewni¢ wystarczajgce nachylenie przy ladowaniu.

To domysine zalecenie zaktada, ze wykonujesz lot do przodu. Jesli dopiero sie uczysz, postepuj zgodnie ze swoimi

wskazowki instruktora. Niektdrzy instruktorzy lubig +1 punkt bazowy do szkolenia, aby helikopter spadt

bardzo powoli, nawet jesli Twéj instynkt w pospiechu pocigga przepustnice/drazek zbiorczy do dotu.

Mozliwos¢ regulacji:

+ Dla wygody krzywe warunkéw normalnych mozna edytowa¢ w menu BASIC.

* Wszystkie krzywe mozna regulowa¢ w menu ADVANCE. ¢

Automatycznie wybrany z odpowiednim stanem. « Krzywe

biegu jatowego sg zaprogramowane tak, aby utrzymywac state obroty nawet przy zmniejszonym skoku zbiorczym

podczas lotu (w tym w pozycji

odwréconej). « Aby zmieni¢ edytowang krzywa warunku, przesun kursor do <COND> i zmieh nazwe krzywej. « Dla przejrzystosci
nazwa aktualnie aktywnego stanu (wlgczonego w radiu) jest podana w nawiasie

za nazwg warunku, ktérego krzywa jest edytowana. (Przyktad: zobacz krzywa wyswietlang ponizej. Nalezy pamieta¢, ze

stan normalny jest aktywny, ale krzywe stanu bezczynnosci 1 sg obecnie edytowane. * Przesuwanie i

usuwanie punktu krzywej: Punkt krzywej (-stk-) mozna przesuwac¢ w lewo lub w prawo, obracajac pokretto

DIAL (do 2% przed punktem przylegajgcym) i kasowanie/powrét poprzez nacisniecie DIAL przez jedng sekunde

na przemian.

* Krzywe skoku biegu jatowego i zatrzymania przepustnicy mozna edytowac¢ nawet przed aktywacjg warunkow.

Aktywacja ich krzywych przepustnicy aktywuje te warunki.
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[ THR-CURVE] [PIT-CURVE]
MIX: INH COND : NORM ( MORM) MIX: INH COND : HORM ( HORM)
1 /A P-out-/-stk- j by i
/ '
'. /f 7> 100 100 ' i LN
2 6> 75 75 : 6> +50 50
b i
o e > 62 62 s 5P +25 25
| '
' 4> 50 50 S 4> 0 5o
' 4 :
I [ 3> 37 37 : 3> -Z5 37
'
’/ " 2> 25 25 i 2> 50 2b
1>0 0 1> -100 ©

5.3.2 MIESZANKA REVO:

Ta 5-punktowa mieszanka krzywych dodaje przeciwne wejscie steru, aby przeciwdziata¢ zmianom momentu obrotowego, gdy predkos¢ i
Zmienia sie podziatka zbiorcza ostrzy.

Mozliwos$¢

regulacji: » Dostepne s3 trzy oddzielne krzywe: normalna dla zawisu; bezczynnosci 1 i 2 facznie; i bezczynny-3. « Dla wygody krzywe

warunkéw normalnych mozna edytowa¢ w menu BASIC.

* Wszystkie krzywe mozna regulowaé¢ w menu ADVANCE. « Wtasciwy miks

jest wybierany automatycznie w kazdym przypadku i automatycznie aktywowany, gdy

konfiguracja przepustnicy dla tego warunku jest aktywowana w programowaniu (np. THROTTLE HOLD lub THR-CURVE.) « Aby zmieni¢ edytowang
krzywg warunku, przesun kursor w gére nad POINTS i wybierz. Dla jasnosci nazwa

aktualnie aktywnego stanu (wtgczonego w radiu) jest pokazany w nawiasach za nazwg

warunek, ktérego krzywa jest edytowana.

Rewo. Szybkosci mieszania to krzywe 5-punktowe. W przypadku wirnika obracajgcego sie w prawo ster jest mieszany w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
kierunek, gdy zwieksza sie wysoko$¢ tonu zbiorczego; w przypadku obrotu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, odwrotnie. Zmien dziatanie
ustawienie kierunku poprzez zmiane znakéw liczb na krzywej z plus (+) na minus (-) i odwrotnie.

Sugerowane ustawienia domysine:

Obrét w prawo: -20, -10, 0, +10, +20% od niskiej przepustnicy do wysokiej.

Obrét w lewo: +20, +10, 0, -10, -20% od niskiej przepustnicy do wysokiej.

Dostosuj do rzeczywistych wartosci, ktére najlepiej sprawdzajg sie w przypadku Twojego modelu.

Rewo. Krzywe na biegu jatowym majg czesto ksztatt litery V, aby zapewni¢ odpowiednie wejscie steru przy pochyleniu ujemnym i zwigkszonym
przepustnica podczas lotu odwréconego. (Ster jest potrzebny, aby przeciwdziata¢ reakcji w przypadku zwiekszonego momentu obrotowego. In
lot odwrécony, drazek przepustnicy ponizej potowy zwiekszyt przepustnice i ujemny skok, zwiekszajgc w ten sposéb moment obrotowy

i obracanie helikoptera, chyba ze revo. Mieszanka réwniez odpowiednio rosnie.)

[ THR-CURVE] [PIT-CURVE] [REVD. HIX]
MIX: INH COND : NORM { HORA) MIX: INH COND: RORI (HORI)
: N .' e S WIX. INH COND :NORML (NORILL)
E 7> 100 100 i 7> 100 100 P-5 P +20%
L 6> 75 75 i 6> 450 50
------ F----q Pozez . TR g BB LN
/: 4> 50 50 E 4 0 so 3> 0%
; i f 37 : Sy 25 37 T 25> -10%
56 B ' ol i 1> -20%
1> -100 ©

@ Uwaga: Krzywe przepustnicy i pochylenia dla warunkéw normalnych sg zawsze wiaczone. Nie mozna ich hamowac. The

pozostate cztery warunki sa aktywowane za pomocg krzywych przepustnicy lub utrzymania przepustnicy.

* THR-CURV/NOR: Wprowadza normalng (NORM) krzywga przepustnicy, ktéra zwykle nie jest liniowa reakcjg na
Ruch DZWIGNIA PRZEPUSTNICY. Regulacja punktu 4 krzywej reguluje predko$¢ obrotowa silnika na DZWIGNIU PRZEPUSTNICY

punkt $rodkowy, zadana pozycja zawisu. Pozostate 6 punktéw jest nastepnie dostosowywanych w celu uzyskania pozadanego biegu jatowego i
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maksymalna predkos¢ obrotowa silnika i ptynne przejscie pomiedzy nimi. «
PIT-CURV/NOR: wprowadza normalng (NORM) krzywga ogdélnego nachylenia, krzywa ogdlnego nachylenia dla lotu w poblizu
unosic¢ sie. Normalna krzywa nachylenia zbiorczego jest dostosowywana tak, aby pasowata do krzywej przepustnicy, zapewniajac najlepsza pionowa
wydajnos¢ przy statej predkosci obrotowej silnika, z krzywg poczatkowg 4 bazowa, +5 neutralng i +8 do +10 stopni
maksymalny skok ostrza. Mozesz zaprogramowac reakcje na 7-punktowej krzywej, aby uzyskac najlepszy wspdlny kat nachylenia
wzgledem ruchu DZWIGNIA PRZEPUSTNICY.
* REVO./NORM: t3czy polecenia pochylenia zbiorczego ze sterem (miksowanie PITCH-RUDDER), aby sttumi¢
moment obrotowy generowany przez zmiany ogélnego kata nachylenia wirnika gtéwnego, zapobiegajacy odchylaniu modelu

zastosowano przepustnice.

® Uwaga: dostepne s3 trzy miksy revo: normalny (NORM), bezczynny 1/2 (IDL1/2) i bezczynny 3 (IDL3). Wszystko
3 mozna regulowa¢ w menu ADVANCE. Nigdy nie uzywaj mieszania revo w potgczeniu z zyroskopami utrzymujgcymi kurs/AVCS.

Aby uzyskac¢ szczegoétowe informacje na temat revo, w tym domysine punkty dla obracajacych sie wirnikéw w prawo i w lewo.

Cele Kroki Wejscia
skonfiguruj lot Normal | Otworzy¢ € s do BASIC (Jesli ADVANCE Ponownie) .
Stan . & O &
Przepustnica/skok zbiorczy KBZYWA THR, wyroeguIUJ do THR-CURVE 7 do punktu 17 Do
Krzywe i Revo. pierwszy punkt.(5%) 59,
Punkt bazowy: dostosuj punkt bazowy 2 4
krzywej przepustnicy az do silnika Otworzy¢ ‘ @do PIT-CURVE £ @do punktu 1 £ @Do
pracuje niezawodnie na podtozu. PIT-CURVE, wyreguluj 3%

: pierwszy punkt. (8%) !

Dostosuj punkt bazowy
krzywa tonu zbiorczego do
osiagnac -4 stopnie
skok ostrza. Zastosuj przepustnice Otwérz REVO.MIX @do REVO.MIX %@’ mieszac’ ;,’ @DO

az model bedzie wigczony Dostosuj pierwszy -
jego poslizgi. Dostosuj punkt bazowy punkt.(4%) NA. d unktu 1 @do 4%,

firmy REVO. dop6ki model tego nie zrobi

w ogodle nie kreci¢ nosem.

Punkt zawisu: Dostosuj

Regulowa¢

krzywa tonu zbiorczego do +5 Tl-glR—CURV/NOR W razie potrzeby powt6rz powyzsze
stopni. Ztéz heliw a
unosi¢ sie. Ziemia / zamknij

o , Regulowac . . i
Silnik wytgczony .‘Re.gulowac PIT-CURV/NOR W razie potrzeby powt6rz powyzsze
krzywe przepustnicy i ster
przycina¢. Powtarzaj az do modelu
porusza sie ptynnie w potowie
przepustnica. Szybko zastosuj
gazuz1/4na1/2
stick. Dostosuj REVO. punkty 2 Dostosuj REVO.MIX W razie potrzeby powtdrz powyzsze

i3

dopoki model tego nie zrobi

obré¢ nos do géry na przepustnicy
aplikacja.

Najwyzszy punkt: Dostosuj Reaulowat

eguiowac
zbiorcza krzywa nachylenia do +8 TI-QIR—CURV/NOR W razie potrzeby powt6rz powyzsze
do +10 stopni. z zawisu,

przyspieszy¢ gwattownie. Jesli

torfowiska silnika, zwigeksz Regulowac W razie potrzeby bowtd ;
krzywa przepustnicy. Jesli silnik PIT-CURV/NOR rosie poTieehy powrors powyzsse

nadmiernych obrotéw, zwieksz
krzywa skoku zbiorczego przy
punktach 6 lub 7. Wcisnij catkowicie gaz | Wyreguluj REVO.MIX w W razie potrzeby powt6rz powyzsze
podczas unoszenia sie
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zej$¢ z powrotem do zawisu.

Dostosuj REVO. az do nosa

nie zmienia nagtéwka.

5.3.3 CZUJNOSC ZYRO

[ GYRO-SENSE]
MIX:INH
MODE:STD
SW:SwF
RATE-UP 50%

Informacje na temat GYRO SENSE mozna znalez¢ w punkcie 3.3.12, wykonujac nastepujgce czynnosci:

DowWN P 50%

Cele Kroki Wejscia
na 10 BASIC.(Jesli ADVANCE

Ponownido GYRO-SENSE ’f@

Otwoérz i aktywuj GYRO
Funkcja SENS.

Aktywuj funkgje. @mieszac’ :,’{ @DZIALA(’:.;@

Ustaw kurs- . .
przytrzymaj zyroskop/AM@Scjonalnie: Zmien typ zyroskopu na @do TRYBU % @do GY :,

z Utrzymanie kursu (GY).

trzymanie kursu/AVC @ @E @
do SW # dokond %

s. wkracza Opcjonalnie: Zmien przetgcznik

zadanie Dr7y|{};\r‘l' \Alyhinr7 Warunek

bezczynnosci 1i2

i tryb normalny W razie potrzeby dostosuj predkos¢ zyroskopu. @do NORM _’: ®d0 NOR 50%
, 760
ustawienie w stanie bezczynnosci3 (Np NORM' IDL3 do NOR 50%. # IDL1 a@ do AVC 50%
i normalne. IDL1 i 2 do AVC 50% jak
Powtarzac.

punkty poczatkowe.)

Zamkng¢

5.3.4 UTRZYMANIE PRZEPUSTNICY

Funkcja ta utrzymuije silnik w potozeniu jatowym i odtgcza go od DZWIGNIA PRZEPUSTNICY

PRZELACZNIK AT9 jest przesuniety. Jest powszechnie uzywany do ¢wiczenia automatycznego obrotu. Przed skonfigurowaniem THR-HOLD podtgcz
dzwignie przepustnicy, tak aby gaznik byt catkowicie otwarty przy duzym otwarciu przepustnicy, a nastepnie uzyj cyfrowego trymera, aby wyregulowac
potozenie jatowe silnika. Aby THR-HOLD utrzymywat sie na biegu jatowym, przesuri DZWIGNIA PRZEPUSTNICY do pozycji biegu jatowego,
nastepnie wtgczaj i wytaczaj przetagcznik HOLD i zmieniaj wartos$¢ przesuniecia, az serwo sie nie poruszy. Do

obniz predkos¢ obrotowg silnika na biegu jatowym lub jesli chcesz go wytaczy¢, wprowadz? liczbe bardziej ujemna.

Mozliwos¢

regulacji: « Pozycja biegu jatowego: Zakres od -50% do +50% wysrodkowany wzgledem potozenia jatowego przepustnicy, aby uzyskac zadany silnik
obr./min.

* Przypisanie przetgcznika: Przypisane do PRZELACZNIKA E(AT10) lub G (AT10) w dét. Mozliwo$¢ regulacji w STANIE

(element THR-HOLD), (tylko przetacznik typu 2-pozycyjnego) ¢

Krzywa przepustnicy: Poniewaz przepustnica jest przesuwana do jednej wstepnie ustawionej pozycji, dla THR-HOLD nie jest dostepna zadna krzywa.
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* Zbiorcza krzywa nachylenia: Niezalezna krzywa, zwykle dostosowana w celu uzyskania zakresu nachylenia topat od -4% do +10% do

+12%, aktywuje sie automatycznie wraz z THRHOLD. ¢ Rewo. mix:

Od wersji revo. mieszanka reguluje moment obrotowy silnika, brak obrotéw. mieszanka jest dostepna dla THR-HOLD. « Priorytet: Funkcja

utrzymania przepustnicy ma pierwszenstwo przed pracg na biegu jatowym. Upewnij sie, Ze przepustnica jest trzymana i pracuje na biegu jatowym

PRZEEACZNIKI znajduja sie w zgdanych pozycjach przed prébg uruchomienia silnika. (Zalecamy rozpoczecie

ze wzgleddéw bezpieczenstwa silnik trzymany na

przepustnicy.) * Zyroskop: programowanie zyroskopu obejmuje opcje posiadania oddzielnego ustawienia zyroskopu dla kazdego warunku, w tym

THR-HOLD. Pozwala to unikng¢ potencjalnego problemu zwigzanego z niewtasciwym ustawieniem zyroskopu podczas korzystania z urzadzenia

THR-HOLD, skutkujgcy nieprawidtowym przesunieciem steru i piruetem modelu.

Okresl zadang przepustnice

Ponownie) 2 do THR-HOLD 7

Cele Kroki Wejscia
Ustaw trzymanie przepustnicy. Otw6rz THR-HOLD na 1s do BASIC.(Jeéli ADVANCE o
funkcjonowac. ¥

mieszac’ «QB', ®Wy+qczyc’ :,I:

eZadoPOSI —@ @

do zadanego procentu

3,@9’{

potozenie przy silniku na biegu jatowym, obréci¢ Aktywuj funkdje.
na THR-HOLD i wyreguluj
procent wymagany do osiagniecia Ustaw zadany silnik
zadany punkt pracy. pozycja.

Zamkna¢

5.3.5 REGULACJA ZAWISU (HOV-THR i HOV-PIT):

Unoszaca sie przepustnica i unoszaca sie wysokos¢ to precyzyjne regulacje dotyczace krzywych przepustnicy i ogélnego pochylenia

indywidualnie, wptywajac na wydajnos¢ tylko wokét punktu centralnego i tylko w normalnych warunkach. Pozwalajg

poprawianie krzywych w locie w celu uzyskania idealnej konfiguracji.

[HOV-THR]

MIX:INH
RATE: Q%i(+11%)
VR:+VIB
MODE:NORM

RATE: 0%(-63%)

MODE:NORM

[HOV-PIT]

MIX:INH

VR+VIA

Mozliwos¢

regulacji: « Zmiany predkosci wirnika spowodowane temperaturg, wilgotnoscia, wysokoscig lub innymi zmianami warunkéw lotu sg tatwe

zakwaterowany.

* Obie regulacje mozna zablokowag, jesli nie jest to pozadane. ¢

Obie regulacje mozna réwniez ustawi¢ na NULL, tymczasowo wytgczajgc pokretto, ale zachowujac ostatnig

zapamigtane ustawienie.

+ Ustawienia mozna zapamieta¢, a nastepnie pokretta powréci¢ do pozycji Srodkowej, aby wykorzystac te wartos¢

regulacja, pozwala na tatwe korzystanie z pokretet przycinania dla wielu modeli. (Zauwaz, ze gdy zapamietywanie jest

powtérzone z pokrettem przesunietym od $rodka, warto$¢ trymu kumuluje sie.) « Regulacje

mozna szybko zresetowac do wartosci poczatkowej, obracajac pokretto, az trymer wskaze 0%, zapamietujac, a nastepnie

przywracajac pokretto do jego potozenia sSrodkowego.

+ Nalezy pamietac, ze wszystkie funkcje, tacznie z tymi, zaktadajg, ze model unosi sie w potowie drazka.

*Dostepne tylko w stanie normalnym (NORM) lub normalnym/bezczynnosci1t (NORM/IDL1).
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Cele Kroki Wejécia

. . . . dO PODSTAWOWEGO. i
Dostosuj zawisanie za pomocg zawisu ponownie do

ietai i Otworz funkcje HOV-THR
korekty. Zapamietaj je Worz tunkcje ADVANCE, do —THR.

AN
l| \‘

wptlywajg tylko na zawisanie (normalne)
stan : schorzenie. . . L, ,
Opcjonalnie: zmien ktére

pokretto regulacji wyszukiwania unoszgcego sie w powietrzu

do VR ,,@ do zgdanego pokretta

krzywa. NULL blokuje krzywa i kierunek ='

7

Dostosuj przepustnice i skok zbiorczy

zakrzywia sie, az model tadnie sie zawi$nie. W

lot, dostosuj wysoko$¢ zbiorcza i W ostatnie] zapisanej pozycji.

przepustnica

krzywe w poblizu punktu zawisu niezaleznie Zamkna(¢

z pokrettami HOV-THR i HOV-PIT.
Otworz funkcje HOV-PIT. @do HOV-PIT. ;,@c Powtarzac.

Zapisz nowe ustawienia po locie. Zamknaé

5.3.6 WYSOKI/NISKI PITCH (HI/LO-PIT):

[HILO-PIT]
Funkcja ta moze by¢ uzywana do regulacji krzywych wysokich i niskich COND:NORM ( NORM)
indywidualnie dla kazd t lot | t ku 1, st. ku 2, st. ku 3
Inaywiauainie dla Kazdego stanu lotu (norma ny, stan spoczynku 1, stan spoczynku Z, stan spoczynku >, I’ﬂ-PITIOOnn ( 10000)
przytrzymanie gazu). ADJ-MANUAL VR-+ViD

LO-PIT:100% ( 100%)
onu ADI'MANUAL VR:-Vird]

Mozliwos¢
regulacji: + Mozna zdefiniowa¢ pokretta regulacji wysokiego i niskiego natezenia dzwieku (trymowanie wysokiego

sterowanie definiuje sie jako prawa dzwignie boczng przy poczatkowym ustawieniu).

* Warunki sg aktywowane w funkcji WYBOR WARUNKU.
+ Obie regulacje mozna ustawi¢ na MANUAL, tymczasowo wytgczajac pokretto. « Regulacje mozna
zapamieta¢, a nastepnie ustawi¢ pokretta w potozeniu srodkowym, aby zastosowa¢ zagdany zakres regulacji, co pozwala na tatwe korzystanie z

pokretet przycinania w przypadku wielu modeli.

Cele Kroki Wejécia

(#08) do menu PODSTAWOWEMEnownie do menu ZAAWANSOWANE.

do HI/LO-PIT. ;,@2

Otwérz HI/LO-PIT

Ustaw wysoki ton Wybierz warunek bezczynnosci 1 dO KOND a@- dO IDL1 a@_
krzywa na biegu jatowym
Twarunek. Ustaw stawke (np. 80%) @do HI-PIT g@: @do 80% a@{

Opcjonalnie: Zmien ktére pokretto )
reguluje krzywg wysokiego tonu. @do VR a@— do zadanego pokretta i kierunku.

Zamkna¢
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5.3.7 PRZESUNIECIE

Opcjonalne oddzielne listwy wykornczeniowe oprécz tych dla normalnego stanu. Ten
Funkcja stuzy do automatycznej zmiany trymu helikoptera, np. przy przejsciu z zawisu do lotu z
duzg predkoscig. Obrét w prawo

$migtowiec ma tendencje do dryfowania w prawo przy duzej predkosci, co powoduje przesuniecie lotek

mozna zastosowac do przesuniecia helikoptera w lewo.

Niezbedne przesuniecie steru wysokosci rézni sie w zaleznosci od geometrii modelu, wiec tak musi by¢

okresla sie poprzez odnotowanie zbiorczych zmian wysokosci tonu przy duzej predkosci. Ster

Radiolink Electronic Ltd
www.radiolink.com

[OFFSET]

MIX:INH
NO:IDL1(NORM)
RATE-AILE: (0%
ELEV: 0%
RUDD: 0%
SW:Cond

na offset wptywajg oba revo. ruch dzwigni miksowania i przycinania w trybie

funkcja offsetu.

Mozliwos$é

regulacji: « Petna mozliwo$¢ przypisania przetgcznikdw plus opcja CONDITION, ktéra tworzy/przetacza pomiedzy indywidualnymi wykoriczeniami

kazde z bezczynnosci. ¢

Kiedy OFFSET jest aktywny (jego przetacznik jest wigczony), przesuwanie DZWIGNI TRIM reguluje zapisane przesuniecie, a nie trymery w

normalny stan.

«Kiedy OFFSET jest nieaktywny (jego przetgcznik jest wytgczony), OFFSET i wszelkie regulacje trymu nie majg zadnego wptywu (model

przestrzega ustawien trymu aktualnie aktywnych warunkéw lotu.) « Kiedy

OFFSET jest zablokowany, regulacje trymu dokonane w dowolnych warunkach lotu wptywaja na wszystkie warunki lotu. « Szybkie

skoki spowodowane duzymi przesunieciami mozna spowolni¢ za pomocg funkgcji DELAY. * Podczas

pracy w trybie OFFSET skoki lotek, steru wysokosci i steru kierunku sg wyswietlane na kazdym wyswietlaczu wywazenia w

Ekran startowy.

Uwaga: Pamietaj, ze przesuniecia i miksy obrotéw nie sg zalecane w przypadku korzystania z zyroskop6w utrzymujgcych kurs/AVCS

poniewaz kolidujg z automatycznymi korektami trymu i momentu obrotowego zapewnianymi przez AVCS.

Cele

Kroki

Wejscia

Otworz funkcje PRZESUNIECIE.

do menu PODSTAWOWEGO, ponownie do ADVANCE

menu

77y -
do Wyréwnania.%

Ustaw osobno
wykonczenia dla kazdego z nich

Aktywuj funkcje.

mieszac’ % naWL. '@

trzy bezczynnosci
warunki.

Zmien ustawienie przetgcznika na
Warunek

@do SW %@2 EZadoConda, @

Dostosuj rozbieg

Wybierz IDL2.

@na NIE. ,@ eado IDL2,

2 trymer steru do

prawidtowy dla momentu obrotowego przy

Dostosuj ustawienia przycinania jako

potrzebne. (Przyktad: ster do +8%).

@do RUDD ;,@1 @do+8%, EQ:;:

duze predkosci.

Zamknij menu i potwierdz
spowolnione przejscia.

*
@ E (AT9) z NORMAL na IDL2. Sprawdz
zmiany trymu steru.

5.3.8 OPOZNIENIE:

Funkcja op6znienia zapewnia ptynne przejscie pomiedzy pozycjami trymu przy kazdym wigczeniu i wytaczeniu funkcji OFFSET, REVO,

MIXING lub THROTTLE HOLD.
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Mozliwo$c

[DELAY]
RATE-AILE: 0 %( OFF )

regulacji: - Dostepne sg oddzielne czasy opéZnienia dla lotek, steru wysokosci, steru,

przepustnicy i pochylenia.

« Przy ustawieniu op6znienia 50% ruch serwa zajmuje okoto pét sekundy ELEV: 0 %( OFF )
do nowej pozycji, dos¢ dtugo. « Ogéinie RUDD: 0 %(OFF)
wystarczajace sa opdznienia rzedu 10-15%. THRO: 0 %( OFF)

PITC: 0% OFF)

Cele Kroki Wejécia

do menu BASIC, pono@ do ADVANCE

Otwérz funkcje OPOZNIENIE. B opsiniac £
Ustaw opéznienie dla wszystkich Dostosuj odpowiedz AILE jako dO RATE-AILE =,@: @do 8%, %@:
kanaty utatwiajace potrzebne. (Przykfad: lotka do +8%). '
przejécie z jednego lotu ) o ) @
warunek na inny Powtdrz tg czynnos¢ dla innych kanatow. do ELEV. Powtdrz powyzsze kroki.
nie ma zadnych ,trudnych”.
skacze'. . ) o
Zamknij menu i potwierd? Ut EAT9) 2 NORMAL na IDL2. Sprawdz
spowolnione przejscia. aby serwa stopniowo przechodzity na nowe
pozycje.
5.3.9 GUBERNATORZY:

Funkcja mieszania gubernatora stuzy do regulacji ustawien predkosci gubernatora (rS1, rS2, rS3) z poziomu
nadajnik.
Co to jest gubernator? Gubernator sktada sie z zestawu czujnikéw odczytujgcych predkos¢ obrotowg gtowicy helikoptera oraz jednostki
sterujacej, ktéra automatycznie dostosowuje ustawienie przepustnicy, aby utrzymac statg predkos¢ gtowicy niezaleznie od
zmian skoku topatek, warunkéw atmosferycznych itp. Gubernatorzy cieszg sie ogromng popularnoscig na zawodach
helikopteréw ze wzgledu na zapewniong sp6jnosc.
Jak to pomaga w konfiguracji helikoptera? Gubernator eliminuje koniecznos¢ spedzania duzej ilosci czasu

ustawianie krzywych przepustnicy, poniewaz automatycznie dostosowuje obroty silnika, aby utrzymac¢ zagdang predkos¢ gtowicy.

GV-1 connections

Magnetic sensor

[GOVERNOR]
MIX:INH -cut-
SW:-SwC CH-=+CH7
i s Mixture servo
CNTR ’ 50%
DOWN 100%
I
S Throttle Speed setting channel
Mozliwose regulad channel Connected when speed set from
transmitter

» Wiaczanie/wytgczanie mozna oddzieli¢ od przetgczania predkosci poprzez podtaczenie

Governor ON/OFF/Mixture trim channel
Connected when the governor is turned on and off
from transmitter and when mixture trim function is
used, when mixture curve data is sent from transmit-
ter to governor

wiaczenie/wytgczenie regulatora na CH8 i zmiana ustawienia CUT-CH. + W

przypadku oddzielnego witgczania/wytaczania przypisanie przetacznikdw jest catkowicie regulgwane.
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Uwazaj, aby nie przypisa¢ gubernatora do przetgcznika warunku, jesli tak jest

chca, zeby wojewoda funkcjonowat w takich warunkach. « Wigczanie/
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wytaczanie predkosci i wigczanie/wytaczanie regulatora moga odbywac sig razem za pomoca jednego przefacznika lub moze odbywac sie wigczanie/wytaczanie
yraczanie predkosci i whaczanie/wytgczanie regul 94 odbywac sie p 3 jednego przetacznika lub moze odbywac sie wiaczanie/wytaczani

realizowane za pomocg niezaleznego przetgcznika/kanatu. « Gdy

sterowanie ustawieniem predkos$ci wykorzystuje kanat CH7 i nie jest uzywany oddzielny przetacznik WE./WYt., kanat CH8 mozna wykorzysta¢ do innych celéw

Funkcje.

* Regulacja predkosci gtowicy w locie (dla tatwej regulacji podczas skretu) moze by¢ wykonana za pomoca

dodatkowy kanat i programowalny miks.

GV-1 steruje przepustnica, gdy jest aktywna, wiec przepustnica nie bedzie przestrzegac¢ zadnych zaprogramowanych ustawien Failsafe

przepustnicy w nadajniku. Zawsze ustawiaj opcje Failsafe dla kanatu wigczania/wytaczania GV-1 na WYL. W ten sposéb

regulator jest wytgczony, a przepustnica wykonuje polecenia przepustnicy Failsafe.

Skonfiguruj gubernatora

uzywaé

oba kanaty do

odbiornika i przetgczaj sie pomigdzy nimi
ustawienia gubernatora
automatycznie przy zmianie

warunki. Rozwaz ustawienie
ustawienia Fail Safe baterii

i inne przydatne funkcje

na samego gubernatora.

Funkcja GUBERNATORA.

Cele Kroki Wejécia
o ) do menu BASIC, pon@ do
Otworz i aktywuj OSIAGNIECIE

@ do GUBERNATORA ,@

Aktywuj funkcje.

@ mieszac @ @DZIALAC. @

Opcjonalnie: zmien granice
kanat na kanat 8 i

przypisz przetgcznik i kierunek

do wigczania/wytaczania (kanat 8).

a@{ do + CHS, :,632
:,,( @do zadanego SW ,@

do -cut- CH:
@do -cut-SW

Opcjonalnie: Zmien przetgcznik
zadanie do wyboru

ustawienia gubernatora.

Np.: wybierz, przetacz to
wybiera warunki.

doSW :, doConda, ,@

Dostosuj predkos$¢ regulatora
ustawienia pozycji przetgcznika
lub stan wedtug potrzeb.
(Przyktad: wartosci domysine sa w porzadku.)
Umozliwia predkos¢ gtowy
regulacja z nadajnika.

@Lub Jak

do kazdego potrzebnego
stanowiska Cond.

@ do nastepnego warunku, powtérz.

Zamknaé

5.3.10 Mieszanie przepustnicy (MIKS PRZEPUSTNICY):

Te funkcje mozna ustawi¢ dla kazdego warunku lotu i jest ona uzywana

skorygowac tendencje modelu do zmiany wysokosci, kiedy

wirnik jest przechylany za pomoca elementéw sterujgcych lotkami, sterem wysokosci i sterem.

Mozliwos¢

regulacji: + Mieszanie mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 100% w kazdym stanie lotu.
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Cele Kroki Wejscia
Oenes funk 5 do menu BASIC, por8#Btie do ADVANCE
twérz funkcje THROMIX. T 3
8 do THRO-MIX :,
Popraw Aktywuj funkcje. @mieszac’:,@' na Wk ,@
tendencja ) 5 5
model do zmiany DOS.tOSUJ stawke. . E;@do IDL1 (AIL  TH) @ eEBdo 10%, @
Wysokosc. Np.: IDL1 (AIL do TH) 10%
Powtérz w razie potrzeby.

5.3.11 PIERSCIEN WYCISKAJACY

Funkcja ta ma na celu ograniczenie ruchu tarczy sterujacej, aby unikng¢ uszkodzenia SWASH ROB podczas pracy

lotki i ster wysokosci. Ma to wptyw na lot 3D. Ruch AILERON i ELEV jest ograniczony w okregu.

Mozliwos¢ regulagji:

+ Poczatkowe: 100%
« zakres regulacji:

0-200%

potgczenie poprzez jednoczesne dziatanie
lotek i steréw wysokosci, ustawione
punkt graniczny, w ktérym nastepuije rzut zataczajacy sie

przystanki.

Ustaw maksymalng predkos$¢
Swash pochylenia przez jednoczesne

dziatanie lotek i
windy.

funkcjonowac.

[SWASH-RING]
P
MIX:INH P |
 (AILE 0%) g =
RATE:100% 3
(ELEV 0%) 8
ﬁ
¢.._ Aileron operation —
Cele Kroki Wejécia
do menu BASIC, pom@ do
Aby zapobiec uszkodzeniu fali Otwérz PIERSCIEN WYMIENNY OSIAGNIECIE

e “
do PIERSCIENIA PRZEPUSZAJACEGO a@

Aktywuj funkcje.

@ mieszac ;,2 DZIALAC @

Dostosuj stawke Np.: 90%

@Ocenic’ :,2 @do 90%, ,@

Zamkna¢

5.3.12 IGEA PRZEPUSTNICY (patrz ACRO MENU 3.3.15)

5.3.13 MIESZANIE PROGRAMOW (patrz MENU ACRO 3.3.1)
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5.3.14 WARUNEK

[CONDITION]
Revo., krzywe na biegu jatowym sg czesto w ksztalcie litery V, aby zapewni¢ prawidtowe -SW- -pos-
wejscie steru z ujemnym pochyleniem i zwigkszong przepustnica podczas IDLE-UP1-INH SwE CENT
lot odwrdécony. (Ster jest potrzebny, aby za kazdym razem przeciwdziata¢ reakcji 2-INH SwE DOWN

wystepuje zwiekszony moment obrotowy. W locie odwréconym drazek przepustnicy ponizej potowy

3:INH SwF DOWN
THR-HOLD:INH SwG DOWN

ma zwiekszong przepustnice i ujemny skok, a zatem wzrasta
moment obrotowy i obracanie helikoptera, chyba ze revo. mieszanka tez jest

odpowiednio wzrasta.)

Dodatkowe warunki lotu sg dostepne specjalnie dla helikopteréw. Te dodatkowe warunki lotu zawieraja

rézne krzywe przepustnicy, krzywe skoku zbiorczego, revo. miksowanie i przycinanie (z wyjatkiem IDLE-3), aby uzyskac
helikopter moze tatwiej wykonywac¢ okreslone manewry. Na koniec mozna ustawi¢ funkcje zyroskopu i podwdjnej predkosci
podac osobne stawki dla kazdego wybranego warunku, w tym po jednej dla kazdego stanu bezczynnosci.

Mozna zastosowa¢ dodatkowe przestoje, aby zmaksymalizowa¢ charakterystyke lotu $migtowca w niektérych typach lotéw
(tzn. szybki ruch do przodu, do tytu) lub manewry (petle, przechyty, zwroty w przeciaggnieciu), lub nawet ten sam manewr, ale
zmiana z trybu utrzymywania kursu/zyroskopu AVCS na normalny tryb zyroskopu. AT9 umozliwia 3 stany bezczynnosci
modelarz 3 dodatkowe konfiguracje wraz z normalnymi warunkami lotu. (Zauwaz, ze IDL3 nie zawiera

ustawienia gubernatora.)

Mozliwos¢

regulacji: * PRZELACZNIK G (AT9) lub E (AT9) jest zaprogramowany na tryb normalny (NORM), stan bezczynnosci 1 (IDLE-UP1) i stan bezczynnosci 2

Krzywe (IDLE-UP2), regulowane w WYBORZE WARUNKU (elementy IDLE-UP1/2, IDLE-UP3).

(Tylko przetgcznik 3-pozycyjny IDLE-UP1/2, tylko przetgcznik 2-pozycyjny IDL3)

+ Aktywowano z krzywga przepustnicy dla tego warunku w THR-CURVE.

* Krzywe sg dostosowane tak, aby utrzymac state obroty nawet wtedy, gdy skok zbiorczy jest ujemny (odwrécony). Notatka

ze miksowanie REVO ma jedng krzywg dla czaséw bezczynnosci 1 i 2 oraz drugg krzywa tylko dla biegu jatowego3. «Ustawienia

zyroskopu mozna ustawi¢ oddzielnie dla kazdego stanu bezczynnosci. «

Ustawienia regulatora moga by¢ skonfigurowane tak, aby byly zgodne z trybem Normalny/Bezczynny1/Bezczynny2, ale nie oferujg mozliwosci dostosowania dla kazdego z nich.
5 warunkéw, takich jak zyroskop. ¢

Aktywacja OFFSET powoduje, ze DZWIGNIE TRIM regulujg trymer oddzielnie w kazdym z warunkéw biegu jatowego.

CzesS¢ 6. FUNKCJE WIELOROTOROWE

Menu MULTIROTOR najbardziej rézni sie pomiedzy AT9S Pro i nadajnikiem innej marki. Menu to robi
fatwiej lata¢ wielozadaniowcami. Podstawowe menu funkgji jest takie samo jak w przypadku ACRO, GLID i HELI. Znajdz szczegoty
w poprzednich rozdziatach.

Teraz zacznijmy od ustawien podstawowych, wezmy na przyktad quadkopter:

Cele Kroki Wejécia

Zainstaluj wszystkie przetgczane serwa, odbiorniki itp. zgodnie z instrukcjami swojego modelu. Wigczy¢ co$
. nadajnik, a nastepnie odbiornik; wyreguluj wszystkie potaczenia tak, aby powierzchnie byty blisko siebie

Przygotuj Twoj Srodk Mechaniczni luj ki i ia tak blisko, jak zli by i¢ od iednig k [
WIELOROTOROWY. wysrodkowany. Mechanicznie wyreguluj wszystkie potaczenia tak blisko, jak to mozliwe, aby zapewni¢ odpowiednig kontrole
rzuca. Sprawdz kierunek serwa. Zanotuj teraz, co bedziesz musiat zmieni¢

podczas programowania.

Wybierz odpowiedni MODEL Otwérz menu PODSTAWOWE Wigcz nadajnik, przez 1 sek. do PODSTAWOWEGO
TYP. znajdz TYP MODELU.

menu (jesli ZAAWANSOWANE, Ponownie)
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(np. MULTIROTOR)

do TYPU MODELU @

Przejdz do TYPU

pisac

Wybierz odpowiedni model
typ (np. MULTIROTOR).
Potwierdz zmiane.

&

Wyswietlacze, %@ potwierdzac.

@do MULTIROTORA, przez 1 sek. 'Jeste$ pewny?'

Nazwij model.
Pamietaj, ze nie potrzebujesz

zrobi¢ cokolwiek, aby ,ocali¢” lub
przechowywac te dane.

W menu PODSTAWOWE, Otwdrz
WYBOR MODELU

@do WYB. MODELU. :, do IMIE(1 0

znak nazwy modelu jest podswietlony)

Wprowadz MULTIROTOR
nazwa.

Zamkna¢

;, . p@ﬂeéc’ sie do

nastepny znak, powtérz w razie potrzeby. do PODSTAWOWEGO.

@ aby zmieni¢ pierwszy znak.

Dla wtasciwej kontroli

obstuga, odwrécone serwa
w razie potrzeby.

W menu PODSTAWOWE otw6rz
ODWRACAC.

odwrdcic¢ :,@2 aby wybrac REV.

Wybierz zgdane serwo

i odwrdci¢ jego kierunek
podrézy(np.: bieg wsteczny
serwo steru)

do CH4: RUDD, podkr‘gamo REV, ,Czy jestes

Jasne?' Wyswietla. %@

Powtérz w razie potrzeby. do PODSTAWOWEGO.

Dostosuj podréze wedtug potrzeb
pasuje do rekomendacji modelu

rzuty (zwykle wymienione jako wysokie
stawki)

Z menu PODSTAWOWEGO
wybierz PUNKT KONICOWY.

&
do PUNKTU KONCOWEGO, ;,

Wyreguluj kohcéwke serwa
punktéw. (np. serwo przepustnicy)
Zamkna¢

A
@do CH1:AILE a@ O5VR(A), zg@e z potrzeba

\
odsetek. VR(A), Qﬁowtérzyc’ powyzsze kroki.

Wré¢ do wyboru D/R EXP.

@ do D/R, EXP 2632

Skonfiguruj stawki podwdjne/potréjne i
wyktadniczy (D/P, EXP)

(Zauwaz, ze w $rodku
jest lewa strona ekranu

nazwa kanatu

i potozenie przetgcznika
dostosowuja sie. Dwa lub nawet
Mozna ustawi¢ TRZY stawki

na kanat, po prostu

wybierajgc zgdany przetgcznik

i programowanie

wartosci procentowe za pomoca przetgcznika

w kazdymz 2 lub 3

pozycje.

Wybierz zagdane

kontroluj i ustaw pierwszy

(np. wysokie) rzuty szybkosciowe i
wyktadniczy.

@do CH —@ @do CH:2 (ELEV)

* .
@ Na ekranie SwA wida¢ ELEV (W GORE)

@do doktora
@Winda Stick, aby u@/ic’ stawke. ;,@2
@ Winda Trzymaj sie ustawic stawke. ;,@"' Normalnie ustawione

tak samo jak w dot.

@do EXP
@ Kij do windy

@ Kij do windy

TR 2
ustawi¢ stawke. ;,@
ustawic¢ stawke. ;,

ustaw pierwszg (np. niska) stawke
rzuty i wyktadnicze.

@do D/R S\ﬁ*w dot, powtdrz, aby ustawic niska predkosc.

Opcjonalnie: zmien podwdéjny
przypisanie przetgcznika kursu.

A
‘? SwG do $rodka

doSW —@ SWG,

pozycja. Powtérz powyzsze kroki, aby ustawi¢ trzecig stawke.

Wyreguluj AUX-CH i pokrettem.

Zatem w menu BASIC
otworz funkcje AUX-CH.

@ do AUX-CH, %@’{

Wybierz CHS5, aby ustawi¢
POSTAWA

do CHS5, do‘-,@;TAWY

Przypisz przetacznik do
kontrolowa¢ postawe. Np.: SW3

to SWC, SW2 to SWB

@do SW3, ;“ @do SWC, ;@
eE.lado SW2, ‘1 @do SWB, ;,@2
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Ustaw stawke w kazdym

postawa. Przyktad: ATTI wynosi 50%.

@do ATTI ;,@2 @do 50% :,({

Zmien CH6, uzyj VR (D)
kontrolowa¢ zmiane innych
kanaty wedtug potrzeb.

doCH6 a@e ®doVR(D).

Powtérz w razie potrzeby.

Zamkna¢

6.1 MENU PODSTAWOWE MULTIROTORA

Podstawowe menu funkcji jest takie samo jak w ACRO, GLID i HELI, szczegdty znajdziesz w poprzednich rozdziatach.

Ponizej znajduje sie opcja specjalna:

6.1.1 TYP MODELU
[MODEL TYPE]
Rézni sie od ACRO, GLID I HELI, TYP MODELU dla RESET: Execute
MULTIROTOR posiada dodatkowa funkcje TRIM, czyli TYPE: AIRCRAFT = &
sterowane za pomoca przetacznika VR. Ustaw TRIM OFF, aby unikna¢: AILE-TR: ON o 3 p
nieprawidtowe dziatanie, uszkodzenie modelu. ATL: ON
ELEV-TR: ON
Cele Kroki Wejscia

Otwdérz menu BASIC, znajdz
TYP MODELU.

przez 1 sek. do PODSTAWOWEGO

menu (jesli ZAAWANSOWANE, Ponownie)

do TYPU MODELU :,2

Wiacz nadajnik,

Przejdz do TYPU MODELU

@pisac’

Wybierz odpowiedni MODEL
TYP. (Byty:
MULTIROTOR

Wybierz odpowiedni model
typ (np. MULTIROTOR).
PotwierdZ zmiane.

eado MULTIROTORA, na 1 S@ijesteé pewny?'

Wyswietlacze, 2@ potwierdzac.

Wiacz wykonhczenia.

na AILE-TR na G@ @

Powtdrz powyzsze, aby wtgczy¢ inne wykonczenia

Zamknaé

6.1.2 Ustawienie kanatu AUX

Kanat AUX dla MULTIROTORA to kanaty od 6 do 10, tak samo jak ACRO, GLID i HELI, do ustawiania kanatu pomocniczego.

CHS jest specjalny dla ATTITUDE, wpisz CH5 i naci$nij PUSH, aby uzyska¢ ATTITUDE. Wybierz opcje 3-sekcyjng i 2-sekcyjna

przetacz, aby uzyskac 6 réznych postaw. Za pomocg DIAL ustaw 6 réznych stawek w zaleznosci od postaw.

6.2 MENU ZAAWANSOWANE DLA WIELOROTORA
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6.2.1 POSTAWA
[ATTITUDE]
Istnieje 6 réznych trybdw ustawienia dla MULTIROTORA: SW3:swC SW2:NUL
NORMALNY, ATTI, GPS, HOVER, F/S i AUX. Kazdy tryb -rate- -posi- -Swi-
bedzie miat inng szybko$¢, aby uzyskaé unikalny sygnat. NORMALNA NORMAL: 0% (UP-UP) (OFF)
tryb ustawiony 0%, ATTI 50%, GPS 100%, HOVER 25%, F/S ATTI.: 50% (CT-UP) (ON)
75% 1 AUX 50%. GPS:100%  (DN-UP) (OFF)
0% oznacza sygnat wyjsciowy 1 ms, a 100% oznacza 2 ms. Ty HOVER: 25% (UP-DN) (OFF)
mozna catkowicie uzyskac 6 réznych trybéw, dostosowujac powigzane F/S- 750 (CT-DN) (OFF)
. 0 cd=lAL
AUX: 50% (DN-DN) (OFF)
stawki.Cele Kroki Wejécia
urna na nadajniku, przez 1 sek. do PODSTAWOWEGO
W menu ADVANCE znajdz
Funkcja NASTAWA. menu (jesli ADVANCE, Rone)
do POSTAWY &)
Ustaw - - - = ez
POSTAWA Przypisz przetgcznik do sterowania @do Sw3, ;/ @do SWC, a@
MULTIROTO postawa. Przyktad: SW3 to SWC, SW2 to . .
° SWB Ddoswz, £ Odosws, O
Ustaw tempo w kazdej postawie. 2 .
Przyktad: ATTI wynosi 60%. @oceniac’—A‘l‘l’I, 2@ dO 60%, a@

6.2.2 KRZYWA PRZEPUSTNICY (patrz ACRO 3.3.14)

6.2.3 PROG. MIESZA] (patrz ACRO 3.3.1)

Jeszcze raz dziekujemy za wybranie produktu RadioLink.
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