Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

-

Dzigkujemy za zakup odbiornika telemetrycznego FrSky. Aby w peni korzysta¢ z mozliwosci odbiornika nalezy uwaznie zapoznat
sig z niniejszq instrukcja obstugi i ustawi¢ odbiornik zgodnie z zawartymi w niej zaleceniami.

Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

-

Wiasciwosci
e Stabilizacja lotu za pomoca wbudowanego 3-osiowego zyroskopu oraz 3-osiowego akcelerometru
e Obstugiwane ukfady ptaszczyzn sterowych samolotu: konwencjonalny, latajace skrzydto, samolot z usterzeniem typu V
e Wbudowany pomiar napiecia zasilania
e Smart Port do programowania oraz komunikacji z innymi urzadzeniami

Smart Port (S.Port) to dwukierunkowy interfejs opracowany przez FrSky. Do przesytania danych Smart Port wykorzystuje tylko jeden
przewod sygnatowy. Wszystkie urzadzenia wyposazone w Smart Port — np. moduty nadawcze XJT, odbiorniki serii X (X8R, X6R, X4R, etc.),
nowe czujniki telemetryczne, nowy wy$wietlacz telemetrii — moga by¢ wzajemnie potaczone przy uzyciu Smart Port: szybkiego medium
transmisyjnego, bez istotnych ograniczen dotyczacych ilosci urzadzen ani kolejno$ci ich podiaczania.
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e waga: 12.1g (S6R), 14.0g (S8R)

o ilo$¢ kanatow:
o 6 (S6R: 6 dostgpnych przez konwencjonalne porty PWM)
o 8/16 (S8R: 8 dostepnych przez konwencjonalne porty PWM, 16 przez port SBUS)
o oba odbiorniki wykorzystuja kanaty 9~12 do sterowania wiasnymi funkcjami
akceptowane napiecie zasilajace: 4.0~10V
pobierany prad: 100mA przy 5V (S6R), 120mA przy 5V (S8R)
zasieg: FrSky petny zasieg (zwykle ~1.5km, faktyczny zasieg moze by¢ rozny i zalezy od lokalnych warunkdw)
Smart Port realizujacy dwukierunkowa transmisje typu full-duplex
Wyjscie SBUS (tylko S8R)
Wyjscie RSS! (tylko S8R: PWM o poziomie sygnatu logicznego 0~3.3V, 100Hz, 1500+500us)
Zakres czutosci zyroskopu: £2000dps
Zakres czutosci akcelerometru: +4g
kompatybilno$¢: moduty nadawcze serii X (np. XJT/Taranis/Horus) w trybie D16

UWAGA: Wersja EU bedzie dziatata tylko z wersja EU nadajnika. Sprawdz http://77hobby.pl/warsztat-frsky, aby uzyskac wigcej informacji.
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Porty i mapowanie kanatow

Kolejnos¢ kanatéw: AIL (CH1), ELE (CH2), THR (CH3), RUD (CH4), AlL2 (CH5), ELE2 (CH6), regulacja czutosci zyroskopu (CH9),
tryb pracy (kombinacja kanatow CH10 i CH11), aktywacja procedury self-check (CH12).

Do portow PWM kanatow AIL (lotka nr 1), ELE (ster wysokosci nr 1), THR (przepustnica), RUD (ster kierunku), AIL2 (lotka nr 2) oraz ELE2
(ster wysokosci nr 2) nalezy podtaczy¢ odpowiadajace im serwomechanizmy.

Smart Port stuzy do konfigurowania odbiornika oraz do podtaczenia kompatybilnych czujnikow telemetrycznych (sensory Smart Port).

Odbiornik S8R posiada dwa dodatkowe porty PWM (CH7 & CH8, do dowolnego zastosowania); posiada takze port SBUS, przez ktory
dostepne sq wszystkie 16 kanatéw (przy czym kanaty 9~12 stuza do konfiguracji funkcji odbiornika) oraz port RSSI, przez ktéry mozliwy jest
odczyt poziomu odbieranego sygnatu potaczenia radiowego z nadajnikiem (PWM, zgodnie ze specyfikacja powyzej).

Funkcje odbiornika

S6R / S8R zapewniaja stabilizacje lotu, automatyczne poziomowanie oraz wspieraja figury akrobacyjne: Zawis (ang. Hover)
oraz tzw. ,Knife-Edge” (lot z przechytem bocznym 90°) dla modeli samolotéw z konwencjonalnym uktadem usterzenia; stabilizacje lotu
oraz automatyczne poziomowanie dla latajacych skrzydet oraz samolotéw z usterzeniem typu V.

Zadany rodzaj usterzenia modelu mozna skonfigurowaé przy pomocy programatora USB FrSky STK (do kupienia oddzielnie)
i oprogramowania pod MS Windows oraz za pomoca skryptu S6R.LUA (do uruchomienia w kompatybilnym nadajniku FrSky).

Jesli zachodzi taka potrzeba S6R / S8R moga by¢ takze uzyte jako zwykte odbiorniki bez funkcji stabilizacji (S6R jako 6-kanatowy odbiornik,
a S8R jako 8/16-kanatowy odbiornik (wszystkie 16 kanatéw dostepne przez port SBUS)).
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Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST
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Konwencjonalny uktad usterzenia

Dla modeli samolotéw z konwencjonalnym ukfadem usterzenia odbiorniki S6R / S8R obstuguja wszystkie tryby lotu, tj. stabilizacje lotu,
automatyczne poziomowanie, zawis i ,Knife-Edge”. Wybor trybu lotu odbywa sie przez odpowiednie ustawienie wartoci kanatow CH10
i CH11, zgodnie z tabela;

Tryb pracy (lotu)
- i . . Zawis . , —
Kombinacja kanatow Stabilizacja Auto-poziomowanie Hover” Knife-Edge’ Brak stabilizacji
CH10 CH10 > M+H CH10 > M+H CH10 > M+H CH10 < M-H
(+100%) (+100%) (+100%) (-100%) M-H < CH10 <M+H
oHi1 M-H<CHIT<M+H | _CH11> M+H CHTT<M-H | M-H<CHI1 < M+H (0%)
(0%) (+100%) (-100%) (0%)

Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

-

Tryby pracy (lotu)

Brak stabilizacji: Brak stabilizacji, odbierane kanaty przekazywane bez ingerencji na wyjscia PWM odbiornika.

Stabilizacja: Odbiornik wykrywa zmiany potozenia modelu wywotane sitami zewngtrznymi (wiatr) na podstawie danych z trzy-osiowych
czujnikw (zyroskop i akcelerometr) starajac sig kompensowa¢ takie zmiany drobnymi i krotkotrwatymi wychyleniami korekcyjnymi
powierzchni sterowych. Jednoczes$nie przyjmuje i reaguje na sygnaty sterujace z nadajnika, pozwalajac na petng kontrolg nad modelem.

W tym trybie kanat 9 (CH9) stuzy do ustawienia czuto$ci aplikowanej korekty (stabilizacji), wg wzoru korekta 0%-100% = ABS(CH9-M),
gdzie 0% (ok. 1500ps) to brak korekty, a £100% (czyli ok. 1000ps lub 2000ps) to maksymalna korekta. Przy standardowym
przyporzadkowaniu do potencjometru w aparaturze RC warto$¢ $rodkowa bedzie zatem odpowiadata brakowi korekty (1), a regulowanie
potencjometru w lewo lub prawo (nie ma znaczenia w ktora strone) bedzie zwigkszato korekte proporcjonalnie do 100%. Warto zatem
ustawi¢ na kanale krzywa, ktéra bedzie powodowata, ze potencjometr wyregulowany maksymalnie np. w lewo bedzie ustawiat kanat
na 1500ps (brak korekty), a wyregulowany maksymalnie w prawo na 2000ps (maksymalna korekta).

Auto-poziomowanie: Odbiornik wykorzysta dane z 3-osiowych czujnikow zyroskopu i akcelerometru, aby wypoziomowa¢ model w locie,
jesli drazki beda w pozycjach neutralnych w chwili aktywacji funkcji auto-poziomowania. W trym trybie bedq uzyte tylko kanaty
AIL oraz ELE. Kanat RUD bedzie nadal pracowat w trybie stabilizacji.

Zawis (,Hover”): Odbiornik wykorzysta dane z 3-osiowych czujnikéw zyroskopu i akcelerometru, aby ustawi¢ model w pozycji figury
akrobacyjnej tzw. zawisu, tj. utrzymujac dziéb samolotu skierowany pionowo ku goérze wzglgdem ziemi, niejako ,zawieszony” na $migle.
W tym celu odbiornik uzyje kanatéw ELE oraz RUD. Uzytkownik moze sterowa¢ obracaniem sie modelu wzgledem wiasnej osi kanatami AlL
(pozostajacymi w trybie stabilizacji) oraz wysokoscia zawisu, przy pomocy kanatu THR.

JKnife Edge” Odbiornik wykorzysta dane z 3-osiowych czujnikéw Zzyroskopu i akcelerometru, aby ustawi¢ model w pozycji figury
akrobacyjnej tzw. “Knife-Edge”, tj. lot z przechytem bocznym 90°, ze skrzydtami wskazujacymi pionowo w kierunku ziemi i nieba. W tym
celu odbiornik uzyje kanatéw AlL oraz RUD. Uzycie kanatu AIL przez uzytkownika nie jest wymagane, gdyz odbiornik bedzie automatycznie
utrzymywat samolot w zadanej pozycji. W tym trybie sterowanie lewo / prawo odbywa sie przy pomocy kanatu ELE (pozostajacego w trybie
stabilizacji), a wysoko$¢ moze by¢ ustalana za pomoca kanatéw THR i / lub RUD.

Tryb pracy odbiornikéw ustalany jest przez odpowiednie wysterowanie PWM kanatéw nr 10 i 11 (CH10, CH11). Je$li CH10 jest ustawiony
na 0% (tj. 1500us +50us PWM) S6R / S8R zachowujqa sie jak zwykle odbiorniki, tzn. wszystkie tryby pracy stabilizacji sa nieaktywne,
a ustawienie CH11 jest ignorowane. W kazdym innym wypadku odbiorniki przechodza w jeden z trybow stabilizacji, w zaleznosci
od kombinacji wartoci PWM kanatow CH10 oraz CH11.

Oznaczenia w tabeli:

M = 1500ps (mikrosekund PWM, potozenie neutralne drazkéw/przetacznika, czyli 0% w OpenTX).

H = 50ps (prog, o jaki warto$¢ kanatu musi przekroczy¢ warto$¢ M, aby dany stan zostat uznany; czyli np. M+H = 1550ps).
Znaki ,>" oraz ,<” wskazuja czy warto$¢ PWM kanatu (w ps) ma by¢ wieksza, czy mniejsza od podanej przez M+H lub M-H.
Dla uproszczenia w nawiasach podano warto$¢ PWM kanatu w %, tak jak jest to zwykle podawane w OpenTX / FrTX
-100% =~ 1000ps, 0% =~ 1500us, +100% =~ 2000s

e o o o

Dla przyktadu, aby ustawié tryb pracy na ,Zawis” nalezy wysterowa¢ CH10 na wiecej niz 1550us (np. +100%, co odpowiada ok. 2000us)
oraz jednocze$nie CH11 na mniej niz 1550ps (czyli np. -100%, co odpowiada ok. 1000ys).

Kombinacje warto$ci CH10 i CH11 w tabeli dobrane sa tak, aby fatwo byto je przyporzadkowaé do dwoch trojpozycyjnych przefacznikow
aparatury RC, ale te same kombinacje ustawien kanatéw mozna osiagna¢ przy uzyciu dowolnych technik dostepnych w OpenTX / FrTX.
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UWAGA: Odbiornik wspiera wykonywanie figur akrobacyjnych oraz stabilizacjg modelu, ale nie zapewnia powodzenia przy wykonywaniu
figur, ani nie eliminuje catkowicie niekorzystnego wptywu wiatru. Model samolotu musi by¢ posiada¢ konstrukcje i parametry techniczne
pozwalajace wykona¢ poszczgdine figury akrobacyjne. Niezwykle wazne jest poprawne wykonanie kalibracji akcelerometru oraz procedury
self-check odbiornika oraz wykonanie testow na bezpiecznej wysokosci, pozwalajacej na opanowanie modelu w przypadku nieprawidtowej
kalibracji / konfiguracji pozioméw czuto$ci odbiornika.

Latajace skrzydto (,delta wing”)

AIL

ELE

W ukladzie usterzenia typu latajace skrzydto, nalezy upewnic sig, ze miksery AIL (CH1) / ELE (CH2) w nadajniku sa wytaczone. Odbiornik
posiada wiasne funkcje miksera delta wing dla kanatow AIL oraz ELE, dlatego te kanaty powinny by¢ transmitowane bez miksowania. Kanaty
RUD (CH4), AIL2 (CH5), ELE2 (CH6) oraz — w przypadku S8R — kanaly CH7 & CH8 moga by¢ wykorzystane przez uzytkownika
do dowolnych celow.
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Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST
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Przy typie usterzenia latajace skrzydto dostepne sa wytacznie tryby stabilizacji, auto-poziomowania i braku stabilizacji. Kanat CH9 moze by¢

uzyty do regulacji poziomu czutosci stabilizacji.

Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

-

Konfiguracja przy pomocy oprogramowania PC

Najnowsze oprogramowanie mozna pobrac nieodpfatnie ze stron FrSky http://frsky-rc.com

Podtacz S6R / S8R do adaptera STK w sposob pokazany na rysunku (Smart Port 1), ustaw przetacznik DIP w pozycji CONFIG, a nastepnie
podtacz go do komputera PC pracujacego pod kontrola Microsoft Windows (moze by¢ konieczne zainstalowanie ogolnie dostepnych
sterownikéw Silicon Labs CP210x).

Tryb pracy (lotu)
Konfiguracja kanatu Stabilizacja Auto-poziomowanie ﬁzv\\/’;, LKnife-Edge” Brak stabilizacji
CH10 > M+H CH10 < M-H M-H < CH10 <M+H
CH10 (+100%) (-100%) k 4 (0%)
Usterzenie typu ,V*
ELE
RUD
AlL AlL2

W ukfadzie usterzenia typu ,V”, nalezy upewni¢ sig, ze miksery ELE (CH2) / RUD (CH4) w nadajniku sa wytaczone. Odbiornik posiada
wiasne funkcje miksera V" dla kanatéw ELE oraz RUD, dlatego te kanaty powinny by¢ transmitowane bez miksowania. Kanaty AIL1 (CH1),
AIL2 (CH5), ELE2 (CHG) oraz — w przypadku S8R — kanaty CH7 & CH8 moga by¢ wykorzystane przez uzytkownika do dowolnych celow.

Przy typie usterzenia ,V" dostepne sa wyfacznie tryby stabilizacji, auto-poziomowania i braku stabilizacji. Kanat CH9 moze by¢ uzyty
do regulacji poziomu czuto$ci stabilizacji.

UWAGA: Podtaczenie odbiornika do komputera spowoduie zasilanie catej szyny 5V odbiornika. Maksymalna wydajno$¢ pradowa portu USB
w komputerze to zwykle 500mA. Dlatego przed podtaczeniem adaptera STK do komputera nalezy odtaczy¢ od odbiornika wszelkie inne
urzadzenia, w szczegdlnosci serwomechanizmy. W przeciwnym wypadku uszkodzeniu (z powodu przeciazenia) moze ulec port USB.

Tryb pracy (lotu)
Konfiguracja kanatu Stabilizacja Auto-poziomowanie ﬁ?)vfesl, LJKnife-Edge” Brak stabilizacji
CH10 > M+H CH10 < M-H M-H < CH10 <M+H
CH10 (+100%) (-100%) n/a n/a (0%)
Konfiguracja

Konfiguracja odbiornikéw X6R / S8R moze by¢ przeprowadzona na dwa sposoby:

e Oprogramowania PC (dla Microsoft Windows) oraz adaptera STK (do kupienia oddzielnie)
e Skryptu LUA uruchomionego na kompatybilnym odbiorniku FrSky (wymagany OpenTX serii 2.2)

Konfigurowaé mozna typ usterzenia, poziomy czutosci w poszczegdlnych trybach pracy oraz per kanal, sposéb montazu odbiornika
w modelu oraz mozna przeprowadzi¢ kalibracjg akcelerometru odbiornika.
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Uruchom oprogramowanie S6RConfig / S8RConfig. Na ekranie programu wybierz port COM (serial) pod ktorym adapter STK jest widoczny
w systemie Windows i wybierz przycisk OPEN, aby potaczy¢ sie z odbiornikiem. Odczytaj parametry z odbiornika (przycisk READ), dokonaj
zadanych zmian w konfiguracji, zapisz zmiany do odbiornika (przycisk WRITE) i zamknij port, aby zakonczy¢ (przycisk CLOSE).

U dotu ekranu dostepne sg ogéine opcje:

LOAD CONFIG: zatadowanie uprzednio zapisanego pliku zawierajacego konfiguracje odbiornika

SAVE CONFIG: zapisanie aktualnej konfiguracji do pliku na dysku

SERIAL: port COM pod ktérym adapter STK jest widoczny w systemie Windows

S6R / S8R ENABLE: aktywacja trybow stabilizacji; jesli jest niezaznaczona S6R / S8R zachowuija sig jak zwykte odbiorniki
OPEN / CLOSE: Nawiazanie / zamknigcie potaczenia z odbiornikiem

READ: Odczytanie parametrow konfiguracji zapisanych w pamigci odbiornika

WRITE: Zapisanie aktualnych parametréw konfiguracji z programu do pamieci odbiornika

DEFAULT: Przywrocenie domysinej konfiguracii (dotyczy aktualnych parametréw w programie)
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iR Instrukcja obstugi odbiornikow
PrEMHE FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

Ekrany konfiguracyjne programu S6RConfig / S8RConfig

55 oSt 13 - *_ Ekran wyboru typu usterzenia

Wing Type | Mountng Type | Gain Seting | Offset Angle Seting | Accelerometer Calibration

e Klasyczny (Wing)
WA o Latajace skrzydto (Wing Delta)
o e Typu,V” (Wing Vtail)

= Wing_Rud_Ele_Al  Wing_Delta_Ail | Wing_Fiying  Wing_ViailAil

Jesli zostang zaznaczone AUX1 / AUX2 kanaly
odpowiednio CH5 / CH6 nie beda posiadaty funkcji
stabilizacji AIL2 i ELE2 (stang sig portami og6Inego

rzeznaczenia).
ELE ELE2 p )

AlL AlL2

Losd Corfig || Save Config Senat [COV¢ | v|S6REnable | Close Read Wiie Defaut

S Conp St 13 - % Ekran wyboru sposobu montazu odbiornika

Wing Type  Mouring Type | Gain Seting | OfetAngle Seting | Accelerometer Caibration

Nalezy wybra¢ sposob montazu odbiornika w modelu,
zgodnie z prezentacjq graficzna.

 Lovel Butiom  Right up C Leftup

Czerwona strzatka wskazuje kierunek lotu.

Up

Heading Direction

Losd Config | | SaveCorfg | Seral [CON+ ]| /SeREnsble | Close Read Wiite Defeul
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Instrukcja obstugi odbiornikow
FrSky S6R S8R 2.4GHz ACCST

¥ S6R Config Software V13

Wi Type | Mo Type. GanSein | Ofot Al Sato | Aot Caltsion

Compensation Direction

- *_ Ekran ustawien czutosci / kierunkéw korekty

Kompensacja kierunku: ustawia kierunek reakcji
stabilizacji kanatéw AIL, AIL2, ELE, ELE2, RUD. Nalezy

A M2 e me cecr| e cecr | Rup e
o o utait tak by fompensaaneteponcl
- ; 5 - ' B przeciwnie do dziatajacych sit zewnetrznych (patrz
0 1 2 7 0 1 2 nastepny paragraf).
levator: g levator: 4 80 - . . - . . .
s, 1 P Feer 1 - Ustawienia czutosci poszczegolnych kanatow dla trybow
o ] — lotu:
) 1 2 o
o Stabilizacji (Stabilize)
Angle Gain’ Hover Mode Angle Gain: Knife Edge Mode Auto-poziomowania (AUIO Level)
L] uto-
Elevator: 100 ; % Aleron: o =% . p
0 1 2 0 1 2 e Zawisu (Hover)
Rudder J 10" =} % Rudder: —— ) [100= 5 ° ,,Kmfe»Edge”
0 1 2 — 0 1 2

Ustawien nalezy dokona¢ oddzielnie dla kazdego

Load Config | | Sav Config Seriat O

|| WiseREnable | Close Read Wiie

Detaut modelu, metoda kolejnych powtdrzen, w celu dobrania

optymalnych parametrow dla kazdego kanatu.

¥ S6R Config Software V13

WingType | Mouning Type | GainSetng _ Ofsat Anlo Sting | Accelerameter Calbraion
Offset Angle of Auto Level

; o -l I-
Aleron / gl Eovator

Offset Angle of Hover

*_ Ekran korekty katéw

Poniewaz moga wystapi¢ drobne odchylenia katow,
spowodowane niewielkimi btedami instalacji odbiornika
- w modelu i / lub podczas kalibracji, istnieje mozliwosé
wprowadzenia poprawek katow programowo.

Korekta dostepna jest dla trybow lotu:

o &8 Ruddor 0 e Auto-poziomowanie
20° 0 2° 20° 0 20 e Zawis
o Knife-Edge”
et g offade Sdae Korekty nalezy dokona¢ na podstawie obserwacii
eron: S - Ruddor ; - modelu w locie, korygujac zadany kanat, majacy wptyw
2 0 kS E L & na ewentualng odchytke.
LoaaConig [ Savocanty |\ iSenaifcos ]| 1 /S6REnstle | cose Read wite Dot |
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e i Cntig st 13 - > Ekran kalibracji akcelerometru

Wing Type | Mouning Type | GainSetig | OfsetAngle Seing  AccalsrametarCalbraton

Wewnegtrzny akcelerometr odbiornika wymaga 6-
Acoslerometer @ X | 00/ [ 00 | - ER Mod 113 | krokowej kalibracji.

W celu dokonania kalibracji nalezy ustawi¢ odbiornik
tak jak na pierwszym rysunku i wcisnaé przycisk
CALIBRATION. Zétta dioda w odbiorniku bedzie powoli
migata wskazujac, ze kalibracja jest w toku. W tym
czasie odbiornik nalezy utrzymac jak najbardziej
stabilnie. Zakoficzenie danego kroku kalibracji
sygnalizowane jest zgaszeniem z6ttej diody
(zaprzestanie migania). Nalezy wtedy wcisnaé przycisk
NEXT, ustawi¢ odbiornik zgodnie z kolejnym rysunkiem
i weisna¢ przycisk CALIBRATION.

Please place S6R according 1o the following pictures and in staic, then cick calibration button

b  caraon| N ) ) ) o
Proces ten nalezy powtarzac dla kazdego ustawienia
LoadCorfg ||| SaveConfg | Senat[coN+ || v SeREnable | _Close EEd (wise [ vsat | wskazywanego przez program (6 krokéw w sumie).

Procedura seff~check (samo-sprawdzenia)

Zainstaluj odbiornik w modelu, mozliwie prosto w kierunku lotu i w poziomie. Ewentualne odchylenia mogq by¢ skorygowane przy uzyciu
oprogramowania S6RConfig / S8Config. Zbinduj odbiornik z nadajnikiem. Ustaw zadane maksymalne wychylenia serwomechanizmow
powierzchni sterowych.

W locie najbardziej istotna jest réwnowaga aerodynamiczna. Dlatego do kalibracji model nalezy umiescic na ptaskim, wypoziomowanym
podtozu, podparty tak, by dziéb samolotu byt skierowany lekko ku gorze (czyli tak jak model bedzie de-facto leciat przy niskiej predkosci
W powietrzu).

Wiacz nadajnik, upewniajac sie, ze wszystkie powierzchnie sterowe modelu sa w pozycjach neutralnych. Wiacz zasilanie modelu
i odbiornika. Podczas procedury self-check nie dotykaj ani w Zaden sposob nie poruszaj modelem, gdyz bedzie to miato negatywny wptyw
na kalibracjg.

W celu aktywacji procedury sel-check wcisnij przycisk F/S na odbiorniku lub spowoduj trzykrotne przej$cie przez punkt 0% (1500ps)
na kanale CH12, w czasie 3 sekund. Niebieska dioda zapali sie wskazujac rozpoczecie procedury self-check. Po chwili powierzchnie
sterowe zostang kilka razy wychylone w obu kierunkach (w trakcie procedury sel-check ewentualne sterowanie powierzchni sterowych
z nadajnika bedzie ignorowane). Niebieska dioda zgasnie, sygnalizujac zakonczenie procedury. Niezwtocznie wychyl drazki powierzchni
sterowych (kanaty CH1~CH6, z wyjatkiem THR) do ich skrajnych warto$ci — jest to konieczne w celu ,nauczenia” odbiornika maksymalnych
mozliwych wychylen w obu kierunkach.

Instrukcja obstugi odbiornikow
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Trzymajac model jak na rysunku (dziobem
do siebie), przechylajac go zgodnie z szarymi
strzatkami, lotki powinny reagowa¢ zgodnie
ze strzatkami czerwonymi.

W trybie auto-poziomowania, po przechyleniu
modelu, lotki beda wychylaty sig do czasu,
az model powrdci do poziomu.

W trybie stabilizacji lotki beda reagowat tylko
chwilowo, wytacznie na dynamiczne zmiany
pofozenia.

Trzymajac model jak na rysunku, przechylajac
go zgodnie z szarymi strzatkami, ster kierunku
powinien reagowa¢ zgodnie ze strzatkami
czerwonymi.

W trybie auto-poziomowania, po przechyleniu
modelu, ster wysoko$ci bedzie wychylat
sig do czasu, az model powrdci do poziomu.

W trybie stabilizacji ster wysoko$ci bedzie
reagowat tylko chwilowo, wytacznie na dyna-
miczne zmiany potozenia.

Trzymajac model jak na rysunku, przechylajac
go zgodnie z szarymi strzatkami, ster kierunku
powinien reagowa¢ zgodnie ze strzatkami
czerwonymi.

W trybie ,Knife Edge”, po przechyleniu
modelu, ster wysokoSci bedzie wychylat
sig do czasu, az model powrdci do pionu.

W trybie stabilizacji ster wysokosci bedzie
reagowac tylko chwilowo, wytacznie na dyna-
miczne zmiany potozenia.

‘ UWAGA: Nigdy (!) nie aktywuj procedury self-check w trakcie lotu. Spowoduje to utratg kontroli nad modelem i jego rozbicie.

Inspekcja kierunkéw kompensacji

Kierunki kompensacji nalezy sprawdzi¢ po instalacji odbiornika w modelu. Nalezy je takze sprawdza¢ przed kazdym lotem, w ramach
standardowej procedury przygotowania modelu do lotu. Kanaty AIL i ELE najlepiej sprawdzaé w trybie auto-poziomowania,
gdyz w tym trybie wprowadzane przez odbiornik korekly sa najbardziej widoczne. Do inspekcji kanatu RUD najlepiej wybrac tryb
LJKnife-Edge”.
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UWAGA: Jesli dana powierzchnia sterowa reaguje nieprawidtowo (przeciwnie) do prawidtowych reakcji pokazanych na rysunkach,
nalezy zmieni¢ kierunek kompensacii, uzywajac oprogramowania S6RConfig / S8RConfig (Ekran ustawien czutosci / kierunkéw korekty).
Po dokonaniu zmian nalezy ponownie przeprowadzi¢ inspekcje. Latanie z nieprawidtowo dziatajacymi kierunkami kompensacji doprowadzi
do utraty kontroli nad modelem i rozbiciem modelu.

Procedura bindowania

Terminem bindowanie okre$la sig unikalne przypisanie konkretnego odbiornika do modutu nadawczego. Do jednego modutu nadawczego
mozna zbindowa¢ wiele odbiornikow (jednak standardowo nie do jednoczesnego uzycia). Odbiornik w danym momencie moze
by¢ przypisany tylko do jednego modutu nadawczego.
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Wykonaj ponizsze kroki, aby zbindowac odbiornik

1. Podtacz odbiornik do zasilania przytrzymujac jego przycisk F/S. Zielona dioda LED bedzie $wiecita w sposob ciaglym, wskazujac
gotowo$¢ odbiornika do bindowania.
2. Uruchom funkcjg bindowania modutu nadawczego / nadajnika RC:

a. zewngtrzny modut nadawczy FrSky, np. XJT: wiacz nadajnik (aparaturg RC) przytrzymujac przycisk F/S na module
nadawczym (sprawdz instrukcje modutu nadawczego w celu poprawnego ustawienia mikro-przefacznikéw). Czerwona
dioda LED na module nadawczym bedzie pulsowata, wskazujac gotowo$¢ modutu nadawczego do bindowania
z odbiornikiem.

b. nadajnik RC wyposazony w wewnetrzny modut nadawczy FrSky, np. Taranis, Horus: wiacz nadajnik i aktywuj opcje
bindowania w menu modelu OpenTX lub FrTX. Nadajnik bedzie dzwiekowo sygnalizowat gotowo$¢ do bindowania.

3. Czerwona dioda LED odbiornika bedzie migafa wskazujac poprawne zbindowanie z modutem nadawczym (zielona LED bedzie
nadal $wiecita w sposab ciagty).

4. Wylacz nadajnik RC (modut nadawczy) i odtacz odbiornik od zasilania.

5. Ponownie wiacz radio (modut nadawczy) i podiacz odbiornik do zasilania. Zielona dioda LED na odbiorniku bedzie szybko
pulsowata wskazujac, ze odbiornik odbiera sygnaty z modutu nadawczego (moze pulsowac tak szybko, ze praktycznie $wiecic
W Sposdb ciagty).

Ponowne bindowanie odbiornika z modutem nadawczym bedzie konieczne dopiero w przypadku wymiany odbiornika lub modutu
nadawczego.

Kontrola zasiegu

Kontrola zasiggu odbiornika powinna by¢ wykonana przed kazdym uruchomieniem modelu (lotem, jazda, ptywaniem, etc.).
Pobliskie zabudowania, metalowe konstrukcje, drzewa oraz inne elementy moga wplywaé na zasieg potaczenia pomigdzy nadajnikiem
a odbiornikiem, zaréwno podczas procedury sprawdzania zasiegu, jak i podczas sterowania modelem.

Procedura kontroli zasiegu

1. Umie$¢ model co najmniej 60cm nad poziomem gruntu, na podtozu nie zawierajacym metalu (np. na drewnianym stole).

2. Anteny odbiornika powinny by¢ zamontowane w modelu tak, by sie wzajemnie nie dotykaty, nie dotykaty innych instalacji
w modelu ani podtoza. Elementy aktywne anten powinny by¢ ustawione pod katem prostym wzgledem siebie nawzajem.

3. Antena nadajnika powinna by¢ ustawiona w pozycji wertykalnej.

4. Wiacz zasilanie nadajnika i odbiornika. Wcisnij przycisk F/S modutu XJT na cztery sekundy, przez co XJT uruchomi tryb
sprawdzania zasiegu (czerwona dioda LED wytaczy sie, zielona zacznie szybko pulsowac) lub uruchom funkcjg sprawdzania
zasiggu w menu modelu nadajnika FrSky wyposazonego w wewngtrzny modut nadawczy. Efektywny zasieg nadajnika zostanie
ograniczony do 1/30 zasiegu nominalnego.

5. 0Oddal sie od modelu jednocze$nie sprawdzajac, czy odbiornik reaguje poprawnie na polecenia wydawane przez nadajnik
(aparature RC). Model powinien reagowa¢ poprawnie w odlegto$ci co najmniej 30m.

6. Naci$nij przycisk F/S modutu nadawczego XJT na 1-2 sekundy. Czerwona dioda LED zapali sie, sygnalizujac powr6t
do normalnego trybu pracy lub deaktywuj funkcje sprawdzania zasiegu w menu.

Failsafe

Failsafe jest bardzo uzyteczng funkcja, pozwalajaca na ustawienie pozycji kanatéw wyjsciowych odbiornika w okre$lonych pozycjach w razie
zaniku sygnatu z nadajnika.

W odbiornikach S6R oraz S8R przycisk F/S — stuzacy normalnie do ustawiania failsafe — ma inng funkcjg. Dlatego jedyna mozliwoscia
ustawienia failsafe jest skonfigurowanie pozycji kanatéw w menu modelu OpenTX lub FrTX. Zapoznaj sig z dokumentacja OpenTX / FrTX,
aby sprawdzi¢ w jaki sposdb to zrobic.
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Jako Ze odbiorniki S6R / S8R posiadaja funkcje stabilizacji, warto w ustawieniach failsafe skonfigurowa¢ kanaty CH9, CH10 oraz CH11
w taki sposab, aby w razie przejScia odbiornika w stan failsafe aktywowaty one odpowiednie funkcje, np. tryb auto-poziomowania.
W kombinacji z ustawieniem silnika na bieg jatowy i steru kierunku lekko w jednym w kierunkéw, moze to pozwoli¢ na odzyskanie kontroli
nad modelem lub spowodowa¢ powolne opadanie modelu w poblizu miejsca utraty kontroli.

UWAGA: ustawienie failsafe powinno by¢ wykonywane kazdorazowo po bindowaniu. Poprawne ustawienie failsafe zwigksza bezpieczenstwo
w razie ewentualnej utraty kontroli nad modelem.

UWAGA: Domysinym ustawieniem failsafe odbiornika jest utrzymanie biezacych (w momencie aktywacji trybu failsafe) pozycji kanatow,
tzw. Hold. Takie ustawienie zwieksza ryzyko niekontrolowanego odlotu modelu i spowodowania szkod lub nawet utraty zdrowia i Zycia.

UWAGA: Ustawienie no-pulses nie dziata na wyjsciu SBUS.

Sprawdz http://77hobby.pl/warsztat-frsky, aby dowiedzie¢ sig wigcej o mozliwych trybach dziatania failsafe oraz innych sposobach
ustawiania, np. przez OpenTX.

Kolejne kroki konfiguracji i testowania odbiornikow S6R / S8R

1. Uzyj oprogramowania S6RConfig / S8RConfig skonfigurowania podstawowych parametréw (rodzaj usterzenia, sposéb montazu
w modelu) oraz do kalibracji akcelerometru odbiornika.

2. Zbinduj odbiornik z modelem. Ustaw maksymalne zakresy kanatow, tak by maksymalne wychylenia byly w zadanych zakresach.

3. Przyporzadkuj przetaczniki i potencjometry do sterowania kanatami CH9, CH10 & CH11, tak by moc sterowaé czuto$cia korekcji
oraz wybierac tryby pracy odbiornika.

4. Przeprowadz procedure self-check.

Przeprowadz inspekcjg kierunkéw kompensacii.

6. Skonfiguruj failsafe odbiornika.

o

Odtaczenie odbiornika od zasilania nie spowoduje utraty jego konfiguracji.

FrSky ciagle pracuje nad udoskonalaniem swoich produktéw. Regularnie sprawdzaj strong hitp://frsky-rc.com, gdzie publikowane sg
najnowsze wersje oprogramowania do konfiguracji oraz firmware.
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Informacje o bezpieczeristwie uzytkowania

Nalezy zapoznat sie ze specyfikacja produktu oraz informacjami o bezpieczenstwie uzytkowania przed pierwszym uzyciem.

Produkt przeznaczony do uzytku amatorskiego (hobby modelarskie), do zdalnego sterowania modeli (makiet) pojazdéw, statkow, samolotow,
etc.

Produkt nie jest zabawka, nie jest przeznaczony do uzytkowania przez dzieci (miodziez wytacznie pod nadzorem o0s6b dorostych).

Produkt jest przeznaczony do uzytkowania w warunkach hobby modelarskiego (lub podobnego, np. hobby elektronicznego). Wymaga
posiadania podstawowej wiedzy technicznej dot. montazu i uzytkowania elementéw elektronicznych i radiowych.

Produkt nalezy podfaczy¢ do zasilania o parametrach zgodnych ze specyfikacja, zachowujac odpowiednia polaryzacje oraz zapewniajac
odpowiednie napiecie i wydajno$¢ pradowa zrodta zasilania.

Anteny nalezy zamontowac i ustawi¢ w sposéb zapewniajacy najlepszy odbiér sygnatu (jesli produkt posiada dwie anteny, powinny by¢ one
ustawione prostopadle do siebie, jak najdalej od zrodet zaktocen fal radiowych, z dala od metalowych lub wykonanych z wtdkna weglowego
elementow, jesli to mozliwe poza kadtubem modelu).

Kazdorazowo przed uruchomieniem modelu nalezy wykonac test zasiegu urzadzen do zdalnego sterowania.

Jedli produkt jest wyposazony w funkcje Failsafe, nalezy ja ustawi¢ i sprawdzi¢ jej dziatanie przed uruchomieniem modelu (funkcja Failsafe
pozwala ustawi¢ parametry modelu w przypadku utraty zasiggu potaczenia zdalnego sterowania).

Jesli model, w ktérym byt zamontowany produkt ulegt wypadkowi nalezy zaprzestac korzystania z produktu.

Nalezy chroni¢ produkt przed wilgocia oraz bezposrednim kontaktem z woda.

Nie demontowac ani nie otwiera¢ obudowy.

Jak kazdy element elektroniczny produkt moze ulec awarii w dowolnym momencie. Nalezy sterowa¢ modelem w taki sposob, aby by¢
przygotowanym na ewentualng awarig (w szczegélnosci nie nalezy lata¢ nad ludzmi, w miejscach do tego nie przeznaczonych, zachowujac
odpowiednia odlegtos¢ od ulic, budynkow, lotnisk, etc.).

Urzadzen do zdalnego sterowania modeli nalezy uzywac zgodnie z aktualnie obowiazujacymi regulacjami prawnymi.
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