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CZESC 1. INFORMACJE PODSTAWOWE.
Wstep.

Aurora 9 ! Pot¢zne narzedzie do malych samolotow.

Aurora 9, sposrod wszystkich aparatur do zdalnego sterownia modeli produkowanych przez firme
Hitec jest aparatura najbardziej zaawansowang pod wzgledem technicznym, oferujaca najwigksze
mozliwosci. Aparatura przystosowana jest do pracy w trzech systemach: w systemie FM PPM, w
systemie Hitec QPCM oraz w nowoczesnym systemie AFHSS, wykorzystujacym technik¢
rozpraszania widma ze skokowo zmienna czgstotliwoscia, pracujacym w pasmie radiowym 2.4
GHz.

Dzigki niezwyklemu zaangazowaniu calego zespolu oraz wieloletniemu do$wiadczeniu
specjalistow firmy Hitec, mozliwe stato si¢ opracowanie najprostszej w programowaniu, a zarazem
oferujacej ogromne mozliwos$ci, najbardziej uniwersalnej 9 kanalowej aparatury do zdalnego
sterowania modeli latajacych, jaka kiedykolwiek powstata. Aparatura Aurora 9 przystosowana jest
do zdalnego sterowania dowolnym rodzajem modeli latajacych: szybowcow, Smiglowcow, modeli
napedzanych silnikami Zarowymi, modeli napgdzanych silnikami z zaptonem iskrowym oraz
modeli z napgdem elektrycznym.

Na szczegolna uwage zasluguje niezwykle prosty, prawie intuicyjny, a zarazem podporzadkowany
logice sposob programowania aparatury.

Uwaga dotyczaca zawartoSci instrukcji.

Firma Hitec zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w procesie produkcyjnym. Zmiany te,
moga mie¢ wptyw na aktualno$¢ danych technicznych oraz pozostatych informacji zawartych w
niniejszej instrukcji.

W celu uzyskania najnowszych informacji o produktach firmy Hitec, zapraszamy do odwiedzenia
strony internetowej: www.hitecrcd.com.

Hitec RCD Inc.
Aparatura radiowa do zdalnego sterowania modeli.
Model: AURORA 9
Zasilanie :
1. Zasilacz AC/DC
Napigcie wejsciowe: prad przemienny, 100-240 V, 50/60Hz.
Napigcie wyjsciowe : prad staty, 7,2 V/80 mA - wyjscie nadajnika.
prad staly, 4,8 V/80 mA - wyj$cie odbiornika.
2. Akumulatory: typu NiMH lub typu NiCd.

Urzadzenie spelnia warunki okreslone w normach FCC, czgs¢ 15.

Eksploatujac urzadzenie, nalezy zwrdci¢ uwagg na nastgpujace okolicznosci:

(1) Urzadzenie nie powinno powodowac¢ zaktdcen typu interferencyjnego i

(2) Urzadzenie musi akceptowaé zaklocenia typu interferencyjnego, pochodzace od innych
urzadzen, wlacznie z zaktoceniami mogacymi wplywac na sposob jego dziatania.

Producent : HITEC RCD PHILIPINES, INC.
Wyprodukowano na Filipinach.
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Czesci 1 instrukcji, przystapi¢ do zaprogramowania wybranego typu modelu, postugujac si¢ w tym
celu jednym z przewodnikow programowania . Przewodniki programowania prostego modelu
samolotu lub szybowca oraz prostego modelu §migtowca - zawarte sa w Czgsci 2 1 Czgsci 3
instrukcji. Pozwoli to na zapoznanie si¢ z uktadem oprogramowania oraz usprawni proces
poznawania funkcji programowania nadajnika - opisanych szczegdtowo w dalszej czesci instrukcji.

Architektura oprogramowania aparatury Aurora.

W odroznieniu od oferowanych wczesniej nadajnikow Hitec, nadajnik Aurora 9 wyposazony
jest w oprogramowanie o architekturze otwartej. Dzig¢ki temu do kazdej z funkcji sterowania
modelem, moze zosta¢ przypisany dowolny przelacznik, trymer pomocniczy Ilub
potencjometr. Zwigksza to znacznie zakres wykorzystania poszczegolnych funkeji sterowania.
Mozliwe jest ponadto dowolne przypisanie drazkoéow sterowniczych do podstawowych
kanalow sterowania. W celu ulatwienia programowania - podstawowe funkcje sterowania -

przypisane sa wstepnie do typowo stosowanych Podstawowe zalecenia dotyczace
programowania nadajnika Aurora.

Korzystanie z instrukcji.

Jest rzecza oczywista, 1z bieglo$¢ w programowaniu przychodzi z czasem, w miar¢ praktycznego
zapoznawania si¢ z poszczegdlnymi funkcjami nadajnika. Z tego tez powodu - nie zalecamy, aby
rozpoczyna¢ nauke programowania od szczegoétowego zapoznawania si¢ z calo$cia instrukcji.
Lektura instrukcji metoda, od deski do deski, moze by¢ skutecznym lekiem na bezsenno$¢.
Jednakze, najlepszym sposobem nauki programowania, jest potaczenie lektury z praktyka -
positkowanie si¢ instrukcja w trakcie programowania poszczeg6lnych funkcji.

Instrukcja podzielona jest na siedem czeSci;

1. Informacje wstepne, bez zapoznania si¢ z ktorymi, trudno wyobrazi¢ sobie praktyczne

wykorzystanie, bardziej zaawansowanych metod programowania aparatury.

Skrécona instrukcja programowania modeli samolotow 1 szybowcow.

Skrécona instrukcja programowania modeli §miglowcow.

4. Zasady programowania podstawowych funkcji zawartych w menu systemowym [System] i
wspolnych dla modeli samolotéw, szybowcow oraz Smiglowcow.

5. Zasady programowania poszczegdlnych typéw modeli z pomoca funkcji zawartych w menu
[Model]. Wspolne dla modeli akrobacyjnych, szybowcow i $miglowcdéw. Funkcje specjalne
Oraz proces przypisania wytacznikow.

6. Menu programowania dla modeli z napgdem silnikowym oraz modeli szybowcow.

7. Menu programowania dla modeli $migtowcow.

w N

Przewodniki programowania podstawowych typow modeli.
kanatow. Jednakze - w miar¢ zdobywania do$wiadczenia oraz dla potrzeb zaprogramowania
bardziej ztozonych modeli - ustawienia wstgpne moga by¢ fatwo zmienione.

Nowosci.

Zapewne wielu z Was - jest posiadaczem lub uzytkownikiem nadajnika firmy Hitec, nie mniej
pragniemy zwroci¢ uwage na te cechy nadajnika Aurora, ktore czynia go zupetlie wyjatkowym na
tle pozostatych aparatur z rodziny produktéow firmy Hitec.

1. System transmisji sygnalow radiowych.
Nadajniki Aurora wykorzystywac¢ moga trzy rdzne systemy transmisji sygnatow radiowych: system
modulacji czgstotliwosci FM - pracujacy w pasmie 35 MHz, system modulacji impulsowo kodowej
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QPCM - pracujacy w pasmie 35 MHz oraz system AFHSS - rozpraszania widma ze skokowo
zmienng czgstotliwos$cia - pracujacy w pasmie 2,4 GHz.

Nadajnik, wyposazony w modut radiowy AFHSS 2,4 GHz, przystosowany jest do wspotpracy z
odbiornikami serii Optima AFHSS 2,4 GHz.

Nadajnik, wyposazony w modut radiowy SPECTRA PRO 35 MHz z synteza czestotliwosci,
przystosowany jest do wspotpracy z dowolnym odbiornikiem, pracujacym w pasmie 35 MHz.

Nadajnik, wyposazony w modut radiowy SPECTRA PRO z wybranym programowo systemem
pracy - QPCM, przystosowany jest do wspolpracy z odbiornikami Hitec QPCM.

2. Programowanie z wykorzystaniem ekranu dotykowego.

W miejsce standardowej klawiatury - nadajnik Aurora wyposazony jest w ekran dotykowy,
zawierajacy szereg ikon, pelniacych jednoczesnie funkcje przyciskow, umozliwiajacych poruszanie
si¢ W menu programowania.

3.Synteza czestotliwosci dla pasma 35 MHz .

Zastosowanie w nadajniku - nowego modutu radiowego SPECTRA PRO - pozwala na wybranie w
sposob programowy - jednego z pigédziesigciu kanatow nadawczych. Dzigki zastosowaniu syntezy
czgstotliwosci - przy zmianie kanatu - wyeliminowana zostata konieczno§¢ wymiany rezonatoréw
kwarcowych nadajnika.

4. Warianty zasilania nadajnika.

Nadajnik Aurora, dostarczany jest wraz z akumulatorem sktadajacym si¢ z szeSciu ogniw typu
NiMH oraz z tadowarka sieciowa przystosowana do napigcia 110V lub 220V. Mozliwe jest takze
zasilanie nadajnika z pakietu szesciu ogniw typu NiCd lub z pakietu dwéch ogniw typu LiPO. W
przypadku zastosowania pakietu typu LiPO - niezbgdne jest zastosowanie odpowiedniej tadowarki.
Ze wzgleddw bezpieczenstwa - nalezy przed tadowaniem wyja¢ pakiet LiPO z nadajnika.

5. Drazki sterownicze.
Dzigki zastosowaniu w mechanizmach drazkow sterowniczych czterech tozysk kulkowych
mozliwe jest niezwykle precyzyjne i ptynne sterowanie modelem.

6. Przypisanie przelacznikow nadajnika.

W trakcie programowania poszczegdlnych czynnosci modelu pojawia sig¢ wielokrotnie opcja
przypisania do danej czynnosci (funkcji sterowania), dowolnie wybranego przetacznika, trymera
pomocniczego, lub potencjometru obrotowego. Daje to praktycznie nieograniczong swobodg
wykorzystania nadajnika, stosownie do typu modelu i preferencji uzytkownika.

7. Przyporzadkowanie kanalow odbiornika.

Podczas programowania modelu oprogramowanie nadajnika automatycznie przypisuje (do kanatow
odbiornika) poszczegolne funkcje sterowania (czynnosci modelu). Nie mniej przyporzadkowanie
automatyczne, moze zosta¢ tatwo zmienione. Pozwala to na wykorzystywanie wielu typow
odbiornikow.
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Pomoc techniczna.

Pomoc techniczna dotyczaca programowania nadajnika Aurora.

Producent dotozyl wszelkich staran, aby uczyni¢ programowanie nadajnika Aurora tatwym i
przejrzystym. Nie mniej, w konkretnych przypadkach, zaistnie¢ moze potrzeba skorzystania z
pomocy technicznej. W tym celu prosimy o skorzystanie z nastgpujacych mozliwosci.

Kontakt z dzialem wsparcia uzytkownikow firmy Hitec.

Uzyskanie pomocy ze strony pracownikow firmy Hitec, mozliwe jest za posrednictwem kontaktu
telefonicznego lub zgloszenia przez e-mail. Znajdujace si¢ na terenie USA biuro, czynne jest od
poniedziatku do piatku, w godzinach od 8:00 do 16:30 czasu PST. (Czas pracy biura uzalezniony
moze by¢ od pory roku.) Pracownicy biura dotoza wszelkich staran w celu udzielenia
satysfakcjonujacej odpowiedzi na wszystkie pytania dotyczace kwestii technicznych. W przypadku
uzyskania polaczenia z poczta glosowa prosimy o pozostawienie swoich danych: nazwiska i
numeru telefonu, pracownicy biura skontaktuja si¢ z Panstwem.

Strony internetowe firmy Hitec.

Zalecamy regularne odwiedzanie stron internetowych www.hitecrcd.com 0raz
www.hitecaurora.com. Dostgpne sa tam dane techniczne oraz szczegdlowe informacje o
produktach firmy Hitec . W dziale ,,Najczg¢$ciej zadawane pytania” (ang. FAQ) dostepne jest wiele
istotnych informacji dotyczacych uzytkowania aparatury Aurora.

Spoleczno$¢ internetowa.

Jednym z pozytkow ptynacych z istnienia ogromnej spotecznos$ci internetowej, o zainteresowaniach
skupionych wokdt zdalnego sterowania modeli jest to, iz stanowi ona swego rodzaju rozlegta bazg
wiedzy. Ze swej strony firma Hitec wspiera fora internetowe dziatajace w ramach najbardziej
popularnych portali internetowych poswigconych tematyce zdalnego sterowania modeli. Obecni na
forach pracownicy oraz przedstawiciele firmy Hitec, stuza pomoca oraz odpowiadaja na
wszelkiego rodzaju pytania dotyczace naszych produktow. Laczenie - poprzez wspdlne
zainteresowania - z pozoru obcych sobie ludzi - jest jednym z najwspanialszych aspektow
funkcjonowania Internetu. Sadzac na podstawie dotychczasowego doswiadczenia - jest pewne, iz
powstanie wiele nowych watkow poswigconych aparaturze Aurora. Czg$¢ z nich stanie si¢ z
pewnoscia Zrodlem wielu cennych informac;ji.

Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny.

Wszystkie wyroby firmy Hitem objete sa - w przypadku wystapienia usterek powstatych w
procesie produkcji - 2 letnim okresem gwarancji, biegnacym od daty nabycia. Dzigki posiadane;
wiedzy i doswiadczeniu, nasi przedstawiciele podejma decyzje, czy reklamowany sprzet zostanie
poddany naprawie, czy tez wymieniony.

Serwis Hitec

12115 Paine St.
Poway CA 92064
Tel.: 1-858-748-6948

E-mail, servicefhitecrcd. com
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Specyfikacja zestawu aparatury.

Aparatura Aurora, dostepna jest w kilku réoznych zestawach. Przedstawione ponizej dane - odnosza
si¢ do standardowego zestawu aparatury. Szczegoétowe informacje o wyposazeniu zestawow
aparatur dostepne sa na stronie www.hitecrcd.com.

Nadajnik Aurora 9

Rodzaj modulacji:  AFHSS 2.4 GHz - z modutem SPECTRA 2.4 GHz
FM PPM 35 MHz - z modutem SPECTRA PRO (synteza czg¢stotliwosci)
QPCM 35 MHz - z modutem SPECTRA PRO (synteza czgstotliwos$ci)
Zasilanie : akumulator typu NiMH, o napigciu znamionowym 7.2 V
Pobor pradu : 300 mA

Odbiorniki serii Optima 2.4 GHz.

Model Wymiary (mm) Waga (9) Numer katalogowy
Optima 6 46.1x21.3x12.1 15 28410
Optima 7 59.6 x 20.8 x 11.6 17 28414
Optima 9 47.7x29.1x 15.5 22 28425

Napigcie zasilania : 4.8-7.4V - z akumulatora odbiornika lub z obwodu BEC regulatora
predkosci obrotowej silnika napgdowego. 4.8-35 V - przy wykorzystaniu
systemu SPC.

Pobor pradu : 190 mA
Stownik poje¢.
BEC BEC (ang. Battery Eliminator Circuit). Dodatkowy obwod regulatora ESC,

umozliwiajacy zasilanie odbiornika (i innego wyposazenia) z akumulatora
silnika napgdowego modelu.

CCPM CCPM (ang. Collective Cyclic Pitch Mixing — potaczenie (miksowanie)
sterowania skokiem og6lnym 1 skokiem okresowym). System sterowania
modeli $miglowcow, w ktorym sterowanie poprzeczne, podluzne oraz
pionowe — realizowane jest za pomocg mechanizmu tarczy sterujacej,
umozliwiajacego zmiang skoku ogdlnego oraz skoku okresowego topat
wirnika gléwnego. Skrét CCPM jest interpretowany rowniez, jako (ang.
Controlled Collective Pitch Movement — sterowanie skokiem ogdlnym), dla
wyrdznienia kategorii modeli Smiglowcow ze zmiennym skokiem ogdlnym
wirnika glownego. Modele ze statym (nie sterowanym) skokiem wirnika
gldéwnego - okreslane sa czgsto jako modele typu Fixed Pitch..

Delay (ang. Delay — op6znienie, zwtoka). Programowane opdznienie wiaczenia
wybranych funkcji aparatury.
ESC ESC (ang. Electronic Speed Controller ). Regulator predkosci obrotowe;,

napg¢dowego silnika elektrycznego. W zaleznosci, od typu silnika
napgdowego, stosowane sa regulatory silnikow szczotkowych — regulatory
pradu statego o dziataniu impulsowym lub regulatory silnikow
bezszczotkowych - stanowiace potaczenie impulsowego regulatora predkos$ci
obrotowej 1 przetwornicy pradu statego na prad troéjfazowy.

EXP EXP (ang. Exponential). Funkcja umozliwiajaca zaprogramowanie
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wyktadniczej charakterystyki sterowania - wyktadniczej zaleznosci pomiedzy
ruchem drazka sterowniczego nadajnika, a ruchem dzwigni serwomechanizmu
i steru .

FHSS 2.4 GHz System zdalnego sterowania Hitec 2.4 GHz AFHSS (ang. Adaptive Frequency
Hooping Spread Spectrum — adaptacyjny system rozpraszania widma ze

skokowo zmienng czgstotliwos$cia). System wykorzystuje pasmo radiowe 2.4
GHz.

FM PPM System zdalnego sterowania FM PPM (ang. Frequency Modulation, Pulse
Position Modulation — modulacja cze¢stotliwosci, modulacja potozenia
impulsoéw).System stanowi potaczenie techniki modulacji czgstotliwosci
sygnatu radiowego oraz kodowania informacji - za pomoca zmiany potozenia
czasowego impulsow. Tak zakodowana informacja o potozeniu
serwomechanizmow - przesylana jest pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem,
a nastgpnie — po zdekodowaniu w odbiorniku — do serwomechanizmow.

HPP-22 PC Urzadzenie 1 funkcja interfejsu, umozliwiajace podtaczenie nadajnika Aurora
do komputera PC. Interfejs dostepny jest jako wyposazenie dodatkowe.
Multi-1/0 Funkcja interfejsu umozliwiajaca przesytanie danych (za posrednictwem

interfejsu HPP-22 PC), zapisywanie danych oraz korzystanie z dwu
nadajnikdw potaczonych w systemie instruktor-uczen.

OPTIMA Seria odbiornikdw pracujacych w systemie Hitec 2.4 GHz AFHSS.

Parowanie Znane takze jako ,,bindowanie”. Zestawienie potaczenia pomigdzy
nadajnikiem 1 odbiornikiem. Poprzez zapisane do pamigci odbiornika -
unikalnego kodu ID nadajnika- mozliwa jest wzajemna identyfikacja oraz
jednoznaczna komunikacja nadajnika i odbiornika.

QPCM PCM (ang. Pulse Code Modulation — modulacja impulsowo kodowa).
Odmiana modulacji PCM - QPCM wykorzystywana jest w aparaturach firmy
Hitec wyposazonych w modul radiowy SPECTRA PRO.

SPECTRA 2.4 Modut radiowy nadajnikoéw Aurora pracujacy w systemie Hitec 2.4 GHz
AFHSS.

SPECTRA PRO | Modut radiowy nadajnikoéw Aurora, pracujacy w systemie FM PPM, z synteza
czestotliwoscel lub w systemie Hitec QPCM, z synteza czg¢stotliwosci.
Dostgpne sa moduty dla pasma 35 MHz lub 72 MHz.

Telemetria Zdalne dokonywanie pomiaru, za pomoca zespotu czujnikéw zainstalowanych
w modelu. Dane pomiarowe przesylane sa, od odbiornika do nadajnika.
TRIM LINK Metoda trymowania zlozonego, pozwalajaca na bardziej zaawansowane

wykorzystanie trymeroéw nadajnika. Szczegdétowy opis metody przedstawiony
jest w Czgsci 5 instrukcji.

Tryb Normalny Normal Mode. Tryb pracy nadajnika z wykorzystaniem niezmiennego zakresu
czgstotliwosci - ustalonych kanatow radiowych - w pasmie 2.4 GHz

Tryb Skanowania |Scan Mode. Tryb pracy nadajnika z wykorzystaniem zmiennego zakresu
czgstotliwoscei - kanalow radiowych przydzielanych na podstawie wynikdéw
procedury testowania jakosci polaczenia - w pasmie 2.4 GHz

Oznaczenia przyciskow ekranu dotykowego nadajnika Aurora.

[1/2], [1/3], [1/6] Wskaznik ilo$ci stron (ekrandw) menu. Przycisk umozliwia poruszanie si¢
pomigdzy stronami.
<+RST-> Przyciski [+] i [-] pola RST, umozliwiajace zmiang warto$ci funkcji.
Uzycie przycisku srodkowego [RST], powoduje wyzerowanie wartosci
funkcji.
ACRO Menu zawierajace funkcje specyficzne dla modeli z silnikami Zarowymi,
9
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benzynowymi oraz niektorych modeli z napgdem elektrycznym

ACT

Przycisk umozliwiajacy wiaczenie funkcji.

Adjust Function

Przycisk opcji regulacji precyzyjnej w locie, dostepnej w menu wielu
funkcji sterujacych. Przypisane do opcji przetacznika lub trymera
pomocniczego, pozwala na dokonywanie regulacji — rowniez podczas lotu
modelu.

Adjust to Trim

Pole opcji trymera wspdlnego, wchodzacej w sktad metody trymowania
ztozonego TRIM LINK. Umozliwia trymowanie kilku czynno$ci modelu,
za pomoca jednego przycisku trymera. Opcja dostgpna jest w menu
programowania wielu funkcji sterowania.

AILE Skrot oznaczajacy lotki - w przypadku modelu ptatowca lub zmiang skoku
okresowego wirnika gldéwnego, w zakresie sterowania poprzecznego
modelu smigtowca.

AUX Kanat pomocniczy, nie przypisany domyslnie do zadnej czynnosci
sterowania.

C Status funkcji sterowania. Status C (ang. Combined ), oznacza funkcje
powiazang w ramach kilku faz lotu. Szczegdlowy opis statusow C 1 S
funkcji wraz z przewodnikiem programowania faz lotu przedstawiony jest
w ramach opisu funkcji programowania faz lotu [FLT. COND] .

CT Srodkowy trymer pomocniczy nadajnika.

DataTran Funkcja umozliwiajaca transmisj¢ danych - z i do nadajnika.

ELEV Skrét oznaczajacy ster wysokosci - w przypadku modelu ptatowca lub
zmiang skoku okresowego wirnika gtownego, w zakresie sterowania
podhuznego modelu $miglowca.

GLID Menu zawierajace funkcje programowania dla modeli szybowcow oraz
niektorych modeli z napgdem elektrycznym.

HELI Menu zawierajace funkcje specyficzne dla modeli $migtowcow lub innych
wiroptatow.

INH Przycisk umozliwiajacy wylaczenie funkcji.

J1l Prawy drazek sterowniczy. Polozenie gora-dot.

J2 Prawy drazek sterowniczy. Polozenie lewo-prawo.

J3 Lewy drazek sterowniczy. Polozenie gora dot.

J4 Lewy drazek sterowniczy. Polozenie lewo-prawo.

LS Lewy boczny potencjometr obrotowy nadajnika

LT Lewy trymer pomocniczy nadajnika

Model Menu zawierajace poszczeg6lne funkcje programowania oraz ustawienia
modelu.

Multi-1/0 Menu funkcji interfejsu nadajnika. Zawiera funkcjg transmisji danych
[DataTran] oraz funkcjg interfejsu nadajnika ucznia [T.Pupil].

NULL Warto$§¢ NULL wys$wietlana w polu Switch informuje, iz do konkretne;j
funkcji sterowania nie przypisano przetacznika i pozostaje ona stale
wlaczona.

OST Pole opcji OST umozliwiajace zaprogramowanie statej korekty (offsetu)
charakterystyki sterowania. Opcja dostgpna jest w menu programowania
wielu funkcji.

RS Prawy boczny potencjometr obrotowy nadajnika.

RT Prawy trymer pomocniczy nadajnika.

RUDD Skrét oznaczajacy ster kierunku — w przypadku modelu ptatowca lub

funkcje zmiany skoku wirnika ogonowego, w uktadzie sterowania
kierunkowego modelu $§migtowca. W czgsci modeli Smiglowcow z
napgdem elektrycznym, sterowanie kierunkowe realizowane jest poprzez
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zmiang predkosci obrotowej wirnika ogonowego.

S Status funkcji sterowania. Status S (ang. Separate ), oznacza funkcjg
odseparowana, dla danej fazy lotu. Szczegdtowy opis statusow C i S
funkcji wraz z przewodnikiem programowania faz lotu przedstawiony jest
w ramach opisu funkcji programowania faz lotu [FLT. COND] .

SEL Przycisk umozliwiajacy rozpoczgcie programowania funkcji.

Symbol grotu strzalki

Przycisk umozliwiajacy wybranie kolejnych opcji dostepnych dla danej
funkcji programowania.

Symbol katalogu
komputerowego

Katalog uzytkownika. Zawartos$¢ katalogu tworzona jest przez
uzytkownika, poprzez skopiowanie zestawu najczesciej uzywanych
funkciji.

Symbol klucza
narzedziowego

Menu [System] nadajnika.

Symbol otwartych
drzwi

Przycisk [Exit]. Wybranie przycisku spowoduje powrdt do poprzednio
wyswietlanej zawartosci ekranu.

T.App

Pole opcji trymerdéw potaczonych, wchodzacej w sktad metody trymowania
ztozonego TRIM LINK. Dzigki opcji trymeréw polaczonych, mozliwe jest
polaczenie dziatania trymerow dla dwu roznych kanatéow sterowania. Pole
wyswietlane jest w menu programowania wielu funkcji

T.Link

Pole opcji T.Link, dostgpne w menu programowania faz lotu [Flight Cond].
Opcja umozliwia zaprogramowanie réznych ustawien trymeréw dla
r6znych faz lotu.

T.Pupil

Funkcja umozliwiajaca ustawienie nadajnika w tryb — nadajnik ucznia —
Tryb wykorzystywany jest przy potaczeniu dwu nadajnikow - w systemie
instruktor-uczen.

T1

Trymer drazka sterowniczego, dla kierunku ruchu drazka oznaczonego
jako J1.

T2

Trymer drazka sterowniczego, dla kierunku ruchu drazka oznaczonego
jako J2.

T3

Trymer drazka sterowniczego, dla kierunku ruchu drazka oznaczonego
jako J3.

T4

Trymer drazka sterowniczego, dla kierunku ruchu drazka oznaczonego
jako J4.

Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa.

Nie przestrzeganie nalezytych zasad bezpieczenstwa - moze spowodowacé, ze model zdalnie
sterowany stanowi¢ bedzie zrodto zagrozenia. Przestrzeganie ponizszych zasad - pozwoli na
zapewnienie bezpieczefnstwa sobie oraz innym.

Ocena wlasnego doswiadczenia.

Sterowanie modelem nie moze opierac si¢ wytacznie na intuicji. Wielu znakomitych pilotow
korzystato w przeszto$ci, z pomocy innych modelarzy. Zapewnienie sobie pomocy, moze by¢
szczegolnie wazne, podczas wykonywania pierwszych lotow, szczegdlnie przez mniej
doswiadczonych modelarzy. W miarg potrzeb, nalezy korzysta¢ takze z pomocy przy budowie oraz
wyposazaniu modelu. W odrdznieniu, od wielu innych zainteresowan, uprawianie modelarstwa jest
zjawiskiem spotecznym. Tak na przyklad w Stanach Zjednoczonych dziata okoto 2500 kluboéw
modelarstwa lotniczego. Informacji, o dzialajacych w danej okolicy klubach zasiggna¢ mozna
zazwyczaj, w najblizszym sklepie modelarskim. Przyjaciele stuzacy pomoca, moga by¢ czgsto
blizej niz si¢ tego spodziewaliSmy — dostownie, tuz za przystowiowym rogiem.
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Gdzie lataé.

Rzadko kiedy zdarza sig, iz posiadamy teren dostatecznie duzy na prywatne lotnisko modelarskie.
Wigkszo$¢ z nas, lata na lotniskach klubowych. Mozna prébowac lata¢ na boiskach lub stadionach,
lecz rzadko kiedy, sa one odpowiedniej wielkosci. Wiaze si¢ to takze z podwyzszonym ryzykiem,
uszkodzenia wyposazenia obiektu lub spowodowania obrazen u 0séb postronnych. Zalecamy
zatem, latanie - na zagospodarowanych lotniskach modelarskich.

Podstawowe zasady bezpiecznego wykonywania lotow.

1. Nie nalezy wykonywa¢ lotéw - nad gtlowami ludzi, ani nad prywatnym mieniem.

2. Przed rozpoczgciem lotéw - nalezy sprawdzi¢ zasigg dzialania aparatury oraz skontrolowac
model.

3. Przed wlaczeniem nadajnika - nalezy sprawdzié¢, czy kanat na ktorym zamierzamy lataé, nie
jest zajety przez innych. (Nie dotyczy to aparatur pracujacych w pasmie 2.4 GHz)

4. Nalezy zwréci¢ uwage na stan akumulatorow zasilajacych. Powinny by¢ dostatecznie
natadowane.

5. Sprzet stosowany do zdalnego sterowania to precyzyjne urzadzenia elektroniczne. Jezeli
zamierzamy korzysta¢ z odbiornika, ktory znajdowat si¢ uprzednio, w rozbitym lub
uszkodzonym modelu - to przed ponownym zainstalowaniem, nalezy doktadnie sprawdzi¢ jego
dzialanie.

6. Jezeli dysponujemy aparatura pracujaca w systemie AFHSS lub QPCM, nalezy zawsze
uaktywni¢ opcje trybu awaryjnego (Fail-Safe). Pozwoli to - w przypadku zaniku sygnatu
radiowego - aby sterowanie przepustnica lub obrotami silnika elektrycznego modelu, ustawione
zostato automatycznie, w potozenie minimum.

7. Na lotnisko modelarskie, nie nalezy wybiera¢ si¢ w pojedynke. Obecnos$¢ innych modelarzy
moze okaza¢ si¢ pomocna.

System alarmow i ostrzezen w nadajniku.
Nalezy zwroci¢ uwage, iz podczas uzytkowania nadajnika Aurora, moga wlaczaé si¢ sygnaty
alarmowe oraz pojawiac si¢ ostrzezenia.

Ostrzezenia pojawiajace si¢ W momencie uruchamiania nadajnika w trybie - nadawanie
wlaczone.

Ostrzezenie ,,Ustaw sterowanie przepustnica w poloZzeniu minimum”

Jezeli podczas uruchamiania nadajnika, sterowanie przepustnica, ustawione jest w polozenie inne
niz minimalne, rozlegnie si¢ sygnal alarmowy, a na ekranie pojawi si¢ nast¢pujace ostrzezenie
»descend the throttle stick down”. Nalezy wowczas, przestawi¢ drazek sterowania przepustnica,
w potozenie minimum.

[Condition Harning] NORMAL
To transmit radio fregency.

—turn off all switch's condition.
—descend the throttle stick douwn.

Ostrzezenie ,,Wylacz miksery i przelaczanie faz lotu”.

Jezeli podczas uruchamiania nadajnika, przetaczniki przypisane do mikserdw lub przeznaczone do
przetaczania faz lotu, znajduja si¢ w potozeniu wlaczonym, to rozlegnie si¢ sygnat alarmowy, a na
ekranie nadajnika, pojawi si¢ nastgpujace ostrzezenie ,,turn off all switch’s condition”. Nalezy
wytaczy¢ odpowiednie przetaczniki.
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[Condition Harning]Cond-2
To transmit radio fregency.

—turn off all switch's condition.
—descend the throttle stick douwn.

Sygnaly alarmowe pojawiajace si¢ podczas wykonywania lotu.

Jezeli podczas wykonywania lotu - wiaczy sig ciagly, modulowany sygnat dzwigkowy nadajnika,
nalezy niezwtocznie wyladowac, po czym ustali¢ przyczyne wiaczenia si¢ alarmu.

Sygnalizacja niskiego poziomu napi¢cia akumulatora nadajnika.
W sytuacji obnizenia - ponizej warto$ci krytycznej - napigcia akumulatora nadajnika, wiaczy si¢
ostrzegawczy sygnat dzwickowy.

Sygnalizacja niskiego poziomu napigcia akumulatora odbiornika.

(Tylko dla odbiornikow serii Optima 2.4 i modutu radiowego SPECTRA 2.4)

Jezeli napigcie akumulatora zainstalowanego w modelu osiagnie warto$¢ krytyczna - wowczas w
module radiowym SPECTRA 2.4 - wiaczy sig ostrzegawczy sygnat dzwigkowy.

Akumulatory nadajnika.

Na wyposazeniu nadajnika Aurora, znajduje si¢ akumulator zasilajacy, o napigciu znamionowym
7.2 V i pojemnosci znamionowej 2000 mAh, ztozony z 6 ogniw wielko$ci AA typu Enelop.

Ladowanie akumulatora.

Zalecane jest calonocne tadowanie akumulatora, przy uzyciu znajdujacej sig¢ na wyposazeniu
nadajnika, tadowarki sieciowej CG-545. Ladowarke nalezy podtaczy¢ do gniazda nadajnika, tak jak
to pokazano na rysunku ponizej. Proces fadowania sygnalizowany jest §wieceniem czerwonej diody
LED umieszczonej na obudowie tadowarki . Zaswiecenie zielonej diody LED oznacza pomysine
zakonczenie procesu tadowania. Zazwyczaj stosuje si¢ tadowanie catonocne - przed lotami w dniu

nastgpnym.

OSTREZENIE !
Podczas tadowania akumulatora nalezy wytaczy¢ nadajnik.

W celu naladowania z uzyciem ,,szybkiej” tadowarki, akumulator moze zosta¢ wyjgty z nadajnika.
Zalecane jest tadowanie akumulatora pradem nie wigkszym niz 2 A.
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Wskaznik stanu akumulatorow .
Informacja o stanie akumulatora, wyswietlana moze by¢ na dwa sposoby - przez podanie wartos$ci
napigcia akumulatora lub w formie warto$ci procentowej - biezacej pojemnosci.

Hodel-1 MORMAL 66 mummHodel-1  NORHAL 7.5¥
wress e 11es 0z 53 o TONAE 1]

HFHES @ INTEG-T 03.00.23
. g0
NN

| —

Zasilanie z akumulatorow typu LiPO.

Przy spetieniu odpowiednich warunkow bezpieczenstwa - mozliwe jest zasilanie nadajnika Aurora
z akumulatora 2S LiPO, o napigciu znamionowym 7.4 V. Ze wzgledow bezpieczenstwa konieczne
jest, aby przed tadowaniem, akumulator odtaczy¢ i wyja¢ z obudowy nadajnika.

OSTRZEZENIE !

Nie nalezy tadowa¢ akumulatoréw typu LiPO, za pomoca znajdujacej si¢ na wyposazeniu
nadajnika tadowarki typu CG-XX. Moze to spowodowac nieodwracalne 1 rozlegle uszkodzenia.
Ladowarka CG-XX - przeznaczona jest wylacznie - do fadowania akumulatoréw typu NiMH.

Wybor pasma radiowego i rodzaju modulacji.

Nadajnik Aurora wspotpracowa¢ moze z dwoma rodzajami modutéow radiowych: modutem
SPECTRA PRO - pracujacym w pasmie 35 MHz, oraz z modutem SPECTRA 2.4 AFHSS -
pracujacym w pasmie 2.4GHz. Sposob instalacji moduléw radiowych przedstawiono ponize;j.

Modul radiowy SPECTRA PRO.

Zastosowanie modulu SPECTRA PRO umozliwia pracg nadajnika w pasmie 35 MHz, na
dowolnym kanale radiowym oraz przypisanie wybranego kanatu do 1 z 30 modeli — dane ktorych
moga by¢ przechowywane w pamigci nadajnika Aurora .

Kompatybilnos¢ modulu SPECTRA PRO.

Kompatybilno$¢ z odbiornikiem.
Nadajnik wyposazony w modut radiowy SPECTR PRO, moze wspdlpracowa¢ z dowolnym
odbiornikiem, pracujacym w systemie FM PPM Ilub z odbiornikami Hitec QPCM.

Kompatybilnos¢ z nadajnikiem.

Modut radiowy, SPECTRA PRO, przystosowany jest jedynie do wspdipracy z nadajnikiem Aurora.
W chwili obecnej, nie sa dostgpne inne nadajniki, mogace wspotpracowaé z modutem SPRCTRA
PRO.

Instalacja modulu SPECTRA PRO.

a. Wyltaczy¢ zasilanie nadajnika.

b. Umiesci¢ modut w gniezdzie znajdujacym si¢ na tylnej stronie obudowy nadajnika
C. Zwracajac uwagg na polozenie stykow zlacza, docisna¢ modut do gniazda nadajnika.
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Programowanie modulu SPECTRA PRO
W celu wybrania lub zmiany kanatu radiowego nadajnika, nalezy postuzy¢ si¢ jedna z
nast¢pujacych metod.

UWAGA!
Dla pomys$lnego przeprowadzenia ponizszych czynno$ci, niezbgdne jest wybranie w menu
nadajnika, modulacji FM PPM lub QPCM.

1. Bezposrednio po wilaczeniu nadajnika - przez wcisnigcie wskaznika kanalu radiowego, na
ekranie dotykowym.

1.ACEO:NOMAME-1
Please check frequency| (cH11-72.010HHZ )

Transmit?

(Multi-I/0)

2. W menu gléwnym - za pomoca przycisku oznaczonego symbolem[ CH-XX].

Model-1 MNORMAL CH-11 597 mEmw
[MONAME—-1] H H BRIl :—‘d—;‘_—:] THTEG-T 00:54: 1§
' - . TEF: 1 COOWN)

—— TIMER 1 (DOWHY
’ P — . E} -0 18
‘ ' l L i 0 TIMER 2 (OOWH)
. = s s Y o 0:00

3. W menu [System] - po wybraniu funkcji [Freq. Sel.] - przez wcisnigcie przycisku danego
kanatu.

[Frequency Select]America +[f

IEER e 12-72.030 )| 13-72.050 )

[ 14-72.070 ) 15-72.090 )| 16-72.110 )

[ 17-72.130 ) 18-72.150 )| 19-72.170

Szczegotowy opis sposobu wyboru lub zmiany kanatu radiowego, zamieszczony jest w ramach
opisu funkcji wyboru czgstotliwosci [Freg. Sel.].
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Podstawowe dane systemu Hitec 2.4 GHz AFHSS.

Podstawowe dane modulu radiowego Spectra 2.4 GHz.

Zapoznanie si¢ z informacjami zawartymi w tej czgsci instrukcji - ma zasadnicze znaczenie, dla
zapewnienia warunkow eksploatacji, niezb¢dnych do sprawnego dziatania modutu radiowego
SPECTRA 2.4 GHz oraz odbiornikéw OPTIMA 2.4GHz i gwarantuje uzyskanie wysokiej
niezawodnosci potaczenia radiowego.

4, Antenna

1.LED

2. Function Button

3.Sensor Data Output &
System Update Port

Sticker Seal

1. Sygnalizator stanu — podwdjna czerwono-niebieska kontrolka LED. Kontrolka sygnalizuje stan
modutu radiowego oraz przebieg procesu programowania.

2. Przycisk Link (Function Button). Przycisk wykorzystywany jest do parowania odbiornika z
modutem radiowym nadajnika (programowania kodu ID). Przy programowaniu Trybu
Skanowania (SCAN MODE) oraz przy kontroli zasiggu aparatury z wykorzystaniem funkcji
redukcji mocy wyjsciowej nadajnika.

3. Moduly Spectra wyposazone sa w port systemowy, w postaci 3 stykowego ztacza tego samego
typu, co gniazda stuzace do podiaczenia serwomechanizmoéow. (Gniazdo portu systemowego
zabezpieczone jest elastyczna przystona — patrz rys. 3-1.) Za pomoca interfejsu HPP-22 PC,
podtaczonego do portu systemowego modutu, mozliwa jest modernizacja oprogramowania oraz
dostep do danych z poktadowej stacji czujnikow telemetrycznych, przekazywanych za pomoca
odbiornikéw Optima 7 oraz Optima 9.

4. DwuczgSciowa regulowana antena nadajnika.

Podstawowe dane odbiornikow Optima.

W chwili obecnej dostgpne sa 3 modele odbiornikéw kompatybilnych z modutem radiowym
SPECTRA 2.4GHz. Odbiorniki: Optima 6, Optima 7, oraz Optima 9, wyposazone sa w wiele
dodatkowych funkcji, zwigkszajacych znacznie mozliwos$ci systemu zdalnego sterowania modeli.

1. Czujniki telemetryczne i port systemowy.

7 19 kanatowe odbiorniki Optima wyposazone sa w port systemowy w postaci 3 stykowego ztacza
tego samego typu, co gniazda stuzace do podlaczenia serwomechanizméw. Za pomocy interfejsu
HPP-22 PC, podiaczonego do portu systemowego odbiornika, mozliwa jest modernizacja
oprogramowania oraz dost¢p do poktadowej stacji czujnikow telemetrycznych. Stacja dostgpna jest
jako wyposazenie dodatkowe.
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2. Przycisk Link (Function Button).
Przycisk wykorzystywany jest do parowania odbiornika z modutem radiowym nadajnika
(programowania kodu ID), oraz do programowania Trybu z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) .

3. Sygnalizator stanu - podwéjna kontrolka LED.
Kontrolka sygnalizuje stan odbiornika oraz przebieg procesu programowania.

4. Dodatkowy system zasilana SPC.
System SPC umozliwia zasilanie odbiornika z akumulatoréow silnika napedowego modelu (o
napigciu nie przekraczajacym 35V).

5. Gniazda serwomechanizmow i gniazda zasilania.

Odbiorniki Optima wyposazone sa w gniazda, umieszczone na koncach podtuznej obudowy.
Gniazda umozliwiaja podiaczenie: zasilania odbiornika, serwomechanizméow, zyroskopow oraz
innego wyposazenia.

6. Zwory.
Odbiorniki posiadaja fabrycznie zainstalowana zworg. Przy takim potozeniu zwory - zasilanie
odbiornika jest mozliwe przy zastosowaniu:

ztacza BEC elektronicznych regulatoréw silnikoéw napedowych (regulatory z funkcja BEC
wyposazone sa w dodatkowe ztacze umozliwiajace zasilanie odbiornika posrednio z
akumulatoréw silnika napgdowego, eliminujac tym samym konieczno$¢ stosowania
oddzielnych akumulatoréw do zasilania odbiornika) lub

pakietéw NiMh o napigciu 4.8—6.0 V, dedykowanych do zasilania odbiornikow lub
akumulatorow (pakietow) 2S* typu: LiPO, LilO lub LiFe .

W przypadku zasilania odbiornika za pos$rednictwem systemu SPC, zainstalowana fabrycznie
zworg nalezy usunag.

*OSTRZEZENIE !
Nalezy upewnic¢ sig, iz stosowane w modelu serwomechanizmy moga by¢ zasilane
podwyzszonym napigciem. W przeciwnym przypadku - nalezy zastosowaé regulator napigcia.

Kompatybilnos¢.

Odbiorniki serii Optima sa kompatybilne z nadajnikami pracujacymi w systemie Hitec AFHSS
2.4 GHz, wyposazonymi w modut radiowy Spectra 2.4GHz. W przysztosci dostgpne beda -
dedykowane dla odbiornikéw Optima - nadajniki pracujace w systemie Hitec AFHSS, nie
wyposazone w oddzielny (demontowany) modut radiowy.

Tryb Normalny (NORMAL MODE). Tryb Skanowania (SCAN MODE).
Odbiorniki serii Optima, przystosowane sa do pracy w Trybie Skanowania oraz w Trybie
Normalnym (patrz - rozdziat ,,Przygotowanie aparatury do pracy”).

Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE).

Na wypadek wystapienia przerwy w sygnale radiowym przesytanym do odbiornika -

dla serwomechanizmo6w oraz innego wyposazenia - moga zosta¢ zaprogramowane potozenia dla
Trybu z Opcja Awaryjna (patrz, rozdziat ,,Przygotowanie aparatury do pracy”).
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Pokladowy system ostrzegania o spadku napigcia zasilania.

Za posrednictwem systemu telemetrycznego, informacje o spadku napigcia akumulatorow
zainstalowanych w modelu - przekazywane sa do nadajnika. (patrz, rozdziat ,,Przygotowanie
aparatury do pracy”).

1. Function Buttan
2.0ual LED Status Indicator
3.Channel Output and Battery Input Ports
4,5PC (Supplementary Power Connection)
5. Telemetry Sensor and Systermn Port

Przycisk Link (Function Button).

Sygnalizator stanu. Podwdjna kontrolka LED.
Gniazda serwomechanizmow 1 zasilania.

ZYacze systemu zasilania alternatywnego SPC.
ZYacze systemu telemetrycznego. Port systemowy.

arwNE

Schemat instalacji odbiornikow Optima.
Instalacja odbiornika w modelach z nap¢dem spalinowym lub z napedem elektrycznym, w
przypadku gdy odbiornik zasilany jest z osobnego akumulatora.

Engine

L ol W ol W] W o

Receiver (EE® 3

Schemat instalacyjny odbiornika.
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Zasilanie odbiornika realizowane jest za pomoca dedykowanego akumulatora typu NiMH, o
napigciu znamionowym 4.8-6.0 V lub pakietu 2S* (2 potaczonych szeregowo ogniw) typu LiPO,
Lilo lub LiFe.

*OSTRZEZENIE !
Nalezy upewnic sig, iz stosowane w modelu serwomechanizmy - moga by¢ zasilane
podwyzszonym napigciem. W przeciwnym przypadku - nalezy zastosowac regulator napigcia.

Instalacja odbiornika w modelach z napedem elektrycznym, w przypadku gdy odbiornik
zasilany jest z obwodu BEC regulatora predkosci obrotowej ESC.

HEE
e

Lo ol Lol Lee ol L 3

Power Battery

Schemat instalacyjny odbiornika.

BEC — uktad stabilizatora zasilania odbiornika

ESC — elektroniczny regulator predkosci obrotowej silnika napgdowego modelu.
Motor — silnik napgdowy modelu.

Power Battery — pakiet akumulatorow zasilajacych.

Zasilanie odbiornika realizowane jest za pomoca obwodu (ztacza) BEC, regulatora predkosci
obrotowej silnika elektrycznego. W przypadku gdy wielkos$¢ pradu pobieranego przez
serwomechanizmy, moze przekracza¢ wartos¢ dopuszczalnego pradu maksymalnego zlacza BEC
regulatora ESC, nalezy (tak jak to pokazano na rysunku), zastosowa¢ oddzielny uktad stabilizatora
napigcia BEC.

Przygotowanie aparatury do pracy.

OSTRZEZENIE !

Przy wlaczaniu 1 wylaczaniu aparatury, nalezy zawsze zachowac¢ nastgpujaca kolejnosc.

e Wiaczanie aparatury. Wiaczy¢ nadajnik; wybrac tryb pracy - nadawanie wlaczone — nastgpnie
wlaczy¢ odbiornik.

e Wylaczanie aparatury. Wylaczy¢ odbiornik, nast¢pnie wylaczy¢ nadajnik.

Przed wykonywaniem lotow nalezy zawsze sprawdzi¢ dzialanie aparatury.
Przed uruchomieniem, silnika spalinowego lub elektrycznego modelu - nalezy wilaczy¢ aparature -
w sposob przedstawiony powyzej. Nalezy upewnic sig, iz wszystkie serwomechanizmy i stery -
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dziataja poprawnie. Jezeli ktorys$ ze sterow modelu nie dziata poprawnie, to do czasu usunigcia
usterki, nalezy zawiesi¢ wykonywanie lotow.

Kontrola zasiggu.
Przed kazda sesja lotow - dla potwierdzenia poprawnego dzialania - nalezy dokona¢ sprawdzenia
zasiggu dziatania aparatury (patrz ,,.Sprawdzanie zasiggu dziatania aparatury”).

System Hitec AFHSS uzywa protokotu komunikacyjnego, za posrednictwem ktdrego realizowane
jest logiczne potaczenie odbiornika Optima 1 nadajnika Aurora oraz operacja parowania. Od
momentu przeprowadzenia operacji parowania (zaprogramowania kodu ID), dla konkretnego
zestawu nadajnik-odbiornik, zaden inny dziatajacy nadajnik nie bedzie wptywatl na prace
zaprogramowanego odbiornika. W przypadku nadajnikow wyposazonych, tak jak nadajnik Aurora,
w pamig¢ ustawien dla wielu modeli, mozliwe jest parowanie - do konkretnego nadajnika - wielu
odbiornikow.

UWAGA!

Kazda aparatura oraz kazdy zestaw: modut nadawczy-odbiornik - dla wygody uzytkownika - sa
parowane fabrycznie. W celu przypisania do nadajnika Aurora, kolejnego odbiornika Optima -
zainstalowanego w modelu sterowanym z tego samego nadajnika - nalezy wykona¢ przedstawiong
ponizej procedurg parowania (zaprogramowania kodu ID).

Programowanie kodu ID - tak zwane bindowanie lub parowanie.

Parowanie w przypadku kiedy nadajnik ustawiony jest w Tryb Normalny (NORMAL

MODE).

a. Wlaczy¢ nadajnik Aurora. Nacisnac i przytrzymac przycisk umieszczony na module radiowym.
W menu nadajnika wybra¢ opcj¢ TRANSMIT ? -YES (nadawanie wiaczone), czerwona
kontrolka LED zacznie miga¢, zwolni¢ przycisk.

b.Nacisna¢ i przytrzymac przycisk LINK odbiornika. Wiaczy¢ odbiornik, czerwona kontrolka LED
bedzie swieci¢ swiatlem ciaglym. Zwolni¢ przycisk LINK odbiornika. Po wlaczeniu zasilana
odbiornika, czerwona kontrolka LED modutu radiowego nadajnika $wieci §wiattem ciaglym, a
niebieska kontrolka LED miga.

c. Wylaczy¢ odbiornik.

d. Wytaczy¢ nadajnik.

e. Wlaczy¢ nadajnik, czerwona kontrolka LED bedzie §wieci¢ $wiattem ciagltym.

f. Wiaczy¢ odbiornik, czerwona kontrolka LED bedzie swieci¢ $wiatlem ciagltym, po chwili z
modutu radiowego nadajnika, rozlegna si¢ cztery krotkie sygnalty dzwigkowe.

g. Sterowanie modelem powinno funkcjonowac¢, nadajnik i odbiornik potaczone sa w Trybie
Normalnym (NORMAL MODE).

Parowanie w przypadku kiedy nadajnik ustawiony jest w Tryb Skanowania (SCAN MODE).

a. Wlaczy¢ nadajnik Aurora. Nacisnac 1 przytrzymac przycisk umieszczony na module radiowym.
W menu nadajnika wybra¢ opcj¢ TRANSMIT ? -YES (nadawanie wlaczone), czerwona
kontrolka LED zacznie miga¢, zwolni¢ przycisk.

b.Nacisna¢ i przytrzymac przycisk LINK odbiornika, wlaczy¢ odbiornik, czerwona kontrolka LED
zaswieci $wiatlem ciaglym, zwolni¢ przycisk odbiornika. Swiecenie $wiattem ciaglym kontrolek
LED czerwonej i niebieskiej, wskazuje na funkcjonowanie potaczenia pomigdzy nadajnikiem a
odbiornikiem.

c. Wylaczy¢ odbiornik.

d. Wytaczy¢ nadajnik.

e. Wlaczy¢ nadajnik, czerwona kontrolka LED $wieci¢ bedzie §wiatlem ciaglym, a niebieska bedzie
migac.
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f. Wiaczy¢ odbiornik, czerwona kontrolka LED bedzie $wieci¢ $wiatlem ciagtym, po chwili
zaswieci si¢ takze kontrolka niebieska i z modulu nadajnika rozlegnie si¢ dlugi sygnat
dzwigkowy .

g. Sterowanie modelem powinno funkcjonowac, nadajnik i odbiornik potaczone sa w Trybie
Skanowania (SCAN MODE).

UWAGA!

Parowanie musi by¢ przeprowadzone przy potozeniu nadajnika wzgledem odbiornika w odleglosci
nie wigkszej niz 15 stop (5 metréw). Aby proces parowania przebiegat prawidtowo - nadajnik i
odbiornik powinny znajdowac si¢ w odleglo$ci nie mniejszej niz 18 cali (45 centymetrow).

Jezeli w Trybie Skanowania (SCAN MODE), nadajnik lub odbiornik zostaty wytaczone lub
odtaczone od zasilania, przez czas dluzszy niz 1 sekunda - zar6wno modut radiowy nadajnika, jak 1
odbiornik - musza zosta¢ ponownie uruchomione, poprzez wytaczenie i ponowne wiaczenie.

Wybér trybu pracy. Tryb normalny (Normal Mode). Tryb skanowania (Scan Mode).

Modut radiowy Hitec Spectra 2.4 GHz oraz odbiorniki serii Optima przystosowane sa do pracy w
jednym z dwdch wybranych uprzednio trybow: Trybie Normalnym (Normal Mode) lub Trybie
Skanowana (Scan Mode). W zaleznos$ci od wybranego trybu pracy nadajnika, aparatura w rozny
sposob wykorzystuje kanaty radiowe dostgpne w pasmie 2.4GHz.

Tryb Normalny (Normal Mode).

W tym trybie, potaczenie radiowe mi¢dzy nadajnikiem a odbiornikiem, wykorzystuje ustalony
podczas rozruchu nadajnika i odbiornika i niezmienny zakres czg¢stotliwosci (kanatow radiowych)
Tryb Normalny - charakteryzuje si¢ szybszym uruchamianiem nadajnika i w 90% przypadkow,

jest trybem stosowanym standardowo przez uzytkownikow aparatury. Jezeli nadajnik 1 odbiornik
pracuja w Trybie Normalnym (Normal Mode), to w przypadku wytaczeniu zasilania nadajnika i
odbiornika - po ponownym wlaczeniu zasilania - nast¢puje automatyczne przywrocenie
potaczenia radiowego i normalnego funkcjonowania aparatury. Nadajnik jest fabrycznie ustawiony
do pracy w Trybie Normalnym (Normal Mode).

Tryb Skanowania (Scan Mode).

W tym trybie pracy nadajnik i odbiornik - kazdorazowo po wlaczeniu - skanuja pasmo radiowe
2.4 GHz, w celu okreslenia tych kanatow, na ktorych jakos¢ potaczenia radiowego jest najlepsza.
Stosowanie trybu skanowania, polecane jest przy uzywaniu aparatury w miejscach, w ktorych
pasmo 2.4GHz wykorzystywane jest intensywnie przez innych uzytkownikow. Po wiaczeniu
aparatury w Trybie Skanowania, procedura nawiazania potaczenia pomigdzy nadajnikiem i
odbiornikiem trwa dtuzej, niz ma to miejsce w Trybie Normalnym. W przypadku gdy nadajnik
pracuje w Trybie Skanowania, a dojdzie do wylaczenia zasilania nadajnika, nie nastepuje
automatyczne przywrocenie potaczenia nadajnika i odbiornika. Jezeli podczas pracy w Trybie
Skanowania, nastapi odtaczenia zasilania odbiornika, ponowne przywrocenie polaczenia
odbiornika z nadajnikiem zajmuje wigcej czasu niz w przypadku gdy nadajnik i odbiornik pracuja
w Trybie Normalnym.

Zmiana Trybu Normalnego na Tryb Skanowania

a. Wlaczy¢ nadajnik nastgpnie wlaczy¢ odbiornik.

b. Po uruchomieniu si¢ aparatury i sprawdzeniu, ze sterowanie modelem dziata - przycisnac i
przytrzymac przez 6 sekund przycisk LINK na module radiowym nadajnika. Rozlegnie si¢
najpierw jeden, po czym dwa - bezposrednio po sobie - sygnaty dzwickowe. Nalezy wowczas
zwolni¢ przycisk LINK.
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C. Modut radiowy nadajnika zostanie przetaczony w Tryb Skanowania - co zasygnalizowane
zostanie za§wieceniem si¢ czerwonej i niebieskiej kontrolki LED oraz pojedynczym sygnalem
dzwigkowym.

d. Wylaczy¢ nadajnik i odbiornik.

e. Wiaczy¢ nadajnik nastepnie odbiornik i zaczeka¢ na uruchomienie si¢ aparatury w Trybie
Skanowania.

Zmiana Trybu Skanowania na Tryb Normalny.

a. Wlaczy¢ nadajnik nastepnie wiaczy¢ odbiornik.

b. Po uruchomieniu si¢ aparatury i sprawdzeniu, ze sterowanie modelem dziala - przycisnac i
przytrzymac przez 6 sekund przycisk LINK na module radiowym nadajnika. Rozlegnie si¢
najpierw jeden, po czym dwa - bezposrednio po sobie - sygnaty dzwickowe. Nalezy wowczas
zwolni¢ przycisk LINK.

€. Modut radiowy nadajnika zostanie przetaczony w Tryb Normalny, co zasygnalizowane zostanie
zaswieceniem si¢ czerwonej kontrolki LED oraz podwoéjnym sygnatem dzwigckowym.

d. Wytaczy¢ nadajnik i odbiornik.

e. Wlaczy¢ nadajnik nastgpnie odbiornik i zaczeka¢ na uruchomienie si¢ aparatury w Trybie
Normalnym.

Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) i Tryb Niezabezpieczony (HOLD).

Jezeli aparatura pracuje w Trybie z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) i ustawienia dla tego trybu
zostaty wlasciwie zaprogramowane, to w przypadku zaniku sygnatu radiowego z nadajnika lub
wystapienia zakldcen w komunikacji pomig¢dzy nadajnikiem a odbiornikiem, serwomechanizmy
ustawia si¢ w potozenia zaprogramowane dla opcji awaryjnej. Jezeli Tryb z Opcja Awaryjna
(FAIL-SAFE) nie zostal aktywowany i aparatura pracuje w Trybie Niezabezpieczonym (HOLD),
to w sytuacji awaryjnej, o ktorej mowa powyzej, po uplywie czasu 1 sekundy (okres HOLD),
odbiornik przestaje wysyla¢ sygnaty sterujace do serwomechanizméw. Serwomechanizmy staja si¢
bezwtadne i pozostaja w ostatnim sterowanym potozeniu, az do momentu przywrocenia tacznosci.
Ze wzgledow bezpieczenstwa, zalecane jest, aby Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) byt zawsze
wlaczony, a ustawienia opcji awaryjnej tak zaprogramowane, aby model podczas lotu przyjat
najmniej krytyczne polozenie (np.: silnik wytaczony, stery w potozeniu neutralnym, hamulce
aerodynamiczne otwarte, zaczep liny holowniczej zwolniony, itd.)

Programowanie Trybu z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE).

a. Wlaczy¢ nadajnik, nast¢pnie odbiornik. Zaczekaé az aparatura uruchomi si¢ i sterowanie
modelem bedzie mozliwe.

b. Nacisnac i przytrzymac przez 6 sekund przycisk LINK odbiornika, nastgpnie zwolnié¢ przycisk.
Po uptywie kolejnych 2 sekund, obydwie (czerwona i niebieska) kontrolki LED zaczna szybko
migac.

c. Od momentu zwolnienia przycisku LINK w odbiorniku zacznie si¢ odliczanie czasu 5 sekund. W
tym czasie nalezy ustawi¢ i ewentualnie przytrzymac¢ drazki sterujace oraz ustawié¢ inne
przelaczniki sterujace nadajnika w pozycjach odpowiadajacych ustawieniu pozadanemu dla
Trybu z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) (np.: silnik stop, stery w polozeniu neutrum).

d. Po uptywie czasu 5 sekund, potozenia serwomechanizméw dla opcji awaryjnej (FAIL-SAVE)
zostana zapamigtane. Nalezy zwolni¢ drazki sterujace.

e. Wylaczy¢ odbiornik, nastgpnie nadajnik.

f. Wiaczy¢ aparature. Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) zostatl aktywowany.

Testowanie ustawien w Trybie z Opcja Awaryjng (FAIL-SAFE) .

a. Ustawi¢ drazki sterujace w potozeniu innym niz zaprogramowane dla Trybu z Opcja Awaryjna
(FAIL-SAFE), nast¢pnie wylaczy¢ nadajnik. Po uptywie czasu 1 sekundy ( w tym czasie
aktywny jest Tryb Niezabezpieczony HOLD i serwomechanizmy pozostaja w ostatnim
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sterowanym potozeniu), serwomechanizmy powinny ustawi¢ si¢ w potozenia zaprogramowane
dla Trybu z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE).

Wylaczanie Trybu z Opcja Awaryjng (FAIL-SAFE) i przywracanie Trybu

Niezabezpieczonego (HOLD).

a. Wiaczy¢ nadajnik, nastepnie odbiornik. Zaczekaé az aparatura uruchomi si¢ i sterowanie
modelem bedzie mozliwe.

b. Nacisna¢ i przytrzymac przez 6 sek. przycisk LINK odbiornika, nast¢pnie zwolni¢ przycisk.

c. Po uptywie 2 sekund, obydwie (czerwona i niebieska) kontrolki LED zaczna szybko migac.

d. Niezwlocznie przycisna¢ po czym zwolni¢ przycisk LINK odbiornika.

e. Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) jest teraz nieaktywny. Aktywny jest Tryb
Niezabezpieczony (HOLD).

f.  Wylaczy¢ nadajnik, a nast¢pnie odbiornik.

g. Wilaczy¢ ponownie aparaturg .

OSTRZEZENIE !

Jezeli Tryb z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE) zostatl wytaczony, to uprzednio zaprogramowane dla
tego trybu potozenia serwomechanizméw, zostaja skasowane. Przed uruchomieniem silnika
spalinowego lub elektrycznego modelu, ustawienia Trybu z Opcja Awaryjna (FAIL-SAFE),
powinny by¢ zawsze sprawdzane.

Sprawdzanie zasiggu aparatury.

Jest niezwykle wazne, aby przed kazda tura lotow, przeprowadzi¢ test zasiggu dziatania aparatury,
dla potwierdzenia wiasciwego funkcjonowania potaczenia radiowego pomigdzy nadajnikiem a
odbiornikiem. W przeciwienstwie do aparatur pracujacych w systemie FM PPM lub PCM,
aparatury pracujace w systemie FHSS 2.4 GHz, wyposazone sa w krétsza, nie sktadana, zwartej
budowy anteng nadajnika 1 nie jest mozliwe zastosowanie tradycyjnej metody sprawdzania zasiggu,
polegajacej na czgsciowym wysunigciu anteny nadajnika podczas testu. Zamiast tego do
przeprowadzania testu wykorzystywany jest tryb pracy nadajnika ze zredukowana moca. Praca w
trybie ze zredukowana moca nadajnika powoduje zmniejszenie skutecznego zasiggu aparatury do
100 stop (30 m). Tryb jest aktywny przez okoto 90 sekund. W tym czasie, nalezy oddali¢ sig z
nadajnikiem na odleglos$¢ okoto 30 metrow od zabezpieczonego modelu, sprawdzajac skuteczny
zasigg dzialania aparatury.

Jak korzysta¢ z funkcji redukcji mocy nadajnika.

a. Wcisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk umieszczony na module radiowym nadajnika.
Kontrolki LED, niebieska i czerwona zaswiecq si¢ i rozlegnie si¢ pojedynczy sygnat dzwigkowy.
Nalezy zwolni¢ przycisk. Od tego momentu przez 90 sekund tryb pracy nadajnika ze
zredukowana moca bedzie wlaczony.

b. Nalezy oddali¢ si¢ z nadajnikiem na odleglos¢ okoto 100 stop (30 m) od pozostawionego w
bezpiecznym potozeniu modelu, sprawdzajac skuteczny zasigeg dzialania aparatury.

c. W celu wylaczenia trybu pracy nadajnika ze zredukowana moca, przed uptywem 90 sekund od
jego wlaczenia, nalezy powtdrnie nacisna¢ przycisk umieszczony na module radiowym
nadajnika.

OSTRZEZENIE !
Jezeli sprawdzenie zasiggu pracy aparatury nie zostato zakonczone pomyslnie, nie nalezy
podejmowac proby wykonania lotu.
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System telemetryczny

W chwili obecnej, system Hitem AFHSS 2.4GHz oferuje dwie funkcje zdalnego odczytu
parametrow. W przyszto$ci, na wyposazeniu systemu telemetrycznego, pojawi si¢ wiele nowych
urzadzen. Aktualne informacje, udostgpniane sa na stronie internetowej firmy Hitec.

Ostrzezenie o zbyt niskim napi¢ciu akumulatorow.

System Hitec wyposazony jest w funkcje automatycznego rozpoznawania akumulatoréw
zasilajacych odbiornika. Obejmuje on zasilanie odbiornika za pomoca pakietow 4 lub 5 ogniw typu
NiMH lub NiCd oraz pakietow typu 2S: LiPO, LilO, LiFe. Wysoki poziom napigcia akumulatora
odbiornika (dla pakietu 4 ogniw > 4.5 V, dla pakietu 5 ogniw > 5.6 V), sygnalizowany jest
$wieceniem czerwonej kontrolki LED modutu radiowego nadajnika. Niski poziom napigcia
akumulatora odbiornika (dla pakietu 4 ogniw > 4.5V, dla pakietu 5 ogniw < 5.6 V),
sygnalizowany jest ciagtym $wieceniem niebieskiej kontrolki LED i szybkim miganiem czerwone;j
kontrolki LED, modutu radiowego nadajnika. Ponadto, ostrzezenie o niskim napigciu akumulatora
zasilania odbiornika, sygnalizowane jest glosnym, ciaglym sygnatem akustycznym z modutu
radiowego nadajnika. W przypadku wtaczenia si¢ sygnatu ostrzegajacego, zalecane jest
niezwtoczne wyladowanie modelem.

UWAGA !
Poziom napigcia zasilania - powodujacy wiaczenie si¢ systemu ostrzegania - moze by¢
programowany przez uzytkownika za pomoca interfejsu HP-22.

Alternatywny system zasilania SPC.

Dzigki opracowanemu przez firme¢ Hitec unikalnemu systemowi alternatywnego zasilana - w
modelach z napgdem elektrycznym - mozliwe jest zasilanie odbiornika bezposrednio z
akumulatorow silnika napedowego modelu - o napigciu nie przekraczajacym 35 V. ZA
POSREDNICTWEM SYTEMU SPC ZASILANY MOZE BYC TYLKO ODBIORNIK. Nie
jest mozliwe bezposrednie zasilanie serwomechanizmow. Nawet krotkotrwate doprowadzenie do
serwomechanizmow - napigcia zasilania wyzszego niz 6 V powoduje - w wigkszosci
przypadkéw - ich spalenie. (Niektore typy serwomechanizmow Hitec sa przystosowane do
zasilania napi¢ciem 7.4 V). Do zasilania serwomechanizméw niezbedne jest zastosowanie
pakietow 4 lub 5 ogniw typu: NiMH, NiCd, pakietu dwoch ogniw typu LiPO. Mozliwe jest
zasilanie odbiornika przy uzyciu regulatora napigcia BEC, lub za posrednictwem elektronicznych
regulatorow silnika napedowego ESC, wyposazonych w funkcj¢ BEC. Alternatywny system
zasilania SPC przystosowany jest takze do zasilania, dostgpnych w przysztosci, poktadowych
urzadzen systemu telemetrycznego. Informacje o oferowanych urzadzeniach systemu
telemetrycznego, dostepne beda na stronie internetowej firmy Hitec.
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Schemat polaczen systemu SPC.

H
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Power Battery

Wyposazenie dodatkowe nadajnika Aurora.

Ze wzgledu na stale rosnaca ilo$¢ wyposazenia dodatkowego oferowanego do nadajnika Aurora, w
celu uzyskania aktualnej informacji zalecane jest odwiedzenie strony internetowej firmy Hitec.

Moduly radiowe nadajnika
SPECTRA 2.4 System Hitec AFHSS 2.4 GHz Nr kat. 28315
SPECTRA PRO System FM PPM.i QPCM,

synteza czg¢stotliwosci, pasmo 35 MHz Nr kat. 23772

Akumulator zasilajacy nadajnika
Pakiet 6 ogniw NiMH, pojemnos¢ znamionowa 1300 mAh Nr kat. 54128

Interfejs PC HP-22 Nr kat. 58311
Umozliwia polaczenie nadajnika z komputerem PC.

Sposrod wielu innych funkcji interfejs umozliwia aktualizacjg

oprogramowania nadajnika. Kolejne wersje oprogramowania

dostepne beda w przysztosci.

Pasek do zawieszenia nadajnika Nr kat. 58311
Wielu pilotow korzysta z mozliwos$ci zawieszenia nadajnika

na szyi. Do nadajnika Aurora - firma Hitec - oferuje wygodny,

wyposazony w obrotowy zaczep pasek.

Przewéd polaczeniowy dla systemu instruktor-uczen Nr kat. 58321
Przewod dostarczany jest wraz z niezbednym do montazu

wyposazeniem. Umozliwia polaczenie dwu nadajnikow

Hitec - w systemie: instruktor-uczen.

Zyroskopy

Zalecane jest stosowanie zyroskopu Hitec HG-500, nie mniej aparatura Aurora zaprojektowana
zostala do wspolpracy z prawie wszystkimi typami zyroskopow, jakie sa dostgpne na rynku. W tym
z wchodzacymi w sktad nastgpujacych zestawow:
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Standard Economy Gyro Pack: Nr kat. 40105
- zyroskop HG-500,

- serwomechanizm z zyroskopem HS-G5083MG,

- 3 szt. serwomechanizmow HS-65HB.

Standard Metal Gear Pack: Nr kat. 40103
- zyroskop HG-500,

- serwomechanizm z zyroskopem HSG-5083MG,

- 3 szt. serwomechanizméw HS-65MG

Pro Heli Pack Nr kat. 40101
- zyroskop HG-500,

- serwomechanizm z zyroskopem HSG-5083MG,

- 3 szt. serwomechanizmow HS-506MG

Ladowarki do akumulatorow

Do tadowania akumulatorow nadajnika typu NiMH, dostgpne sa nastgpujace typy fadowarek:
Ladowarka CG-545 (110V) Nr kat. 44450

Ladowarka CG-535 (220V) Nr kat. 44350

Przewody instalacyjne serwomechanizmow

W ofercie firmy Hitec, znajduje si¢ wiele typow przewodow instalacyjnych, umozliwiajacych
podtaczenia mniejszych serwomechanizméw, jak 1 serwomechanizméw przeznaczonych do
przenoszenia duzych obciazen. Dostepne sa roznej wielkosci przewody rozgateziajace typu Y,
przedluzacze oraz przewody zasilajace z wylacznikiem. Stosowne wyposazenie, dostgpne jest w
wigkszosci sklepow modelarskich.

UWAGA'!
Do zasilania odbiornikow z serii Optima - stanowczo zalecane jest uzywanie zestawu okablowania
- Hitec ,,S” Heavy Duty High Channel Switch Harness witch Receiver Cord - Nr kat. 544075.

Odbiorniki

Odbiorniki na pasmo 2.4GHz.
Wszystkie dostgpne odbiorniki z seriit OPTIMA, przystosowane sa do wspolpracy z nadajnikiem
wyposazonym w modut radiowy SPECTRA 2.4.GHz

Odbiornik OPTIMA 6 Nr kat. 28410
Odbiornik OPTIMA 7 Nr kat. 28414
Odbiornik OPTIMA 9 Nr kat. 28425

Odbiorniki FM PPM lub QPCM na pasmo 35 MHz.

W przypadku zastosowania w nadajniku modutu radiowego SPECTRA PRO - mozliwe jest
zastosowanie dowolnego odbiornika - pracujacego w systemie FM PPM. Mozliwe jest uzycie
odbiornikow z dodatnig oraz z ujemna - polaryzacja impulséw PPM. Nadajnik Aurora
wspolpracuje takze z odbiornikami produkcji firmy Hitec, pracujacymi w systemie QPCM.

Serwomechanizmy
Aparatura Aurora przystosowana jest do wspotpracy z serwomechanizmami Hitec (zar6wno
produkowanymi obecnie, jak i z serwomechanizmami starszych typow) oraz do wspolpracy z
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innymi produkowanymi obecnie serwomechanizmami, dla ktérych potozeniu neutrum odpowiada
szerokos$¢ impulséw sterujacych - réwna: 1.5 ms.

Elementy sterowania w nadajniku Aurora.

FT

fo ]

Przetaczniki: A, B, C, D, E, F, G, H.
Drazki sterownicze: J1-J2, J3-J4.

Zaczep paska nadajnika.
Boczne potencjometry obrotowe: lewy LS, prawy RS.

Trymery cyfrowe: T1, T2, T3, T4.
Wiacznik zasilania nadajnika.

Sk~ wd PR

Boczne potencjometry obrotowe LS, RS.

Potencjometry boczne - wykorzystywane sa jako elementy sterowania proporcjonalnego. Podczas
programowania niektorych funkcji sterujacych - opcja przypisania do nich potencjometru
obrotowego wyswietlana jest automatycznie. Nie miej, istnieje mozliwo$¢ przypisania
potencjometru, do dowolnie wybranej funkcji sterujace;.
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Trymery pomocnicze LT, CT, RT.

g _
O E A0

Trymery pomocnicze, wykorzystywane moga by¢ jako niezalezne elementy sterowania lub - po
przypisaniu do opcji regulacji precyzyjnej [Adjust Function] - jako trymery regulacji podczas lotu.

Trymery cyfrowe.

Aparatura Aurora wyposazona jest w trymery cyfrowe, umozliwiajace wprowadzenie statych
poprawek dla sterowania przepustnica (drazek gazu) oraz dla pozostatych drazkow sterowniczych
odpowiedzialnych za sterowanie: kierunkowe, podtuzne oraz poprzeczne modelu. Manipulatory
trymerow umieszczone sa na przednim panelu nadajnika. System trymowania dziata krokowo.
Jednokrotne przesunigcie manipulatora trymera - powoduje zmiang polozenia neutralnego danej
powierzchni sterujacej o wielko$¢ jednego kroku, co sygnalizowane jest pojedynczym sygnatem
dzwigkowym . Ustawienie odpowiedniej wartosci pojedynczego kroku trymowania, mozliwe jest
za posrednictwem funkcji [TrimStep]. Funkcja dostepna jest w menu [System] nadajnika. W celu
przeprowadzenia szybkiego trymowania - nalezy przesunac i przytrzymac¢ odpowiedni przycisk
manipulatora. Wskazniki stupkowe - wyswietlane w menu gldwnym nadajnika — pozwalaja na
oceng wielkosci poprawki wprowadzonej przez trymowanie dla poszczegdlnych kierunkow
wychylen drazkéw . W celu zachowania ustawien trymeréw — zaprogramowanych dla konkretnego
modelu - niezbgdne jest ich zapamigtanie, przed dokonaniem zmiany modelu.

Regulacja dlugosci drazkow sterowniczych.
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Dla wygody uzytkownikéw mozliwa jest regulacja dlugosci drazkéw sterowniczych nadajnika. W
celu zmiany dlugo$ci drazka - nalezy odkreci¢ gorna czg$¢ uchwytu, nastgpnie wykreci¢ na
odpowiednia wysokos$¢ dolna czgs¢ uchwytu, po czym wkreci¢ ponownie gorna czgs¢ uchwytu
drazka.

Regulacja sprezyn centrujacych drazkow sterowniczych.

W celu wykonania regulacji nalezy - poprzez delikatne odchylenie oraz odciagnigcie - zdja¢ dolne
czesci gumowych uchwytdéw bocznych nadajnika. Za pomoca wkretaka krzyzowego - przekrecic
jeden z wkretéw regulacyjnych J1,J2,J3, J4 (odpowiednio do wybranego kierunku ruchu drazka).
Przekrecanie wkretu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara - powoduje zwigkszenie
sity spregzynowania drazka . Przekrgcanie wkretu w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu
wskazowek zegara - powoduje zmnigjszenie sity sprezynowania drazka. Po zakonczeniu regulacji,
nalezy powtdrnie zalozy¢ dolne czg$ci uchwytdéw nadajnika.

Wybor ukladu drazkow sterowniczych (Control Mode).

W nadajniku Aurora mozliwy jest swobodny wybor uktadu drazkéw sterowniczych. Mozliwe jest
wybranie jednego z uktadow: Mode 1, Mode 2, Mode 3, Mode 4 lub zaprogramowanie uktadu
wlasnego — przy uzyciu funkcji [Stick Mode] . Szczegotowy opis tej funkcji, zamieszczony jest na
stronie 77 instrukcji.

Dla wybranego uktadu sterowania - istnieje mozliwos$¢ regulowania mechanizmu zapadkowego

(grzechotki) drazkow sterowniczych. W nadajniku fabrycznie ustawiony jest uklad sterowania -
Mode 2.

Regulacja mechanizmu zapadkowego drazka sterowania przepustnicg.

Sposob dziatania mechanizmu zapadkowego drazka moze zosta¢ zmieniony stosownie do
wymagan uzytkownika. Czeg$¢ uzytkownikow - preferuje bardziej ,,twarde” ustawienie
mechanizmu zapadkowego drazka gazu. Wigkszo$¢ pilotow modeli Smiglowcow - wybiera raczej
ustawienie ,,migkkie”, pozwalajace na ptynne manipulowanie drazkiem sterowania przepustnica i
skokiem ogolnym. W zalezno$ci od polozenia drazka sterowania przepustnica: z prawej strony
(patrzac od przodu nadajnika) - dla uktadu Mode 1 1 Mode 3 lub z lewej strony (patrzac od przodu
nadajnika) - dla uktadu Mode 2 i Mode 4), nalezy zdjac (prawa lub lewa), elastyczng zaslepke pary
wkretow regulacyjnych - o0znaczonych na rysunku jako Acro oraz Heli.
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¢ Dla uzyskania ,,twardego”(wyczuwalnego jako ruch skokowy) dziatania mechanizmu
zapadkowego - nalezy wykreci¢ (w strong przeciwng do ruchu wskazowek zegara) wkret
oznaczony jako Heli. (Skuteczne jest wykrecenie maksymalnie - w stopniu, w ktorym glowka
wkretu przestaje wywieraé nacisk, na umieszezony pod nim, metalowy pasek sprezynujacy).
Nastegpnie wkreca¢ stopniowo ( w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara) wkret
oznaczony na rysunku jako Acro, az do uzyskania pozadane;j sity dziatania mechanizmu
zapadkowego.

¢ Dla uzyskania ,,migkkiego” (wyczuwalnego jako ruch ptynny, z oporem ciaglym) dziatania
mechanizmu drazka - nalezy wykreci¢ (w strong przeciwng do ruchu wskazowek zegara) wkret
oznaczony jako Acro. (Skuteczne jest wykrecenie maksymalnie - w stopniu, w ktorym glowka
wkretu przestaje wywiera¢ nacisk, na umieszczony pod nim, metalowy pasek sprezynujacy).
Nastgpnie wkrecaé stopniowo (w kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara) wkret
oznaczony na rysunku jako Heli, az do uzyskania pozadanej wielkosci oporu - wyczuwalnego
podczas ruchu drazka.

Wilaczanie nadajnika. Ekran powitalny.

Bezposrednio po wiaczeniu nadajnika Aurora - wyswietlany jest ekran powitalny. Wyglad ekranu
powitalnego zalezny jest od rodzaju modutu radiowego, w jaki wyposazony zostal nadajnik.

Modul radiowy AFHSS 2.4GHz.

1.ACED:NOMAME-1
Please check freguency = HNORHAL

Transmit? ' 1 i TEC

1. Pasek gorny - z widocznymi z lewej strony: numerem i nazwa modelu.
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2. Widoczny po prawej stronie ekranu - symbol AFHSS - oznaczajacy prace w systemie AFHSS
2.4GHz oraz - umieszczony ponizej - wskaznik trybu pracy: NORMAL lub SCAN - zaleznie
od ustawienia nadajnika.

3. Pojawiajacy si¢ w centralnej czg$ci ekranu komunikat - ,,Please Check Frequency” -
informujacy o koniecznos$ci sprawdzenia wlasciwego wyboru pasma i1 kanatu radiowego.
Widoczny ponizej komunikat ,, Transmit ?” wraz z przyciskami oznaczonymi [Yes] i [No]
pozwalajacymi na wilaczenie aparatury w trybie — nadawanie wlaczone - przycisk [Yes] lub —
nadawanie wylaczone - przycisk [No].

Modul radiowy SPECTRA PRO 35 MHz.

1.ACEO:NOMAME-1
Please check frequency| (cH11-72.010HHzZ )

Transmit?

=

Pasek gorny z widocznymi z lewej strony: numerem i nazwa modelu.

2. Widoczny z prawej strony symbol oznaczajacy rodzaj modulacji, odpowiednio ,,PPM” - dla
modulacji FM PPM lub ,,QPCM” - dla modulacji QPCM.

3. Przycisk z wyswietlonym numerem i czgstotliwoscia wybranego kanatu radiowego. Przycisk
umozliwia przejscie do menu wyboru czgstotliwosci. Szczegdétowy opis menu funkcji wyboru
czestotliwosci [Frequency Select] dostepny jest na stronie 80.

4. Pojawiajacy sig¢ w centralnej czg$ci ekranu; komunikat ,,Please Check Frequency” -

informujacy o koniecznos$ci sprawdzenia wiasciwego wyboru pasma i kanatlu radiowego.

Widoczny ponizej komunikat ,, Transmit ?” oraz przyciski oznaczone [Yes] i [No] -

pozwalajace na wlaczenie aparatury w trybie — nadawanie wlaczone - przycisk [Yes]

lub w trybie - nadawanie wylaczone - przycisk [No].

Ekran powitalny - menu dodatkowe. Funkcje: interfejsu, transmisji danych,
wlaczania trybu ucznia.

Funkcja interfejsu [Multi-1/0O].

Przycisk interfejsu [Multi-1/0] wyswietlany jest na ekranie powitalnym - zaréwno w nadajnikach
wyposazonych w modut radiowy AFHSS 2.4 GHz, jak i wyposazonych w modut SPECTRA PRO
35 MHz.

Uruchamianie interfejsu Multi-1/0.

1.ACRO: NONAME-1
Please check freguency }q NORMAL

Transmit?

TEC
Hult i-1/0)

a. Do gniazda nadajnika oznaczonego TRAINER podtaczy¢ przewod interfejsu instruktor - uczen
lub interfejs HPP-22 PC.

b. Wiaczy¢ nadajnik.

c. Na ekranie powitalnym wcisna¢ przycisk oznaczony [Multi-1/0] .

d. W celu przesytania danych pomigdzy nadajnikiem a komputerem PC lub pomigdzy dwoma
nadajnikami - nacisna¢ przycisk oznaczony [DataTran].
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[Hulti-TI/0]

(DataTran ) T.Pupil )

e. W celu ustawienia nadajnika w tryb - nadajnik ucznia - nacisna¢ przycisk oznaczony
[T.Pupil].

UWAGA !
W nadajniku ustawionym w tryb - nadajnik ucznia - nie sa dostgpne wszystkie funkcje
programowania.

Funkcja [DataTran].Transmisja danych.

[Data Transfer]

¥+ Receive )

Funkcja DataTran umozliwia kopiowanie ustawien wybranego modelu do innego nadajnika oraz

transfer danych do komputera PC.

Radia A Rzdia B
[bata Transfer] Transmit [bata Transfer] Receive
1 . ALK NOMAHE -1 4 .‘ 1 . ALK NDMAHE - 1
Conmisct 8 Fower Oo? N Conmisct 8 Fower Do
Halting for data transsitting... Malting for data recelving...
a7 37
Processing of data transmitting... Processing of data receiving...
BHX BbHX
mata transmitting completed Data transfer fail... Try again! Data receiving completed
e ) _ | k.
Legenda:

Connect&Power On ? — Czy zestawiono potaczenie i czy zasilanie jest wlaczone ? Tak/Nie
Waiting for data transmitting... — Oczekiwanie na transmisj¢ danych.

Processing of data transmitting... — Transmisja danych w toku.

Waiting for data receiving... — Oczekiwanie na odbior danych.

Processing of data receiving... — Odbieranie danych w toku.

Data receiving completed.. — Odbieranie danych zakonczone.

Data transfer fail...Try again! — Transmisja danych nie powiodta si¢. Sprobuj ponownie !
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Funkcja [T.Pupil]. Nadajnik ucznia.

Hodel-1 HORMAL CH-11  59%

FPM  [win#y INTEG-T O0:54: 16
O, Hir .E"

TIFIER 1 (D0WH)
-0 18
TIFIER: £ (DUWH)

0:00

Wybranie trybu T.Pupil powoduje uruchomienie nadajnika w trybie -nadajnik ucznia- co
sygnalizowane jest pojawieniem si¢ - w menu gldwnym nadajnika - przycisku oznaczonego
[PUPIL MODE]. Jezeli nadajnik pracuje w trybie - nadajnik instruktora - tryb T.Pupil jest
niedostepny . Szczegodtowe informacje dotyczace uzywania nadajnikow potaczonych w systemie
instruktor-uczen podane sa na str. 74 instrukcji.

Menu gléwne nadajnika.

1 3

|
[Model-1[ NORMAL | [ cCt

2 [NONAME-1]

TIMER 1 COOWND

-0 18
TIFIER £ (DOWHN)

0:00

B 12

W menu gldéwnym nadajnika wy$wietlana jest - w formie przyciskoéw - wigkszos¢ funkcji
programowania. W celu wywotania danej funkcji - nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk.
Szczegotowy opis poszczegdlnych funkeji dostepny jest w dalszej czgsci instrukc;i.

1. Numer identyfikacyjny modelu.
o  Wyswietlany jest numer identyfikacyjny - aktualnie wybranego 1 z 30 modeli.
e Przycisk umozliwia dokonanie wyboru modelu.

2. Nazwa modelu
e  Wyswietlana jest zaprogramowana nazwa modelu.
e Przycisk umozliwia dokonanie wyboru modelu.

3. Faza lotu

e  Wyswietlane jest oznaczenie aktualnie wlaczonej fazy lotu (dla wywotanego z pamigei - W
chwili uruchamiana nadajnika - ,,aktywnego” modelu).

e Nacisnigeie przycisku powoduje wyswietlenie menu funkcji programowania faz lotu -
[FLT.COND].

4. Typ modelu

e Symbol oznaczajacy typ aktualnie wywolanego z pamigci nadajnika ,,aktywnego” modelu -
odpowiednio: ACRO, GLID lub HELL.

e Nacisnigcie przycisku powoduje przej$cie do menu ustawien modelu - [Model].

5. Folder uzytkownika
e Folder zawiera zestaw funkcji zapisanych (skopiowanych) przez uzytkownika.
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o

Menu System
e Naci$nigcie przycisku powoduje przejscie do menu ustawien ogolnych nadajnika -
[System].

7. Numer kanalu
o  Wyswietlany jest numer kanatu radiowego wybrany dla modelu.
e Przycisk dostgpny jest jedynie dla nadajnika wyposazonego w modul radiowy SPECTRA
PRO (W przypadku, gdy wybrano rodzaj modulacji: FM PPM lub QPCM).
e Naci$nigcie przycisku powoduje przejscie do menu funkcji wyboru czgstotliwosci -
[Frequency Select].

8. Wskazniki ustawienia trymeréw cyfrowych.
e Wskazniki aktualnego potozenia trymerow drazka sterowania przepustnicg oraz drazkow:
sterownia kierunkowego, poprzecznego i podtuznego modelu.
¢ Nacisnigcie przycisku powoduje przejécie do menu funkcji trymowania - [Sub Trim].

9. Wskaznik stanu akumulatora nadajnika.
o  Wyswietlane sg aktualne informacje o stanie akumulatora nadajnika.
o Wyswietlana jest informacja o wielkos$ci napigcia akumulatora lub informacja okreslajaca
stopien natadowania akumulatora (pojemno$¢ biezaca wyrazona w %).Przelaczenia
dokonuje si¢ poprzez nacisnigcie pola wskaznika.

10. Rodzaj transmisji.
o Wyswietlana jest informacja - odpowiednio do wybranego rodzaju transmisji: FM PPM,
QPCM lub AFHSS.

11. Aktywnos¢ nadajnika.

FFM

o  Wyswietlany jest aktualny stan pracy nadajnika.
o  Wyswietlany, na tle ciemnego pola, symbol nadajnika sygnalizuje, iz sygnat radiowy nie
jest emitowany - nadajnik zostat wlaczony w trybie - nadawanie wylaczone - .
e Wyswietlane, na tle jasnego pola, symbole: nadajnika, blyskawicy oraz pojawienie si¢
komunikatu ,,On Air” oznaczaja, iz sygnatl radiowy jest emitowany - nadajnik zostat
wlaczony w trybie - nadawanie wlaczone - .

12. Zegary
e Zegar gtdéwny INTEG-T - czasu calkowitego oraz zegary pomocnicze TIMER 1 i TIMER 2

e Nacisnigcie przycisku powoduje przej$cie do menu programowania zegara TIMER 1 lub
TIMER 2.

13. Wskaznik stanu akumulatora odbiornika.

Hodel-1 NORMAL 84%

AFHES | INTEG-T 03.16.73
Or Hir U J

TIFIER: 1 (D0WH)
0:00

TIMER £ (OOWHD
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o Wyswietlana jest biezaca warto$ci napigcia akumulatora odbiornika.
e Funkcja dostgpna jest jedynie dla systemu Hitec AFHSS 2.4GHz.

CZESC 2. PRZEWODNIK PROGRAMOWANIA PROSTEGO MODELU
SILNIKOWEGO lub SZYBOWCA.

Programowanie z wykorzystaniem funkcji dostepnych w menu [System].

1.

2.

Wilaczy¢ nadajnik. Zasilanie odbiornika oraz pozostatych urzadzen zainstalowanych w modelu
powinno by¢ wylaczone.

Po ukazaniu si¢ ekranu powitalnego nadajnika, nalezy wybra¢ tryb pracy — nadawanie
wylaczone - wcisnaé przycisk oznaczony [No].

1.ACRO:NONAME-1
Please check freguency = MNORMAL

Transmit? 7 J TEC

W celu przejscia do menu [System] - na ekranie menu glownego, nacisnaé przycisk oznaczony
symbolem klucza narz¢dziowego.

Hodel-1 HNORMAL 26T
[NONAME-1] AFHES @ INTEG-T 04°58° 11
S TIFER: 1 (DOWH)

. | 0 ] TIMER 2 (DK

Q=00

Na ekranie menu [System] - wcisnaé przycisk wyboru modelu [MDL Sel.]

) ModelY custom

(MDL Sel. J(MDL Type )| Timer ) channel )
 TrimStep ) Trainer J(_Sensor ) Power ]

Na ekranie wyboru modelu [Model Select] - wcisnaé przycisk programowania nowego modelu
[New].

[Hodel Select] MODEL-1 [ Hew ) +[
1.ACRO:NONAHE-1 4] (_copy )

[ Reset )
¥ (Rename )
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UWAGA

Dla uzyskania pewnosci, ze ustawienia programowanego catkowicie od podstaw nowego modelu
zapisane zostang do wolnego sektora pamigci nadajnika - pominigto istniejacy zestaw ustawien (
widoczny jako MODEL-1), zapisany uprzednio w sektorze 1 pamigci. Ustawienia nowego modelu
(MODEL-2) zapisane zostang w nowym sektorze pamigci, oznaczonym numerem 2.

6. Potwierdzi¢ utworzenie nowego modelu, nacisnaé przycisk oznaczony [Yes] — zmiana modelu
na nowy.

[Hodel Select] MODEL-1 -> HODEL-2
Model Change To New Hodel

 ves JE No

7. Przy uzyciu klawiatury, dostepnej w menu nadawania nazwy [Model Name], wprowadzi¢
nazw¢ nowego modelu.

[Hodel Name] =

D [ B EINONAME -2

'_[U__J_._[J{' ICOCDW)LI0)(p)_Shift )
'_.L__!___J___!_- j k)L Enter ) Del )
(Z )% ) ) v )i b)) n ) m) Space ) CapsLock

a. Dla wyswietlenia pozostatej czgsci klawiatury, nacisna¢ klawisz [Shift].
b.Po zakonczeniu wpisywania nazwy modelu, nacisna¢ klawisz [Enter].

8. Po wyswietleniu ekranu powitalnego nadajnika, ponownie wybraé tryb pracy — hadawanie
wylaczone - nacisna¢ przycisk oznaczony [NO].

£ . ACRD : NONAME-2
Please check freguency }? HORMAL

Transmit? TE C

9. W menu funkcji wyboru typu modelu [Model Type] wybra¢ model silnikowy. Nacisnac¢
przycisk - przedstawiajacy sylwetkg modelu - oznaczony jako ACRO.

[Hodel Typel
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10. Poprzez nacisnigcie przycisku oznaczonego [Yes], potwierdzi¢ zmiang typu modelu na
silnikowy - ACRO.

[Hodel Typel
melect To ACRO

| ves JE No

11. Wyswietlone zostanie menu wyboru typu skrzydta [Wing Type] - pozwalajace na wybor
sposobu i zakresu mechanizacji ptata programowanego modelu.

[Hing Typel |

1AILE [ 1ATILE+1FLAP )| 1ATLE+2FLAP )

[ 2AILE ) 2AILE+1FLAP )| 2ATLE+2FLAP )

SET

UWAGA!

Pojawienie sig - z prawej gornej strony ekranu - przycisku [1/2] sygnalizuje, iz menu zawiera 2
strony. W celu wySwietlenia kolejnej strony - zawierajacej wigcej dostgpnych typow skrzydta -
nalezy nacisna¢ przycisk [1/2]. Podczas programowania kolejnych funkcji - nalezy zawsze
zwraca¢ uwagg, na pojawienie si¢ przycisku przedstawiajacego symbol utamka. Wiele z funkcji
programowania zawiera menu, dostgpne na kilku stronach.

a. W tym miejscu nalezy okresli¢ ilo$¢ oraz funkcj¢ serwomechanizméw, jakie zainstalowane sa w
platach programowanego modelu. W przypadku ptata wyposazonego w lotki - gdy obie lotki
obstugiwane sa jednym serwomechanizmem - nalezy wybraé¢ opcje¢ [LAILE], wciskajac
odpowiedni przycisk. W przypadku gdy kazda z lotek obstugiwana jest przez osobny
serwomechanizm - nalezy wybrac opcjg¢ [2AILE].

b. Zatwierdzi¢ wybor naciskajac przycisk oznaczony [SET].

UWAGA!

W zaleznosci od wyboru, jaki zostat dokonany przy okreslaniu konfiguracji modelu -
oprogramowanie automatycznie zmienia zakres dziatania oraz dostgpnos¢ niektorych funkcji
sterowania. Innymi stowy, jezeli w powyzszym przyktadzie wybrano by rodzaj skrzydta - bez klap,
to funkcje programowania zwigzane z obstuga klap w modelu - nie byty by dostgpne.

12. W menu wyboru typu usterzenia ogonowego [Tail Type].

[Tail Typel |

@SS v-tail ) ailevator )

SET

a. Wybra¢ usterzenie klasyczne naciskajac przycisk oznaczony [Normal].
b. Zatwierdzi¢ wybor naciskajac przycisk oznaczony [SET].
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13. Na ekranie wyboru rodzaju napedu ( typu silnika) [Engine Type].

[Engine Typel r

single Engine (_Dual Engine )

a. Wybra¢ naped jednosilnikowy naciskajac przycisk oznaczony [Single Engine].
b. Zatwierdzi¢ wybor naciskajac przycisk oznaczony [SET].

14. Na zapytanie dotyczace wyposazenia modelu w chowane podwozie [Retracts] - udzieli¢
odpowiedzi ,,nie”. Wcisnaé przycisk oznaczony [No].

[Retracts]

Do you have a
Retracts?

 ves JE No

15. Na zapytanie dotyczace wyposazenia modelu w hamulce aerodynamiczne [Airbrake] - udzieli¢
odpowiedzi ,,nie”. Wcisnaé przycisk oznaczony [NO].

[Airbrake]

Do you have a
fiirbrake?

Yes [ No |

16. Na zapytanie dotyczace wyposazenia napedu modelu w regulacj¢ sktadu mieszanki [Fuel
Mixture] - udzieli¢ odpowiedzi ,,nie”. Wcisnaé przycisk oznaczony [No].

[Fuel HMixturel

Do you have a
Fuel Hixture Control?

[ ves JE No

17.Na ekranie identyfikacji kanatéw - [Channel Function] - zatwierdzi¢ sugerowany przez
oprogramowanie - schemat przypisania kanatow (do sterowania poszczegdlnymi czynno$ciami
w modelu). Nacisna¢ przycisk oznaczony [Yes].

[Channel Function]
chl (AEREE: T1 chs AL = WULL o AUXS = WULL

e ELEY:J3 che ALK NULL

: - i - " Sure?
w3 THRO:J2 o AUX3:NULL L ulrey
swRUDD:J4  cepUX4:nuLL | (Yes) (No)
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18. Po ponownym ukazaniu si¢ ekranu identyfikacji kanatow, nacisna¢ przycisk EXxit - oznaczony
symbolem otwartych drzwi - widoczny w prawy goérnym rogu ekranu.

[Channel Function] -
chl (FREEE: T1 chd AL =WULL oo AUKS = WULL

che ELEW: 13 chi ALK MULL
cd THRO:= J2 ch1 AL s UL
chy RUDD: T4 chi AL - HULL

19. Wyswietlony zostanie zbior podstawowych informacji, zawierajacy kolejno: typ modelu
Model, typ skrzydta Wing oraz typ usterzenia Tail. Nacisnaé przycisk EXit - oznaczony
symbolem otwartych drzwi - widoczny w prawy goérnym rogu ekranu.

[Hodel Type]
Hodel Hing

A =

20. Wyswietlony zostanie ponownie ekran wyboru modelu [Model Selekt] - z widocznym na
pozycji numer 2 i opatrzonym nadang uprzednio nazwa - programowanym modelem. Nacisna¢
przycisk Exit - oznaczony symbolem otwartych drzwi - widoczny w prawy goérnym rogu
ekranu.

[Hodel Select] HODEL-Z I _New ) +j

1.ACRO: NONAHE-1 " Co

2. ACRO:NONAHKE-Z _EH_J
(Reset )

¥| [Rename )

21. Ponownie wyswietlone zostanie menu [System]. Nacisnaé przycisk EXit - oznaczony
symbolem otwartych drzwi - widoczny w prawy goérnym rogu ekranu.

]| HodelY custom
(MDL Sel. J(MDL Type )| Timer ) channel )
 TrimStep ) Trainer J(_Sensor ) Power ]

22. Po powrocie do menu gtownego nalezy wytaczy¢ nadajnik, a nastgpnie sprawdzi¢ i
przygotowa¢ model.

Hodel-2 HORMAL 863

AFH5S @ IMTEG-T O4°52° 11

TIMER 1 (DOWH)
0:-00

TIMER 2 (DMK

W tym miejscu - dla zapewnienia sprawnego przebiegu programowania - niezbedne jest
kompletne wyposazenie i skontrolowanie modelu.
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Programowanie z wykorzystaniem funkcji dostgpnych w menu [Model].
23. Wilaczy¢ nadajnik. Po ukazaniu si¢ ekranu powitalnego, wybra¢ prace w trybie - nadawanie
wlaczone — w odpowiedzi na zapytanie Transmit ? nacisna¢ przycisk [Yes].

£ . ACRD : NONAME-2
Please check freguency }? HORMAL

TEC

Transmit?

24. W menu gtéwnym nadajnika nacisnaé przycisk oznaczony sylwetka modelu - znajdujacy si¢ w
lewym dolnym rogu ekranu.

Hodel-2 NORMAL 81%
[HIIIHHHE vl o &9

IMTEG-T O4:53:32

TIMER 1 (DOWH)
0:-00

TIMER 2 (DMK

PORADA
W nadajniku Aurora pracujacym w trybie - nadawanie wlaczone- dostgpna jest funkcja
blokowania sterowania przepustnica [THRO Lock] - blokada gazu. Dla uniknigcia skutkow
przypadkowego uruchomienia silnika napgdowego modelu, stanowczo zalecane jest wiacznie
blokady.

Hodel-2 HNORMAL a1k

[NONAME—2] IFHSS (65) IWTEG-T 04:53:38

TIMER 1 (DOWK]
o . 0:00
] ]

TIMER 2 (DMK

W celu wiaczenia (lub wytaczenia) blokady sterowania przepustnica nalezy - w menu gtownym
nadajnika - przycisnac i przytrzymac przez 2 sek. przycisk oznaczony sylwetka modelu .
Potwierdzeniem dziatania blokady, jest wyswietlenie si¢ komunikatu ,, THRO Lock”.

25. Menu [Model] dostepne jest w uktadzie 2 stron - co sygnalizowane jest wyswietleniem sig¢
przycisku [1/2]. Zawartos¢ menu [Model] - okreslona jest tu dla aktualnie zaprogramowanego
modelu. Jezeli podczas programowania konkretnego modelu, jak to przedstawiono powyzej,
zrezygnowano z niektorych funkcji, to symbole tych funkcji, nie bgda wyswietlane w menu
[Model] .

[ Hodel |lmm |
HEUEPSE IISUh TrlmIIDIHEEHP |I E P A |

FLT COND J{ ATIL->RUD l T [:ur"d'E | Thr‘D Cut |

IdleDouwn )| P.Mixes |

Nalezy wlaczy¢ zasilanie w modelu. Sterowanie modelem powinno funkcjonowac.
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26. W menu [Model] nacisna¢ przycisk oznaczony [Reverse].

[Servo Reversel] |
ot AILE: [T os AUX1: NOR o= AUXS: NOR

oz ELEV: NOR o6 AUXZ2: MNOR
chd THRO: WOR o1 AUXI: HORE
ow RUDD: NOR o AUX4: NDR REY

a. Poruszy¢ drazkami sterowniczymi, sprawdzajac czy wszystkie stery wychylaja si¢ we
wiasciwym kierunku. Jezeli dziatanie ktoregos ze steréw jest odwrotne, nalezy - na ekranie
funkcji [Servo Reverse] - zaznaczy¢ odpowiedni kanat, po czym - dla odwrdcenia dziatania
steru - nacisna¢ przycisk oznaczony [REV].

b. Zatwierdzi¢ odwrdcenie, w polu zapytania Sure? nacisnaé przycisk [YES] .

c. W miarg potrzeby, powtdrzy¢ powyzsze czynnosci - dla pozostatych kanatéw.

d. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

27.W menu [Model], nacisna¢ przycisk oznaczony [Sub-Trim].

Zalecane jest takie wyregulowanie uktadu sterowania modelu, aby w potozeniu neutralnym, kat
jaki tworzy ramig dziatania serwomechanizmu, z osia podtuzng ciggna lub popychacza - byt
maksymalnie bliski katowi 90° - przy jednoczesnym zachowaniu pozadanego potozenia sterow.
W razie potrzeby nalezy wyregulowa¢ dtugos$¢ ciggien lub popychaczy. Wprowadzenie niewielkiej
korekty mozliwe jest przy wykorzystaniu funkcji [Sub Trim].

[Sub Trim]
chl GHIEE: O chs AU¥L: O chd AUXS: 0

e ELEW: 0 chi ALUEE = 0
chd THRO:= O i1 AUKT: O

ey RUDD: 0O cve AUX4: O ﬂ'

a. W celu dokonania korekty ustawienia steru, nalezy w menu funkcji [Sub Trim] zaznaczy¢
odpowiedni kanat sterowania.

b. Wykorzystujac widoczny w lewej dolnej czgsci ekranu, panel przycisku [RST], skorygowac
potozenie steru - naciskajac odpowiednio przycisk [+] lub [-], obserwujac jednocze$nie zmiang
potozenia odpowiedniej powierzchni sterujacej . W celu przywrdcenia potozenia poczatkowego,
nalezy nacisna¢ srodkowy przycisk panelu - 0znaczony [RST].

UWAGA'!

Przyuzyciu funkcji [Sub Trim] - nie jest mozliwe wprowadzenie znacznych korekt do uktadu
sterowania modelu. Jezeli dla danego serwomechanizmu, niezbgdne jest wprowadzenie poprawki -
wigkszej niz 40 krokow (pojedynczych korekt) - to nalezy zmieni¢ potozenie dzwigni
serwomechanizmu oraz wyregulowac¢ dtugos¢ ciggien lub popychaczy.

c. W miarg potrzeby powtdrzy¢ powyzsze czynnosci dla pozostatych kanatow sterowania.
d. Po zakonczeniu regulacji, w celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol
otwartych drzwi.

28. W menu [Model], nacisna¢ przycisk oznaczony [EPA].

Funkcja [End Point Adjustment] umozliwia zaprogramowanie potozenia koncowego
(maksymalnego wychylenia) dzwigni serwomechanizmoéw. Mozliwe jest zwigkszenie lub
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zmniejszenie maksymalnego wychylenia. Prawidtowe uzycie funkcji [EPA] - pozwala zapobiec
blokowaniu si¢ lub uszkodzeniu powierzchni sterujacych modelu.

Dla przyktadu przedstawiono programowanie ustawien [EPA] - dla kanatlu sterownia lotkami
Ch1l:AILE

[End Point Adjustment] 1/2 |
et AILE o ELEY  oa THRD  ow RUDD o AUKL
L psjerd D 100% H 100 L 100% + 100%

R 100k U 100% L 100% R 100k - 100%

v+ [RST| —4

a. Przesuna¢ maksymalnie w lewo drazek sterowania lotkami. Wyrdzniony zostanie przycisk
oznaczony [L1009%o].

b.Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] ustawi¢ odpowiednia wielko$¢ wychylenia dzwigni
serwomechanizmu . Warto$¢ wigksza niz 100% - oznacza zwigkszenie zakresu wychylenia,
warto$¢ mniejsza niz 100% - 0znacza zmniejszenie zakresu wychylenia.

C. Przesuna¢ maksymalnie w prawo drazek sterowania lotkami. Powtorzy¢ regulacje dla
wychylenia serwomechanizmu w prawo.

d. Zaprogramowac ustawienia funkcji [EPA] dla pozostatych kanatéw. Naciskajac (odpowiadajace
poszczegolnym kanatom) przyciski - 0znaczone symbolem [100%6] - powtorzy¢ czynnosci z
punktéw b i ¢ (z uwzglednieniem réznic wynikajacych z wychylenia drazkéw: lewo-prawo lub
gora-dot).

e. Po zakonczeniu regulacji, w celu powrotu do menu [Model], nacisnaé przycisk EXit - symbol
otwartych drzwi.

29. W menu [Model] nacisna¢ przycisk oznaczony [D/R&EXP].

Funkcja programowania podwojnego zakresu sterowania D/R (ang. Dual Rate) oraz funkcja
programowania wyktadniczej charakterystyki sterowania EXP (ang. Exponential Rate) - dostgpne
sa W tym samym menu. Programowanie obu funkcji przeprowadza si¢ na tym samym ekranie.

Dzigki zastosowaniu funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R - mozliwe jest
zaprogramowanie dwu roznych zakresOw maksymalnego wychylenia dzwigni serwomechanizmu
(dwu réznych wielkosci maksymalnego wychylenia powierzchni sterowych modelu). Zmiany
zakresu dokonuje si¢ przy uzyciu wybranego przetacznika.

Dobrym przyktadem zastosowania funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R, moze by¢ szybki
model silnikowy, dla ktorego - predkos$¢ startu i ladowania - jest znacznie mniejsza od predkosci,
jaka moze on rozwija¢ podczas lotu. Sterowanie przy matej predkosci lotu - wymaga
dysponowania pelnym zakresem wychylen sterow z wykorzystaniem maksymalnego,
(zaprogramowanego uprzednio funkcja [EPA]) zakresu ruchu dzwigni serwomechanizmow. Przy
duzej predkosci lotu - do sterowania modelem wystarczajacy jest mniejszy zakres wychylen sterow,
a zatem wskazane jest ograniczenie wielkosci maksymalnego wychylenia dzwigni
serwomechanizméw. Przetaczania pomigdzy zakresem pelnym a zakresem ograniczonym,
dokonuje si¢ podczas lotu, wybranym uprzednio przetacznikiem.

Ponizej przestawiono programowanie funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R - dla lotek oraz
dla steru kierunku.
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a. Bezposrednio po wyswietleniu menu funkcji [D/R & EXP] - wyr6znione sa ustawienia dla lotek
AILE.

[D/R & EXP]NORMAL C]
AILE 3

Rate L :jf EXP: Di‘
R:100% DST

b. Aby jednocze$nie zaprogramowaé wielkosci maksymalnego wychylenia - tak w lewo, jak i w
prawo - nalezy uzy¢ przycisku oznaczonego [Rate]. Pod$wietlone zostana pola oznaczone
odpowiednio R (prawo) i L (lewo).

C. Przesuna¢ w lewo drazek sterowania lotkami. Nie zwalniajac drazka, za pomoca przyciskow [+]
i [-] pola [RST] ustawi¢ warto$¢ 75% - odpowiadajaca zakresowi ograniczonemu.

d. Okresli¢ przetacznik, za pomoca ktorego, podczas lotu, dokonywana bedzie zmiana zakresu
wychylenia lotek - z zakresu pelnego (ustawionego uprzednio przy programowaniu funkcji
[EPA]) - na zakres ograniczony (tu wynoszacy 75% zakresu pelnego).

e. W celu przypisania do funkcji przetacznika nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

30. Na ekranie przejsciowym nacisnaé przycisk [SEL].

[D/R & EXP]NORMAL

Switch = OYITHE

31. Wyswietlona zostanie mapa przetacznikow nadajnika Aurora. Mozliwe jest wybranie
dowolnego z pokazanych przetacznikow.

a. Wybrac przelacznik naciskajac odpowiedni przycisk. Dla przykladu wybrany zostat
przetacznik A.
b. Dwukrotnie nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

32. Wyswietlone zostanie ponownie menu funkcji [D/R & EXP].

[D/R & EXP]NORMAL C]
AILE 3

Rate L :jf EXP: Di‘
R:100% DST

a. Z pomoca przycisku oznaczonego symbolem trojkatnej strzatki - zmieni¢ opcjg lotek AILE,
na opcje steru wysokosci ELEV.
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33. Powtarzajac czynnosci opisane w punktach 29-31 - zaprogramowac dla steru kierunku warto$¢
funkcji D/R réwna 75 % oraz - podobnie jak dla lotek - przypisaé to ustawienie do wybranego
przetacznika. (Dla przyktadu wybrany zostat ponownie przetacznik A.) Nalezy przy tym
zwroci¢ uwagg, aby tak dla lotek, jak i dla steru wysokosci - temu samemu potozeniu
przetacznika A - odpowiadat taki sam sposob przelaczania - przetaczenie z zakresu pelnego na
zakres ograniczony.

[D/R & EXP]INORMAL C]
ELEV [3

Rate D:100% EXP: 0OX
U-plolekd O5T: OF

34. Programowanie wyktadniczej charakterystyki sterowania. Funkcja EXP.

Dzigki zastosowaniu funkcji EXP - mozliwa jest zmiana charakterystyki sterowania (zaleznosci
pomiedzy wielkos$cia wychylenia drazka sterowniczego, a wielkoscia wychylenia steru) z
liniowej na wyktadnicza. W niniejszym przykladzie - zalozone zostata modyfikacja powodujaca
zmniejszenie czutosci uktadu sterowania - w bliskim otoczeniu potozenia neutralnego drazka i
steru. Zmiana ksztattu charakterystyki sterowania uwidoczniona jest na ekranie menu funkcji.
Zaprogramowanie ujemnych wartosci funkcji EXP — pozwoli na bardziej ptynne i precyzyjne
sterowanie modelem, szczegdlnie przy wiaczonym pelnym zakresie sterowania (patrz
ustawienia funkcji D/R). Dla przyktadu wybrana zostanie warto$¢ funkcji EXP rowna 40% -
tak dla lotek, jak i dla steru wysokosci.

[D/R & EXP]INORMAL C]
ELEV [3

Rate D:100% EXP: 0OX
U-plolekd O5T: OF

a. W menu [D/R & EXP] - za pomocg przycisku oznaczonego symbolem trojkatnej strzatki -
wybra¢ pozycj¢ lotki AILE .

b. Przetacznik A nadajnika ustawi¢ w potozenie odpowiadajace pelnemu zakresowi Sterowania
(patrz ustawienia funkcji D/R), po czym nacisnaé przycisk oznaczony [EXP: 0%].

C. Za pomoca przycisku [-] pola [RST] ustawi¢ warto$¢: (minus) -40 % - obserwujac jednocze$nie
zmiang nachylenia charakterystyki sterownia lotkami, w otoczeniu punktu neutralnego.

d. Za pomoca przycisku oznaczonego symbolem trojkatnej strzatki zmieni¢ pozycje lotki AILE, na
pozycje ster wysokosci ELEV.

e. Powtdrzy¢ powyzsze czynnos$ci - ustawiajac ponownie warto$¢: (minus) -40 % - tym razem dla
steru wysokosci.

Teraz, za pomoca jednego przetacznika (tu przetacznik A) - mozliwy jest wybor pelnego lub
ograniczonego zakresu sterowania (zaprogramowanych uprzednio funkcja D/R) oraz wiaczenie
wyktadniczej charakterystyki sterowania (zaprogramowanej uprzednio funkcja EXP) - tak dla lotek
jak i dla steru wysokosci.

UWAGA'!

Bardziej doswiadczeni uzytkownicy - moga dla funkcji [D/R & EXP] wybra¢ inne wartosci oraz
przypisa¢ wybrane wartosci do dowolnie wybranego przetacznika. Mozliwe jest takze
zaprogramowanie r6znych ustawien - obu funkcji - dla r6znych faz lotu.

44
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.

Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



Nasz model jest juz gotowy do lotu. Dla osiagni¢cia pelnej satysfakcji z udanych lotow -
nalezy przeprowadzi¢ testu zasi¢ggu dzialania aparatury oraz - przed startem - skontrolowa¢
ostatecznie model.

(,ZZES('Z 3. PRZEWODNIK PROGRAMOWANIA PROSTEGO MODELU
SMIGLOWCA.

W celu ulatwienia praktycznego poznania mozliwosci nadajnika Aurora, w przewodniku
przedstawiono przyktadowa procedurg programowania modelu $migtowca wyposazonego w tarcze
sterujaca typu 120CCPM ( uktad trzech - rozmieszczonych co 120 stopni wzglgdem tarczy
sterujacej serwomechanizmow — potaczonych i sterowanych za pomoca specjalnego miksera tak
aby mozliwe bylo zar6wno sterowanie skokiem ogdlnym jak i skokiem okresowym wirnika
globwnego). Zapoznanie si¢ z przedstawionymi w przewodniku podstawowymi etapami
programowania modelu - pozwoli na tatwiejsze opanowanie metod programowania wielu funkcji
nadajnika Aurora.

W przewodniku zastosowane zostato nastepujace przypisanie kanatow ;

Kanal #1 Lotki (AILE) - sterowanie poprzeczne (obrot wokoét osi podtuznej modelu) -
realizowane za pomoca zmiany skoku okresowego wirnika gtéwnego.

Kanal #2 Ster wysokosci (ELEV) — sterowanie podtuzne (obrot wokoét osi poprzecznej modelu) —
realizowane za pomoca zmiany skoku okresowego wirnika gtdéwnego.

Kanal #3 Sterowanie przepustnica (THRO) - sterowanie ,,gazem” silnika napgdowego.

Kanal #4 Ster kierunku RUDD - sterowanie kierunkowe (obrét wokot osi pionowej modelu) —
realizowane za pomoca zmiany skoku wirnika ogonowego.

Kanal #5 Zyroskop (GYRO).

Kanal #6 Sterowanie skokiem ogélnym (PITC) - zmiana skoku ogdlnego wirnika glownego.

Programowanie przy uzyciu funkcji dostgpnych w menu [System].

1. Wilaczy¢ nadajnik. Zasilanie odbiornika oraz pozostalych urzadzen zainstalowanych w modelu
$migtowca - powinno by¢ wytaczone.

2. Po ukazaniu si¢ ekranu powitalnego nadajnika, wybra¢ tryb pracy — nadawanie wylaczone -
wcisnac przycisk oznaczony [No].

1.ACRO:NONAKE-1
Please check freguency = MNORMAL

Transmit? T i TEC

3. W celu przejscia do menu [System] - na ekranie menu gtownego - nacisnaé przycisk
oznaczony symbolem klucza narzedziowego.
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Hodel-1 HORMAL bbX

AFH55 @ IMTEG-T 05 33 33

TIMER 1 (DO
0:-00

TIMER 2 (DMK

4. Na ekranie menu [System] - wcisnaé przycisk wyboru modelu [MDL Sel.].

) ModelY custom

[MDL Sel. J(MDL Type )| Timer ) channel )
[ TrimStep ) Trainer J(_Sensor J_ Power ]

5. Na ekranie wyboru modelu [Model Select] - wcisna¢ przycisk programowania nowego
modelu [New].

[Hodel Select] MODEL-1 [ Hew ) +[
1.ACRO:NONAHE-1 4] (_copy )

[ Reset )
¥ (Rename )

UWAGA'!

Dla uzyskania pewnosci, ze ustawienia - programowanego calkowicie od podstaw nowego
modelu - zapisane zostana do wolnego sektora pamigci nadajnika - pominigto istniejacy zestaw
ustawien MODEL-1, ktory zapisany jest w sektorze 1 pamigci nadajnika. Ustawienia nowego
modelu MODEL-2 zapisane zostana w nowym sektorze pamigci - 0znaczonym numerem 2.

6. Potwierdzi¢ utworzenie nowego modelu. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Yes] — nastapi zmiana
modelu na nowy.

[Hodel Select] MODEL-1 -> HODEL-2
Model Change To New Hodel

| ves JE No

7. Przy uzyciu klawiatury - dostgpnej w menu [Model Name] - wpisa¢ nazwg nowego modelu.

[Hodel HWamel =
HDdEl E - DHHHE E

| ! ! ! !, !! kgtlgtEnter!Lﬂell
(Z )% ) ) v )i b)) n ) m) Space )i CapsLock

a. Dla wyswietlenia pozostalej czgsci klawiatury - nacisna¢ klawisz Shift.
b. Po zakonczeniu wpisywania nazwy modelu - nacisna¢ klawisz Enter.
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8. Na ekranie powitalnym nadajnika wybra¢ rodzaj pracy — nadawanie wylaczone — w
odpowiedzi na zapytanie Transmit? nacisna¢ przycisk oznaczony [NO].

2 HELI:MNONAME-2
Please check freguency = MNORMAL

Transmit? T J TEC

9. Na ekranie wyboru typu modelu [Model Type] - nacisna¢ znajdujacy si¢ z prawej strony ekranu
przycisk przedstawiajacy sylwetke $§miglowca - oznaczony jako HELI.

[Hodel Typel

10. Potwierdzi¢ zmiang typu modelu na model $migtowca - HELI. Nacisna¢ przycisk [Yes].

[Hodel Typel
melect To HELI

 ves JE No

11. Wyswietlone zostanie menu wyboru typu tarczy sterujacej wirnika gtownego - [Swash Type]

UWAGA'!

Widoczny z prawej gornej strony ekranu przycisk [1/2] oznacza, ze menu zawiera dwie strony. W
celu wyswietlenia kolejnej strony - zawierajacej wigcej dostepnych typdw tarczy sterujacej - nalezy
nacisna¢ przycisk oznaczony [1/2]. Podczas programowania kolejnych funkcji - nalezy zawsze
zwraca¢ uwagg na pojawienie si¢ przycisku przedstawiajacego symbol utamka. Wiele z funkcji
programowania posiada menu, ktére dostgpne jest na kilku stronach.

ELE

ELE
1 BERMO 0] 3 BERLIOS (120%) 3 BERLOSE (140

a. Wybrac¢ typ tarczy sterujacej. Wigkszos¢ modeli $miglowcow wyposazona jest w tarcze typu
CCPM 90° lub 120°. W celu okreslenia typu tarczy sterujacej nalezy zapoznac sig z
dokumentacja techniczna posiadanego modelu. Zatwierdzi¢ wybor tarczy sterujacej - naciskajac
przycisk oznaczony [SET].

UWAGA
W zalezno$ci od wyboru okreslonej konfiguracji modelu (np. typu tarczy sterujacej) -
oprogramowanie automatycznie zmienia sposob dziatania oraz dostgpnos¢ niektorych funkcji .
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12. Wybra¢ rodzaj napedu bez stabilizatora predkosci obrotowej wirnika gtownego. W menu
[Governor] wcisna¢ przycisk oznaczony [NO].

[Governor]

Do you have a

Governor?

Yes [ No |

13. Wybra¢ rodzaj silnika bez sterowania iglica gaznika. W menu [Needle Control] wcisna¢
przycisk oznaczony [No].

[Heedle Control]

Do you have a
Needle Control?

 ves JE No

14. Wybra¢ rodzaj silnika bez sterowania sktadem mieszanki. W menu [Fuel Mixture] wcisnac
przycisk oznaczony [No].

[Fuel HMixturel

Do you have a
Fuel Hixture Control?

 ves JE No

15. W menu funkcji identyfikacji kanatoéw - [Channel Function] - zatwierdzi¢ sugerowany przez
oprogramowanie schemat przypisania kanatow do poszczegolnych funkcji sterowania .
Nacisnac¢ przycisk oznaczony [Yes].

[Channel Function]

WSRATL EHRE chi GYRO:HWULL oo AUX3 :HULL

e ELEY:=J3 i PITC:=J2 S
chd THRO: J2 ch1 AU - MULL —_—
swRUDD:J4  oefAUX2:NULL | (Yes) [No)

16. W prawym gornym rogu ekranu identyfikacji kanatow - [Channel Function] - nacisnaé
przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

[Channel Function] |
ch1 [FRINET] i GYROZHNULL o8 AUXI -HULL

e ELEY:J3 i PITC =02

cd THRO:J2 e ALK T HULL
ey RUDD = J4 cre ALK = MULL
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17. Wyswietlony zostanie menu [Model Type] - zawierajace informacje o zaprogramowanych
ustawieniach modelu.

[Hodel T':I[]E] Swazh Type
Hodel

Front

N

18. Wyswietlony zostanie ekran wyboru modelu - [Model Select] - z widoczna na pozycji numer
2, nazwa programowanego modelu. Nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

[Hodel Select] MODEL-2 [ New ) +[
1.ACRO: NONAME-1 T R——
2 .HEL I:NONAME—2 ;??EP

¥| [Rename )

19. Ponownie wyswietlone zostanie menu [System]. Nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych
drzwi.

) ModelY custom

[MDL Sel. J(MDL Type )| Timer ) channel )
[ TrimStep ) Trainer J(_Sensor ) Power ]

20. Po powrocie do menu gtownego nalezy wytaczy¢ nadajnik. Nastgpnie sprawdzi€ 1 przygotowac
model $miglowca.

Model-2 HMORMAL 55¥
[HONAME-2]1 HFHSS @ INTEG-T OB.42.42

_ TIFER 1 (OOWHD
D 0

TIMER 2 (DMK

0:-00

Programowanie przy uzyciu funkcji dostgpnych w menu [Model].

21. Wiaczy¢ nadajnik. Po ukazaniu si¢ ekranu powitalnego wybraé pracg w trybie — nadawanie
wlaczone — w odpowiedzi na zapytanie Transmit? - nacisna¢ przycisk [Yes].

2 HELI:MNONAME-2
Please check freguency = MNORMAL

Transmit? T J TEC
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PORADA

W nadajniku Aurora pracujacym w trybie - nadawanie wlaczone - dostgpna jest funkcja
blokowania sterowania przepustnica THRO Lock (blokada gazu). Dla ochrony przed skutkami
przypadkowego uruchomienia silnika napgdowego modelu - stanowczo zalecane jest wlacznie

blokady.

Model-2 HMORMAL Lol
[HONAME-2] s wIHTEE T 06:43:29

TIMER 2 (DMK

TIMER 1 (DOWK]
— 0:00
3 ] ]

W celu wiaczenia (lub wylaczenia) blokady sterowania przepustnica nalezy w menu glownym
nadajnika - przycisnac i przytrzymac przez 2 sekundy - przycisk oznaczony sylwetka modelu
smigtowca. Po wlaczeniu blokady wyswietlony zostaje komunikat ,, THRO Lock™.

22. W celu zaprogramowania ustawien modelu — w menu glownym nadajnika - nacisna¢ przycisk

oznaczony sylwetka $§migtowca - znajdujacy si¢ w lewym dolnym rogu ekranu.

Hodel-2 HNORMAL Yo | .
[NONAHE-2] s wIHTEG T 06:43:23

TIMER 1 (DOWH)
0:-00

TIMER 2 (DMK

23. Menu [Model] dostgpne jest w uktadzie 2 stron, co sygnalizowane jest wyswietleniem sig
przycisku [1/2]. Nalezy zwroci¢ uwagg na zawarto$¢ menu, ktora okreslona jest - w tym
przypadku - poprzez wybrany uprzednio typ modelu - HELI.

’Reuerse ) Sub-Trim )| D/RSEXFP ]F EPA |

FLT EDHDIIF Curve IIT Curve I| Egru I

 T.HOLD ) REVO Hix ) P.Hixes

Nalezy wlaczy¢ zasilanie w modelu. Sterowanie modelem powinno funkcjonowac.

OSTRZEZENIE !

Jezeli podczas sterowania, ktorykolwiek ze sterow lub mechanizméw ulega zablokowaniu i
powoduje zatrzymanie serwomechanizmu - nalezy wylaczy¢ zasilanie w modelu i usuna¢
przyczyng blokowania. Zdemontowa¢ dzwignie serwomechanizmow, po czym zamocowac
ponownie - zmieniajac ich potozenie. Wyregulowa¢ dtugo$¢ ciggien i popychaczy.
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Programowanie przy uzyciu funkcji dostgpnych w menu [System].

UWAGA!

Podczas programowania modelu $§miglowca - mozliwe jest korzystanie ze znacznie wigkszej ilosci
funkcji. Jednakze, ze wzgledu na to, iz przedstawiony tu opis dotyczy prostego modelu Smigtowca -
zalecane jest korzystanie tylko z zaproponowanego zestawu funkcji.

24. W menu [Model] wybra¢ funkcje [Reverse] .

[Servo Reversel] |
a1t AILE: [T s GYRO: NOR o= AUX3: NOR

2z ELEV: NOR os PITC: MOR
chd THRO: WOR o0 AUXI: HOR
ow RUDD: NOR o AUXZ2: NDR REY

a. Poruszy¢ drazkami sterowniczymi. Sprawdzi¢, czy wszystkie stery wychylaja si¢ we wiasciwym
kierunku. Jezeli dziatanie ktorego$ ze sterow jest odwrotne - nalezy, w menu funkcji [Servo
Reverse]- zaznaczy¢ odpowiedni kanat, po czym - dla odwrdcenia dziatania steru - nacisnac
przycisk [REV].

b. Zatwierdzi¢ odwrdcenie dziatania steru - naciskajac w polu zapytania ,,Sure?” - przycisk
[YES].

c. W miarg potrzeby powtdrzy¢ powyzsze czynnosci dla pozostatych kanatow.

d. W celu powrotu do menu [Model] - nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

25. W menu [Model] nacisna¢ przycisk oznaczony [Sub-Trim].

Za wyjatkiem ukladow sterowania skokiem ogélnym w modelu $miglowca lub sterowania
dzwignia przepustnicy w lotniczych silnikach zarowych i benzynowych - zalecane jest takie
polaczenie uktadu sterowania modelu aby kat, jaki tworzy ramig dziatania serwomechanizmu z osia
podtuzna ciggna lub popychacza - byt maksymalnie bliski katowi 90° - przy jednoczesnym
zachowaniu neutralnego potozenia sterow. W razie potrzeby nalezy wyregulowac dtugo$¢ ciggien
lub popychaczy. Wprowadzenie niewielkiej korekty mozliwe jest przy wykorzystaniu funkcji [Sub
Trim].

[Sub Trim] |
col GHIEE: O chs GYRO:= O chd AUKI: 0

ce ELEY: 0 ci PITC: 0O
chd THRO:= O e AUKL: O

ey RUDD: O e AUXZ = O ﬂ'

a. W celu dokonania korekty ustawienia steru - w menu funkcji [Sub Trim] - zaznaczy¢
odpowiedni kanat sterowania.

b. Wykorzystujac - widoczne w lewej dolnej czgsci ekranu - pole oznaczone [RST] skorygowac
polozenie steru, naciskajac odpowiednio przycisk [+] lub [-]. Zaobserwowaé zmiang potozenia

steru. W celu przywrocenia potozenia poczatkowego steru - nacisna¢ §rodkowy przycisk pola
[RST].

o1
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UWAGA!

Przy uzyciu funkcji [Sub Trim] - nie jest mozliwe wprowadzenie znacznych korekt uktadu
sterowania modelu. Jezeli - dla danego serwomechanizmu - niezbedne jest wprowadzenie
poprawki wigkszej niz 40 krokow (pojedynczych korekt) - nalezy zmieni¢ potozenie dzwigni
serwomechanizmu i wyregulowaé¢ dtugos¢ ciggien lub popychaczy.

c. W miarg potrzeby - powtorzy¢ powyzsze czynnosci dla pozostatych kanatow sterowania.
d. Po zakonczeniu regulacji, w celu powrotu do menu [Model] - nacisna¢ przycisk EXit - symbol
otwartych drzwi.

26. W menu [Model] nacisna¢ przycisk oznaczony [EPA].

Funkcja EPA (ang. End Point Adjustment) - umozliwia zaprogramowanie potozenia koncowego
(maksymalnego wychylenia) dzwigni serwomechanizméw. Mozliwe jest zwigkszenie lub
zmniejszenie maksymalnego wychylenia. Prawidtowe uzycie funkcji EPA — eliminuje ryzyko
blokowania si¢ lub uszkodzenia powierzchni sterujacych modelu.

Dla przyktadu przedstawiono programowanie funkcji EPA dla kanatu #6 - sterownia skokiem
ogblnym wirnika gtéwnego.

OSTRZEZENIE !

Dla wykonania przedstawionych ponizej czynnosci niezbgdne jest zamontowanie topat wirnika
gléwnego. Zastosowanie przyrzadu do pomiaru skoku topat wirnika - zaopatrzonego w podziatke
katowa - umozliwi regulacje skrajnych potozen katowych topat wirnika - stosownie do wskazan
zawartych w dokumentacji modelu. Dla uniknigcia ryzyka odniesienia obrazen - w modelu z
napedem elektrycznym - przed przystapieniem do regulacji - nalezy odtaczy¢ zasilanie silnika
napedowego.

[End Point Adjustment] 172 |

i AILE ot ELEY  ca THRD ow BUDD  os GYRD
L pfeliks D 100F H 100%¥ L 100F + 100%

R 100k U 100% L 100% R 100k - 100%

v+ [RST| —4

a. W celu wyswietlenia drugiej strony menu funkcji [End Point Adjustement] - nacisnaé przycisk
oznaczony [1/2].

b. Poruszy¢ drazkiem gazu obserwujac jednoczesnie, jak podswietlane zostaja pola oznaczone H i
L. W skrajnym gérnym potozeniu drazka gazu, jakie odpowiada maksymalnej wielkosci skoku
ogoblnego - powinno zosta¢ podswietlone pole oznaczone [H 100%].

UWAGA
Aby ustawi¢ wielkosci skoku ogdlnego topat wirnika - zgodnie z zaleceniem producenta modelu-
moze okazac si¢ niezbedna mechaniczna regulacja uktadu sterujacego.

C. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] ustawi¢ odpowiednia wielko$¢ wychylenia dzwigni
serwomechanizmu . Warto$¢ wigksza niz 100% - oznacza zwigkszenie zakresu wychylenia.
Warto$¢ mniejsza niz 100% - 0znacza zmniejszenie zakresu wychylenia.

d. Przesuna¢ drazek gazu w skrajne dolne potozenie, po czym zaprogramowac¢ warto$¢ minimalna
skoku.

e. Powtorzy¢ procedurg - w celu zaprogramowania ustawienia funkcji [EPA] dla pozostatych
kanatow.
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PORADA
Funkcja [EPA] jest szczegdlnie przydatna przy ustawianiu skrajnych polozen sterowania
przepustnicg - szczegodlnie w modelach $§miglowcoéw napgdzanych silnikami Zarowymi.

27. Programowanie ustawien zyroskopu. Funkcja [Gyro] .

Ze wzgledu na wielo$¢ typow oraz na réznice w dziataniu poszczeg6dlnych typoéw zyroskopow -
niezbgdne jest zapoznanie si¢ z pelnym opisem programowania zyroskopu zamieszczonym na str.
149 instrukcji.

28. Programowanie krzywych skoku i gazu.

Programowanie krzywych skoku i gazu - pozwalajace na uzyskanie maksymalnych osiagéw
modelu $miglowca moze by¢ czynnoscia dlugotrwala wymagajaca zarowno cierpliwosci, jak i
doswiadczenia. Mozliwe jest jednak wykorzystanie wstgpnie zaprogramowanych w nadajniku
krzywych skoku i gazu - o charakterystyce liniowe;j. Jezeli niezbgdne jest zaprogramowanie innej
charakterystyki krzywej skoku 1 gazu, to nalezy zapoznac si¢ z procedura przedstawiona na str.90
instrukcji.

29. W menu [Model] nacisna¢ przycisk oznaczony [D/R&EXP].

Funkcja programowania podwojnego zakresu sterowania D/R (ang. Dual Rate) oraz funkcja
programowania wyktadniczej charakterystyki sterowania EXP (ang. Exponential Rate) - dost¢pne
sa w tym samym menu. Programowanie obu funkcji przeprowadza si¢ na tym samym ekranie.

Dzigki zastosowaniu funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R - mozliwe jest
zaprogramowanie dwu réznych zakresow maksymalnego wychylenia dzwigni serwomechanizmu
(dwu réznych wielkos$ci maksymalnego wychylenia powierzchni sterowych modelu). Zmiany
zakresu dokonuje si¢ przy uzyciu wybranego przetacznika.

Dobrym przyktadem zastosowania funkcji podwdjnego zakresu sterowania D/R, moze by¢ szybki
model silnikowy, dla ktorego - predkos¢ startu i ladowania - jest znacznie mniejsza od predkosci,
jaka moze on rozwija¢ podczas lotu. Sterowanie przy matej predkosci lotu - wymaga
dysponowania pelnym zakresem wychylen sterow z wykorzystaniem maksymalnego,
(zaprogramowanego uprzednio funkcja [EPA]) zakresu ruchu dzwigni serwomechanizméw. Przy
duzej predkosci lotu - do sterowania modelem wystarczajacy jest mniejszy zakres wychylen steréw,
a zatem wskazane jest ograniczenie wielko$ci maksymalnego wychylenia dzwigni
serwomechanizméw. Przetaczania pomigdzy zakresem pelnym a zakresem ograniczonym,
dokonuje sig¢ podczas lotu, wybranym uprzednio przetacznikiem.

Ponizej przestawiono programowanie funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R - dla lotek oraz
dla steru kierunku.

[D/R & EXP]NORMAL C]
AILE 3

Rate L:pluekd EXP: OF
R:100% O5T: OX

(+ [RsT] -t

a. Bezposrednio po wyswietleniu menu funkcji [D/R & EXP] - wyr6znione sa ustawienia dla lotek
AILE.

b. Aby jednoczesnie zaprogramowa¢ wielkosci maksymalnego wychylenia - tak w lewo, jak i w
prawo - nalezy uzy¢ przycisku oznaczonego [Rate]. Pod$wietlone zostana pola oznaczone
odpowiednio R (prawo) i L (lewo).
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C. Przesuna¢ w lewo drazek sterowania lotkami. Nie zwalniajac drazka, za pomoca przyciskow [+]
I [-] pola [RST] ustawi¢ warto$¢ 75% - odpowiadajaca zakresowi ograniczonemu.

d. Okresli¢ przetacznik, za pomoca ktorego, podczas lotu, dokonywana bedzie zmiana zakresu
wychylenia lotek - z zakresu pelnego (ustawionego uprzednio przy programowaniu funkcji
[EPA]) - na zakres ograniczony (tu wynoszacy 75% zakresu pelnego).

e. W celu przypisania do funkcji przetacznika nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

30. Na ekranie przejsciowym nacisnaé przycisk [SEL].

[D/R & EXP]NORMAL

Switch = OYITHE

31. Wyswietlona zostanie mapa przetacznikéw nadajnika Aurora. Mozliwe jest wybranie
dowolnego z pokazanych przetacznikow.

a. Wybra¢ przetacznik naciskajac odpowiedni przycisk. Dla przyktadu wybrany zostat
przetacznik A.
b. Dwukrotnie nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

32. Wyswietlone zostanie ponownie menu funkcji [D/R & EXP].

[D/R & EXP]NORMAL C]
AILE 3

Rate L :jf EXP: Di‘
R:100% DST

a. Z pomoca przycisku oznaczonego symbolem trdjkatnej strzatki - zmieni¢ opcjg lotek AILE,
na opcje steru wysokosci ELEV.

33. Powtarzajac czynnosci opisane W punktach 29-31 - zaprogramowac dla steru kierunku warto$¢
funkcji D/R réwna 75 % oraz - podobnie jak dla lotek - przypisa¢ to ustawienie do wybranego
przelacznika. (Dla przyktadu wybrany zostat ponownie przelacznik A.) Nalezy przy tym
zwrdci¢ uwagg, aby tak dla lotek, jak i dla steru wysokosci - temu samemu potozeniu
przetacznika A - odpowiadat taki sam sposob przelaczania - przetaczenie z zakresu pelnego na
zakres ograniczony.

[D/R & EXP]INORMAL C]
ELEV [3

Rate D: 1UDE EXP: Di‘
U-pRelekd O5T:

aED

54
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.
Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



34. Programowanie wykladniczej charakterystyki sterowania. Funkcja EXP.

Dzigki zastosowaniu funkcji EXP - mozliwa jest zmiana charakterystyki sterowania (zalezno$ci
pomiedzy wielkos$cia wychylenia drazka sterowniczego, a wielkoscia wychylenia steru) z
liniowej na wyktadnicza. W niniejszym przykladzie - zalozone zostata modyfikacja powodujaca
zmniejszenie czutosci uktadu sterowania - w bliskim otoczeniu potozenia neutralnego drazka i
steru. Zmiana ksztattu charakterystyki sterowania uwidoczniona jest na ekranie menu funkcji.
Zaprogramowanie ujemnych wartosci funkcji EXP — pozwoli na bardziej ptynne i precyzyjne
sterowanie modelem, szczegdlnie przy wlaczonym pelnym zakresie sterowania (patrz
ustawienia funkcji D/R). Dla przyktadu wybrana zostanie warto$¢ funkcji EXP réwna 40% -
tak dla lotek, jak i dla steru wysokosci.

[D/R & EXP]INORMAL C]
ELEV [3

Rate D:100% EXP: 0X
Uzplulegd O5T: OX

aED .\

a. Wmenu [D/R & EXP] - za pomoca przycisku oznaczonego symbolem trojkatnej strzatki -
wybra¢ pozycje lotki AILE .

b. Przelacznik A nadajnika ustawi¢ w potozenie odpowiadajace pelnemu zakresowi sterowania
(patrz ustawienia funkcji D/R), po czym nacisna¢ przycisk oznaczony [EXP: 0%].

C. Zapomoca przycisku [-] pola [RST] ustawi¢ warto$¢: (minus) -40 % - obserwujac
jednoczesnie zmiang nachylenia charakterystyki sterownia lotkami, w otoczeniu punktu
neutralnego.

d. Zapomoca przycisku oznaczonego symbolem trojkatnej strzatki zmieni¢ pozycje lotki AILE,
na pozycje ster wysokosci ELEV.

e. Powtdrzy¢ powyzsze czynnosci - ustawiajac ponownie warto$¢: (minus) -40 % - tym razem
dla steru wysokosci.

Teraz, za pomoca jednego przetacznika (tu przetacznik A) - mozliwy jest wybor pelnego lub
ograniczonego zakresu sterowania (zaprogramowanych uprzednio funkcja D/R) oraz wiaczenie
wyktadniczej charakterystyki sterowania (zaprogramowanej uprzednio funkcja EXP) - tak dla
sterowania odpowiadajacego funkcji lotek jak i1 dla sterowania odpowiadajacego funkcji steru
wysokosci. (W modelu smiglowca obie funkcje realizowane sa poprzez zmiang skoku ogolnego 1
skoku okresowego wirnika gtéwnego.)

UWAGA

Bardziej do$wiadczeni uzytkownicy - moga wybra¢ inne ustawienia funkcji [D/R & EXP] oraz
przypisa¢ wybrane wartosci do dowolnie wybranego przelacznika. Dodatkowo mozliwe jest
zaprogramowanie roznych ustawien modelu dla r6znych faz lotu.

Model $miglowca jest juz gotowy do lotu. Aby moc w pelni czerpaé satysfakcj¢ z udanych lotow -
nalezy przeprowadzi¢ testu zasiggu dziatania aparatury i przed startem skontrolowa¢ model.

W ramach przewodnika przedstawiono jedynie podstawowy zestaw funkcji, poznanie ktorych
pozwala na przygotowanie do lotu prostego modelu Smigtowca. Zalecamy, aby dla kontynuowania
nauki programowania modeli §miglowcow, zapoznac si¢ w pierwszym rzedzie z nastgpujacymi
funkcjami:
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[P.Curve] & [T.Curve] Programowanie krzywej skoku i krzywej gazu.
[T.Hold] Sterowanie przepustnica w fazie autorotacji

[FLT. COND]

Programowanie faz lotu dla modelu $miglowca

[FailSafe] Programowanie Trybu z Opcja Awaryjna

CZESC 4. MENU [SYSTEM]. FUNKCJE PROGRAMOWANIA USTAWIEN

NADAJNIKA.

Funkcje programowania nadajnika Aurora zawarte sa w dwoch podstawowych menu — menu
[System] oraz menu [Model]. Jako pierwsza oméwiona zostanie zawarto$¢ menu [System] ;

PORADA

Zalecamy, aby przed przystapieniem do programowania z wykorzystaniem funkcji zawartych w
menu [Model] oraz w menu [System], przeprowadzi¢ programowanie modelu w oparciu o
procedury zawarte w przewodnikach programowania zawartych w Cze$ci 2 i CzeSci 3 instrukcji.

Wybor modelu [MDL Sel.]

Wybor typu modelu [MDL Type]

Zegary [Timer]

Wybér rodzaju modulacji [Modulat]
Krok trymowania [TrimStep]

Tryb instruktor [Trainer]

Moc wyj$ciowa nadajnika [Power]

Uktad drazkow sterowniczych [MODE]

Identyfikacja nadajnika [Info.]

Przyporzadkowanie sterow [Channel]

Wybdr czgstotliwosé [Freq Sel]

Modut telmetryczny [Sensor]

Utworzenie nowego modelu.

Wybdr istniejacego modelu .

Kopiowanie istniejacego modelu do nowego
profilu (sektora pamigci).

Przywrocenie ustawien fabrycznych (reset).
Zmiana nazwy modelu

Model typu ACRO, GLID, lub HELI.

Ustawienia zegarow Timerl, Timer2 i zegara
glownego INTEG.

Wybdr AFHSS 2.4GHz, 35 MHz, lub QPCM.
Wybor wielkosci kroku trymowania.

Przelaczenie nadajnika w tryb ,,nadajnik
instruktora”

Regulacja mocy wyjsciowej nadajnika.

Zmiana uktadu drazkow sterowniczych
nadajnika.

Numer seryjny, wersja oprogramowania, hazwa
uzytkownika.

Przypisanie kanatow do okreslonych funkcji
sterowania.

Wybdr czegstotliwos¢ (kanatu radiowego). Tylko
dla modulacji FM PPM i QPCM.

Obstuga systemu czujnikdéw telemetrycznych.
Tylko dla nadajnika AFHSS 2.4GHz.
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Tryb z opcja awaryjna [Fail Safe] Funkcja dostgpna tylko dla nadajnika QPCM.

1. Wilaczy¢ nadajnik.

1.ACRO: NONAME-1
Please check freguency }? NORMAL

TEC

Transmit?

2. Po ukazaniu si¢ ekranu powitalnego nadajnika wybraé pracg w trybie — nadawanie wylaczone
— w odpowiedzi na zapytanie Transmit? - wcisna¢ przycisk oznaczony [No].

PORADA

Jezeli w trakcie programowania potrzebne jest wlaczenie nadawania = nalezy wytaczy¢ i
powtornie wlaczy¢ nadajnik. Po ponownym ukazaniu si¢ ekranu powitalnego - w odpowiedzi na
wyswietlone zapytanie Transmit ? - nalezy wybra¢ opcje [Yes].

3. W celu przejscia do menu [System] na ekranie menu glownego nacisnac przycisk oznaczony
symbolem klucza narz¢dziowego.

Model-1 NORMAL 33T
[HONAME-1] AFHSS @ INTEG-T 11.06-06

\ TIMER 1 (DOWH)
e 1l
' - —— 0:00

4. Wyswietlone zostanie menu [System] — zawierajace przyciski opatrzone nazwami (skrotami)
dostepnych funkc;ji.

“Sgstem“ BRG] Hodel] custon I

| HDL Sel. IIHDL THEE|| Timer IIChannel )

TrlmStEEIITPalnEP I|  Sensor I| " Power )

UWAGA !
W zalezno$ci od zastosowanego modutu radiowego 1 wybranego rodzaju modulacji, zawarto$ci
menu moga réznic sig.

Funkcja [Model Select]. Utworzenie nowego modelu.

Za pomoca funkcji [MdI Sel] mozliwe jest;

Utworzenie nowego modelu.

Wybor istniejacego modelu.

Kopiowanie istniejacego modelu do nowego profilu (sektora pamigci).
Usuwanie modelu.

Zmiana nazwy modelu.
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[Hodel Select] HODEL-1

1.ACRO:NONAME-1 Y (_copy )

[ Reset |
¥ [ Rename )

1. Utworzenie nowego modelu.

Procedura tworzenia nowego modelu ma podstawowe znaczenie dla dalszego przebiegu procesu
programowania. Z tego powodu wymaga ona obszernego wyjasnienia. W zaleznos$ci od typu
modelu, jaki wybrany zostanie w menu funkcji [New] — nowy model, dostepne beda rozne
mozliwos$ci wyboru uktadu i wyposazenia modelu. W tym miejscu zalecamy zapoznanie si¢ z
przewodnikami programowania: prostego modelu silnikowego, prostego modelu szybowca oraz
prostego modelu $§migtowca. Szczegdtowe przesledzenie oraz prébne wykonanie procedury
tworzenia roznych typow modeli, pozwoli na uniknigcie blgdow podczas praktycznego
programowania modeli.

2. Wybdr istniejacego modelu.
a. Uzywajac paska przewijania zaznaczy¢ wybrany model. Nacisna€ przycisk oznaczony nazwa
modelu.

[Hodel Select] MODEL-1

1_ACRO:NONAME-1 “

2.ACRO:NONAHE-2
3.HELI:NONAME-3

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Select].

[Hodel Select] HMODEL-1
1.ACRO: NONAME-1
2 .ACRO : NONAMKE-2

3.HELI:NONAHE-3

c. Potwierdzi¢ wybor modelu naciskajac przycisk oznaczony [Yes].

[Hodel Select] MODEL-1 -> HODEL-3
Model Change To HONAME-3

[ ves I No

d. Dla nadajnikow pracujacych w pasmie 35 MHz wyswietlane jest zadanie potwierdzenia kanatu
radiowego. Dla nadajnikéw pracujacych w systemie AFHSS 2.4GHz ekran Zadania
potwierdzenia nie jest wySwietlany.

e. Wyswietlony zostanie ponownie ekran powitalny. Nalezy powtdrnie wybra¢ opcj¢ wyltaczenia
nadawania - w odpowiedzi na pytanie ,,Transmit?” - wybrac opcj¢ [No]. Wyswietlone zostanie
ponownie menu giowne.

3. Kopiowanie ustawien modelu do nowego profilu.
a. W menu systemowym wybrac funkcje [MDL Sel.].
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’Sgstem% Hudel]rcustnm

[ MDL Sel. IIHDL THEE|| Timer IIEhannel )

TrlmSteEIITralner |I " Sensor |I " Power )

b.Z widocznej po lewej stronie ekranu listy wybra¢ model, ktorego ustawienia maja zostaé
skopiowane, po czym nacisna¢ przycisk oznaczony [Copy].

[Model Copyl 1.ACRO:NONAME—1 (New ) +§
=

2. ACRO:HNOMAME-2

J.HELTI:NONAKE-3

[Hodel Select] HMODEL-1

1.ACRO:NONAME-1 :
2 . ACRD : NONAME-2
3.HELI:NDNAME-3 LReset )

Iﬁenamel

hd

C. Nacisna¢ przycisk oznaczony [New].

d. Potwierdzi¢ kopiowanie modelu do nowego sektora pamigci (nowego profilu) - wcisnac
przycisk oznaczony [Yes] . Nalezy zwroci¢ uwagg, iz utworzony w wyniku kopiowania model
Opatrzony jest taka sama nazwa jak oryginat. W celu zmiany nazwy nowo utworzonego modelu
nalezy wykona¢ czynno$ci opisane w pkt.5.

[Hodel Select] MODEL-1
1.ACRO:NONAME-1

[Hodel Copyl MODEL-1 -> HODEL-4
Model Copy To New Model

[ ves JE No

e. Nacisna¢ przycisk EXit - oznaczony symbolem otwartych drzwi.

2. ACRO:NONAHE-2
3.HELI:NONAME-3
4. ACRO :NONAHE-1

4. Usuwanie modelu.

a. W menu System wybra¢ funkcje [MDL Sel.] .

b. Wybra¢ z listy zadany model.

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Reset].

d. Potwierdzi¢ usunigcie modelu - naciskajac przycisk oznaczony [Yes].

[Hodel Delete] HODEL-1
Hodel Delete NONAME-1

| ves JE No

e. Nastapi powr6t do menu wyboru modelu [Model Select]. W celu powrotu do menu [System] —
nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA !
Nie jest mozliwe usunigcie ,,aktywnego” modelu. (Modelu, ktorego dane zatadowane zostaty
automatycznie do pamigci w momencie uruchamiania nadajnika)

5. Zmiana nazwy modelu.

a. W menu [System] wybra¢ funkcje [MDL Sel.] .

b.Z widocznej po lewej stronie ekranu listy, wybra¢ model, ktorego nazwa ma zosta¢ zmieniona.
Nacisnac przycisk oznaczony [Rename].
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[Model Select] MODEL-1 ( New )
1.ACRO:NONAME—1 4] (_Copy )

2 _ACRO : NONAHE-2 , ﬁ
3.HEL I :NONAME-3 [Reset |

¥| (Rename )

c. Korzystajac z klawiatury; zmieni¢ nazwe¢ modelu. Nacisna¢ klawisz [Enter].

[Hodel Name]
Model-2 : NONAME-Z

(Z)( %) c)( v )(b)n) m) Space )| CapsLock

d. Nastapi powrdt do menu wyboru modelu [Model Select]. W celu powrotu do menu [System]
nacisnac¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Model Type].

Za pomoca funkcji [Model Type] mozliwe jest okreslenie podstawowych wiasciwosci wybranego
modelu. Wybor typu modelu okresla dostepno$¢ niektorych funkeji programowania. Podczas
tworzeniu nowego modelu nalezy zawsze okresli¢ jego typ.

W menu [Model Type] dostgpne sa trzy rozne typy modeli;

ACRO | ﬁ,l For all fixed wing, glow, gas and some electric powered models.

GLID |‘f§,l For all pure gliders and some electric powered airframes.

-
HELI |ﬂ All helicopters will use the HELI menu.

ACRO modele samolotow z silnikami Zarowymi i benzynowymi oraz wybrane modele z napgdem
elektrycznym.

GLID modele szybowcow oraz wybrane modele z napedem elektrycznym.

HELI modele $migtowcow.

W pierwszej kolejnosci, omoéwione zostang wtasciwosci modeli silnikowych typu ACRO.
Programowanie modelu silnikowego - ACRO.
a. Z menu [System] wybra¢ funkcje [MDL Type].

b. W menu [Model Type] za pomoca przycisku oznaczonego sylwetka modelu, wybraé opcje
Model.

[Hodel Typel +[j
Hudel. Hing Tail

Lj?!g;d (__1anE__ ) (_ Normal )
| ((NDNE )
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c. Wybra¢ model typu ACRO.

d. Potwierdzi¢ zmiang typu modelu na ACRO — w odpowiedzi na zapytanie ,,Change To
ACRO” - nacisna¢ przycisk oznaczony [YES].

[Hodel Typel - [Hodel Typel

2 g ‘% E " Change To ACRO
ACRO TBLID '

[ ves J No

e. Wyswietlona zostanie lista dostgpnych typow skrzydet [Wing Type]. Petna zawarto$¢ listy
dostepna jest po wcisnigciu przycisku oznaczonego [1/2].

[Hing Typel 1/2 +[ [Hing Typel |

@ TS nnc+1riaP ) 1ATLE+2FLAP ) Type : Flying Hing(Elevon)

([ 2AILE ) 2AILE+1FLAP )| 2AILE+2FLAP ) ([ 2AILE ) PATILE+1FLAP ) 2PATILE+2FLAP )
fei S

f. Wybra¢ odpowiedni typ skrzydta, a nast¢pnie wcisnaé przycisk oznaczony [SET].

g. Z listy typow usterzenia [Tail Type] wybra¢ typ usterzenia - odpowiednio do modelu.

[Tail Type] r | [Tail Typel

- Normal JEIRECHE @A G 1 Servo ) 2 Servo
SET

h. Dla modelu typu latajace skrzydto okresli¢ sposob sterowania, a nastgpnie za pomoca
przycisku [SET] zatwierdzi¢ wybor.

i.  Wybraé typ napedu: jednosilnikowy - [Single Engine] lub dwusilnikowy - [Dual Engine] .
[Engine Typel +[f

single Engine (_Dual Engine )

J. Zapomoca przycisku [SET] zatwierdzi¢ wybor.

k. Wybra¢ typ podwozia [Retracts] : podwozie state - wybra¢ [No] lub podwozie wciagane -
wybraé [Yes].

[Retracts]
Do you have a

Retracts?

Yes [ No |

61
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.

Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



I.  Okresli¢ czy model wyposazony jest w hamulce aerodynamiczne [Airbrake].

[Airbrakel

Do you have a

fAirbrake?

Yes [ No ]

m. Okres$li¢ czy model wyposazony jest w silnik ze sterowaniem sktadu mieszanki
[Fuel Mixture].

[Fuel Hixture]

Do you have a
Fuel Hixture Control?

[ ves JE No_

n. Menu [Channel Function] zawiera przypisanie sterow modelu do kanatéw nadajnika
Doktadny opis menu zawarty jest na str. 69. Aby zaakceptowaé proponowany wybor nacisnaé
przycisk oznaczony [Yes].

[Channel Function]

SRR T EHAL chs ATLZ = J4 cha AL - WULL

che ELEY > J2 chi ALK T - WULL SEr———
chd THRO:J3 ch1 ALK = WULL -
& RUDD = J1 e AUXT = NULL | [ ¥es) (No)

0. Aby powr6ci¢ do poczatku menu [Model Type] nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych
drzwi.

[Hodel Typel )
JHudel' Hing

‘XI‘ (_1ate ) (__Normal )
| ((NDNE )

Programowanie modelu szybowca - GLID.

a. Zmenu system wybra¢ funkcje [MDL Type].

b. W menu [Model Type] za pomoca przycisku oznaczonego sylwetka modelu wybra¢ opcje
Model.

[Hodel Typel +[
.Hndel. Hing

’_ZJ lji“—TJ (normal )
" [ NONE
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c. Wybra¢ model typu GLID.

[Hodel Typel
Change To GLID

[ ves J No

d. Potwierdzi¢ zmiang typu modelu na GLID - w odpowiedzi na zapytanie ,,Change To GLID
?” — nacisna¢ przycisk oznaczony [Yes].

e. Wyswietlona zostanie lista dostepnych typow skrzydet [Wing Type]. Pelna zawarto$¢ listy
dostgpna jest po weisnigeiu przycisku oznaczonego [1/2].

[Hing Typel 1/2 o [Hing Typel] 272 +[

ISR 1ATLE+1FLAP ) 1ATLE+2FLAP ) Type : Flying Hing(Elevon)
[ 2AILE ) 2ATLE+1FLAP ) 2ATLE+2FLAP ) [ 2AILE ) 2AILE+1FLAP ) 2ATLE+2FLAP )

f. Wybra¢ odpowiedni typ skrzydta, po czym wcisna¢ przycisk oznaczony [SET].
g. Z listy typéw usterzenia [Tail Type] wybrac typ - odpowiednio do modelu.

[Tail Type] r | [Tail Typel

@ v-tail ) ailevator ) G 1 servo ) 2 Servo

SET

h. Okresli¢ sposob sterowania, po czym za pomoca przycisku [SET] zatwierdzi¢ wybor.

I.  Okresli¢ czy model wyposazony jest w uktad sterowania silnikiem napedowym
[Motor Control][Yes]. Jezeli nie jest wybrac¢ [No].

[Hotor Controll

Do you have a
Motor Control?

| ves JE No |

j.  Wybra¢ typ podwozia: state [Retracts] [No], lub wciagane [Retracts] [Yes].

[Retracts]
Do you have a

Retracts?

Yes [ No ]
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k. Okresli¢ czy model wyposazony jest w hamulce acrodynamiczne [Airbrake][Yes]. Jezeli nie
jest wybrac [No].

[Airbrakel

Do you have a

fAirbrake?

Yes | No

I.  Menu [Channel Function] zawiera przypisanie sterow modelu do poszczegolnych kanatow
sterowania (odpowiednich drazkow nadajnika). Doktadny opis menu zawarty jest na str. 69.
Aby zaakceptowac proponowany wybor nacisnaé przycisk oznaczony [Yes].

[Channel Function]

ch1 (SRR E: T chis FLAP LS cha ALET - WULL

che ELEY > J2 i FLPZ2:1LS W
chd ATLZ = J4 ch1 ALK - NULL e
o RUDD = J1 e ALUXZ = NULL | [ ¥es) (No)

m. Aby powrdci¢ do poczatku menu [Model Type], nacisna¢ dwukrotnie przycisk Exit - symbol
otwartych drzwi.

[Hodel Typel +[j
_Hudel_ Hing Tail
IT?‘:QFI ( 1antE ) ( Normal )
u [ NDNE )

Programowanie modelu $miglowca - HELI.

a. Z menu System wybra¢ funkcje [MDL Type], nastgpnie w menu funkcji [Model Type] za
pomoca przycisku oznaczonego sylwetka modelu wybra¢ opcje Model.

[Hodel Typel +lf
Hudel' Hing Tail

(j7‘:;r| (2aILE+2FLAP) ( Normal )
. ( HOTOR )

b.Na ekranie wyboru typu modelu nacisnaé, znajdujacy si¢ z prawej strony ekranu, przycisk
przedstawiajacy sylwetke $migtowca - oznaczony jako HELI.

[Hodel Typel

& K

C. Za pomoca przycisku [Yes] - potwierdzi¢ zmiang typu modelu na model $migtowca — ,,Change
To HELI ?”.
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[Hodel Typel]
Change To HELI

d. Wyswietlone zostanie menu wyboru typu tarczy sterujacej wirnika gtéwnego [Swash Type] .
Widoczny z prawej gornej strony ekranu przycisk [1/2] , oznacza iz menu zawiera 2 strony.

[Swash Typel
I T-L—‘::iFIIL

W

ELE
1 BERUIO (3071

e. Wybrac¢ typ tarczy sterujacej - nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem odpowiedniego uktadu
tarczy. Zatwierdzi¢ wybor naciskajac przycisk oznaczony [SET].

f. Okresli¢ czy model wyposazony jest w stabilizator predkosci obrotowej wirnika glownego
[Governor]. Wcisna¢ odpowiednio przycisk [Yes] — tak lub [No] - nie.

[Governor]

Do you have a
Governor?

| ves JE No

g. Okresli¢ czy model wyposazony jest w silnik ze sterowaniem iglica gaznika [Needle Control].
Wecisna¢ odpowiednio przycisk [Yes] —tak lub [No] - nie.

[Needle Controll

Do you have a
Heedle Control?

| ves JE No

h. Okresli¢ czy model wyposazony jest w silnik ze sterowaniem sktadem mieszanki [Fuel
Mixture]. Wcisna¢ odpowiednio przycisk [Yes] — tak lub [No] - nie.

[Fuel Hixture]
Do you have a

Fuel Hixture Control?

| ves JE No

i. Wys$wietlona zostanie mapa kanalow [Channel Function] - obrazujaca przypisanie drazkow
sterujacych nadajnika do poszczegolnych funkcji sterowania modelu. W celu zaakceptowania
listy, bez wprowadzania zmian (zalecane w poczatkowym okresie uzytkowania nadajnika ) - w
polu wyboru ,,Sure?” wybrac¢ opcje [Yes] — tak. Szczegdtowe informacje dotyczace tej funkcji,
zamieszczone sg na str. 69 instrukcji.
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[Channel Function]
AT FHAL chs GYRO-MULL oo AUXI-HULL

e ELEY: J2 w8 PITC:J3 ST
0a THRO:J3 o AUX1:NULL T
cu RUDD:J1 o AUX2:NULL | (Yes) (No)

J. W celu powrotu do menu [Model Type], dwukrotnie nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych
drzwi.

[Hodel Typel] +[g
Model Hing Tail

lﬁ ( 1anE ) ( Normal )
| [ NONE )

Zegary.

Nadajnik Aurora wyposazony jest w trzy niezaleznie dziatajace zegary. Zegar gtowny INTEG-T
oraz dwa zegary pomocnicze oznaczone odpowiednio Timer 11 Timer 2.

W pierwszej kolejnosci przedstawiony zostanie sposob programowania zegar6w pomocniczych
Timer 11 Timer 2. Programowanie zegara gtownego przedstawione jest w dalszej czg$ci instrukcji.

Programowanie zegarow Timer 1 i Timer 2.

Podstawowe wlasciwosci systemu zegarow.
® Mozliwo$¢ uruchomienia jednego z zegaréw lub obu zegarow - jednoczes$nie.
Ustawianie warto$ci poczatkowej wskazania.

[ J
®  Wybor sposobu odliczania c¢zasu - odliczanie biezace - odliczania wsteczne.
e  Wybor przetacznika uruchamiajacego zegary.

a. W celu zaprogramowania zegara z menu [System] wybra¢ funkcj¢ [Timer] lub na ekranie
glownym nadajnika nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem zegara Timer 1 lub Timer 2.

ETSED] Hodel] custom) [
(MDL Sel. ) MDL Type )| Timer ) Channel )
' rainer J| Sensor )| Power |

IMTEG-T 11:48:11 ! INTEG-T O4°45°42

Timeri -» Timer2 —> INH Timeri —> THI Timer2 —> INH
Time -> 0:00 Time -> 0:00 Time —» 0:00 Time -» 0:00
Mode -> DOHN Mode —> DOHN Mode -> DOHN Mode -> DOHN

Switch —-> NULL Switch —> NULL Switch —> HULL Switch —> HULL
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c. W linii oznaczonej Time nacisna¢ przycisk [0:00], po czym za pomoca przyciskow [+] i [-]
pola [RST] ustawi¢ warto$¢ poczatkowa czasu.

INTEG-T O4 46 52 a [Timer] INTEG-T D4:41:15 +[d
Timer2 -> INH ] Timerl -> ACT Timer2 -> INH

Time —» 0:[ Time —» 0:00 k ) Time —» 0:00 Time —» 0:00
Mode —> DOHM Mode —> DOHM y ‘ Hode —» LT Hode —> DOWN
Switch —> NULL |Switch —» NULL . Switch -> NULL |Switch —> NuLL [_UP_J

d. W celu zmiany sposobu odliczania czasu - w linii oznaczonej Mode - wybra¢ odpowiednio:
opcje DOWN - odliczanie wsteczne lub opcj¢ UP - odliczanie w przoéd. Domyslnie ustawione
jest odliczanie wsteczne.

e. W celu wybrania wytacznika uruchamiajacego zegar lub przypisania zegara do drazka gazu
nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

[Timer-1] OFF

IMTEG-T O4:47:47 "‘E
Timer2 -> INH
Time —»> 0:00 Time —» 0:00 Seitd
Mode -> DOHN Mode —> DoWN  WLEES
Switch —» Switch —> NULL

Suwitch : [IEE

f. Na ekranie posrednim wcisnaé przycisk oznaczony [SEL.].
Wyswietlona zostanie mapa przelacznikdw nadajnika Aurora. Jak to przedstawiono ponizej-
mozliwe jest przypisane zegara do dowolnie wybranego przetacznika lub do drazka gazu.

h. Naciskajac odpowiedni przycisk wybraé przetacznik. Dla przyktadu wybrany zostanie
przetacznik F.
I. Zatwierdzi¢ wybor naciskajac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

e Nalezy zwrdci¢ uwagg na rodzaj przelacznika: dwupozycyjny lub trdjpozycyjny.

e Przetacznik H - zwyczajowo wybierany jest do obstugi systemu instruktor-uczen lub do funkc;ji
,odcinania gazu”.

J. Przelaczajac wybrany uprzednio przetacznik F - zaobserwowaé zamiang wygladu pola
sygnalizacji stanu przetacznika. Mozliwe jest przypisanie funkcji wlaczania lub wytaczania
zegara do dowolnego potozenia przetacznika .

[Timer-1]10FF [0] +@M[Timer-1]0FF [1] [

<-OFF
Switch : 1§ -
W <-0FF |[ gEL . )

k. Po ustawieniu przetacznika F w pozycji ,, do siebie”- podswietlona zostanie dolna cz¢$¢ pola
sygnalizacji. Nacisna¢ przycisk oznaczony [OFF] .
I.  Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON] .

¥ <-OFF
<{§d| (oN)
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m. Przy powyzszym ustawieniu, przestawienie przelacznika F w potozenie ,,do siebie”-
spowoduje wiaczenie zegara.
n. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

[Timer-1] OFF

Switch = F

Sprzezenie zegara Timer 2 z drazkiem gazu.

Zaprogramowac¢ zegar Timer 2. W tym celu powtorzy¢ czynnosci z pkt. a - .
p. Na ekranie przedstawiajacym mapeg przetacznikow nadajnika nacisnaé przycisk [THR].

o

g. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
r. W polu sygnalizacji potozenia drazka gazu nacisna¢ przycisk oznaczony [<-OFF].

[Timer-210FF

Switch : THR

[Timer-210FF

Switch : THR

t. W polu sygnalizacji potozenia drazka gazu nacisna¢ przycisk oznaczony [0%6].

U. Przesuna¢ drazek gazu w potozenie jakiemu ma odpowiada¢ uruchomienie zegara.
Zaobserwowa¢ wskaznik potozenia drazka. Zalecane jest wybranie polozenia - nieco powyzej
polozenia ,,maty gaz” lub potozenia ,,stop” - dla silnika elektrycznego. Nacisnac przycisk
[SET].

Przy tak zaprogramowanym sprzg¢zeniu - zegar Timer 2 uruchamiany bgdzie przy przestawieniu
drazka gazu z potozenia minimum. Przestawienie drazka gazu w polozenie minimum spowoduje
zatrzymanie zegara.
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Zegar glowny INTEG-T.
Zegar umieszczony jest na ekranie gtdbwnym nadajnika i wskazuje czas catkowity - od chwili
wlaczenia nadajnika.

Zerowanie wskazania zegara glownego.
a. W menu [System] nadajnika nacisna¢ przycisk oznaczony [Timer].

Hodel-1 NORMAL 662

[NONAME-1] H H AFHSS INTEG-T 04°44°5]

Lo~

TNTEG-T +[d

Timer2 -> INH i TimerZ -> INH

Time —> 0:00 Time -» 0:00
Mode -> DOHN Mode -> DOHN R Mode -> DOHN Mode -> DOHN R
Switch —> E Switch -»> THR ((RST |Mswitch —> E Switch -> THR [[RST)

c. W celu wyzerowania zegara nacisna¢ przycisk oznaczony [RST].
d. W celu powrotu do menu [System] - nacisna¢ przycisk Exit —symbol otwartych drzwi.

Funkecja [Channel]. Przyporzadkowanie kanalow sterowania.

Menu funkcji zawiera list¢ wszystkich kanatow sterownia nadajnika (potozen drazkoéw
sterowniczych), wraz z przypisanymi do nich funkcjami sterowania (sterami) w modelu. Dzigki
funkcji [Channnel ], poprez zmiang przypisania kanatow, mozliwe jest dostosowanie w szerokim
zakresie sposobu sterowania modelm.

Dla przyktadu przedstawione zostanie przypisanie funkcji sterowania sktadu mieszanki [Fuel-Mix]
do kanatu #Ch 9.

a. W menu System wybrac¢ funkcje [Channel].
b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [AUX5:] - znajdujacy si¢ z prawej strony oznaczenia kanatu Ch 9.

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL].

[Channel Function] |
a1 AILE = J4 chs AUKT-NULL o GRS - NULL

e ELEV: J2 che FILHEE - MULL
ca THRO:J3 vl AT - MULL
cw RUDD = J1 che AL - MULL

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Fuel-Mix].

[Channel Select] CH-9 [

[ AILE ) ELEV )| THRO )[ RUDD )| GEAR )| FLAP )

(aILZ ) ELEZ )| THRZ )| RUDZ )| ABRK )| FLPZ )

EIEEEE
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e. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].

UWAGA'!
Menu zawiera 2 strony. W celu przejscia do strony 2 nalezy nacisna¢ przycisk oznaczony [1/2].

f. Po powrocie do menu funkcji [Channel Function] nacisna¢ przycisk [NULL] - widoczny z
prawej strony pola [Ch 9 Fuel].

i

[Channel Function] -
i AILE:-J4 chs ALUKT -WULL o Fuel -[([0E8

e ELEV: J2 che FILEE - MULL
ca THRO:J3 w1 AKX - MULL
chy RUDD = J1 cne ALK - WULL

g. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL].

h. Wybra¢ drazek sterowniczy, ktérym sterowany bgdzie sktad mieszanki. Zaréwno drazek
sterowania przepustnica, jak i drazek J3 - moga zosta¢ wykorzystane do wzbogacania lub
zubazania mieszanki podczas sterowania przepustnica. Nacisna¢ przycisk oznaczony [J3].

[Channel Control Select] CH-9

RS : NS

I. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
J. W celu powrotu do menu [System] nacisnac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Dzigki ,,otwartej” strukturze oprogramowania nadajnika Aurora, mozliwe jest
zaprogramowanie dowolnej konfiguracji uktadu sterownia. Najlepsza droga do poznania
wszystkich mozliwosci nadajnika jest eksperymentowanie z r6znymi ustawieniami uktadu
sterowania. Trudno bowiem - bez doswiadczen wlasnych — przesadzi¢, iz dana konfiguracja jest
mniej lub bardziej przydatna w praktyce.

Funkcja [Modulation]. Zmiana systemu modulacji sygnatu.

Funkcja [Modulation] umozliwia wybor jednego z trzech systemow modulacji sygnatu nadajnika:
FM PPM/N (modulacja czgstotliwosci, kodowanie PPM z ujemna polaryzacja impulsow), FM
PPM/P (modulacja czgstotliwosci, kodowanie PPM z dodatnia polaryzacja impulsow) lub systemu
Hitec QPCM (modulacja impulsowo kodowa). Funkcja nie jest dostgpna w przypadku gdy
zainstalowany jest modut radiowy na pasmo 2.4GHz.

UWAGA !
Nadajnik Aurora automatycznie rozpoznaje rodzaj zainstalowanego modutu radiowego, dlatego
automatycznie dostgpne jest odpowiednio zmodyfikowane menu programowania.
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Wymiana modulu radiowego pracujacego w pasmie 2.4GHz na modul 35 MHz (FM PPM/N,
FM PPM/P, Hitec QPCM).

UWAGA

Podczas programowania nadajnika, po wymianie modutu radiowego na modut FM PPM 35 MHz ,
nalezy w zalezno$ci od posiadanego odbiornika, wybra¢ dodatnia badz ujemna polaryzacje
impulséw PPM .

e QOdbiorniki firmy Hitec dostgpne sa zar6wno w wersji z dodatnia, jaki i z ujemna polaryzacja
impulséw PPM. Odpowiednia informacja, zamieszczona jest w dokumentacji lub na tabliczce
znamionowej odbiornika.

Odbiorniki firmy Futaba pracuja z ujemna polaryzacja impulséw PPM.

Odbiorniki firmy JR pracuja z dodatnia polaryzacja impulséw PPM.

Odbiorniki firmy Airtronics pracuja z dodatnia polaryzacja impulséw PPM.

Odbiorniki firmy Multiplex pracuja z dodatnia polaryzacja impulsow PPM.

Zamieni¢ modut radiowy SPECTRA 2.4 na modut SPECTRA PRO 35 MHz.

Zastapi¢ anteng na pasmo 2.4GHz antena na pasmo 35 MHz.

Wiaczy¢ nadajnik.

Na ekranie powitalnym nadajnika wybra¢ opcj¢ - nadawanie wylaczone - nacisnac przycisk
oznaczony [No].

oo

1.ACRO:NOMAKME-1
Please check frequency| (cHi11-72.010HHzZ )

Transmit?

e. Na ekranie gldwnym nadajnika nacisnac przycisk menu [System] — oznaczony symbolem
klucza narzedziowego.

Hodel-1 HORHMAL CH-11 59%

Gl R
TIFIER, 1 (DUWH)
2214
TIFIER: £ (DOWH)

0:z00

f. W menu [System] nacisna¢ przycisk oznaczony [Modulat] .

2| HodelY Custom

(MDL_Sel. )(MDL Type)( Timer )(Channel )

(Modulat ) TrimStep ) Trainer ) Freg Sel)
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g. W przypadku zastosowania odbiornika pracujacego z ujemng polaryzacja impulséw PPM -
wybraé opcje [PPM/N].

[Modulation] |

PPH/FP ‘ FPH/N I I QFCH |

h. W przypadku zastosowania odbiornika pracujacego z dodatnia polaryzacja impulsow PPM -
wybraé opcj¢ [PPM/P].

i. W przypadku zastosowania odbiornika pracujacego w systemie Hitec QPCM - wybra¢ opcje
[QPCM].

J.  Wyswietlona zostanie informacja o zmianie systemu modulacji. Dla przyktadu pokazana jest
zmiana systemu na PPM/N.

k. Potwierdzi¢ zmiang systemu modulacji, naciskajac przycisk [Yes].

[Hodulation]

Modulation Change To PPHAN
{Radio Stop)

| ves JE No

|.  Nacisna¢ widoczny z prawej strony ekranu przycisk oznaczony numerem i czgstotliwoscia
kanahu radiowego.

1.ACRO:NONAME-1

Please check frequency| (cH11-72.010HHZ )
Transmit?

m. Wyswietlona zostanie lista kanatow. W celu wyswietlenia dalszej czgsci listy - nacisnac
przycisk oznaczony [1/2].

[Frequency Select] America +[
[ 56-72.910 )| 57-72.930 )| 58-72.950 )
[ 59-72.970 J[ 60-72.990 |

Main Display Type : channel [

S

Wybra¢ kanat - naciskajac odpowiedni przycisk.

0. Upewnic€ sig, ze wybrana zostata wtasciwa czgstotliwos¢. Zaakceptowac zmiang - naciskajac
przyciski oznaczony [Yes]. Na ekranie glownym nadajnika widoczny begdzie symbol ,,On Air”
- potwierdzajacy uruchomienie nadajnika w trybie - nadawanie wlaczone - .

[Freguency Select]
Freguency Change To CH60-72.990MHz

{Radio Stop)

| ves JE No

p. Przed przystapieniem do lotow nalezy sprawdzi¢ zasigg dziatania aparatury.
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Wymiana modulu radiowego pracujacego w pasmie 35 MHz na modul 2.4GHz.

a. Zdemontowa¢ anten¢ na pasmo 35 MHz. Zamontowa¢ dolna cz¢$¢ anteny na pasmo 2.4 GHz.

b. Zdemontowaé¢ modut radiowy SPECTRA PRO i zamontowa¢ modut SPECTRA 2.4.

€. Zamontowac¢ gorng czgs¢ anteny na pasmo 2.4GHz.

d. Wiaczy¢ nadajnik.

e. Na ekranie powitalnym wybra¢ opcje - nadawanie wlaczone - naciskajac przycisk oznaczony
[Yes].

f. Na ekranie gtownym nadajnika widoczny bgdzie symbol ,,On Air” - potwierdzajacy
uruchomienie nadajnika w trybie - nadawanie wlaczone - .

Hodel-1 MNORMAL 7.8V

¢y IMTEG-T 03: 15: 40

b Ll e

rm———. TIMER 1 (DOWHY
. TIMER & (O0K

Funkcja [Trim Step]. Wybor wielkosci kroku trymerow.

Funkcja [Trim Step] umozliwia wybor wielkosci kroku trymowania - podstawowej wielkosci, o
jaka zmienione zostanie potozenie serwomechanizmu. Zmiana wielko$ci kroku dotyczy tak
jednokrotnego (sygnalizowanego krotkim sygnalem dzwigkowym) uzycia przycisku trymera, jak i
uzycia w sposob ciagty.

a. W menu System nacisnac przycisk oznaczony [TrimStep].

2| Hodel] Custom

'MDL Sel. J(HDL Type )l Timer ) channel )

(Modulat ) TrimStep ) Trainer ) Freq Sel )

b. W celu zmiany wielko$ci kroku trymowania - nacisnaé przycisk (oznaczony warto$cia cyfrowa)
widoczny z prawej strony wybrany trymer.

[Trim Stepl
312

12
12
12

c. Ustawi¢ odpowiednia warto$¢ za pomoca przycisku oznaczonego +RST-.
d. Po zakonczeniu nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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UWAGA'!
Warto$¢ kroku trymowania, moze by¢ zmieniana w zakresie 1 do 200. DomysInie ustawiona jest
wartos¢ 12.

Funkcja [Trainer]. System instruktor — uczen.

Dzigki zastosowaniu funkcji [ Trainer], mozliwe jest wszechstronne przystosowanie nadajnika
Aurora do praktycznej - nadzorowanej przez instruktora - nauki pilotowania modeli latajacych.

Podstawowe wlgsSciwosci systemu instruktor-uczen:

e Mozliwos¢ wprowadzenia - dla ucznia - petnej lub ograniczonej kontroli nad modelem -
poprzez okreslenie, ktore elementy sterowania dostepne sa dla ucznia.

e Mozliwos¢ procentowego ograniczenia zakresu sterownia, jakim dysponuje uczen, przy
zachowaniu petnego zakresu, jaki pozostaje do dyspozycji instruktora.

Nadajnik Aurora przystosowany jest do polaczenia z innymi nadajnikami Hitec przy uzyciu
wtykow typu: stereo (3.2 mm) lub DIN.

OSTRZEZENIE !

Uzywajac nadajnikow w systemie instruktor-uczen, nalezy zwroci¢ uwagg na:

e Zaprogramowanie nadajnika instruktora tak, aby mozliwa byla pelna kontrola nad modelem.

e Ustawienie w nadajniku ucznia rewerséw serwomechanizmoéw 1 trymerow, zgodnie z
ustawieniem w nadajniku instruktora. Sprawdzenie ustawien przed startem.

e Zalecane jest wyjecie z nadajnika ucznia modutu radiowego lub kwarcu.

Programowanie nadajnika Aurora do pracy w trybie - nadajnik instruktora - . Wybér
przelacznika aktywujacego tryb ucznia. Pozostale funkcje.

a. Z menu System wybra¢ funkcj¢ [Trainer].
b. W celu otwarcia menu funkcji, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Trainer]
Hix—>INH

c. Na ekranie konfiguracji przetacznika aktywujacego tryb ucznia, w polu oznaczonym Switch:

nacisna¢ przycisk [NULL].

[Trainer] OFF

Switch : fIEE

d. Nacisna¢ przycisk [SEL].
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e. Na ekranie mapy przetacznikow, wybrac przetacznik H, nadajac mu funkcj¢ przetacznika
wlaczajacego tryb ucznia.

f. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
g. Na ekranie konfiguracji przelacznika, nacisna¢ przycisk umieszczony w dolnym polu
oznaczonym [OFF].

[Trainer] OFF

Switch - H

h. W prawym dolnym rogu ekranu nacisna¢ przycisk oznaczony [ON]. W zaleznos$ci od
potozenia ( ON/OFF) przetacznika H, mozliwe begdzie wlaczenie trybu ucznia - wskazanie
(ON), lub przekazanie sterowania do nadajnika instruktora — wskazanie (OFF).

I. W celu powrotu do menu funkcji [Trainer], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

j. W celu zaprogramowania pozostatych ustawien funkcji [Trainer], w polu oznaczonym
MODE :ALL , nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem grotu strzalki.

[Trainer] OFF MODE: ALL (3 [0] @

Switch

SH-H,
(INH)

k. W celu wylaczenia spod kontroli nadajnika ucznia, wybranych funkcji sterowania, nalezy
nacisna¢ dolna c¢zg$¢ odpowiedniej kolumny - oznaczong symbolem OFF .

[Trainer] OFF HODE:STICKER [0] +@f [Trainer] OFF HODE:STICKER [0] »§
AILE  ELEV  THRO  RUDD AILE  ELEV  THRO  RUDD

=0 0 g okl 0.

I. W celu ograniczenia zakresu sterowania wybrana funkcja, jaki dostgpny bedzie dla ucznia,
nacisna¢ srodkowa cze$¢ odpowiedniej kolumny - oznaczona symbolem MIX.

[Trainer] OFF HODE:STICK[3 [0] +@
AILE  ELEY  THRO  RUDD

HDR .1hl1‘|: h
MIX
OFF

m. W celu zaprogramowania wielko$ci zakresu sterowania MIX dostgpnego dla ucznia, nacisna¢
przycisk oznaczony [SW-H].
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n.

W polu oznaczonym Mix Rate : Nacisna¢ przyciski [100%], a nastgpnie postugujac si¢
przyciskami przelacznika [RST], ustawi¢ wartos¢ 50%.

[Trainer] OFF

Switch - H
Hix Rate: [iliik;

Przy takim zaprogramowaniu funkcji, nadajnik instruktora, bez wzgledu na potozenie
przetacznika H, dysponowac¢ bedzie zakresem sterowania na poziomie 50%. Jednocze$nie
nadajnik ucznia, w zaleznosci od potozenia przetacznika H ( w nadajniku instruktora),
dysponowac¢ bedzie zakresem ograniczonym 50%0 lub zakresem pelnym 100%. Zatem
dziatanie opcji Mix Rate, sprowadza si¢ do stalej zmiany zakresu sterowania dla nadajnika
instruktora oraz do uruchomienia swego rodzaju miksera, pozwalajacego przetaczac zakres
sterowania dostgpny w nadajniku ucznia.

[Trainer] OFF

50k

Menu [Power Management System]. Zarzadzanie zasilaniem.

Przy uzyciu funkcji dostepnych w memu zarzadzania zasilaniem, mozliwe jest:

Wiaczenie i wytaczenie podswietlania ekranu nadajnika.
Automatyczne wylaczanie zasilania , w przypadku pozostawienia wtaczonego nadajnika.
Wybdr typu akumulatoréw zasilajacych nadajnika.

[Power Hanagement System] T |
Backlight : Always On (3 (Battery )

fiuto Power Off : Hever [

Z menu [System] wybra¢ funkcje [Power].
W celu zmiany sposobu podswietlania ekranu nadajnika, w polu oznaczonym Backlight
nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem grotu strzatki.

W celu aktywowania automatycznego wylaczania nadajnika, w polu oznaczonym Auto Power

Off nacisnac¢ przycisk oznaczony symbolem grotu strzatki.
W celu okreslenia typu akumulatorow zasilajacych nadajnika, nacisna¢ przycisk oznaczony
[Battery].

Zasilanie nadajnika z pakietu akumulatoréw typu Li-Po.

Napigcie nominalne pakietu dwoch akumulatoréw typu Li-Po potaczonych szeregowo (pakiet 2S)

wynosi 7.4 V. Nadajnik Aurora przystosowany jest do zasilania z pakietu typu 2S Li-Po.
Odpowiedzialno$¢ za bezpieczne uzytkowanie 1 wlasciwe sformatowanie pakietu, spoczywa na
uzytkowniku. Dla zachowania warunkow bezpieczenstwa, niezbgdne jest, aby na czas fadowania,
wyjac pakiet z obudowy nadajnika.
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OSTRZEZENIE !

W przypadku zainstalowania w nadajniku pakietu typu Li-Po, niedopuszczalne jest tadowanie
akumulatora za pomoca znajdujacej si¢ na wyposazeniu nadajnika tadowarki typu CG-545.
Ladowarka typu CG-545 przeznaczona jest wytacznie do tadowania akumulatorow typu NiMh.
Zignorowanie niniejszego ostrzezenia, moze doprowadzi¢ do powstania wielu powaznych
uszkodzen.

Wymiana akumulatora typu NiMh na LiPO.
a. W polu oznaczonym Battery Type : nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem grotu strzatki.

[Batteryl

Battery Type : Ni-Cd or Ni-Hh 3

b. Domyslnie prezentowana jest opcja zasilania nadajnika z akumulatorow typu NiCd lub NiMH,
0 napigciu znamionowym 7.2 V.

c. Potwierdzi¢ zmiang typu akumulatora na LiPO — w odpowiedzi na zapytanie Battery Change
to Li-Po ? nacisna¢ przycisk oznaczony [YES].

[Battery]

Battery Change to Li-Po

[ ves JE No

d. Uzywajac przyciskow [+] 1 [-] pola oznaczonego [RST], zmienié¢ prog zadziatania alarmu o
zbyt niskim napigciu zasilania nadajnika - z napigcia 6.0 V na napigcie 6.5 V. Mozliwa jest
zmiana warto$ci napigcia krokowo co 0.1 V.

[Battery]

Battery Type : Li-Po [3

0ff voltage : 6.0V L+ [RST] 3

e. Po dokonaniu zmiany, nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

Wielu producentéw nie zaleca roztadowywania ogniw typu Li-Po ponizej napigcia 3V na
pojedyncze ogniwo. Nie nalezy dopuszcza¢ do sytuacji, w ktorej zlozony z dwoch polaczonych
szeregowo ogniw LiPO, pakiet nadajnika Aurora, ulegal rozladowaniu do napig¢cia ponizej
6.0V.

Funkcja [Stick Mode]. Konfiguracja ukladu drazkow sterowniczych.

Za pomoca menu funkcji [Stic Mode], mozliwe jest okreslenie oraz tatwa do przeprowadzenia
zmiana uktadu drazkow sterowniczych, jaki bedzie wykorzystywany w nadajniku. Nadajnik Aurora
standardowo obstuguje cztery podstawowe konfiguracje znane jako: Mode 1, 2, 3 lub 4. Ponadto
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istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania 2 konfiguracji wlasnych uzytkownika. W USA
najpopularniejsza konfiguracja - stosowana przez 99% modelarzy, jest uktad drazkéw Mode 2.
Czes$¢ uzytkownikow preferuje jednak uktad Mode 1, a tylko nieliczni uktad Mode 3 lub 4.

UWAGA
W nadajnikach Aurora przeznaczonych dla odbiorcow w USA, fabrycznie zaprogramowany jest
uktad drazkow Mode 2.

a.
b.

Z menu System wybra¢ funkcje [MODE].
W menu [Stick Mode], za pomoca wlasciwego przycisku oznaczonego [MODE...], wybra¢
zadana konfiguracjeg.

[Stick Hode] +{

(HoDE 1 ) [ e =e | (_HODE 4 )

MODE 2 et} (el | (Hanual 1)
[ MODE 3 ) S (Manual 2)

W celu zaprogramowania jednej z 2 konfiguracji wtasnych, weisna¢ przycisk oznaczony
[Manual 1] lub [Manual 2].

[Stick Hode]lHanual 1

W celu przypisania konkretnych funkcji sterowania do poszczegdlnych kanatéw 1 drazkow
sterowniczych, nalezy nacisna¢ przycisk kanatu i drazka oznaczony odpowiednio symbolem
J1...J4, a nastgpnie przycisnaé przycisk oznaczony symbolem danej funkcji sterowania.
Czynno$¢ nalezy powtdrzy¢ dla wszystkich kanatow J1...J4.

W celu powrotu do menu System, nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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W celu zmiany uktadu drazkéw Mode 1 na uktad Mode 2, nalezy postugujac si¢ wkretakiem
krzyzowym, przekrgci¢ wkrety regulacyjne jak to pokazano na rysunku.

Menu [Information]. Identyfikacja nadajnika.

W menu [Infromation] dostgpne sa nastgpujace dane identyfikacji nadajnika;

Zaprogramowana przy pomocy funkcji [User Name] nazwa nadajnika.

Uwidocznione w polu ,,Version”, oznaczenie wersji aktualnie uzytkowanego oprogramowania.
Uwidocznione w polu ,,Area” oznaczenie pasma radiowego, w jakim pracuje nadajnik.
Unikalny numer fabryczny nadajnika, widoczny w polu ,,Product ID”.

W celu zaprogramowania nazwy uzytkownika nalezy;
a. W menu System wybra¢ funkeje [Info].
b. W menu [Infromation], nacisna¢ przycisk oznaczony [Rename].

[Information] |
User Name :

version @ ver. 1.¥¥ (&)
Product ID : 4294967295 [ Rename |

c. W menu [User Name], korzystajac z dostepnej klawiatury, wpisa¢ nazwe uzytkownika.

[User Hame] [ESC )
User Name : | |
{ E!' Shift )

' l'l Enter ! Del |

d. Po zakonczeniu wpisywania nacisna¢ klawisz [Enter].
e. W celu powrotu do menu System, nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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Funkcja [Frequency Select]. Wybor kanalu radiowego.

W nadajnikach wyposazonych w modut radiowy z synteza czgstotliwosci typu SPRCTRA PRO,
istnieje mozliwo$¢ wyboru kanatu radiowego (czgstotliwosci) przypisanego do aktywnego modelu.
W zaleznosci od modutu dostepny jest wybor z zakresu pasma 35 lub 72 MHz, tak dla systemu FM
PPM, jak i systemu QPCM. Funkcja nie jest dostepna dla nadajnikow wyposazonych w modut
radiowy AFHSS 2.4GHz.

a. W menu System wybra¢ funkcje [Freq Sel.].
b. Nalezy zwrdci¢ uwagg na pojawienia si¢ pola oznaczonego symbolem utamka [1/6]
oznaczajacego, iz zawarto$¢ listy kanatéw radiowych dostepna jest na 6-ciu stronach.

[Frequency Select]America +[f

RIS 12-72.030 )| 13-72.050 )

[ 14-72.070 ) 15-72.090 )| 16-72.110 )

[ 17-72.130 J_18-72.150 ) 19-72.170

c. Naciskajac przycisk oznaczony symbolem utamka, przej$¢ do strony 6 listy.

d. Za pomoca umieszczonego u dotu listy kanatow przetacznika - 0znaczonego [Main Display
Type : Frequency] poprzez naci$nigcie pola oznaczonego grotem strzatki, mozliwa jest
zmiana sposobu wyswietlania informacji o aktualnie uzywanym kanale radiowym. Informacja
ta widoczna jest na ekranie gtbwnym nadajnika. Zalecane jest wybranie opcji ,,Channel”.

[Frequency Select]America [
[ 56-72.910 )| 57-72.930 )| 58-72.950 |
[ 59-72_970 J 60-72.990 |

Main Display Type : Freguency (&

€. Zapomoca przycisku oznaczonego symbolem utamka, wybra¢ strong listy z Zadanym kanatem
radiowym, po czym stosownie do czg¢stotliwosci pracy zastosowanego w danym modelu
odbiornika, dokonaé¢ wyboru kanatu naciskajac odpowiedni przycisk

f. Zatwierdzi¢ zmiang kanatu (czgstotliwosci), naciskajac przycisk oznaczony [YES].

[Frequency Select]
Freguency Change To CH&e0-72.990MHz

{Radio Stop)

| ves JE No

g. Na ekranie powitalnym nadajnika (ekran nie jest tu pokazany), wybra¢ jeden z trybow -
nadawanie wlaczone- lub -nadawanie wylaczone- (W odpowiedzi na zapytanie Transmit?
wybra¢ odpowiednio przyciski [Yes] lub [No]), a nastegpnie po ukazaniu si¢ ekranu gldwnego
nadajnika, zweryfikowa¢ zmiang kanalu radiowego..

Menu [Sensor]. System telemetryczny.

W ramach technologii Hitec AFHSS 2.4GHz, mozliwe jest wyposazenie aparatury w system
telemetryczny oraz w uktad czujnikéw poktadowych zainstalowanych w modelu.
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[Sensor]

Sensors are not connected.

W niedalekiej przysztosci, na wyposazeniu aparatury Aurora, dost¢pna bedzie stacja czujnikéw
poktadowych oraz zestaw czujnikow. W celu uzyskania szczegétowych informacji o dostgpnym
wyposazeniu telemetrycznym prosimy odwiedzi¢ witryng internetowa www.hitecrcd.com.

CZES,C' 5. MENU [MODEL]. FUNKCJE SPECJALNE. FUNKCJE )
WSPOLNE DLA MODELI SAMOLTOW, SZYBOWCOW i SMIGLOWCOW.

PORADA

W tym miejscu, raz jeszcze zachgcamy, aby przed przystapieniem do programowania z uzyciem
funkcji dostgpnych w menu [Model], zapozna¢ si¢ z metoda uproszczonego programowania
modeli, przedstawiona w czgsci 2 1 3 instrukcji. Przyswojenie zawartych tam podstawowych
informacji nie powinno zaja¢ wigcej niz 20 minut, a moze w znacznym stopniu uproscic i
przyspieszy¢ nauke¢ programowania aparatury.

wkx**Istotne wskazowki dotyczace programowania.*****

Uzycie funkcji blokowania sterowania przepustnica [THRO Lock] - blokady gazu.

THED Loek

yuY

Uruchomienie nadajnika w trybie -nadawanie wlaczone- pozwala, aby podczas programowania
obserwujac powierzchnie sterowe modelu na biezaco $ledzi¢ wprowadzone zmiany. Zalecane jest
wowczas uzycie funkcji blokady gazu - ze wzgledow bezpieczenstwa dla uniknigcia skutkow
przypadkowego uruchomienia silnika modelu. . W celu wlaczenia blokady sterowania przepustnica
nalezy — na ekranie gtéwnym nadajnika - nacisna¢, po czym przytrzymac przez 2 sek. przycisk
oznaczony sylwetka modelu. Powoduje to naprzemiennie wiaczenie i wytaczenie blokady.

Uzycie funkcji [Reset].

W nadajniku wyposazonym w komputer, szczegolnie tak ztozonym jak Aurora, nietrudno o
popetnienie bledu podczas programowania ustawien modelu. W przypadku pojawienia si¢
trudnosci lub jezeli zaprogramowane dla wybranego modelu ustawienia nie spetniaja naszych
oczekiwan, nalezy rozwazy¢, czy nie rozpoczaé programowania modelu ponownie od podstaw.
Pojemno$¢ pamigei nadajnika, pozwala na zapamigtanie ustawien dla 30 modeli. Rozpoczgcie na
NOWO procesu programowania lub postuzenie si¢ funkcja [Reset] dostgpna w menu [System]
[MDL sel.] - prowadzi co prawda do utraty zaprogramowanych wcze$niej ustawien, nie mniej w
90% przypadkow pozwala na skuteczne rozwiazanie zaistniatego problemu.

W przypadku ztozonych - wymagajacych skomplikowanych ustawien modeli, zalecane jest
systematyczne zapisywanie konfiguracji poprzez uzycie funkcji [Copy] dostgpnej w menu
[System] [MDL sel.]
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Przypisanie przelacznikow.

Czgsto, w menu danej funkcji, w polu oznaczonym Swich, wys$wietlana jest wartos¢ NULL
oznacza to , iz zaprogramowane ustawienie przyjmuje dla danego modelu stata warto$¢ lub na state
wiaczona zostaje okre§lona funkcja sterownia. Dzigki przypisaniu do wybranego przelacznika -
mozliwe jest jednak wiaczanie i wylaczanie danej funkcji, a w przypadku przypisania do
przetacznika trdjpozycyjnego - mozliwy jest wybor trzech réznych zaprogramowanych uprzednio
wartosci. W przypadku przypisania wybranej funkcji sterowania do potencjometru, mozliwe jest
dokonywanie zmiany wybranej wielkosci w sposob ciagly. Na przyktad, dla funkcji [Camber],
mozliwa jest ptynna modyfikacja geometrii profilu skrzydta. Szczegotowy opis roznych sposobow
przypisania funkcji sterowania do wytacznikow zamieszczony jest na str. 84 instrukcji.

Programowanie faz lotu [Flight Conditions].

Mozliwo$¢ zdefiniowania réznych faz lotu jest jedna z najbardziej zaawansowanych metod
programowania, jakie dostepne sa w nadajniku Aurora, pozwalajaca jednoczesnie na maksymalne
wykorzystanie wielu roznych konfiguracji modelu. Sugerujemy, aby przy poznawaniu
poszczegbdlnych funkcji programowania, zwroci¢ szczegdlna uwage na to, jak zaprogramowanie
réznych faz lotu, zmieni¢ moze sposob ich dziatania. Na szczeg6lng uwage zashuguje mozliwosé
przypisania wybranej funkcji sterowania statusu C (ang. combined — funkcja powiazana) lub
statusu S (ang. separate — funkcja wydzielona). Okreslenie statusu dla poszczeg6lnych funkcji
sterowania, znaczaco zwigksza mozliwo$ci wykorzystania wielu réznych ustawien.

Regulacja wybranego serwomechanizmu lub kanalu sterowania.
Przy wykonywaniu regulacji dostgpne sa trzy metody wyboru konkretnego kanatu sterowania lub
serwomechanizmul.

e Poprzez ustawienie wybranego drazka sterowniczego - w potozeniu dla ktérego
przeprowadzona ma zostac¢ regulacja (lewo, prawo, géra dot). W przypadku wlaczenia
instalacji w modelu, pozwala to obserwowac na biezaco wprowadzone zmiany.

e Jezeli dana czynno$¢ obstugiwana jest za posrednictwem pojedynczego serwomechanizmu -
poprzez naci$nigcie przycisku oznaczonego symbolem % i1 wielko$cia wychylenia dla
wybranego kierunku serwomechanizmu.

e Poprzez naci$nigcie przycisku oznaczonego skrotem nazwy wybranego kanatu sterowania, co
umozliwia jednoczesna regulacje dla obu kierunkoéw wychylenia.

5.1. FUNKCJE SPECJALNE.

Folder uzytkownika [Custom].

W nadajniku Aurora, oproécz dwu podstawowych zestawow funkcji programowania zawartych w
menu [System] i w menu [Model], dostgpne jest menu folderu uzytkownika [Custom].

Zawartos$¢ folderu tworzona moze by¢ przez uzytkownika w trakcie programowania modelu.
Intencja wprowadzenia folderu uzytkownika jest mozliwos$¢ utworzenia, zawartego na jednym
ekranie, zestawu maksymalnie 12 funkcji najczegsciej uzywanych podczas programowania ustawien
modelu.

a. W celu edycji zawartosci folderu uzytkownika - na ekranie gléwnym nadajnika, nacisnaé
przycisk oznaczony symbolem katalogu.
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TIMER £ (OOWHD
—

b. Nacisna¢ przycisk zaktadki [Custom]. Wyswietlana nazwa folderu zmieniona zostanie na [Edit].

System] Hodel TIETEE] i [ sustem] Hodel [N +[d

C. Zawarto$¢ menu uzytkownika tworzona bedzie poprzez skopiowanie funkcji zawartych w menu
[Model] oraz menu [System]. W ramach niniejszej prezentacji wybrane zostanie menu [Model].

d. Naciskajac kolejno przyciski z oznaczeniem danej funkcji - wybrac zestaw, jaki skopiowany ma
zosta¢ do folderu uzytkownika. Wybrane pola zostana pod§wietlone. Dla przyktadu wybrane
zostaty funkcje [AIL->Rud] oraz [P.Mixes].

e. W celu zapamigtania wybranego zestawu funkcji nacisna¢ przycisk zaktadki [Edit].

f. Powtornie nacisnac przycisk zaktadki [Edit]. Wyswietlana nazwa folderu zmieniona zostanie na
[Custom].

g. Dzigki tak utworzonej zawartos$ci folderu uzytkownika mozliwy jest bezposredni dostep do
najczesciej uzywanych funkcji, bez potrzeby otwierania menu [System] lub [Model].

h. W celu skasowania zawartosci folderu uzytkownika nalezy nacisna¢ przycisk zaktadki
[Custom]. Wyswietlana nazwa folderu zmieniona zostanie na [Edit]. Nacisna¢ przycisk
oznaczony [Reset].

Hudel" Ed1t ] m - ] [ sustem] Mode !l TIETG +[f
im ) (ATL—>RUD J( P.Hixes )

Opcja regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

W nadajniku Aurora do wielu funkcji sterowania oraz do mikseréw przypisany moze zostac¢
przetacznik. Dla wielu funkcji - w menu konfiguracji przetacznika - dostgpna jest opcja regulacji
precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function]. Niezaleznie od przypisanego do danej funkcji
przelacznika - do opcji [Adjust Function] przypisany moze zosta¢ jeden z trymerow
pomacniczych LT, CT, RT lub jeden z dwu potencjometréw bocznych LS, RS.

[Aileron Differential Adjust]
Switch :=HULL

oo mmpp  HHEE [ HEHH
aEp '

Jezeli podczas programowania funkcji sterowania wybrana zostala opcja regulacji precyzyjne;j
[Adjust Function], to za pomoca przycisku trymera pomocniczego - przypisanego do tej opcji -
istnieje mozliwo$¢ natychmiastowego wywotania ekranu regulacji precyzyjne;.
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UWAGA!

Jezeli do wybranego trymera pomocniczego przypisane zostaly opcje regulacji precyzyjnej [Adjust
Function] - dla kilku funkcji sterowania, to uzycie przycisku trymera precyzyjnego spowoduje
wyswietlanie menu [Adjust] zawierajacego zestaw tych funkcji sterownia. Aby wywotaé ekran
regulacji precyzyjnej dla wybranej z menu [Adjust] funkcji - nalezy nacisna¢ jeden z
wyswietlonych przyciskow.

Wybor i przypisanie przelgcznika do funkcji sterowania.

W nadajniku Aurora dla wielu z funkcji sterowania istnieje mozliwos¢ przypisania przetacznika,

za pomoca ktorego mozliwe jest wlaczanie lub wylaczanie danej funkcji sterowania lub
dokonywanie wyboru jednej z kilku wartosci, jakie zostaty zaprogramowane dla danej funkcji
sterowania. Na przyktad: wybodr jednego z zakresOw sterowania - zaprogramowanego przy uzyciu
funkcji podwodjnego zakresu sterowania D/R lub jednej z charakterystyk wyktadniczych sterowania
- zaprogramowanej przy uzyciu funkcji EXP.

Opis procedury wyboru przetacznika przedstawiony zostanie szczegoétowo w tej czgsci instrukeji.
Pozwoli to unikna¢, wielokrotnego powtarzania opisu procedury, podczas prezentacji
poszczeg6lnych funkcji sterowania.

Status NULL funkcji sterowania.

Czgsto w menu danej funkcji, w polu oznaczonym Swich, wyswietlana jest wartos¢ NULL -
oznacza to , iz zaprogramowane ustawienie przyjmuje - dla danego modelu - stala wartos¢ lub na
state wlaczona zostaje okreslona funkcja sterownia. Dzigki przypisaniu do wybranego przetacznika,
mozliwe jest jednak wlaczanie 1 wylaczanie danej funkcji, a w przypadku przypisania do
przetacznika trojpozycyjnego, mozliwy jest wybor trzech r6znych zaprogramowanych uprzednio
warto$ci. W przypadku przypisania wybranej funkeji sterowania do potencjometru obrotowego,
mozliwe jest dokonywanie zmiany wybranej wielkosci w sposob ciagly. Na przyktad: przy uzyciu
funkcji [CAMBMIX] mozliwa jest ciagta (ptynna) modyfikacja geometrii profilu skrzydta.

Podczas programowania ustawien funkcji sterujacych, korzystajac z ponizszego schematu,
nalezy podjac¢ decyzje dotyczaca wyboru przelacznika.

Czy potrzebne jest przypisanie przelacznika do danej funkcji ?

A 4 A 4

/ Tak \ / Nie \

Jezeli istnieje potrzeba Jezeli dana funkcja ma by¢
wlaczania 1 wytaczania danej stale aktywna lub
funkcji lub jezeli potrzebne wystarczajace jest aby do
jest przetaczanie pomigdzy danej funkcji sterujace;,
kilku warto$ciami przypisana byla na state tylko
zaprogramowanymi dla danej jedna warto$¢.
funkcji sterujace;.

- ) - )
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Wybor przelacznika dwu- lub tréjpozycyjnego.

Nadajnik Aurora, wyposazony jest w przetaczniki dwupozycyjne oraz w przetaczniki
trojpozycyjne. Przetaczniki dwupozycyjne stuza do wtaczania lub wytaczania wybranych funkcji
sterowania. Przetaczniki tréjpozycyjne przeznaczone sa do wyboru jednej z trzech wartosci -
zaprogramowanej dla danej funkcji sterowania.

Wlaczanie i wylaczanie funkcji sterowania.

Jezeli do przetacznika dwupozycyjnego przypisana jest funkcja, dla ktérej zaprogramowane zostato
tylko jedno ustawienie, to wowczas - po wiaczeniu tej funkcji - ustawienie to bedzie
automatycznie zastosowane. Dla przyktadu: jezeli do wytacznika dwupozycyjnego, przypisana
zostata funkcja miksera lotek i steru kierunku [AILE to RUD Mix], to wlaczenie miksera
spowoduje jego dziatanie, przy takim stopniu sprz¢zenia lotek i steru kierunku, jaki zostat
uprzednio zaprogramowany.

Programowanie wielu ustawien dla danej funkcji sterowania.

Niektore funkcje sterowania - na przyktad funkcja podwoéjnego zakresu sterowania D/R -
umozliwiaja zaprogramowanie kilku r6znych ustawien - przypisanych do réznych potozen
wybranego przetacznika. Tak na przyklad: uzycie trojpozycyjnego przetacznika - umozliwia wybor
jednego z trzech zakresOw sterownia (trzech réznych zakreséw wychylen steru),
zaprogramowanych uprzednio dla funkcji podwojnego zakresu sterowania D/R.

Przypisanie przelacznika dwupozycyjnego dla wlaczania i wylaczania funkcji sterowania.
Dla przyktadu: przedstawione zostanie przypisanie przelacznika dwupozycyjnego - dla wlaczania i
wylaczania funkcji miksera lotek i steru kierunku.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [AIL-RUD].
b. W celu wyswietlenia menu funkcji miksera, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT] .

[AILE to RUDD Mix]
Hix->INH

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

[AILE to RUDD Mix]

Mix: On MORMAL C|

Rate L:FEIFA EXP: 0%
R:+30% 05T: 0%

\+ [RST| -

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

[AILE to RUDD Mix] HORHAL

Switch - OJIOE
T.App - INH
fAdjust Function
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e. Dla przyktadu: do wlaczania funkcji miksera wybrany zostanie przetacznik oznaczony na
schemacie jako A. Nacisna¢ przycisk oznaczony [A].

f. W celu powrotu do menu funkcji miksera, nacisna¢ przycisk EXit — symbol otwartych drzwi.
g. W polu sygnalizacji stanu wytacznika, nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
h. W prawym rogu ekranu, nacisna¢ przycisk oznaczony [OFF].

[AILE to RUDD Hix]NORHAL [0] »§
A <]

: INH .

Adjust Function <-OFF | [OFF)

[1] -0

¥{—DFF
= THH P
Adjust Function <HUHH| [oN)

J. W prawym rogu ekranu, nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].

k.Zmieniajac potozenie przetacznika A nadajnika, zaobserwowaé zmiany widoczne w polu stanu
przelacznika. Potozenie przetacznika sygnalizowane jest dodatkowo pojawieniem si¢ pola
oznaczonego odpowiednio [O] lub [1].

Przypisanie przelacznika trojpozycyjnego dla przelaczania réznych wartosci funkcji
sterowania.

Dla przyktadu: przedstawione zostanie przypisanie do przetacznika trdjpozycyjnego, trzech
réznych zakresOw sterowania lotkami.

UWAGA'!
W ten sam sposob, mozliwe jest przypisanie do przetacznika dwupozycyjnego dwoch rdéznych
wartosci - zaprogramowanych dla wybranej funkc;ji.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [D/R&EXP].
b.Nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

[D/R & EXPINDRHAL H
AILE 3

Rate L:piiyd EXP: 0%
R:100% 0O5T: Ok
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c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

[D/R & EXP]INORMAL

Switch : §IEE

d. Dla przyktadu: wybrany zostanie przetacznik C.

e. W celu powrotu do menu funkcji [D/R&EXP], nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych
drzwi.

f. Po ustawieniu przelacznika C w potozenie ,,0d siebie” — potozenie [0], nacisnaé przycisk
oznaczony [Rate] tak, aby pod$wietlone zostaty oba pola [100%] - lotki lewej i prawej.

g. Uzywajac przycisku [+] pola [RST], ustawi¢ wartos¢ 125%, dla obu lotek.

[D/R & EXPINORMAL C]
AILE (3

Rate L:jbasys EXP: HE
(iH125% I]ST

h. Pomijajac potozenie srodkowe, przesunac przetacznik C w potozenie ,,do siebie” - potozenie [2].

[D/R & EXP]INORMAL C]
AILE (3

Rate L:pluirs EXP: EIE
(iH100% I]ST

i. Pozostawiajac przelacznik C w potozeniu [2], za pomoca przycisku [+] pola [RST] ustawic
warto$¢ zakresu wychylenia lotek rowna 75%.

[D/R & EXP]HNORHAL C]
AILE 3

Rate L:@¥E¥1 EXP: IH
R:EEEY] 057:

GD d

J. Teraz - za pomoca przetacznika C - mozliwe jest wybranie jednej z trzech wielkosci zakresu
sterowania lotkami: 125%, 100% lub 75%.
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UWAGA'!

Powyzszy przyktad pokazuje najprostszy sposob korzystania z wielu ustawien zaprogramowanych
dla tej samej funkcji. Bardziej wszechstronne wykorzystanie wielu ustawien mozliwe jest poprzez
zaprogramowanie kilku faz lotu i nadanie wybranym ustawieniom: statusu C — powiazane lub
statusu S — wydzielone.

W celu zmiany statusu nacisna¢ przycisk oznaczony [C] lub [S].

[DR & EXP]1NODRHAL [2] +@RI[D/R & EXP]NORMAL B
AILE 3 i AILE 3
Rate L:F¥s¥: EXP: 0% 1 Rate L:B¥s¥: EXP: OF

R:0E=¥4 O5T: OX

aED

R:0E=¥4 O5T: OX

aED

Szczegdtowe omdwienie procedury zmiany statusu funkcji sterowania przedstawione jest na str.
106 instrukcji.

Przypisanie przelacznika do funkcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust
Function].

Dzigki funkcji regulacji precyzyjnej, mozliwe jest wprowadzanie korekt dla zaprogramowanych
wcezesniej ustawien modelu. Korekty wykonywane moga by¢ na biezaco, rowniez podczas lotu
modelu. Dla przyktadu: przedstawione zostanie uzycie opcji regulacji precyzyjnej dla miksera lotek
1 steru wysokosci.

a. W menu [Model], wybra¢ funkcj¢ miksera lotek i steru wysokosci. Nacisna¢ przycisk oznaczony
[ALI->RUD].

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SW-A]. Widoczne w polu przycisku oznaczenie A - informuje, iz
do wlaczania 1 wylaczania miksera przypisano wytacznik, oznaczony na mapie przetacznikow
nadajnika literg A.

[AILE to RUDD Mix]
Hix: Off HORMAL C]

Rate L:+30% EXP: 0%
R:EEIFd 0ST: 0%

\+ |RST| -

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Adjust Function].

[AILE to RUDD Mix] NORMAL

fAd just Function

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
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e. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

[AILE to RUDD Mix Adjust]
Switch :HULL

rote gy N | N
aED '

f. Dla przyktadu: do wtaczania funkcji regulacji precyzyjnej dla miksera lotek i steru kierunku,
wybrany zostanie trymer pomocniczy LT.

g. W celu powrotu do menu funkcji regulacji precyzyjnej, nacisnaé przycisk Exit — symbol
otwartych drzwi.

h. Przy pomocy przyciskow [+] i [-] pola [RST] - zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ - zakres regulacji,
jaki dostgpny bedzie przy uzyciu trymera pomocniczego LT. Zmiany zakresu zobrazowane
zostang na wskazniku paskowym.

I. Naciskajac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi, przej$¢ do ekranu gldéwnego nadajnika.

J. Uzywajac przycisku trymera precyzyjnego LT - sprawdzi¢ dziatanie funkcji regulacji miksera
steru kierunku i lotek, obserwujac jednoczesnie wychylenia powierzchni sterowych w modelu.

Regulacja precyzyjna dla funkcji [Camber Mix] i funkcji [Launch] w modelu
szybowca.

Menu funkcji regulacji precyzyjnej dla funkcji miksera geometrii profilu skrzydta [Camber Mix]
oraz dla funkcji konfiguracji do startu [Launch] zawarte jest na kilku stronach. Umozliwia to
okreslenie zakresu regulacji precyzyjnej wychylenia - dla kazdej z powierzchni sterowych modelu
objetej dziataniem funkcji [Camber] i [Launch]. W celu okreslenia zakresu regulacji precyzyjnej
nalezy - w kolumnie oznaczonej symbolem danej powierzchni sterowej - nacisna¢ pole wartosci
procentowej zakresu, po czym ustawi¢ zadang wartos¢, postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola
[RST].

[Camber Mix Adjust] +[

AILE AILZ ELEY ELEZ FLAP FLPZ
+ilileyd +100%F +100%F +100F +100%F +100%
1

—pfiyd —100% -100% -100% -100% -100%

v+ |RST| -2 (SEL.)

Strona 2/2 menu regulacji precyzyjnej funkcji [Camber Mix].
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[Launch Adjust] |

AILE AILZ ELEY ELEZ FLAP FLPZ
+ilileys +100%F +100%F +100F +100% +100%
1

—pf¥q —100% -100% -100% -100% -100%

arED (SEL)

Strona 2/2 menu regulacji precyzyjnej funkcji [Launch].

Regulacja precyzyjna krzywej sterowania przepustnica [Throttle Curve] oraz
krzywej skoku [Pitch Curve] w modelu smiglowca. Trymer i regulacja
precyzyjna zawisu.

Dzigki wprowadzeniu regulacji precyzyjnej dla funkcji programowania krzywej sterowania
przepustnica (krzywej gazu) oraz krzywej sterowania skokiem ogdélnym (krzywej skoku), mozliwe
jest precyzyjne skorygowanie sterowania modelem §miglowca w stanie zawisu. Mozliwe jest
przeprowadzenie regulacji w locie, tak krzywej gazu jak i krzywej skoku. Regulacja krzywej skoku
przeprowadzona moze zosta¢ w dwu zakresach.

Doste¢pne warianty regulacji precyzyjnej krzywej gazu;
e Regulacja gazu w zawisie
e Regulacja gazu i skoku w zawisie

Dost¢pne warianty regulacji precyzyjnej krzywej skoku;
e Regulacja skoku w zawisie.

e Regulacja skoku w zakresie wigkszych wartosci.

e Regulacja skoku w zakresie mniejszych wartosci.

PORADA

Dzigki poznaniu i opanowaniu w praktyce sposobu przeprowadzania regulacji krzywych gazu i
skoku, mozliwe bedzie wszechstronne wykorzystanie mozliwosci modelu $migtowca, bez potrzeby
nabywania kosztownego wyposazenia dodatkowego. Mozliwe jest korzystanie tylko z wybranej
funkcji regulacji precyzyjnej, jak itaczne wykorzystanie kilu funkc;ji.

Programowanie opcji regulacji precyzyjnej dla funkcji krzywej gazu oraz funkcji krzywej skoku -
przebiega wedtug takiego samego schematu - dlatego tez, dla uniknigcia powtorzen w dalszej
czg$ci instrukcji, opis menu opcji regulacji precyzyjnej zaprezentowany zostanie jednokrotnie.

Programowanie opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

a. W celu aktywowania funkcji programowania krzywej gazu [Throttle Curwe] - nacisna¢
przycisk oznaczony [ACT].

b. Na ekranie menu funkcji [Throttle Curwe] - w polu oznaczonym Switch - nacisna¢ przycisk
[Null].

[Throttle Curvel
Mix—>INH

[Throttle Curve] +[
Mix: On HORMAL C)

Point-1 ACC: 0%
Rate: [ ,
ExP: INHCY €I 5+ (INH)
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c. Nacisna¢ przycisk opcji regulacji precyzyjnej oznaczony [Adjust Function].

[Throttle Curvel

Switch - QIEE
Adjust Function

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

e. Wyswietlone zostanie strona 1 menu regulacji precyzyjnej, przedstawiajaca funkcje¢ regulacji
gazu w zawisie. W celu przypisana wylacznika aktywujacego funkcje - nacisnaé przycisk
oznaczony [SEL.].

[Throttle Curve Adjust] 1/2
Switch :NULL MLl

core mam i s

f. Wybra¢ przetacznik, za pomocg ktorego wykonywana bedzie regulacja gazu w zawisie. Mozliwe
jest wybranie jednego z trymeréw pomocniczych LT, RT, CT lub jednego z potencjometrow
bocznych LS, RS. Nacisna¢ symbol wybranego przetacznika.

g. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

h. Za pomoca przyciskow [+]i [-] pola [RST], ustawi¢ pozadany zakres regulacji precyzyjne;.
[Throttle Curve Adjust] 1/2
Switch :RS Hover ing

Rote -[EGN | —
L+ [Rst] -3

i. Nastronie 2 menu przedstawiona jest funkcja regulacji precyzyjnej gazu i skoku w zawisie. W
celu zaprogramowania funkcji nalezy powtorzy¢ czynnosci opisane w pkt. d-h.

[Throttle Curve Adjust] 2/2 i
Switch :nuLL  Hovering with Pitch

Rote -[ET | —
acne

J. W celu powrotu do menu programowania krzywej gazu, nacisna¢ przycisk EXxit - symbol
otwartych drzwi.
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Metoda TRIM LINK — trymowanie zlozone. Opcja trymer6w polaczonych
[T.APP]. Opcja trymera wspélnego [Adjust to Trim].

Nowoczesne nadajniki komputerowe, wyposazone sa w system trymerow cyfrowych.

W nadajniku Aurora, dostgpne sa 4 state trymery cyfrowe - trymer sterowania przepustnica
(gazem) oraz trymery 3 gldwnych kanalow sterowania : kierunkowego (ster Kierunku),
poprzecznego (lotki) i podtuznego (ster wysokosci). Pomocne moze okazaé si¢ polaczenie
trymerow tak, aby za pomoca manipulatora jednego trymera, mozliwe byto wprowadzenie korekty
potozenia, dla wigcej niz jednego steru. W tym celu, w oprogramowaniu nadajnika Aurora
dostepna jest metoda programowania - metoda trymowania ztozonego TRIM LINK. W sktad
metody wchodza: opcja trymera wspolnego [Adjust to Trim] oraz opcja trymeréw
polaczonych [T.APP] .

Opcja trymera wspolnego [Adjust to Trim].

Opcja trymera wspolnego [Adjust to Trim] dostepna jest w menu trzech funkcji: gaszenia silnika -
[ Throttle Cut], modyfikacji zakresu sterowania przepustnica - [Idle Down] oraz sterowania
przepustnica w fazie autorotacji modelu $§miglowca - [Throttle Hold]. Dzigki zastosowaniu 0pcji
trymera wspolnego, mozliwe jest przeprowadzenie korekty ustawien dla wszystkich trzech
powyzszych funkcji - jedynie poprzez postugiwanie si¢ trymerem sterowania przepustnica.

Wilaczenie opcji trymera wspolnego dla funkcji [Idle Down].
a. W menu funkgji [Idle Down] w polu oznaczonym [Adjust to Trim] - nacisna¢ przycisk [INH].

[Idle Down]OFF

Switch : [EE
Adjust to Trim : INH

b. W celu aktywowania opcji, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT] ( ilustracja nie pokazuje
wygladu ekranu).
c. Odwrotne wykonanie powyzszych czynno$ci, spowoduje wylaczenie opcji trymera wspolnego.

Opcja trymerow polaczonych [T.APP].

Dzigki opcji trymerow polaczonych, mozliwe jest polaczenie dziatania trymerow dla dwu réznych
kanatow sterowania. Zastosowanie funkcji - ma istotne znaczenie — szczeg6lnie przy
programowaniu mikseréw. Programowanie opcji trymeréw potaczonych, przedstawione zostanie
na przyktadzie miksera steru kierunku i lotek. W konfiguracji domyslnej - trymer lotek oraz trymer
ster kierunku - dostgpne sa osobno. Zastosowanie opcji trymeréw potaczonych - pozwala na
jednoczesne wprowadzenie korekty wychylen lotek oraz steru kierunku. Uzycie trymera lotek,
spowoduje rownoleglte zadziatanie trymera steru kierunku.

a. W menu funkcji miksera steru kierunku i lotek w polu Switch - nacisna¢ przycisk oznaczony
[SW-A]. (Oznaczenie przycisku moze by¢ rozne - w zaleznos$ci od tego, czy do miksera
przypisany zostat wytacznik. Ilustracja odnosi si¢ do sytuacji, gdy do miksera przypisano
wylacznik A).

[RUDD to AILE Hix]
Hix: Off NORMAL C]

Rate L:EE0FE EXP: 0%
B:+30% 0O5T: 0%

\+ [RST| -
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b. W menu konfiguracji przetacznika (wyglad ekranu nie jest tu pokazany), w polu oznaczonym
T.App: nacisna¢ przycisk [INH] (pole przycisku zostanie wyrdznione), a nastgpnie w prawym
dolnym rogu ekranu nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT] (0znaczenie przycisku w polu T.App:
zmieni si¢ na ACT.

c. W celu wylaczenia opcji, w menu konfiguracji przetacznika, w polu oznaczonym T.App:
nacisnac¢ przycisk [ACT] (pole przycisku zostanie wyr6znione), a nast¢gpnie w prawym dolnym
rogu ekranu nacisna¢ przycisk oznaczony [INH].

Programowanie punktu granicznego (punktu odci¢cia) funkcji sterowania.
Opcja [Cut Position]. Opcja [Cut Function].

Dla wybranych funkcji sterowania, mozliwe jest zaprogramowanie punktu granicznego. W
zalezno$ci od wybranej funkcji sterowania, okreslenie punktu granicznego powoduje;

e okreslenie takiego potozenia drazka sterowniczego — opcja [Cut Position] - po przekroczeniu
ktoérego, dana funkcja sterowania moze zosta¢ wtaczona

e okreslenie takiego potozenia drazka — opcja [Cut Function] - po przekroczeniu ktorego, dana
funkcja sterowania zostaje wytaczona automatycznie.

Programowanie punktu granicznego, przedstawione zostanie na przyktadzie funkcji gaszenia

silnika [Throttle Cut] oraz funkcji konfiguracji startowej [Launch].

Programowanie punktu granicznego dla funkcji gaszenia silnika [Throttle Cut]. Opcja [Cut

Position].

a. Postepujac wedlug instrukcji zawartej na str. 123 - zaprogramowac funkcj¢ gaszenia silnika
[Throttlte Cut] oraz przypisac do niej przetacznik H. W menu konfiguracji przetacznika
nacisna¢ przycisk oznaczony [Cut Position].

[Throttle Cut]OFF

Switch @ HWULL
Adjust to Trim : INH

b. Poruszajac drazkiem sterowania przepustnica, zaobserwowaé na wskazniku paskowym, zmiang
potozenia punktu granicznego.

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [50%], znajdujacy si¢ z prawej strony wskaznika paskowego.
(Potozenie punktu granicznego jest zaprogramowane wstgpnie na poziomie 50%)

[Throttle Cut]lOFF

Switch - H
Adjust to Trim : INH
Cut Position

d. Przesuna¢ drazek sterowania przepustnica, na pozycje odpowiadajaca nowemu potozeniu punktu
granicznego. Sugerujemy zaprogramowanie potozenia na poziome 30% - w potozeniu ok. 1/3
zakresu ruchu drazka.

e. W celu zapamigtania wybranego polozenia, nacisna¢ przycisk oznaczony [SET]. W tym miejscu,
nalezy zwrdci¢ uwage na potozenie pol [OFF] (u gory) oraz [ON] (u dotu) wskaznika
paskowego. Przy takim zaprogramowaniu punktu granicznego, funkcja [Throttle Cut] - moze
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zosta¢ wlaczona tylko dla potozenia drazka sterowania przepustnica, w obszarze ponizej punktu
granicznego. Tylko przy takim potozeniu drazka sterowania przepustnica - naci$nigcie
przetacznika H - spowoduje ustawienie serwomechanizmu sterowania przepustnica w potozenie
powodujace zgaszenie silnika - zaprogramowane uprzednio dla funkcji [Throttle Cut].

[Throttle Cut]OFF [Throttle Cut]OFF

Switch = H Switch - H
fdjust to Trim = INH Adjust to Trim : INH
Cut Position Cut Position

Programowanie punktu granicznego dla funkcji konfiguracji startowej [Launch]. Opcja [Cut

Function].

a. Postepujac wedtug instrukcji na str. 130 - zaprogramowac funkcj¢ konfiguracji startowe;j
[Launch] oraz przypisa¢ do niej przetacznik D. W menu konfiguracji przetacznika w polu Cut
Function nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL].

[Launch] OFF

Switch = NULL

Cut Function : [
fAdjust Function

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL].
c. W ramach przyktadu - punkt graniczny zaprogramowany zostanie dla funkcji steru wysokosci.
Nacisna¢ przycisk oznaczony [ELEV].

[Stick Select]

(AILE JEE0a"

[ THRO )| RUDD

d. W celu powrotu do menu konfiguracji przetacznika, nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych
drzwi.
e. W polu Cut Function nacisna¢ przycisk oznaczony [ELEV].

[Launch] OFF

Switch : [}
Cut Function : ELEVY
fAdjust Function

f. Poruszajac drazkiem steru wysokos$ci, zaobserwowaé¢ zmiang potozenia punktu granicznego na
wskazniku paskowym.
Nacisna¢ przycisk oznaczony [100%], znajdujacy si¢ z prawej strony wskaznika paskowego.

[Launch] OFF

Switch - D
Cut Function : [SO&Y
fAdjust Function
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g. Przesuna¢ drazek steru wysokosci w potozenie odpowiadajace wybranemu punktowi
granicznemu. Dla przyktadu wybrano wartos¢ 75%, odpowiadajaca potozeniu drazka ,,od siebie”
(ster wysokosci w potowie zakresu wychylenia w dot).

[Launch] OFF

Switch - D
Cut Function : ELEY
Adjust Function

h. W prawej gornej cze$ci wskaznika paskowego, nacisnaé przycisk oznaczony [OFF].

[Launch] OFF

Switch :
Cut Function : ELEVY
Adjust Function

I. W prawym dolnym rogu ekranu, nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].

J. W tym miejscu, nalezy zwroci¢ uwagge na potozenie pol: [ON] (u gory) oraz [OFF] (u dotu)
wskaznika paskowego. Przy takim zaprogramowaniu punktu granicznego, jezeli funkcja
konfiguracji startowej [Launch] zostata wtaczona przy uzyciu przetacznika D, to przestawienie
drazka steru wysokosci - w potozenie powyzej punktu granicznego - Spowoduje automatyczne
wylaczenie funkcji [Launch]. W efekcie - jezeli w poczatkowe;j fazie startu z holu za
wyciagarka - klapy, lotki oraz ster wysokosci - ustawione zostaly w potozenie startowe
zaprogramowane przy uzyciu funkcji [Launch] , a w szczytowej fazie holowania - dla
wczepienia modelu - uzyto impulsu (w dot) steru wysokosci, to nastapi automatyczne wytaczenie
funkcji konfiguracji startowej [LLaunch].

2.2. MENU [MODEL]. FUNKCJE WSP()LNE DLA MODELI SAMOLOTOW
(ACRO), SZYBOWCOW (GLID) i SMIGLOWCOW (HELI).

Przedstawione ponizej funkcje, zawarte sa w menu [Model] nadajnika i znajduja zastosowanie przy
programowaniu ustawien modeli samolotow, szybowcoéw 1 Smiglowcow. W zaleznosci od
przebiegu procesu programowania 1 wyboru okreslonej konfiguracji modelu -

niektore z przedstawionych funkcji - moga by¢ niedostgpne. W celu przywotania menu [Model]
nalezy, na ekranie gtdwnym nadajnika, nacisna¢ przycisk oznaczony sylwetka modelu.

[P_Mixes ) Monitor )(S. Speed ) Fuel Hlx

[ FLAP_CON J( CAMBMIX ) ELE->CAM [ snapRoll |

_ﬁmmmmfumn>ﬂ£1mmaﬁ11

Pojawienie si¢ na ekranie przycisku zmiany strony [1/2] oznacza, iz menu zawiera wigcej niz jedna
strong. W zaleznos$ci od ztozono$ci konfiguracji wybranego typu modelu, menu zawiera 2 lub 3
strony.
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PORADA

Zalecamy, aby rozpoczaé¢ programowanie modelu, korzystajac z poszczego6lnych funkcji - w
nastegpujacej kolejnosci:

1. Odwroécenie kierunku ruchu serwomechanizmu [Servo Reverse].

2. Trymowanie precyzyjne [Sub Trim].

3. Programowanie potozen skrajnych serwomechanizméw [End Point Adjustment].

Funkcja [EPA]. Skrajne polozenia serwomechanizmu.

Za pomoca funkcji [End Piont Adjustment], mozliwe jest zaprogramowanie skrajnych potozen
dzwigni serwomechanizmu, tak dla wybranego, jak i dla obu kierunkéw ruchu serwomechanizmu.
Zastosowanie funkcji moze okazac¢ si¢ pomocne dla zapobiegnigcia blokowaniu lub uszkodzeniu
powierzchni sterowych i mechanizmow sterujacych modelu.

UWAGA

e Menu funkcji dostgpne jest na 2 stronach, nalezy zwrdci¢ uwagg na pojawienie si¢ przycisku
oznaczonego [1/2].
Zakres dziatania funkcji wynosi od 0% do 140% standardowego wychylenia.

e Uzycie funkcji [Sub-Trim] i funkcji [D/R], moze mie¢ wptyw na wartosci zaprogramowane
przy uzyciu funkcji [EPA].

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ programowania potozen skrajnych, naciskajac przycisk
oznaczony [EPA].

[End Point Adjustment] 1/2 +[

1 BILE e BELEY ocaTHROD ow BUDD s BILZ
L oefele¥y [0 100F H 100F L 100F L 100F

R 100% U 100k L 100% R 100% R 100k

v+ |RST| —4

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony numerem oraz symbolem wybranego kanatu sterowania.

c. Ustawi¢ drazek wybranego kanatu sterowania, w lewym skrajnym potozeniu. W odpowiednim
polu powinna zosta¢ podswietlona wartos¢ 100%.

d. Za pomoca przyciskéw [+] i [-], pola oznaczonego [RST], ustawi¢ pozadang wielkos¢ lewego
potozenia skrajnego serwomechanizmu.

e. Ustawié drazek wybranego kanatu sterowania, w prawym skrajnym polozeniu, po czym ustawié¢
pozadana wielko$¢ prawego polozenia skrajnego serwomechanizmu.

f. Powtorzy¢ powyzsze czynnosci, dla pozostatych kanalow sterowania.

g. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [D/R & EXP]. Podwdjny zakres sterowania. Wykladnicza
charakterystyka sterowania. Modyfikacja charakterystyki [OST].

Menu [D/R & EXP] zawiera trzy funkcje, pozwalajace na zasadnicza zmiang charakterystyki
sterowania. Jako pierwsza, przedstawiona bedzie funkcja D/R (ang. Dual Rate) - programowania
podwojnego zakresu sterowania, nastgpnie funkcja EXP (ang. Exponential) - programowania
charakterystyki wykladniczej. Na koncu przedstawiona zostanie metoda modyfikacji
charakterystyki sterowania przy wykorzystaniu funkcji [OST]. Metoda [OST] moze by¢ stosowana
w przypadku wszystkich kanalow, dla ktérych wyswietlany jest wykres charakterystyki sterowania.
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### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

Funkcje podwdjnego zakresu sterowania, charakterystyki wykladniczej sterowana,
modyfikacji [OST].

Funkcja podwdjnego zakresu sterowania - dzigki mozliwosci przypisania do niej przetacznika -
umozliwia zaprogramowanie dwoch lub trzech zakres6w maksymalnego wychylenia
serwomechanizmu - dla wybranego kanatu sterowania.

Funkcja programowania wyktadniczej charakterystyki sterowania - czgsto pomijana - wydaje si¢
by¢ jednak nieoceniona, szczegolnie dla poczatkujacych pilotow, kiedy to pomaga skorygowac
efekty niezbyt pewnego uzycia sterow. Szczego6lnie przydatne jest zaprogramowanie
charakterystyki wyktadniczej dla lotek i dla steru wysokosci.

Funkcja [OST] - stosowana zazwyczaj rzadziej niz dwie pozostale - daje mozliwo$¢ wprowadzenia
kolejnej modyfikacji. Zastosowanie funkcji powoduje ,,przesunigcie” charakterystyki sterowania -
wprowadzajac stata poprawke do liniowej zalezno$ci pomigdzy wychyleniem serwomechanizmu, a
ruchem drazka.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [D/R&EXP].

[D/R & EXP]INORMAL
AILE 3

Rate L:piuty] EXP:
R:100% O5T: 0%

Wybor przelacznika.

b. W celu przypisania do funkcji przetacznika, w polu Switch nacisna¢ przycisk oznaczony
[NULL]. Wybrany moze zosta¢ przetacznik 2 lub 3-pozycyjny, odpowiednio dla 2 lub 3
zaprogramowanych zakresdw maksymalnego wychylenia serwomechanizmu. Procedura wyboru
przetacznika przedstawiona jest na str.84 instrukcji.

c. W menu funkcji [D/R&EXP], postugujac si¢ przyciskiem oznaczonym symbolem grotu strzatki,
wybra¢ zadany kanal sterowania.

d. Przesunac i przytrzymaé, w potozeniu skrajnym, odpowiedni drazek sterowniczy. Uzywajac
przyciskow [+] i [-] pola [RST], ustawi¢ zadana wielko$¢ maksymalnego wychylenia
serwomechanizmu dla zakresu ograniczonego.

e. Ponownie przesuna¢ i przytrzymac drazek, tym razem w przeciwnym potozeniu skrajnym.
Uzywajac przyciskow [+] i [-] pola [RST], ponownie ustawi¢ zadang wielko$¢ maksymalnego
wychylenia serwomechanizmu dla zakresu ograniczonego - tym razem, dla przeciwnego
polozenia serwomechanizmu.

f. Tak zaprogramowany zakres ograniczony przypisany jest do wybranego w pkt. b przetacznika
oraz odpowiada wybranej uprzednio pozycji tego przelacznika. Zmiana polozenia przetacznika
spowoduje przywrocenie pelnego zakresu sterowania, co sygnalizowane jest wskazaniem
100%.

g. W tym miejscu, zalecane jest zaprogramowanie wyktadniczej charakterystyki sterowania. W tym
celu, nalezy w polu EXP nacisna¢ przycisk [0%]. Wybranie ujemnych wartosci spowoduje, iz
zalezno$¢ pomigdzy ruchem drazka sterowniczego, a wychyleniem serwomechanizmu - ulegnie
zmianie z liniowej na wyktadnicza. Zalecane jest ustawienie warto$ci — (minus)50% - tak dla
pelnego, jak i dla ograniczonego zakresu wychylen serwomechanizmow.
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h. W celu wprowadzenia dalszej modyfikacji charakterystyki sterowania, w polu oznaczonym
OST nacisnac¢ przycisk [0%]. Uzywajac przyciskow [+] i [-] pola [RST], wprowadzi¢ poprawke,
obserwujac jednoczesnie zmiang charakterystyki sterownia. Stosownie do potrzeb, wprowadzi¢
modyfikacjg charakterystyki, dla pozostalych kanaléw sterowania.

i. W celu zaprogramowania podwdjnego zakresu sterowania oraz charakterystyki wyktadniczej dla
pozostatych kanalow sterowania nalezy, za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki,
wybra¢ odpowiedni kanat.

J. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

e W nadajniku Aurora, mozliwe jest zaprogramowanie wielu kombinacji podwdjnego zakresu
sterowania i charakterystyki wyktadniczej. Jedynym sposobem na osiagniecie
satysfakcjonujacych wynikow, jest dobor przeprowadzony na drodze eksperymentu.

e Zaprogramowane dla r6znych kanatow wartoSci podwojnego zakresu sterownia D/R,
charakterystyki wyktadniczej EXP oraz modyfikacji wprowadzonej funkcja OST - moga
zostac¢ przypisane do jednego przetacznika lub warto$ci zaprogramowane dla réznych kanatow -
przypisane moga zosta¢ do osobnych wytacznikow.

e Podczas programowania poszczeg6dlnych wartosci funkcji, nalezy zwrdci¢ uwage na potozenie
przypisanego do danej funkcji przetacznika.

e Ustawienie charakterystyki wyktadniczej, przy zaprogramowaniu podwojnego zakresu
sterownia, pozwoli na petniejsze wykorzystanie mozliwo$¢ aparatury Aurora.

Funkcja trymowania precyzyjnego [Sub Trim].

Podczas instalowania w modelu ukfadu sterowania, nalezy tak dobra¢ dlugos$¢ ciggien i
popychaczy, aby dla spoczynkowych polozen sterow - kat, jaki tworzy rami¢ serwomechanizmu z
osia ciggna lub popychacza, byt mozliwie bliski 90°. Wprowadzenie niewielkich poprawek
potozenia dzwigni serwomechanizmu i steru, mozliwe jest przy pomocy funkcji [Sub Trim].

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [Sub Trim].

[Sub Trim]
o GEREE: O cs AILZ: O o GEAR: 0

g ELEY: O ce FLAP: O
cd THRO: O 1 FLP2: O

cw RUDD: O ct ELEZ2: 0 GD

b. Wybra¢ zadany kanat sterowania, naciskajac przycisk oznaczony symbolem nazwy.

c. W prawym dolnym rogu ekranu, uzywajac przyciskow [+] i [-] pola [RST], ustawi¢ odpowiednia
warto$¢, obserwujac jednoczesnie potozenie steru i dzwigni serwomechanizmu. W celu
wyzerowania warto$ci korekty, nacisna¢ srodkowa czgs¢ pola [RST].

d. W miarg potrzeb, powtorzy¢ powyzsze czynnosci dla wybranych serwomechanizmow.

e. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA !

Funkcja trymowania precyzyjnego, nie jest przeznaczona do wprowadzania znacznych korekt.
Jezeli, dla danego serwomechanizmu, niezbedne jest wprowadzenie korekty potozenia dzwigni,
wigkszej niz 40 krokow funkcji [Sub Trim] - nalezy przeprowadzi¢ regulacjg uktadu sterowania,
zmieniajac potozenie katowe dzwigni serwomechanizmu oraz dtugo$¢ ciggna lub popychacza.
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Funkcja [Servo Reverse]. Odwracanie kierunkow wychylen serwomechanizmu.

Funkcja [Servo Reverse], umozliwia zmiang kierunku wychylenia serwomechanizmu - w
stosunku do kierunku wychylenia drazka sterowniczego.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [Reverse].

[Servo Reverse] |
ar AILE: [T os AILZ: NOR s GEAR: NOR

oz ELEV: NOR s FLAP: NOR
w3 THRO: NOR o1 FLP2: NOR
ow RUDD: NOR s ELEZ: NOR REV

b. Poruszajac drazkami sterowniczymi, sprawdzi¢ kierunek wychylenia sterow w modelu. Aby
zamieni¢ kierunki wychylen serwomechanizmu - w stosunku do kierunkow wychylen drazka -
za pomoca przycisku oznaczonego [NOR] wybra¢ odpowiedni kanal, po czym nacisnaé przycisk
oznaczony [REV].

c. Potwierdzi¢ wybor. W polu oznaczonym Sure ? nacisna¢ przycisk [Yes].

[Servo Reverse] -
ar AILE: [ os AILZ: NOR s GEAR: NOR

0z ELEV: NOR asFLAP: NOR  ———— —
chd THRO: MWOR oo FLPZ2: HOR et
ow RUDD: NOR e ELEZ2: NOR | [Yes) (No)

d. W miarg potrzeb, powtorzy¢ powyzsze czynnosci, dla pozostatych serwomechanizmow.
e. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Servo Speed]. Regulacja predkosci ruchu serwomechanizmu.

Za pomoca funkcji [Servo Speed] mozliwa jest zmiana predkosci, z jaka porusza si¢ dzwignia
serwomechanizmu. Innym sposobem dokonania zmiany jest postuzenie si¢ opcja ACC, jaka
dostepna jest w menu wielu funkcji .

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

UWAGA'!

e Za pomoca funkcji [Servo Speed], mozliwe jest jedynie zmniejszenie predkosci.

e Mozliwe jest wprowadzenie zmiany - zardéwno dla jednego kierunku ruchu serwomechanizmu,
jak i dla obu kierunkow.

e Wartosci wprowadzonych zmian podawane sa w sekundach.

e Menu funkcji [Servo Speed] zawarte jest na 2 stronach, co sygnalizowane jest pojawieniem si¢
na ekranie przycisku [1/2].

e Dla r6znych faz lotu, programowane moga by¢ rdzne predkosci ruchu serwomechanizméow.
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a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [S. Speed].

[Servo Speed]
Hix—>INH

b. Aktywowa¢ funkcjg, naciskajac przycisk oznaczony [ACT].
c. Wybra¢ zadany kanal sterowania, naciskajac odpowiedni przycisk.

[Servo Speed]NORMAL  [H i
et HILE o ELEY a3 THRO oo RUDD  os ATLZ
LB D o H O L O

R 0O u o L O R 0O

v+ [RST| —4

d. Aby zwolni¢ dziatanie serwomechanizmu, uzywajac przyciskow (+) i (-) pola [RST], ustawic¢
odpowiednia wartosc.

e. W celu wyzerowania wprowadzonej uprzednio wartosci , nacisna¢ srodkowa czes¢ pola [RST].

f. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Servo Monitor]. Monitorowanie kanalow sterowania.

Przy pomocy funkcji [Servo Monitor], mozliwe jest graficzne zobrazowanie potozenia
serwomechanizmow, dla poszczeg6lnych kanatéw sterowania. Dzigki wyposazeniu funkcji w opcje
Auto Test, mozliwe jest automatyczne wymuszenie ruchu serwomechanizmow - bez potrzeby
poruszania drazkami sterowniczymi nadajnika.

UWAGA'!
Funkcja [Servo Monitor] pokazuje tylko te kanaty sterowania, ktore zaprogramowane zostaty w
aktualnie wywotanym z pamigci nadajnika (aktywnym) modelu.

a. W menu [Model], wybra¢ funkcj¢ [Monitor].
b. Poruszy¢ drazkami sterowniczymi, obserwujac jednoczesnie odpowiednie wskazniki paskowe.

[Servo Monitor]l  Test

Chi

c. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Korzystanie z opcji Auto Test.

a. W menu funkcji [Servo Monitor], w polu Test, nacisna¢ przycisk oznaczony [INH].

b. Uruchomiony zostanie automatyczny test wszystkich kanalow sterujacych.

C. Za pomoca drazka sterowania przepustnica, mozliwe jest zmniejszenie lub zwigkszenie
predkosci testowania.

d. W celu zatrzymania testu i powrotu do menu, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

e. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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Funkcja [Programmable Mixes]. Miksery programowane.

W nadajniku Aurora, dostepnych jest 8 programowanych mikserow. Z uwagi na to, ze w nadajniku
dostepnych jest 9 kanatéw sterowania, mozliwe jest utworzenie bardzo wielu konfiguracji uktadu
sterowania. Wykorzystanie miksera programowanego, przedstawione zostanie na przyktadzie
sterowania przepustnica (gazem) i steru kierunku. Wykorzystanie tak zaprogramowanego miksera,
pozwala na kompensacj¢ efektu samoczynnego skrgcania modelu, jaki wystepuje przy zwigkszaniu
predkosci obrotowe;j silnika. Efekt ten okreslany mianem ,,czynnika P (ang. P-factor),
spowodowany jest asymetria ciagu wytwarzanego przez topaty Smigta.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [P. Mixes].
b.

Nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem [INH].

[Programmable Hixes]

1N  5.Ind

2. INH 6. INH
3. INH f.INH
4. INH 8. INH

W celu wyswietlenia listy kanatow, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].
Wybra¢ sterowanie przepustnica (gazem), nacisnac przycisk oznaczony [THRO].

[Programmable HMix-1]1 >
[ AILE ) ELEY )[ THRO ) RUDD )| ATL? )
Chi Chl Chi Chi

[FLAP ) FLPZ ) ELE? )| GEAR )

Wybra¢ ster kierunku, nacisnaé przycisk oznaczony [RUDD].

[Prugrammable H1:~:—1] THHD—}-

( F’IILE ) ELE‘I.Il ) THRI] ) HI_IEID ) HILE )

ChE_ _Ch1 _ ChE_ hd

[ FLAP )[ FLPZ )[ ELEZ )| GEAR )

Nacisnac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

[P[:?graml_geable [?31:-:-1] _MTHH[I—;:;I;E]E

(AILE ) ELEY )( THRO )( RUDD )( ATLZ )

Chi Ch1 Chi Chi

[ FLAP )| FLPZ2 )[ ELEZ )| GEAR )
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g. Ponownie wyswietlona zostanie lista mikseréw. Wyroznione bedzie pole zaprogramowanego
miksera [THRO->RUDD].

[Programmable Mixes] (Select ) i
1 THREO—>RUDD 5.INH

2. INH 6. INH
3. INH . INH
4. INH 8. INH

h. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Select].

I. Dla tak zaprogramowanego miksera, kanat sterowania przepustnica jest kanatem nadrzgdnym i
zmiana potozenia drazka sterowania przepustnica, powodowa¢ bedzie wychylenie steru
kierunku. Zmiany potozenia drazka sygnalizowane bgda wyrdznianiem wielkosei [H] 1 [L], w
polu oznaczonym [Rate] oraz dodatkowo zobrazowane beda na wykresie. W uzupetnieniu
niezbedne jest zaprogramowanie pozadanego maksymalnego wychylenia steru kierunku.

[Programmable HMix-1]0N
THRO=RUDD HORHAL C|

REate H: 0% ACC: OF
L:EEE 0ST: 0%

n+ |RST| -2

Po ustawieniu drazka sterowania przepustnica w potozeniu [L], zaprogramowac warto$¢ 10%.
Po ustawieniu drazka sterowania przepustnica w potozeniu [H], zaprogramowac wartos¢ 10%.
Nacisna¢ przycisk modyfikacji charakterystyki sterowania, oznaczony [OST : 0%0].
. Zaprogramowac korektg o wielkosci 10%, obserwujac na wykresie zmiang przebiegu
charakterystyki sterowania.
n. W celu zmniejszenia szybko$ci dzialania miksera ( szybkosci ruchu serwomechanizméw) -
nacisnac¢ przycisk oznaczony [ACC : 0%]. Obserwujac stery modelu i eksperymentujac z
warto$ciami dodatnimi 1 ujemnymi - zaprogramowac pozadang szybkos$c¢.

3~ R

Przy tak zaprogramowanym mikserze, zwigkszenie predkosci obrotowej silnika (dodanie gazu)
spowoduje niewielkie wychylenie steru kierunku, co przeciwdziata¢ bedzie tendencji do skrecania
modelu.

Przypisanie przelacznika i opcji trymerow polaczonych T.App

0. W celuprzypisania przetacznika 2-pozycyjnego, za pomoca ktérego mozliwe bedzie wiaczanie
1 wylaczanie dziatania miksera, nalezy postgpowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 84. W
celu przypisania do przetacznika opcji T.App, postepowac zgodnie z instrukcja zawarta na str.
92.

p. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Fail Safe]. Tryb Opcja Awaryjna.

Tryb z Opcja Awaryjna, dostepny jest dla nadajnikéw pracujacych w systemie AFHSS 2.4 GHz lub
Hitec QPCM. Ze wzgleddw bezpieczenstwa zalecamy, aby opcja trybu awaryjnego, byta zawsze
wlaczona, a ustawienia zaprogramowane tak, aby model przyjal mozliwie bezpieczne potozenie -
silnik wytaczony, stery w potozeniu neutralnym, hamulce aerodynamiczne otwarte, zaczep holu
zwolniony.
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Zaprogramowanie Trybu z Opcja Awaryjna [Fail Safe] powoduje, iz w przypadku wystapienia
zaktocen lub przerwania lacznosci radiowej, nastapi automatyczne ustawienie serwomechanizmow
W zaprogramowanym uprzednio potozeniu.

UWAGA!
Programowanie Trybu z Opcja Awaryjna dla nadajnika pracujacego w systemie AFHSS 2.4GHz
przedstawione jest w Czg$ci 1 instrukcji .

Programowanie trybu z opcja awaryjna, dla nadajnika pracujacego w systemie Hitec
QPCM.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [FaiSafe].

b. Aby rozpoczaé programowanie Trybu z Opcja Awaryjna, nalezy nacisnaé przycisk oznaczony
[F/S].

[Fail Safel

Channel{All) : OFF

c. W tym miejscu, nalezy upewnic sig, iz nadajnik uruchomiony jest w trybie - nadawanie
wlaczone — wlaczona jest instalacja w modelu oraz wszystkie stery dziataja prawidlowo.

d. Uzywajac drazkoéw sterowniczych, ustawic¢ wszystkie stery modelu w potozeniu, jakie maja one
przyja¢ w sytuacji, gdy podczas lotu modelu wiaczy si¢ opcja awaryjna.

e. Nie zwalniajac drazkow sterowniczych, aktywowa¢ Tryb z Opcja Awaryjna. Nacisna¢ przycisk
oznaczony [SET].

[Fail Safe]

Channel{All) : F/S

f. W celu zapamigtania ustawien dla opcji awaryjnej, nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych
drzwi.

g. Sprawdzi¢ funkcjonowanie opcji awaryjnej - poprzez wyltaczenie nadajnika, zwracajac
jednoczesnie uwagg na potozenie, jakie przyjma stery w modelu.

Funkcja [Gyro]. Programowanie zyroskopu. Regulacja czuloSci, wlaczanie i
wylaczanie.

Zyroskopy najcze$ciej stosowane sa w uktadach sterowania modeli $migtowcow. Wiaczenie
zyroskopu w uktad sterowania wirnika ogonowego, zapewnia stabilizacj¢ potozenia modelu.
Zyroskopy stosowane moga by¢ takze w uktadach sterowania modeli samolotéw. W nadajniku
Aurora, mozliwe jest zaprogramowanie trzech r6znych konfiguracji Zyroskopu - okreslonych jako:
[GY-1], [GY-2]i [GY-3].

### Dzialanie funkcji moze ulegaé¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###
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UWAGA'!
Dla wlasciwego zaprogramowania czuto$ci, niezbgdne jest zapoznanie si¢ z danymi zawartymi w
dokumentacji technicznej danego zyroskopu.

Programowanie zyroskopu w modelu samolotu.

a
b.

Do obstugi zyroskopu wybrany zostanie pomocniczy kanat sterowania.
W menu [System], wybra¢ funkcje oznaczona [Channel].

B Hodel] custon I

HDL Sel. IIHDL THEE|| Timer IIEhannel )

TrlmStEEIITralner |I  Sensor |I " Power )
MODE |I Info. |

W menu listy kanatéw [Channel Function], nacisna¢ przycisk oznaczony [AUX1].

[Channel Function] +[f
ci AILE:-J1 chs GYRO-MULL oo AUXI-HULL

ce ELEV:J2 i PITC:J3

cd THRO:J3 cn |10 - WLILL

ey RUDD = J4 ot ALEE - WULL

Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].
W menu wyboru kanatu sterowania [Channel Select], nacisna¢ przycisk oznaczony [GY-1].

Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].

g. Nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

[Channel Function] |
ci AILE:-J1 s AILZ2:J1 cha AUXI tHULL

ce ELEV:J3 i ELEZ2:-J3

cta THRO:=J2 et [Fh ol - HULL

oy RUDD = J4 et ALEE - WULL

Z menu gtdéwnego przej$¢ do menu ustawien modelu. Nacisnaé przycisk oznaczony [Model].
Z menu [Model] wybra¢ funkcje [Gyro].

[ Hodel |'mm
Hunltur I's. Speed I FLAP COM ][ EHHEHI}{ l

ELE }EHHIISnagﬂullllﬂlrbrakEIIHUD —>AIL )
Gyro ]
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J. W celu aktywowania funkcji programowania czutoSci zyroskopu [Gyro Sensivity] nacisnaé¢
przycisk oznaczony [ACT].

[Gyro Sensitivityl
Mix—>INH

Wyboér przelacznika.

k. Dzigki przypisaniu do zyroskopu przetacznika 2 lub 3-pozycyjnego, mozliwe bedzie wybranie
- jednej z zaprogramowanych uprzednio - wartosci okreslajacej czuto$¢. Procedura wyboru
przetacznika opisana jest szczegbélowo na str.84 instrukcji.

I.  Postugujac si¢ danymi zawartymi w dokumentacji zyroskopu, zaprogramowa¢ wartosci
czutosci dla roznych potozen wybranego uprzednio przetacznika. Postugujac sig przyciskami
[+] i [-] pola [RST], zaprogramowac¢ zadane wartosci. Domyslnie ustawiona jest czuto$¢ 50%.

[Gyro Sensitivity]l NORMAL C|
GY—1:IE0E]

n+ [RST| —4

m. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

CZESC 6. MENU [MODEL]. FUNKCJE WSPOLNE DLA MODELI
SILNIKOWYCH (ACRO) i MODELI SZYBOWCOW (GLID).

Omowione zostang nastgpujace funkcje programowania, wspolne dla modeli silnikowych typu
ACRO oraz modeli szybowcoéw typu GLID. W zaleznosci od ustawien wybranych podczas
procedury tworzenia nowego modelu, niektore z wymienionych funkcji programowania moga nie
by¢ dostgpne dla aktywnego modelu (modelu - ustawienia ktorego sa aktualnie zatadowane do
pamigci operacyjnej nadajnika) .

Funkcja [FLT.COND]. Programowanie faz lotu.

Funkcja [Airbrake]. Hamulce aerodynamiczne

Mikser hamulcow aerodynamicznych i steru wysokosci [ABRK to ELEV Mix]
Mikser steru wysokosci i zmiany geometrii profilu skrzydta [ELEV to Camber Mix]
Mikser steru kierunku i lotek [RUDD to AILE Mix]

Mikser lotek i steru kierunku [AILE to RUDD Mix].

Funkcja [AIL DIFF]. Niesymetryczne wychylenie lotek

Mikser klapo-lotek [AILE to FLAP Mix]

Mikser zmiany geometrii profilu skrzydta [Camber Mix]

Mikser klap i steru wysokosci [Flap Control]

Mikser usterzenia typu V [V.Tail Mix]

Funkcja [AILEVATORY]. Podzielony ster wysokosci

Mikser skrzydta typu Delta [Elevon Mix]

Funkcja [Fuel Mixture]. Regulacja sktadu mieszanki

Funkcja [Throttle Cut]. Obroty minimalne i gaszenie silnika

Funkcja [T.Curve]. Programowanie krzywej sterowania przepustnica

Funkcja [Idle Down]. Modyfikacja minimum zakresu sterowania przepustnica
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Funkcja [Butterfly]. Konfiguracja do ladowania modelu szybowca

Funkcja [Snap-Roll]. Automatyczne wykonanie beczki szybkiej (Tylko modele silnikowe ACRO)

Funkcja [Motor Control]. Wiaczanie silnika elektrycznego w modelu motoszybowca (Tylko
modele szybowcow GLID)
Funkcja [Launch]. Konfiguracja startowa modelu szybowca. (Tylko modele szybowcoéw GLID)

Funkcja [FLT.COND]. Przewodnik programowania faz lotu modeli pltatowcow.

W przewodniku zawarto ogdlne wskazowki dotyczace programowania faz lotu dla modeli
silnikowych typu ACRO oraz dla modeli szybowcoéw typu GLID. Wybor

poszczegolnych opcji, jak i przypisanie do nich przetacznikow, wykonany moze zosta¢ na wiele
sposobow - stosownie do zamierzonego wykorzystania modelu.

Dostepnych jest 7 programowanych faz lotu oznaczonych od Cond-2 do Cond-8. Oprocz tego

dostepna jest faza standardowa oznaczona jako NORMAL. tacznie mozliwe jest zaprogramowanie

8 faz lotu, dla wybranego modelu.

UWAGA!

W trakcie lektury instrukcji nalezy zwrdci¢ uwage na informacj¢ w postaci:

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznos$ci od wybranej fazy lotu. ###
informacja pojawia si¢ w menu wielu funkcji programowania.

Nastepujace funkcje objete sa dzialaniem funkcji programowania faz lotu;

Funkcja [D/R & EXP]. Podwojny zakres sterowania. Wyktadnicza charakterystyka sterowania
Funkcja [Servo Speed]. Regulacja predkosci ruchu serwomechanizmu

Funkcja [Programmable Mixes]. Miksery programowane

Funkcja [Fuel Mixture]. Regulacja sktadu mieszanki

Funkcja [T.Curve]. Programowanie krzywej sterowania przepustnica

Mikser hamulcow aerodynamicznych i steru wysokosci [ABRK to ELEV Mix]
Mikser lotek i steru kierunku [AILE to RUDD Mix]

Mikser steru wysokosci i zmiany geometrii profilu skrzydta [ELEV to Camber Mix]
Mikser steru kierunku i lotek [RUDD to AILE Mix]

Funkcja [AIL DIFF]. Niesymetryczne wychylenie lotek

Mikser klapo-lotek [AILE to FLAP Mix]

Mikser zmiany geometrii profilu skrzydta [Camber Mix]

Funkcja [Launch]. Konfiguracja startowa modelu szybowca

Mikser klap i steru wysokosci [Flap Control].

Funkcja [Gyro Sensivity]. Wiaczanie, wytaczanie oraz regulacja czuto$ci zyroskopu.
Funkcja [Snap-Roll]. Automatyczne wykonanie beczki szybkiej

Mikser usterzenia typu V [V.Tail Mix]

Funkcja [AILEVATORY]. Podzielony ster wysokosci

Mikser skrzydta typu Delta [Elevon Mix]

UWAGA
Zaprogramowanie réznych faz lotu, nie jest warunkiem koniecznym do zaprogramowania - W
pelni przydatnego do lotu - modelu.
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Programowanie faz lotu.

W ramach przewodnika zaprogramowane zostana od podstaw dwie fazy lotu. Oprocz nowo
zaprogramowanych faz: oznaczonych Cond-2 i Cond-3, dostgpna jest faza standardowa,
oznaczona jako NORMAL. Dzigki przypisaniu przetacznika, mozliwe bedzie wiaczenie fazy

standardowej, poprzez ustawienie przetacznika C w potozeniu ,,cofnigty” -

0znaczonym stanem

[0]. Ustawienie przetacznika w potozeniu srodkowym - 0znaczonym stanem [1], spowoduje
wlaczenie fazy Cond-2. Faza Cond-3, wiaczona zostanie po ustawieniu przetacznika C w

potozeniu ,,0d siebie” - 0znaczone stanem [2].

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [FLT.COND].
b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Insert].

[Flight Cond] HORHAL
i MNORHAL

.*E

v INSERT ¥ T.LINK:ACTCD

Speed = O

n+ [RST| 4

c. Nacisnaé przycisk oznaczony [Cond-2].

[Flight Cond-2]Cond-2

"2 cond3 ) cond-4 )

f Cond-5 ][ cond6 J| Cond-7

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
e. W polu oznaczonym Switch nacisna¢ przycisk [NULL].

[Cond-2] WNORMAL
Switch : OITE
T.Link : ACT
Speed : 0

f. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

.*E

g. W celu przypisania przetacznika trdjpozycyjnego C, na mapie przyciskow zaznaczy¢

odpowiedni symbol.

h. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

I. Zmieniajac polozenie przetacznika C, zaobserwowac na ekranie nadajnika, zmiany wygladu
pola sygnalizacji. Ustawi¢ przetacznik w potozeniu srodkowym, po czym nacisnaé srodkowy

przycisk pola sygnalizacji - oznaczony [OFF].
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[Cond-2] NORMAL [1] +{@ [Cond-2] Cond-2

Switch = C

: ACT : ACT

J. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
k. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
|

Aby rozpoczaé programowanie kolejnej fazy lotu [Cond-3], nacisnaé przycisk oznaczony
[INSERT] .

[Flight Cond]Cond-2 (Rename ) [11 +[§
1. HORHAL

¥ INSERT ¥ I@
| Delete )

m. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Cond-3].

[Flight Cond-3]1Cond-3 |

@t cond4 ) cond5 )

[ cond-6 ) Cond-7 )| Cond-8 )

>

Nacisnac przycisk oznaczony [SET].
0. W polu oznaczonym Switch nacisna¢ przycisk [NULL].

[Flight cond]Cond-2 [ Rename ) [

1. NORHAL T

2.Cond-2 Switch

tWcond-3 Prior GEED
¥ INSERT ¥ %] [Delete)

Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].
W celu przypisania przetacznika trdjpozycyjnego C, na mapie przyciskow zaznaczy¢
odpowiedni symbol.

Lo

Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
Ustawi¢ przetacznik C w potozeniu ,,0d siebie” - sygnalizowanym stanem [2], po czym
nacisna¢ dolny przycisk pola sygnalizacji - oznaczony [OFF].

[Cond-3] NORMAL [0] +{M [Cond-3] NORMAL

Switch - C

: ACT : ACT
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t. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
u. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

W zaleznos$ci od potozenia przetacznika C, wlaczona zostanie faza lotu: NORMAL, Cond-2, lub
Cond-3. W dalszej czgsci przewodnika omoéwione zostana nastgpujace sposoby modyfikacji

zaprogramowanych faz lotu;

Usuwanie fazy lotu.

Zmiana nazwy ulatwiajaca identyfikacj¢ fazy lotu.
Dodawanie kolejnych faz lotu przypisanych do przetacznika.
Zmiana priorytetu fazy lotu.

Wykorzystanie opcji roznych ustawien trymeréw T.LinK.
Programowanie stopniowej aktywacji fazy lotu.

BN NS

1. Usuwanie fazy lotu.

a. Naciskajac odpowiedni przycisk zaznaczy¢ faze¢ lotu, po czym nacisnaé przycisk oznaczony

[Delete].

[Flight Cond] NORMAL [ Rename ) [01 @
1. NORMAL —

2.Cond-2 L e

s@Cond-3 | e
¥ THSERT ¥ |_| | Delete

b. Potwierdzi¢ usunigcie wybranej fazy lotu, nacisna¢ przycisk oznaczony [Yes].

[Flight Condition Delete]

Delete to Cond-3

| ves JE No

2. Zmiana nazwy ulatwiajaca identyfikacje fazy lotu.
a. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Cond-2].

[Flight Cond] NORMAL [ Rename ) [0]
1. NORHAL

¥ INSERT ¥ !"'%"
| Delete )

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Rename].

C. Za pomoca klawiatury wpisa¢ nazwg fazy. Zalecamy uzycie nazwy oddajacej charakter

programowanej fazy lotu.

[Condition Name]

@Cw)eX DEX

(a) s)idj )(_L) Enter )(Del)
(2 X)) v ) b)) n) m) Space ) CapsLock ]

d. Zapisa¢ wprowadzong nazwe, poczym nacisna¢ klawisz [Enter].
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3. Dodawanie kolejnych faz lotu, przypisanych do przelacznika.
W celu zaprogramowania kolejnej fazy lotu, nalezy powtorzy¢ czynnosci opisane w pkt. b-k w
pierwszej czesci przewodnika.

4. Zmiana priorytetu fazy lotu.

W przypadku zaprogramowania dwoch lub wigcej faz lotu, mozliwa jest zmiana priorytetu
wybranej fazy. Po zaznaczeniu wybranej fazy, w celu dokonania zmiany, w polu oznaczonym
Prior nacisna¢ przycisk oznaczony grotem strzatki.

5. Wykorzystanie opcji réznych ustawien trymeréw — opcja T.Link.

UWAGA - przyp. ttum.

Nie nalezy myli¢ opcji T.Link, z opisywana wcze$niej metoda trymowania ztozonego TRIM
LINK. Czgéciowa i mogaca myli¢ - zbiezno$¢ oznaczen - wynika z zachowania oryginalnych
nazw stosowanych w menu nadajnika oraz w oryginale dokumentacji i jest catkowicie

przypadkowa.

W celu precyzyjnego zaprogramowania poszczego6lnych funkcji sterowania dla danej fazy lotu,
pomocne moze okazac¢ si¢ skorzystanie z opcji T.Link. W przypadku zaprogramowania wigcej niz
jednej fazy lotu, wlaczenie opcji (status ACT) - dla konkretnej fazy lotu - powoduje, iz ustawienia
trymeréw dla tej fazy sa automatycznie takie same, jak dla faz zaprogramowanych uprzednio, dla
ktorych opcja zostata rowniez wlaczona.. Jezeli - dla konkretnej fazy lotu — opcja T.Link, zostanie
wylaczona (status INH), to ustawienia trymeréw dokonane w ramach tej fazy , wazne sa tylko dla
tej fazy lotu.

[F1light Cond] NORHMAL +[d
i MNORHAL

* INSERT ¥ T.LINK:ACTCR
Speed : O

v+ |[RST| —4

UWAGA

Opcja T.Link, jak rowniez opcja stopniowej aktywacji Speed, moga zosta¢ zaprogramowane dla
fazy standardowej] NORMAL, po czym przy programowaniu kolejnych faz, moga zosta¢ zmienione
za pomoca menu konfiguracji przelacznika wybranego do wiaczania danej fazy lotu.

6. Programowanie stopniowej aktywacji fazy lotu.

W wigkszosci przypadkow pozadane jest, aby przejscie od jednej do drugiej fazy lotu, nastgpowato
ptynnie. W celu zmiany szybkosci ,,przejscia” poszczego6lnych ustawien, pomiedzy fazami lotu -
postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ odpowiednia warto$¢ pola
0znaczonego Speed.

Ustawienia wspolne i odseparowane fazy lotu. Status C i S funkcji programowania.

W nadajniku Aurora dla wielu funkcji programowania, mozliwe jest okreslenie statusu C
(ustawienie wspolne) lub S (ustawienie odseparowane). Poszerza to znacznie mozliwoS$ci
programowania ustawien modelu, w ramach poszczegdlnych faz lotu. W zaleznosci od wybranego
statusu :

e Jezeli ustawieniu nadany zostat status C (wspdlne), wowczas ustawienie to wazne jest dla
wszystkich faz lotu.

e Jezeli ustawieniu nadany zostat status S (odseparowane), woéwczas ustawienie to wazne jest
tylko dla konkretnej fazy lotu.
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W celu zmiany statusu ustawienia na odseparowane, nacisna¢ przycisk oznaczony C.

[D/R & EXP]1NDRMAL
AILE 3

Rate L:[¥&E¥s EXP: OF
R:0F&¥) 05T: OF

W celu zmiany statusu ustawienia na wspélne, nacisna¢ przycisk oznaczony S.

[D/R & EXP]1NDRMAL B
AILE 3

Rate L:TFa¥d EXP: 0
R:{fEr] 05T: OX

v+ [RST| -

PORADA

Zmiany statusu poszczeg6lnych ustawien, w potaczeniu z programowaniem réznych faz lotu -
poszerzaja znacznie mozliwosci wykorzystania nadajnika. Wszystkie funkcje programowania, maja
domyslnie nadany status C. Tak, jak przy zastosowaniu wielu innych zaawansowanych funkcji
programowania, zalecane jest , aby wybor docelowej konfiguracji, poprzedzi¢ szeregiem
doswiadczen.

Funkcja [Airbrake]. Hamulce aerodynamiczne.

Za pomoca funkcji [Airbrake], mozliwe jest zaprogramowanie otwarcia hamulcow
aerodynamicznych lub innych powierzchni sterowych modelu, ktére moga spetnia¢ funkcje
hamulcéw aerodynamicznych.

UWAGA!

e Jezeli hamulce aerodynamiczne przypisane zostang do przetacznika, mozliwe bgdzie jedynie ich
pelne otwarcie lub zamknigcie. W celu uzyskania mozliwos$ci stopniowego otwierania hamulcow,
nalezy postuzy¢ si¢ funkcja miksera hamulcow i steru wysokosci [ABRK to ELEV Mix] opisana
na str.112 instrukcji.

e Jezeli otwarcie hamulcow aerodynamicznych za pomoca przetacznika, zaprogramowane zostanie
przy uzyciu funkcji [Airbrake], nie bedzie mozliwe skorzystanie z funkcji miksera [ABRK to
ELEV Mix].

e Jezeli model nie jest wyposazony w dedykowane hamulce aerodynamiczne, woéwczas funkcja
hamulca moze zosta¢ zastosowana oddzielnie: do lotek, do klap lub do steru wysokosci, tak aby
za pomoca przetacznika mozliwe bylo uzycie wybranych powierzchni sterowych, jako hamulcow
aerodynamicznych.

Aby funkcja [Airbrake] dostepna byta w menu [Model], to podczas programowania ustawien
modelu, w menu [System], nalezy wybra¢ opcje hamulcéw aerodynamicznych.
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a. W menu [Model] wybra¢ funkcje hamulcow aerodynamicznych [Airbrake].

[ Hodel | 1
(Monitor )(S.Speed )(FLAP_CON ) CAMBMIX )

ELE->CAM ) SnapRoll )( Airbrake )| RUD->ATL )
[ Gyro_ )

b. W celu przejscia do menu funkcji, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Airbrake]
Hix—>TIHH

Wybér przelacznika.

c. W celu przypisania do funkcji hamulcow aerodynamicznych przetacznika 2-pozycyjnego,
umozliwiajacego wlaczanie i wytaczanie funkcji w locie, w polu Switch, nacisnaé przycisk,
oznaczony [NULL]. Procedura wyboru i przypisania przetacznika opisana jest szczegétowo na
str. 84 instrukcji.

d. W celu zaprogramowania funkcji hamulca aerodynamicznego, wybrac¢ z widocznej listy
powierzchnig sterowa modelu, po czym postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST],
zaprogramowac zadana wielko$¢ wychylenia.

[Airbrake] +[f
Hix: Off ABRK: 0X

AILE:IFEl ELEYV: 0%  FLAP: 0%
AILZ: 0% ELE2: 0% FLP2: 0% NULL

Speed: 0 L+ |RST]| -3 (INH)

e. Za pomoca zmiany warto$ci w polu oznaczonym Speed, zaprogramowac predkos¢ otwierania
hamulcow.
f. W celu powrotu do [Menu] model, nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser hamuleow aerodynamicznych i steru wysokosci [ABRK to ELEV Mix].

Zastosowanie miksera umozliwia skompensowanie - za pomoca steru wysokosci - pochylenia
modelu, jakie powstaje w skutek otwarcia hamulcéw aerodynamicznych. Dzigki przypisaniu do
hamulcow aerodynamicznych potencjometru RS, mozliwe jest sterowanie stopniem otwarcia
hamulcow.

OSTRZEZENIE !
Funkcja miksera nie dziala, jezeli uzycie hamulca aerodynamicznego zaprogramowane zostato przy
uzyciu funkcji [Airbrake]. Patrz str.111 instrukcji.

Przypisanie potencjometru sterowania hamulca aerodynamicznego.

a. Sprawdzi¢, czy w menu [System] wybrana zostata opcja hamulca aecrodynamicznego.
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b. Na ekranie glbwnym nadajnika, w celu otwarcia menu [System], nacisna¢ przycisk oznaczony
symbolem klucza narzedziowego.

Hodel-1 HORMAL 40%

HFHES @ INTEG-

TIMER 1 (B0WH]
TIMER & (DOWN)
—

c. W menu [System] nacisna¢ przycisk oznaczony [Channel].

R HodelT Custom
(MDL Sel. ) HDL Type ) Timer ) channel )
TrimStep )l Trainer J|_Sensor ) Power |}

d. Nacisna¢ przycisk [NULL] pola ABRK.

[Channel Function] +[d
ci ATLE:=J1 s ATLZ2:=J1 cha ALK L - WULL

che ELEW = J& chi FLAP LS

ctd THRO:J3 w1 ELEZ = J2

ey RUDD - J4 che AIBRK - {8/ 8

e. Nacisnaé przycisk [SEL.].
f. Sugerujemy, aby do sterowania hamulcami acrodynamicznymi, wybrany zostat potencjometr
RS.

g. W celu zapamigtania wyboru, nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
h. Aby powréci¢ do menu [System], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

[Channel Function] |
i AILE:-J1 s ATLZ2:J1 cha AUXT DHULL

e ELEV: J2 s FLAP LS

ca THRO:J3 i1 ELEZ2 -T2
oy RUDD - J4 N ABRK H

Programowanie miksera hamulca aerodynamicznego i steru wysokosci.

I. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [ABR-ELE].
J. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT.].
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[ABRK to ELEV Hix]
Hix->INH

k. Zapomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], zaprogramowac¢ wielko$¢ wychylenia steru
wysokosci, obserwujac jednoczes$nie zmiany charakterystyki przedstawione na wykresie.
Prawidlowo dobrany zakres wychylenia steru wysokos$ci, powinien zapewni¢ zachowanie
statecznos$ci podtuznej modelu, po otwarciu hamulcow aerodynamicznych.

[ABRK to ELEV Mix]
Hix: On MORMAL C]

Rate : ¥R
v+ [RST[ 2

I.  Aby powrdci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

m. W celu przypisania przelacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wylaczania miksera oraz
dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust
Function], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postepowaé
zgodnie z procedura opisang na str. 84 instrukcji.

Mikser lotek i steru kierunku [AILE to RUDD Mix].

Zastosowanie miksera lotek i steru kierunku utatwia wykonywanie zakrgtow w sposob ptynny i
skoordynowany, szczeg6lnie w przypadku wigkszych modeli.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [AIL-RUD].
b. W celu przej$cia do menu funkcji, nacisna¢ przycisk [ACT].

[AILE to RUDD Hix]
Hix—>IHH

Wybor przelacznika, opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function], opcji

trymerow polaczonych T.App.

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wlaczania i wytaczania miksera oraz
dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust
Function], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postepowaé

zgodnie z procedura opisang na str. 84 instrukcji. Dodatkowo w celu przypisania do przelacznika

opcji T.App, postegpowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 92 .
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d. Za pomoca przyciskow [+] i [-], pola [RST], zaprogramowa¢ wielko$¢ wychylenia steru
kierunku, obserwujac jednoczes$nie zmiany charakterystyki ruchu steru kierunku, przedstawione
za pomoca wykresu. Standardowo zaprogramowana jest wielkos¢ 30%.

[AILE to RUDD Hix]
Hix: On NORHMAL C

Rate L:FRUIFE EXP: 0%
R:+30% 05T: OF

n+ [RST| -

e. Dla zwigkszenia precyzji dziatania steru kierunku, za pomoca przycisku [0%], widocznego w
polu EXP, wprowadzi¢ ujemna warto$¢ dla wyktadniczej charakterystyki sterowania.

f. W miarg potrzeb, postugujac sig¢ przyciskiem [0%] pola [OST] ,wprowadzi¢ dodatkowa korektg
(offset) charakterystyki miksera.

g. Aby powroci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser steru wysokosci i zmiany geometrii profilu skrzydla [ELEV to Camber
Mix].

Zaprogramowanie miksera pozwala, aby w momencie uzycia steru wysokosci, wlaczona zostata
funkcja zmiany geometrii profilu skrzydla. Zmiana geometrii profilu realizowana jest poprzez
jednoczesne wychylenie klap i lotek .

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [ELE-CAM].
b. W celu przejscia whaczenia funkcji, nacisnaé przycisk [ACT].

[ELEY to Camber Hix]
Hix—>INH

Wybor przelacznika i opcji trymerow polaczonych T.App

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego, za pomoca ktérego mozliwe bedzie wlaczanie i
wylaczanie dziatania miksera, nalezy postgpowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 84.
Dodatkowo w celu przypisania do przetacznika opcji T.App, postgpowac zgodnie z instrukcja
zawarta na str. 92 .

[ELEY to Camber Mix]ON
AILE [0 WORHAL C|
AILE: EaliliFs & +100F

AILZ: +100% / +100%

d. Domyslnie wyswietlona zostanie opcja programowania wychylenia lotek AILE. Za pomoca
przyciskow [+] i [-] pola [RST], wybra¢ wielko$¢ wychylenia lotek.

e. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki, wybra¢ opcj¢ programowania wychylenia
klap FLAP.
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f. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], wybra¢ wielko$¢ wychylenia klap. Opcja klap
dostepna bedzie, jezeli podczas programowania ustawien modelu, wybrany zostat odpowiedni
typ skrzydta.

g. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser steru kierunku i lotek [RUDD to AILE Mix].

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [RUD-AIL].
b. W celu wiaczenia funkcji, nacisnaé przycisk [ACT].

[RUDD to AILE Mix]
Hix->INH

Wybor przelacznika i opcji trymerow polaczonych T.App

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego, za pomoca ktdrego mozliwe bgdzie wiaczanie 1
wylaczanie dzialania miksera, nalezy postgpowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 84.
Dodatkowo w celu przypisania do przelacznika opcji T.App, postgpowac zgodnie z instrukcja
zawartg na str. 92 .

d. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], ustawi¢ zadana wielkos¢ wychylenia lotek.
Wprowadzone zmiany widoczne beda na wykresie. Domyslnie ustawiona jest wielko$é
wychylenia 30%.

[RUDD to AILE Hix]
Hix: On NORMAL C]

Rate L:FENFE EXP: 0%
B:+30% 0O5T: 0%

CAMEHD .

e. Dla zwigkszenia precyzji dziatania lotek, za pomoca przycisku [0%], widocznego w polu EXP,
wprowadzi¢ ujemna wartos¢ dla wyktadniczej charakterystyki sterowania.

f. W miarg potrzeb, postugujac si¢ przyciskiem [0%] pola OST ,wprowadzi¢ dodatkowa korekte
(offset) charakterystyki miksera.

g. Aby powr6ci¢ do menu [Model], nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [AIL DIFF]. Niesymetryczne wychylenie lotek.

Funkcja [Aileron Differential] pozwala na zaprogramowanie niesymetrycznego wychylenia lotek.
Zastosowanie wigkszej wartosci - dla wychylenia lotek w gorg - ulatwia zachowanie stateczno$ci
kierunkowej modelu podczas pochylenia w zakrgcie lub przy wykonywaniu obrotu wokot osi
podtuznej .

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [AIL-DIFF].
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b. Wybér przelacznika i opcji trymerow polaczonych T.App

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego, za pomoca ktdorego mozliwe bedzie wlaczanie i
wylaczanie dziatania miksera, nalezy postegpowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 84.
Dodatkowo w celu przypisania do przetacznika opcji T.App, postgpowac zgodnie z instrukcja
zawartg na str. 92 .

c. Naciskajac odpowiednie pola oznaczone [100%], wybra¢ kolejno lotke lewa, a nastepnie prawa
oraz potozenia ,,w gorg” 1 ,,w dot”.

[Aileron Differentiall NORMAL
ATLE: E: £ 1008
ATLE _[ 100% +

AILZ: +100% 7/ +100%

n+ [RST| —4

d. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], zaprogramowa¢ zadane wielkosci wychylen.
e. Aby powroci¢ do menu [Model], nacisnac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

Sugerujemy, aby poczatkowo zaprogramowa¢ wychylenia lotek na poziomie 50% w dot oraz 100%
w gore. Dla doktadnego ustawienia wielkosci wychylen, zalecane jest skorzystanie z opcji
regulacji precyzyjnej podczas lotu. Patrz pkt. b.

Mikser klapo-lotek [AILE to FLAP Mix].

Uzycie miksera klapo-lotek powoduje, iz dla prawej i lewej polowy skrzydta, polaczone
powierzchnie sterowe dziata¢ beda jako lotki.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [AIL-FLP].
b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk [ACT].

[AILE to Flap Mix]
Hix->INH

c. Wybor przelacznika, opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function], opcji
trymerow polaczonych T.App.

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wylaczania miksera oraz

dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],

w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowac zgodnie z procedura

opisang na str. 84 instrukcji. Dodatkowo w celu przypisania do przetacznika opcji T.App,

postepowac zgodnie z instrukcja zawarta na str. 92 .

d. Za pomoca przyciskow [+] i [-], pola [RST], ustawi¢ zadana wielko$¢ wychylenia klap.
Sugerowane jest ustawienie takiej samej wielkosci wychylenia, jaka zaprogramowana zostata
uprzednio dla lotek.
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[AILE to Flap Mix]
Mix: On MORMAL C|

FLAP: ESREF 7 +100%
FLPZ: +100% / +100%

(+ [RsT] -l

e. Aby powroci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser zmiany geometrii profilu skrzydia [Camber Mix].

Zaprogramowanie funkcji - pozwala na dokonanie modyfikacji geometrii profilu skrzydta, poprzez
jednoczesne wychylenie klap 1 lotek. Do sterowania dzialaniem funkcji wykorzystany moze zostac
przetacznik dwupozycyjny lub potencjometr. Jednoczes$nie z wychyleniem klap i lotek — dla
zachowania rownowagi podtuznej modelu — wychylony zostaje ster wysokosci.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [CAMBMIX].
b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk [ACT].

[Camber Mix]
Hix—> INH

c. W tym miejscu, nalezy podja¢ decyzje dotyczaca sposobu sterowania dziataniem funkcji.
Sugerujemy, aby do sterowania funkcja wybra¢ prawy potencjometr boczny RS. Opcja taka
wyswietlana jest domyslnie, nie mniej za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki -
widocznego w gornej linii ekranu - mozliwe jest wybranie innego przetacznika.

d. Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wilaczania i wylaczania miksera oraz

dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],

w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowac zgodnie z procedura

opisana na str. 84 instrukcji.

e. Domyslnie wy$wietlona zostanie opcja programowania wychylenia lotek AILE. Za pomoca
przyciskow [+] i [-] pola [RST], wybra¢ wielkos¢ wychylenia lotek.

[Camber Hix] RS [ ON
AILE [0 WORHAL C|

- M3 / ox
: 02/ 0%

CEID .

f. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki, wybrac¢ opcj¢ programowania wychylenia
klap FLAP, a nastgpnie opcjg programowania wychylenia steru wysokosci ELEV.

g. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], wybra¢ wielko$¢ wychylenia klap, a nastgpnie
wielko$¢ wychylenia steru wysokos$ci. Opcja klap dostepna bedzie, jezeli podczas
programowania ustawien modelu, wybrany zostal odpowiedni typ skrzydta.

h. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA
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Dla funkcji [CAMBMIX], dostgpna jest rozbudowana opcja regulacji precyzyjnej w locie [Adjust
Function], umozliwiajaca precyzyjna regulacj¢ wychylenia poszczego6lnych powierzchni
sterowych. Menu rozbudowanej opcji [Adjust Function], opisane jest na str.89 instrukcji.

Mikser klap i steru wysokosci [Flap Control].

Zastosowanie miksera, pozwala na kompensacje¢ podtuznego momentu pochylajacego, wywotanego
otwarciem klap. Jednoczesne wychylenie klap i steru wysoko$ci powoduje, iz zachowana zostaje
réwnowaga podtuzna modelu.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [FLP CON].
b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk [ACT].

[Flap Controll
Hix—>INH

c. Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wilaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi ustawieniami miksera oraz dodatkowo w celu przypisania do
miksera, jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function], w
polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowaé zgodnie z procedura
opisanag na str. 84 instrukcji.

d. Uzywajac lewego potencjometru bocznego LS (domyslnie przypisanego do obstugi klap),
zaznaczy¢ warto$¢ wychylenia odpowiedniej klapy.

[Flap Controll
Hix: On HORHAL C|

FLAP: ESREF] 7 +1003%
FLPZ: +100% / +100%

ELEV: 03 €HEID

e. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola oznaczonego [RST] zaprogramowa¢ wielko$¢ wychylenia
Klap.

f. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ELEV: 0%], po czym za pomoca przyciskow [+] i [-] pola
[RST], zaprogramowac¢ wielkos¢ wychylenia steru wysokosci.

g. Zaobserwowac zmiany polozenia steru wysokos$ci, spowodowane otwarciem klap.

h. Aby powréci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser usterzenia typu V [V.Tail Mix].

Mikser przeznaczony jest do modeli z usterzeniem ogonowym typu V (motylkowym). Za pomoca
miksera mozliwe jest zaprogramowanie wielkosci maksymalnego wychylenia, dla obu
serwomechanizmow obslugujacych ten typ usterzenia.
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PORADA

Jezeli podczas wyboru konfiguracji modelu, w menu [System], wybrany zostat typ usterzenia V-
tail, to opcja sterowania usterzeniem typu V jest juz aktywna i uzycie funkcji [V.Tail Mix] nie jest
konieczne, bowiem domys$lnie zaprogramowane sa juz wielko$ci maksymalnego wychylenia - na
poziomie 100%.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###
Zmiana wielkosci maksymalnego wychylenia serwomechanizmow usterzenia typu V.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [V.Tail].
b. Strona [1/2] zawiera menu programowania maksymalnych wychylen dla funkeji steru
wysokosci.

[V.Tail HMix]HORHAL B
ELEY: BOOF 7 +100%
ELEV —_

RUDD: +100% / +100%

v+ |RST| —4

C. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola oznaczonego [RST] zaprogramowaé wielko$¢ wychylenia
dla sterowania sterem wysokosci. Nalezy zwroci¢ uwagg, 1z oznaczenia w kolumnie ELEV,
RUDD - odnosza si¢ do serwomechanizméw - odpowiednio steru wysokosci i kierunku, jakie
stosowane sa w modelu z usterzeniem klasycznym (statecznikiem poziomym i pionowym).

d. Postugujac si¢ przyciskiem oznaczonym [1/2], przej$¢ do menu programowania wychylen dla
funkcji steru kierunku.

[V.Tail Hix]NORHAL [
ELEY: EROOF / +100%
RuDD | +100%

RUDD: +100% / +100%

v+ |RST| —4

e. Zapomoca przyciskow [+] i [-] pola 0znaczonego [RST] zaprogramowaé wielko$¢ wychylenia
dla sterowania sterem kierunku. Nalezy zwr6ci¢ uwagg iz oznaczenia w kolumnie ELEV,
RUDD, odnosza si¢ do serwomechanizméw - odpowiednio steru wysokosci i kierunku, jakie
stosowane sa w modelu z usterzeniem klasycznym (statecznikiem poziomym i pionowym).

f. Aby powroci¢ do menu [Model], nacisnac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [AILEVATOR|]. Podzielony ster wysokosci.

Dzigki funkcji [AILEVATOR], mozliwe jest zastosowanie systemu sterowania, w ktorym do
obstugi steru wysokosci, zastosowano dwa serwomechanizmy. Kazdy z serwomechanizmow,
obstuguje wowczas, jedna potéwke steru wysokosci. Funkcja moze spetniaé takze role miksera
lotek 1 steru wysokosci. Przy zaprogramowaniu funkcji miksera, wychyleniu lotek, towarzyszy¢
bedzie przeciwne wychylenie steru wysokosci. Miksery tego typu znajduja przewaznie
zastosowanie w ztozonych uktadach sterowania modeli z napgdem odrzutowym.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###
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a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [AILEVATR].
b. Menu funkcji zawarte jest na 2 stronach. Menu umozliwia zaprogramowanie wielkos$ci
wychylenia obu czg$ci steru wysokosci, jakie towarzyszy¢ bedzie wychyleniu klap.

[ATLEVATOR] NORMAL H
ELEV: /0%
are liEI

P ¥

GD

c. W celu przejscia do 2 strony menu, nacisna¢ przycisk oznaczony [1/2].
d. Menu umozliwia zaprogramowanie wielko$ci maksymalnego wychylenia, dla obu czgéci steru
wysokosci.

[ATLEVATOR] NORMAL il
ELEV: EROOE / +100%
ELEV _I: 100% +

ELEZ: +100% / +100%

v+ [RST| —4

e. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola oznaczonego [RST] zaprogramowa¢ zadane wielkosci
wychylenia dla obu potowek steru wysokosci.
f. Aby powroci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser skrzydla typu Delta [Elevon Mix].

Mikser przeznaczony jest do zastosowania w modelach latajacych skrzydet (skrzydto typu Delta),
w ktorych sterowanie: kierunkowe, podtuzne i poprzeczne, odbywa sig¢ przy pomocy powierzchni
sterowych umieszczonych na krawedzi sptywu, kazdej z czg$ci skrzydta.

PORADA

Jezeli podczas wyboru konfiguracji modelu, w menu [System], wybrany zostat typ skrzydta
»Flying Wing (Elevon)”, wowczas programowanie miksera od podstaw, przy uzyciu funkcji
[Elevon Mix] nie jest konieczne, bowiem domy$lnie ustawione sa juz wielkosci zakreséw
wychylef na poziomie 100%.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé¢ zmianie, w zaleznos$ci od wybranej fazy lotu. ###

Zmiana wielkosci maksymalnego wychylenia serwomechanizmow, ukladu sterowania modelu
ze skrzydlem typu Delta.
a. W menu [Model], wybra¢ funkcj¢ [Elevon Mix].

[Elevon Mix]HORHMAL B
AILE: BOOF 7 +100%
AILE

ELEY: +100% / +100%

v+ |RST| —4
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b. Menu funkcji zawarte jest na 2 stronach. Menu [1/2], umozliwia zaprogramowanie wielko$ci
wychylenia powierzchni sterowych, pelniacych funkcjg lotek.

c. W celu przejscia do 2 strony menu, nacisna¢ przycisk oznaczony [1/2].

d.Menu zawarte na stronie[2/2], umozliwia zaprogramowanie wielkosci wychylenia powierzchni
sterowych, peliacych funkcje steru wysokosci.

[Elevon Mix] HORHMAL B
AILE: BOOF 7 +100%
ELEV —_

ELEY: +100% / +100%

v+ |RST| —4

e. Za pomoca przyciskow [+] 1 [-], pola oznaczonego [RST], zaprogramowac zadane wielkoSci
wychylenia dla funkcji lotek i steru kierunku.
f. Aby powrodci¢ do menu [Model], nacisnac przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Fuel Mixture]. Regulacja skladu mieszanki.

Zastosowanie funkcji umozliwia jednoczesne sterowanie przepustnica gaznika i wzbogacanie lub
zubazanie sktadu mieszanki. Wymagane jest zastosowanie oddzielnego serwomechanizmu
sterujacego iglica gaznika.

Aby funkcja [Fuel Mix] dostgpna byta w menu [Model], to uprzednio - podczas programowania
typu modelu - w menu [System] nalezy wybraé opcj¢ [Fuel Mixture]. Funkcja dostgpna jest takze
w menu [System] [MDL Type].

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

UWAGA!
Dla wlasciwego dziatania uktadu niezbgdne jest, aby oprdcz zaprogramowania odpowiedniego
ustawienia, dokona¢ precyzyjnej regulacji uktadu mechanicznego sterowania gaznikiem.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [Fuel Mix].
b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Fuel Hixture]
Hix—>INH

c. Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wylaczania funkcji oraz dodatkowo

jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function], w polu

oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowaé zgodnie z procedura

opisana na str. 84 instrukcji.

d. Nalezy zwroci¢ uwagg, iz dla serwomechanizmu sterujacego sktadem mieszanki, domyslnie
zaprogramowana jest charakterystyka liniowa.
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e. Postugujac si¢ drazkiem sterowania przepustnica, oraz przyciskami [+] i [-] pola 0znaczonego
[RST], zaprogramowac¢ wielkosci maksymalnego wychylenia serwomechanizmu.

[Fuel Mixture] HORMAL
Mix: On C|

Rate H:-100% ACC: 0%
L:IE] 057: 0%

f. Za pomoca przycisku oznaczonego [OST: 0%], wprowadzi¢ korekte (offset) obserwujac
jednoczes$nie zmiang ksztattu charakterystyki sterowania przedstawiong na wykresie.

g. Za pomoca przycisku oznaczonego [ACC: 0%], mozliwa jest zmiana szybkosci dziatania uktadu
regulacji sktadu mieszanki. Eksperymentujac z warto$ciami dodatnimi oraz ujemnymi,
zaobserwowa¢ wplyw wprowadzonych zmian na dziatanie silnika modelu.

h. Aby powréci¢ do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Throttle Cut]. Obroty minimalne i gaszenie silnika.

Przy pomocy funkcji [Throttle Cut], mozliwe jest zaprogramowanie potozenia serwomechanizmu
sterowania przepustnica - odpowiadajacego minimum obrotow silnika lub powodujacego
zgaszenie silnika. Stosowanie funkcji ma istotne znaczenie dla bezpiecznego uzytkowania modeli
z napedem spalinowym.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [Thro. Cut].
b. W celu przejsécia do wiaczenia funkcji, nacisnaé¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Throttle Cut]
Hix—>INH

c. Wybor przelacznika i opcji trymera wspélnego [Adjust to Trim].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wylaczania funkcji oraz dodatkowo
opcji [Adjust to Trim], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym
postepowac zgodnie z procedura opisana na str. 84 instrukcji. Opisy funkcji programowania,
zawarte w niniejszej instrukcji, nie zawieraja z reguty sugestii dotyczacej wyboru konkretnego
przetacznika. Nie mniej w tym przypadku - jako najbardziej praktyczne - zalecane jest
zastosowanie przetacznika niestabilnego H.

d. Przesuna¢ drazek sterowania przepustnica w dot, do potozenia nieco ponizej potowy zakresu.

[Throttle Cut]OFF

Rate : ¥R

n+ [RST| —4

e. Przytrzymac¢ przetacznik H w potozeniu od siebie, tak aby funkcja [Thro.Cut] byta aktywna. Za
pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ odpowiednia wartos¢ w polu
oznaczonym Rate, tak aby doprowadzi¢ do zatrzymania silnika. Nalezy zwrécié przy tym

123
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.

Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



uwage, aby nie doszto do zablokowania serwomechanizmu lub popychacza sterowania
przepustnica. W razie potrzeby dokonac rgcznej regulacji gaznika.
f. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

Punkt graniczny, dla funkcji sterowania przepustnica jest zaprogramowany wstepnie, dla potozenia
drazka ponizej polowy zakresu ruchu. W celu zmiany potozenie punktu granicznego, nalezy
postepowac wedlug wskazowek zawartych na str.93 instrukcji.

Funkcja [T.Curve]. Programowanie krzywej sterowania przepustnicg.

Za pomoca funkcji [Throttle Curve], mozliwe jest zaprogramowania 7 punktowej, nieliniowej
charakterystyki sterowania przepustnica. Wstgpnie zaprogramowana jest charakterystyka linowa.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [T.Curve].
b. W celu przejscia wlaczenia funkcji, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Throttle Curvel
Hix—>INH

Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wilaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy ré6znymi ustawieniami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
miksera, jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

d. Postugujac si¢ drazkiem sterowania przepustnica, umiescié¢ lini¢ kursora w wybranym punkcie
charakterystyki. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zmieni¢ potozenie punktu.
Zaobserwowaé zmiang ksztattu charakterystyki sterowania widoczna na ekranie.

[Throttle Curvel P [
Hix: On HWORMAL C]

Point—4 ACC: 0%
Rate :JE MULE
EXP: INHG u‘ LT s 5w LINH)

e. Zapamigtac¢ lub anulowa¢ wybrane potozenie punktu, naciskajac srodkowy przycisk pola
oznaczonego [RST].

f. W celu zaprogramowania odcinka charakterystyki wyktadniczej, za pomoca drazka umiescié¢
lini¢ kursora pomigdzy wybranymi punktami. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem
strzalki, w polu oznaczonym [EXP:] zmieni¢ opcj¢ INH na opcje ACT. Za pomoca przyciskow
[+]1 [-] pola [RST], zaprogramowac¢ odcinek charakterystyki wyktadniczej pomigdzy dwoma
punktami.
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g. W celu zmiany predkosci ruchu serwomechanizmu sterowania przepustnica, nacisna¢ przycisk
oznaczony [ACC:0%]. Ustawi¢ lini¢ kursora w wybranym punkcie charakterystyki, a nast¢pnie
za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], ustawi¢ zadana predkosc.

[Throttle Curvel
Hix: On HNORHAL C|

Point-4 ACC: 0%

Rate :JEF} ya
Exp:acTCy €HEEHE .5

h. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Idle Down]. Modyfikacja minimum zakresu sterowania przepustnicg.

Zaprogramowanie funkcji [Idle Down], wprowadza modyfikacj¢ zakresu sterowania przepustnica
polegajaca na zmianie potozenia (o zadang wielko$¢) punktu odpowiadajacego minimum zakresu
sterowania. Wprowadzenia modyfikacji dokonuje si¢ przypisanym do funkcji wylacznikiem.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje¢ [Idle Down].
b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Idle Downl
Hix—>INH

c. Wybor przelacznika i opcji trymera wspolnego [Adjust to Trim].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania 1 wylaczania funkcji oraz dodatkowo

opcji [Adjust to Trim], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym

postepowac zgodnie z procedura opisana na str. 84 instrukcji.

d. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST], zaprogramowaé zadana warto$¢, majac na uwadze,
ze zaprogramowanie wartosci dodatniej - spowoduje przesunigcie minimum zakresu sterowania
przepustnica, powyzej potozenia standardowego. Zaprogramowanie wartosci ujemne;j -
spowoduje przesunig¢eie minimum zakresu, ponizej polozenia standardowego.

[Idle Down] OFF

Rate : B3R

v+ [RST| —4

e. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Butterfly]. Konfiguracja do ladowania modelu szybowca.

Zaprogramowanie funkcji pozwala na jednoczesne wychylenie klap i lotek . Konfiguracja ptata,
polegajaca na wychyleniu klap w dét z jednoczesnym wychyleniem lotek w gorg, stosowana jest
czesto w fazie ladowania modeli szybowcow. Dla skompensowania momentu pochylajacego
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wywotanego pojawieniem si¢ dodatkowego oporu wychylonych klap i lotek, mozliwe jest
zaprogramowanie jednoczesnego wychylenia steru wysokosci w gore.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###
a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [B-Fly].

b. W celu wlaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Butterf 1yl
Hix—>INH

Wyboér przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wylaczania funkcji oraz
dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT — w ramach opcji [Adjust
Function], w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé
zgodnie z procedura opisana na str. 84 instrukcji.

PORADA

Zalecane jest, aby do funkcji [B-Fly] przypisa¢ drazek gazu (opcja THR). Pozwoli to na
precyzyjna kontrolg wychylenia klap i lotek. Dodatkowo, w przypadku przypisania funkcji do
drazka gazu, mozliwe jest zaprogramowanie punktu odcigcia - opcja [Cut Function] patrz str.93
instrukcji.

d. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola oznaczonego [RST], zaprogramowac zadane wielko$ci
wychylenia: lotek [AILE], klap [FLAP] oraz steru wysokosci [ELEV]. Poruszajac drazkiem
sterowania przepustnica, sprawdzi¢ wielko$¢ zaprogramowanych wychylen.

[Buttert 1yl NORMAL L +[d
Mix: Off

AILE:IFAM ELEY: 0% FLAP: 0% Switch
AIL?: 0% ELEZ2: 0% FLP2: 0% L5
Speed: 0 at [RET] 4 (INH)

e. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Snap-Roll]. Automatyczne wykonanie beczki szybkie;j.

Zaprogramowanie funkcji [Snap-Roll] pozwala na automatyczne wykonanie figury akrobacyjnej
zwanej beczka szybka lub autorotacyjna. Dzigki odpowiedniemu wychyleniu lotek, steru kierunku
oraz steru wysokosci, mozliwe jest wykonanie beczki wewnetrznej lub zewngtrznej - z obrotem w
prawo lub z obrotem w lewo.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

Menu funkcji pozwala na zaprogramowanie jednego z czterech wariantow beczki szybkie;j;

R/U — prawej wewnetrznej
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L/U — lewej wewngtrznej
R/D - prawej zewngtrznej
L/D — lewej zewngtrznej

Programowanie moze zosta¢ przeprowadzone na dwa sposoby;

1. Zaprogramowanie jednego wariantu beczki szybkiej, przypisanego do okreslonego potozenia
przetacznika ( zazwyczaj jest to przetacznik H).

2. Zaprogramowanie kilku wariantéw, przypisanych do réznych potozen przetacznika
wielopozycyjnego (zazwyczaj jest to przetacznik H).

Programowanie jednego wariantu beczki szybkiej.
a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [SnapRoll].

E SEEd | FLAP CON I CAMBMIX I ELE- >E|‘-‘|H
_SnaRnll J ‘Airbrake Il RUD—>ATL |,_ Gyro )

[Snap-Roll]
Mix—>IHH

Wybor przelacznika glownego.

c. W polu oznaczonym Switch nacisna¢ przyeisk oznaczony [NULL], po czym zgodnie z opisem
zawartym na str.84 instrukcji, przypisa¢ do funkcji wybrany przetacznik. Jako najbardziej
praktyczne, sugerowane jest wybranie przetacznika H.

d. W polu oznaczonym Direction, nacisna¢ przycisk oznaczony grotem strzatki.

[Snap-Rol1] HORMAL = +[
Hix: Off Direction(3

AILE - [Euliks Right-Up
ELEY : 100X

rupd : 100z €HEID

e. Wybrac¢ jeden z wariantow beczki szybkiej: R/U — prawa wewngtrzna, L/U — lewa wewngtrzna,
R/D — prawa zewngtrzna, L/D — lewa wewngtrzna.

f. Naciskajac przycisk [100%] wybra¢ kolejno pozycjg: AILE — lotki, ELEV — ster wysokosci,
RUDD - ster kierunku.

g. Postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST], zaprogramowac¢ zadana wielko$¢ wychylenia
sterow.

h. Powtorzy¢ programowanie dla wszystkich sterow.

i. Wilaczy¢ funkcje za pomoca przypisanego uprzednio przetacznika, obserwujac jednoczes$nie
wychylenia powierzchni sterowych modelu. Podczas oblotu modelu, konieczne moze by¢
wprowadzenie niewielkich korekt zaprogramowanych wychylen sterow.

J. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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Programowanie wielu wariantéw beczki szybkiej.
a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [SnapRoll].

Reverse J(Sub-Trim)(D/R8EXF J_ EP A )M s. SEEd | FLAP_CON l "CAMBMIX l ELE->CAM. }EHH
FLT COND | AIL DIFF l AIL->RUD l AIL->FLP >FLF | _SnﬂRDll J Aairbrake )| RUD->AIL ) Gyro J

[Snap-Roll]
Mix—> INH

Wyboér przelacznika gléwnego.

c. Dla zaprogramowania przelacznika gtéwnego (aktywujacego) funkcji, w polu oznaczonym
Switch nacisna¢ przycisk oznaczony [NULL], po czym zgodnie z opisem zawartym na str. 84
instrukcji przypisa¢ wybrany przetacznik. Jako najbardziej praktyczne, sugerowane jest
wybranie przelacznika H.

d. Naciskajac przycisk oznaczony [Single], zmieni¢ opcj¢ programowania jednego wariantu beczki
szybkiej na opcjg programowania wielu wariantow. Oznaczenie przycisku zmieni si¢ na [Multi].

[Snap-Rol1] NORMAL C] +§ll [Snap-Ro11] NORMAL C] [0] »@
Mix: I]ff DlPEEtan[: Mix: I]ff Direction(@

100% Right-Up 100% Right-Up Switch
: 100% NULL : 100%

SRR + |RST| -2 (INH) 0 + |RST| -2 (INH)

e. W polu oznaczonym Direction za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki, wybrac jeden
z wariantow beczki szybkiej: R/U — prawa wewngtrzna, L/U — lewa wewnetrzna, R/D — prawa
zewnetrzna, L/D — lewa wewnetrzna.

[Snap-Roll] NORHMAL C |
Mix: Off Direction@[R/U:B
1002 Right-Up

FLEV : 100%

RUDD : 100% EHE [L/D:-

f."W polu oznaczonym Switch nacisnaé przycisk oznaczony [NULL], po czym zgodnie z opisem
zawartym na str. 84 instrukcji przypisa¢ wylacznik dla wybranego uprzednio wariantu beczki
szybkiej. Symbol przetacznika pojawi si¢ w polu oznaczajacym wybrany wariant beczki.

g. Naciskajac przycisk [100%] wybra¢ kolejno pozycje: AILE — lotki, ELEV — ster wysokosci,
RUDD - ster kierunku.

[Snap-Roll] NORHAL C] [0] +§
Mix: Off Direction(3

AILE : [OOHE Right-Up Suitch
ELEV : 100% | SH-H]

ruDD : 1008 <€ LEID (INH)
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h. Postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST], zaprogramowa¢ zadana wielko$¢ wychylenia
steru.

i. Powtorzy¢ programowanie dla wszystkich sterow.

J. W celu zaprogramowania pozostatych wariantow beczki szybkiej powtdrzy¢ czynnosci z pkt. e-l.

k. Postugujac si¢ przetacznikiem przypisanym w pkt. f wlaczy¢ wybrany wariant beczki. Za
pomoca przetacznika gldéwnego przypisanego w pkt. ¢ uruchomié funkcje¢ [Snap Roll] .
Zaobserwowac¢ wychylenia powierzchni sterowych modelu. Podczas oblotu modelu konieczne
moze by¢ wprowadzenie niewielkich korekt zaprogramowanych wychylen sterow.

I. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Motor Control]. Wlaczanie silnika elektrycznego w modelu
motoszybowca.

Zaprogramowanie funkcji pozwala na wiaczanie oraz wytaczanie silnika elektrycznego modelu
motoszybowca. Funkcja dostgpna jest pod warunkiem, ze w menu [System] jako typ modelu
wybrany zostat szybowiec (GLID) .

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznos$ci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje¢ [Motor].
b. W celu wyswietlenia menu funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT] .

[Hotor Controll
Hix—>INH

c. Wybor przelgcznika i opcji trymera wspolnego [Adjust to Trim].

W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wiaczania i wytaczania napgdu oraz dodatkowo

w celu zaprogramowania opcji [Adjust to Trim], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk

[NULL], po czym postgpowac zgodnie z procedura opisana na str. 84 instrukcji.

d. Postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST], w polach oznaczonych SPEED zaprogramowac
czas wlaczania silnika — opcja [ON] (czas od momentu startu silnika, do uzyskania pelnej
predkosci obrotowej) oraz czas wylaczania silnika - opcja [OFF] (czas, w ktorym predkosé¢
obrotowa silnika zmniejsza si¢ stopniowo, az do zatrzymania). Nast¢pnie w polach oznaczonych
DELAY zaprogramowac wielko$¢ op6znienia zadziatania funkcji, dla wlaczania silnika - opcja
[ON] oraz dla wytaczania silnika — opcja [OFF].

[Hotor Control] HNORHMAL
ON _[Sueed li-

Delay:

_E SDEEd ﬂ

Delay:

e. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA'!
Wielkosci SPEED oraz DELAY programowane sa w zakresie 0-10 sek. krokowo co 0.1 sek.
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Funkcja [Launch]. Konfiguracja startowa modelu szybowca.

Funkcja stanowi rodzaj miksera umozliwiajacego jednoczesne wychylenie: lotek, klap i steru

wysokos$ci modelu szybowca. Opuszczenie (rz¢du kilku stopni) klap i lotek - jest zabiegiem czgsto
stosowanym w fazie startu modeli szybowcoéw. Jednoczesnie dla zachowania rownowagi podiuzne;j

modelu wychylony zostaje w gorg ster wysokosci.
### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [Launch].
b. W celu wyswietlenia menu funkcji nacisnaé przycisk oznaczony [ACT] .

[Launch]
Hix—>INH

Wybor przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego do wlaczania i wyltaczania funkcji oraz
dodatkowo jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust
Function], w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowaé
zgodnie z procedura opisang na str. 84 instrukcji. Dodatkowo, w przypadku przypisania funkcji
do drazka gazu, mozliwe jest zaprogramowanie punktu odcigcia - opcja [Cut Function] patrz
str.93 instrukcji.

d. Postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST] zaprogramowac¢ wielko$¢ wychylenia: lotek
AILE, steru wysokosci ELEV oraz klap FLAP.

[Launch] NORMAL |
Hix: Off

AILE:IOFAM ELEV: 0%  FLAP: 0% Switch
AIL?: 0% FELE?: 0% FLP?: 0% aLlE
Speed: 0 4 (INH)

e. W celu zaprogramowania czasu catkowitego wychylenia sterow nacisna¢ przycisk oznaczony
[Speed:0], nastepnie za pomoca przycisku [+] pola [RST] wprowadzi¢ odpowiednia warto$¢.

f. Za pomoca przypisanego uprzednio przetacznika, wlaczy¢ 1 wytaczy¢ funkcje, obserwujac
jednocze$nie zmiang polozenia sterow.

g. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

W przypadku funkcji [Launch], programowanie punktu granicznego — opcja [Cut Function]
przebiega nieco inaczej, niz dla pozostatych funkcji sterowania. Patrz szczegétowy opis na str. 93
instrukcji.
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CZESC 7. MENU [MODEL]. FUNKCJE SPECYFICZNE DLA MODELI

SMIGLOWCOW.

PORADA

Posiadaczom modeli $miglowcow, siggajacym po raz pierwszy do niniejszej instrukcji, sugerujemy

lektur¢ w nastgpujacym porzadku;

1. Czes¢ 1. Informacje wstepne.

2. Czes¢ 3. Przewodnik programowania prostego modelu $miglowca.
3. Cze$¢ 4. Menu [System].
4.

Cze¢s¢ 5. Menu [Model].Funkcje specjalne. Funkcje wspolne dla modeli samolotow (ACRO),

modeli szybowcoOw (GLID) 1 modeli $miglowcow (HELI).

W tej czeSci instrukcji przedstawione zostana nastgpujace funkcje sterowania, specyficzne dla

modeli Smiglowcow.

P.Curve & T.Curve |Programowanie krzywej skoku i krzywej gazu.

Needle Controll Regulacja sktadu mieszanki.

Swash to THR Mix | Mikser tarczy sterujacej i sterowania przepustnica (gazem).

RUDD to THRO Mix | Mikser ,,steru kierunku” i sterowania przepustnicg (gazem).

T.Hold Sterowanie przepustnica (gazem) w Trybie Autorotacji.

Swash Mix Regulacja tarczy sterujace;.

REVO Mix Kompensacja niestabilnosci skoku 1 obrotow wirnika gtéwnego.
Gyro Sensivity Wilaczanie i wylaczanie oraz ustawiane czutosci zyroskopu.
Governor Stabilizator predkos$ci obrotowej wirnika.

Funkcje sterowania wykorzystywane dla modeli Smiglowcow przedstawione w poprzednich

czeSciach instrukcji.

EPA Zmiana zakresu wychylen serwomechanizmu.

D/R & EXP Podwdjny zakres sterowania i wyktadnicza charakterystyka
sterowania.

Sub-Trim Trymowanie precyzyjne

Reverse Odwracanie kierunku ruchu serwomechanizmoéw.

S.Speed Zmiana predkosci ruchu dzwigni serwomechanizmow.

Monitor Monitor kanatow

P.Mix Miksery programowalne.

FailSafe (QPCM)

Tryb z Opcja Awaryjng dla nadajnikéw pracujacych w systemie
QPCM.

FailSafe (AFHSS 2.4
GHz)

Tryb z Opcja Awaryjna dla nadajnikdéw pracujacych w systemie Hitec
AFHSS 2.4GHz.
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w*kx**Istotne wskazowki dotyczace programowania.*****

PORADA

Uzycie funkcji blokowania sterowania przepustnica [THRO Lock] — blokada gazu.
Uruchomienie nadajnika w trybie -nadawanie wlaczone- pozwala, aby podczas programowania,
obserwujac powierzchnie sterowe modelu, na biezaco §ledzi¢ wprowadzone zmiany. Zalecane jest
woweczas uzycie funkcji blokady gazu - ze wzgleddéw bezpieczenstwa — dla uniknigcia skutkow
przypadkowego uruchomienia silnika modelu.

Model-2 HMORMAL _ B_lﬁ._ .
[HOMAME-2] frHs EE'_F] INTEG-T 04:53:32

TIMER 1 (DOWK]
o . 0:00
] ]

TIMER 2 (DMK

Q=00

W celu wlaczenia blokady sterowania przepustnica nalezy nacisnaé, po czym przytrzymac przez 2
sek. przycisk oznaczony sylwetka modelu. Powoduje to naprzemiennie - wlaczenie i wytaczenie
blokady.

Uzycie funkcji [Reset].

W nadajniku wyposazonym w komputer, szczegodlnie tak ztozonym jak Aurora, nietrudno o
popelnienie bigdu, podczas programowania ustawien modelu. W przypadku pojawienia si¢
trudnosci lub gdy zaprogramowane dla modelu ustawienia nie spetniaja naszych oczekiwan, nalezy
rozwazy¢, czy nie rozpocza¢ programowania modelu ponownie od podstaw. Pojemnos$¢ pamigci
nadajnika pozwala na zapamigtanie ustawien dla 30 modeli. Rozpoczgcie na nowo procesu
programowania lub postuzenie si¢ funkcja [Reset], dostgpna w menu wyboru modelu [MDL sel ],
prowadzi do utraty zaprogramowanych wezesniej ustawien - nie mniej w 90% przypadkow
pozwala na skuteczne rozwiazanie zaistnialego problemu.

W przypadku ztozonych i wymagajacych skomplikowanych ustawien modeli, zalecane jest
systematyczne zapisywanie konfiguracji poprzez uzycie funkcji [Copy] dostgpnej w menu wyboru
modelu [MDL sel.]

Przypisanie przelacznikow.

Czesto, w menu danej funkcji w polu oznaczonym Swich, wyswietlana jest wartos¢ NULL
oznacza to , 1z zaprogramowane ustawienie przyjmuje dla danego modelu stata warto$¢ lub na state
wlaczona zostaje okreslona funkcja sterownia. Dzigki przypisaniu do wybranego przetacznika,
mozliwe jest jednak wlaczanie i wylaczanie danej funkcji, a w przypadku przypisania do
przetacznika trdjpozycyjnego, mozliwy jest wybor trzech réznych zaprogramowanych uprzednio
wartosci. W przypadku przypisania wybranej funkcji sterowania do potencjometru, mozliwe jest
dokonywanie zmiany wybranej wielkosci, w sposob ciagly. Na przyktad, dla funkcji [Camber],
mozliwa jest ptynna modyfikacja geometrii profilu skrzydta. Szczegdtowy opis réznych sposobow
przypisania funkcji sterowania do wytacznikow, zamieszczony jest na str. 84 instrukcji.

Programowanie faz lotu [Flight Conditions].

Mozliwo$¢ zdefiniowania réznych faz lotu jest jedna z najbardziej zaawansowanych metod
programowania jakie dost¢pne sa w nadajniku Aurora, pozwalajaca jednoczesnie na maksymalne
wykorzystanie wielu roznych konfiguracji modelu. Sugerujemy, aby przy poznawaniu
poszczeg6lnych funkcji programowania zwroci¢ szczeg6lng uwage na to, jak zaprogramowanie
roznych faz lotu zmieni¢ moze sposob ich dziatania. Na szczegolna uwage zastuguje mozliwos¢
przypisania wybranej funkcji sterowania statusu C (ang. combined — powiazana), lub statusu S
(ang. separate — wydzielona). Okreslenie statusu dla poszczegdlnych funkcji sterowania, znaczaco
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zwigksza mozliwosci wykorzystania wielu roznych ustawien. Szczegdtowy opis statusu funkeji i
programowania faz lotu zamieszczony jest na str.133 instrukcji.

Regulacja wybranego serwomechanizmu lub kanalu sterowania.
Przy wykonywaniu regulacji dostepne sa trzy metody wyboru konkretnego kanatu sterowania lub
serwomechanizmu.

e Poprzez ustawienie wybranego drazka sterowniczego, w potozeniu dla ktorego
przeprowadzona ma zostac regulacja (lewo, prawo, gora, dot). W przypadku wiaczenia
instalacji w modelu, pozwala to obserwowac na biezaco wprowadzone zmiany.

e Jezeli dana czynno$¢ obstugiwana jest za posrednictwem pojedynczego serwomechanizmu -
poprzez nacisnigcie przycisku oznaczonego symbolem % 1 wielko$cia wychylenia, dla
wybranego kierunku serwomechanizmu.

e Poprzez nacisnigcie przycisku oznaczonego skrétem nazwy wybranego kanatu sterowania - co
umozliwia jednoczesna regulacje, dla obu kierunkoéw wychylenia.

Oznaczenia przyjete w systemie sterowania modeli Smiglowcow.
Podczas programowania modelu $miglowca w nadajniku Aurora uzywane sa oznaczenia steréw
charakterystyczne dla modeli platowcow.

ELEV (ster wysokosci) = PITCH* ( tu obrot wokot osi poprzecznej modelu $migtowca,
sterowanie podtuzne — realizowane poprzez zmiang skoku
okresowego wirnika gléwnego)

AILE (lotki) = ROLL (obrét wokot osi podtuznej modelu $migtowca, sterowanie

poprzeczne — realizowane poprzez zmiang skoku okresowego
wirnika gldwnego)

RUDD (ster kierunku) YAW (obrot wokoét osi pionowej modelu $migtowca, sterowanie
kierunkowe — realizowane poprzez zmiang skoku wirnika

0gonowego)

*UWAGA - Przyp. tum.

Okreslenie PITCH (ang. Pitch —skok, nachylenie) - w zaleznos$ci od kontekstu - odnosi si¢ do
okreslenia skoku (kata natarcia topat) wirnika, badz ( jak powyzej) do okreslenia obrotu wokot osi
poprzecznej ( przechyl na dzidb, przechyl na ogon) samolotu lub $migtowca.

Funkcja [FLT.COND]. Przewodnik programowania faz lotu modelu smiglowca.
Tryb Akrobacyjny. Tryb Autorotacji.

Jezeli, podczas programowania jako typ modelu, wybrany zostanie model $migtowca (HELI), to
wowczas, w ramach funkcji programowania faz lotu [Flight Cond], dostepnych jest 8
profilowanych faz (tryboéw) lotu:

e Tryb Normalny (NORMAL)

e Tryb Akrobacyjny (Idle Up), dost¢pne sa tryby 1...4.
¢ Tryb Autorotacji (Throttle Hold)

e 2 tryby otwarte (Cond-7, Cond-8)

W przewodniku zawarto ogdlne wskazowki dotyczace programowania réznych faz lotu dla modeli
smigtowcow. W praktyce, wybor poszczegdlnych opcji, jak i przypisanie do nich przetacznikow,

133
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.

Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



wykonany moze zosta¢ na wiele sposobow, stosownie do wyposazenia oraz zamierzonego sposobu
wykorzystania modelu.

W ramach przewodnika zaprogramowane zostana od podstaw trzy fazy (tryby) lotu, Tryb
Akrobacyjny 1 [Idle Up-1], Tryb Akrobacyjny 2 [Idle Up-2] oraz Tryb Autorotacji [Hold].
Oprocz nowo zaprogramowanych tryboéw, standardowo dostgpny jest takze Tryb Normalny
[NORMAL]. Do poszczegdlnych tryboéw przypisane zostang przetaczniki i tak, Tryb Normalny
aktywowany begdzie po ustawieniu przetacznika E w potozenie [0] (cofnigty), Tryb Akrobacyjny 1
aktywowany bedzie po ustawieniu przetacznika E w potozenie [1] (srodkowe), Tryb Akrobacyjny
2 aktywowany bedzie po ustawieniu przetacznika E w potozenie [2] (w przod). Tryb Autorotacji
wlaczany bedzie przy pomocy przetacznika F.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [FLT.COND].
b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Insert].

[Flight Cond] HORHAL
1.NORHAL

¥ TNSERT ¥

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ldle Up-1].

[Flight Cond-2]Idle Up-1 |

Idle Up-1 [ERICHTI SIS

(Idle up—4 ) Hold )(_ Cond-7 )

d. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
e. W celu przypisana przetacznika, w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL].

[Flight Cond] NORHAL (Rename)  +f
1.NORHAL

Al Idle Up-1 Switch
¥ INSERT ¥ - TUtLﬂ
_LELE e )

f. W menu programowania przetacznika (nie pokazane na rysunku), nacisna¢ przycisk oznaczony
[SEL.].

g. Na wyswietlonej mapie przyciskoéw nadajnika, w celu przypisania przetacznika
trojpozycyjnego E, zaznaczy¢ odpowiedni symbol.

h. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
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I. Zmieniajac polozenie przetacznika E, zaobserwowaé na ekranie nadajnika, zmiany wygladu
pola sygnalizacji. Ustawi¢ przetacznik w potozeniu srodkowym [1], po czym nacisnaé
srodkowy przycisk pola sygnalizacji, oznaczony [OFF].

[Idle Up-1] MHORMAL

Switch = E
i : ACT

J. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
k. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
I.  Aby rozpoczaé programowanie Trybu Akrobacyjnego 2, nacisna¢ przycisk oznaczony

[INSERT].

[Flight cond] Idle Up-1 [ Rename ) [1] +@
1_HORHMAL

M Idle Up-1 Switch
v INSERT ¥ €D
(Delete )

m. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Idle Up-2].

[Flight Cond-3]Idle Up-2 +[d

NI 1dle up-3 ) Idle Up-4 )

( Hold ) cond-7 )| Cond-8 |

n. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
0. W polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL].

[Flight Cond] NORMAL [ Rename )
1.NDRHAL —
2 Idle Up-1 |#]

sl1dle Up-2 St g NULL
¥ THSFRT ¥ %] (Delete

p. Nacisnaé przycisk oznaczony [SEL.].

[Idle Up-2] HWORHAL

Switch - OF[IOE
T.Link = ACT
Speed : 0
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gd. W celu przypisania przetacznika tréjpozycyjnego E, na mapie przyciskow zaznaczy¢
odpowiedni symbol.

r. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
s. Ustawi¢ przetacznik E w potozeniu [2] (w przdd), po czym nacisna¢ dolny przycisk pola
sygnalizacji oznaczony [OFF].

[Idle Up-2] Idle Up-1 [1]1 @

<-OFF
c-2|
<UHH| [(on)

t. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
u. Nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Tryb Normalny, Tryb Akrobacyjny 1 oraz Tryb Akrobacyjny 2 przypisane zostaty do ré6znych

pozycji przetacznika E. Obecnie zaprogramowany zostanie Tryb Autorotacji, ktory wiaczany
bedzie przy pomocy przelacznika F.

a. Aby rozpoczac programowanie Trybu Autorotacji, nacisnaé przycisk oznaczony [INSERT].

[Flight Cond] Idle Up-1 [ Rename ) [1] +@
1.HORHAL

2.Idle Up-1 4| Suwitch

slidle Up-2 Prior (=3
¥ THSERT ¥ %] (Delete)

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Hold].

[Flight Cond-4]Hold o |

(1die up-3 ) 1dle up-4 )@EEEGTICEED

[ cond-7 )| Cond-8 )

c. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SET].
d. W polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL].

[Flight Cond] HORHAL +[d
1.NORHAL ¥ INSERT ¥

2.1dle Up-1 4| Suwitch
3.Idle Up-2 Prior QNS

%] [(Delete]
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e. Nacisna¢ przycisk oznaczony [SEL.].

[Hold]l HWORMAL

Switch : OIAE
T.Link : ACT
Speed : 0

f. W celu przypisania przetacznika troéjpozycyjnego F, na mapie przyciskow zaznaczy¢ odpowiedni
symbol.

g. Nacisnaé przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.
h. Ustawi¢ przetacznik F w potozeniu [0], po czym nacisna¢ dolny przycisk pola sygnalizacji,
oznaczony [OFF].

NDRMAL [0] +@

F % —OFF
ACT —_—
<{1{d| [(oM)

i. Nacisna¢ przycisk oznaczony [ON].
J. W celu powrotu do menu [Model], dwukrotnie nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych
drzwi.

Ustawienie przetacznika F, w potozeniu ,,w przo6d”, spowoduje wiaczenie Trybu Autorotacji
(Hold). Procedura programowania sterowania przepustnica w Trybie Autorotacji, przedstawiona
jest w ramach opisu funkcji [Throttle Hold] na str.145 instrukcji.

W tej czesci przewodnika omowione zostang sposoby modyfikacji zaprogramowanych faz
lotu modeli Smiglowcow;

Usuwanie fazy lotu.

Zmiana nazwy, ulatwiajaca identyfikacjg¢ fazy (trybu) lotu.
Dodawanie kolejnych faz lotu, przypisanych do przetacznika.
Zmiana priorytetu fazy lotu.

Wykorzystanie opcji roznych ustawien trymeréw — opcja T.Link.
Programowanie stopniowej aktywacji fazy lotu.

oL

1. Usuwanie fazy lotu.
a. Naciskajac odpowiedni przycisk, zaznaczy¢ wybrana faze lotu.
b. W celu skasowania wybranej fazy, nacisna¢ przycisk oznaczony [Delete].

137
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.
Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



[Flight Cond] NORMAL [ Rename ) [01 @
1. NORMAL v INSERT ¥

2.Idle Up-1 %] Swibch

el 1dle Up-2 Prior Cim3
4_.Hold %] (Delete

c. Potwierdzi¢ usunigcie wybranej fazy lotu, nacisna¢ przycisk oznaczony [Yes].

[Flight Condition Delete]

Delete to Idle Up-2

Yes [ No ]

2. Zmiana nazwy ulatwiajaca identyfikacje¢ fazy lotu.
a. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Idle Up-1].

[Flight Cond] NORHAL (Rename ) [0] +@
1.NORMAL —

M Idle lUp-1 : Switch
3.Hold [SH-G

v INSERT ¥ %] (Delete]

b. Nacisna¢ przycisk oznaczony [Rename].

C. Zapomoca klawiatury wpisa¢ nazwe¢ fazy. Zalecamy uzycie nazwy oddajacej charakter
programowanej fazy lotu. Dla przyktadu, faz¢ zawisu modelu $migtowca nazwano tu hover
(ang. hovering, hover — zawis). Zapisa¢ wprowadzona nazwe, nacisna¢ klawisz [Enter].

[Condition Name]
Cond-2 : hoverfl

'JlL__L_T}_qL_ LD L0 C G RAT
(@) DDEDCD)CLEnter J(Del)
(Z)x ) c)i v ) b)) n) m) Space ) CapsLock |

3. Dodawanie kolejnych faz lotu.
W celu zaprogramowania kolejnej fazy lotu, nalezy powtorzy¢ czynnosci opisane w pkt. b-k
przewodnika.

4. Zmiana priorytetu fazy lotu.

W przypadku zaprogramowania, dwoch lub wigcej faz lotu, mozliwa jest zmiana priorytetu
wybranej fazy. Po zaznaczeniu wybranej fazy, w celu dokonania zmiany, w polu oznaczonym
Prior nacisna¢ przycisk oznaczony grotem strzatki.

5. Wykorzystanie opcji roznych ustawien trymerow — opcja T.Link.

UWAGA - przyp. ttum.

Nie nalezy myli¢ opcji T.Link, z opisywana wcze$niej metoda trymowania ztozonego TRIM
LINK. Czgéciowa i mogaca myli¢ - zbiezno$¢ oznaczen - wynika z zachowania oryginalnych
nazw stosowanych w menu nadajnika oraz w oryginale dokumentacji i jest catkowicie
przypadkowa.
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W celu precyzyjnego zaprogramowania poszczegolnych funkcji sterowania dla danej fazy lotu,
pomocne moze okazac si¢ skorzystanie z opcji T.Link. W przypadku zaprogramowania wigcej niz
jednej fazy lotu, wlaczenie opcji (status ACT) - dla konkretnej fazy lotu - powoduje, iz ustawienia
trymeréw dla tej fazy sa automatycznie takie same, jak dla faz zaprogramowanych uprzednio, dla
ktorych opcja zostata rowniez wiaczona.. Jezeli - dla konkretnej fazy lotu — opcja T.Link, zostanie
wylaczona (status INH), to ustawienia trymeréw dokonane w ramach tej fazy , wazne sa tylko dla
tej fazy lotu.

[F1light Cond] NORHMAL +[d
i MNORHAL

* INSERT ¥ T.LINK:ACTCR
Speed : O

v+ |[RST| —4

UWAGA

Opcja T.Link, jak rowniez opcja stopniowej aktywacji Speed, moga zosta¢ zaprogramowane dla
fazy standardowej NORMAL, po czym przy programowaniu kolejnych faz, moga zosta¢ zmienione
za pomoca menu konfiguracji przelacznika wybranego do wiaczania danej fazy lotu.

6. Programowanie stopniowej aktywacji fazy lotu.

W wigkszosci przypadkow, pozadane jest aby przejscie od jednej do drugiej fazy (trybu) lotu,
nastgpowato ptynnie. W celu zmiany szybkosci ,,przejscia” pomi¢dzy fazami lotu, nalezy
postugujac si¢ przyciskami [+] i [-] pola [RST], zaprogramowac odpowiednia warto$¢ pola
0znaczonego Speed.

Ustawienia wspolne i odseparowane dla fazy lotu. Status C i S funkcji programowania.
W nadajniku Aurora dla wielu funkcji programowania, mozliwe jest okreslenie statusu C
(ustawienie wspdlne) lub S (ustawienie odseparowane). Poszerza to znacznie mozliwos$ci
programowania ustawien modelu, w ramach poszczegolnych faz lotu. W zaleznosci od wybranego
statusu :
e Jezeli ustawieniu nadany zostat status C (wspdlne), wowczas ustawienie to wazne jest dla
wszystkich faz lotu.
e Jezeli ustawieniu nadany zostat status S (odseparowane), wowczas ustawienie to wazne jest
tylko dla konkretnej fazy lotu.
W celu zmiany statusu ustawienia na odseparowane nalezy, w menu danej funkcji, nacisnac¢
przycisk oznaczony C — w polu przycisku wyswietlony zostanie symbol S.
W celu zmiany statusu ustawienia na wspolne nalezy, w menu danej funkcji, nacisna¢ przycisk
oznaczony S — w polu przycisku wyswietlony zostanie symbol C.

PORADA

Zmiany statusu poszczeg6lnych ustawien, w potaczeniu z programowaniem réznych faz lotu,
poszerzaja znacznie mozliwo$ci wykorzystania nadajnika. Wszystkie funkcje programowania maja
domyslnie nadany status C. Tak jak przy zastosowaniu wielu innych zaawansowanych funkcji
programowania zalecane jest , aby wybor docelowej konfiguracji poprzedzi¢ szeregiem
doswiadczen.
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Funkcje [P.Curve] i [T.Curve]. Programowanie krzywej skoku i krzywej gazu.

Funkcje programowania krzywoliniowej charakterystyki sterowania przepustnica (krzywej gazu)
oraz programowania krzywoliniowej charakterystyki sterowania skokiem og6lnym wirnika
gltownego (krzywej skoku), dostepne sa w tym samym menu. (Pod warunkiem, ze obydwie funkcje
zostaly aktywowane za pomoca przycisku [ACT]). Programowanie obydwu funkcji przebiega
wedtug tego samego schematu, ktory dla uniknigcia zbednych powtdrzen, zostanie zaprezentowany
w tej czesci instrukcji jednokrotnie.

W przypadku modeli $migtowcdéw ze zmiennym (sterowanym) skokiem ogolnym wirnika
glownego, zaprogramowanie odpowiednich charakterystyk krzywoliniowych skoku i gazu jest
warunkiem niezb¢dnym dla uzyskania wlasciwych osiagéw modelu.

Funkcje programowania krzywej gazu oraz krzywej skoku pozwalaja na siedmiopunktowa
modyfikacje¢ zaprogramowanych wstepnie liniowych charakterystyk. Dodatkowo, mozliwe jest
zaprogramowanie charakterystyk wyktadniczych (opcja EXP) oraz (za pomoca opcji ACC )
zaprogramowanie szybkosci sterowania, dla wszystkich 7 punktéw charakterystyki.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé zmianie, w zaleznos$ci od wybranej fazy lotu. ###

Programowanie krzywej skoku i krzywej gazu.
a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [P.Curve].

[ Hudel"
REUEPSE I Sub-Trim l D/RSEXP | E P A |

FLT COND I P.Curve I T1.Curve | Eru |

" T.HOLD [ SwashMix )| REVO Hix )| Governor

b. W celu wiaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Pitch Curve]
Hix—>»INH

c. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

[Pitch Curve] NORHAL

HMix: On

Point-4 ACC: 0% p

Rate: =¥

EXP: INHZ GDLT-.E T 5 5 6 1K _J

d. W menu [Model] wybra¢ funkcje [T.Curve].

[ Model llmm
Reuer‘se I Sub-Trim ) D/RSEXP [ E P A |

FLT COND )( P.Curve l T Curve | Gm |

'I ‘SuashMix | REVO Mix [ ‘Governor
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e. W celu wiaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Throttle Curvel
Mix—>INH

f. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki ( w srodkowej czesci linit THRO
>NORMAL) mozliwe jest przelaczanie menu programowania obu charakterystyk.

[Throttle Curvel
THRO [: MORMAL E

Point-4 ACC: 0%

Ha _t B m .._ -
Exp: INHCY €RLEEHIED

Wybér przelacznika i opcji regulacji precyzyjnej podczas lotu [Adjust Function].

g. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wiaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi warto$ciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkcji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

UWAGA

Przypisanie przetacznika — na tym etapie programowania — nie jest niezbgdne. Wielu
uzytkownikéw, w celu zaprogramowania réznych charakterystyk krzywych skoku i gazu, preferuje
wykorzystanie w tym celu mozliwo$¢ zaprogramowania réznych ustawien dla roznych faz lotu, w
tym dla trybu akrobacyjnego [Idle-Up]. Metoda ta wydaje si¢ by¢ o tyle praktyczna, iz w ramach
roznych faz lotu, mozliwe jest takze zaprogramowanie ré6znych ustawien funkcji: Zyroskopu,
stabilizatora predkosci obrotowej, wyktadniczej charakterystyki sterowania, podwojnego zakresu
sterowania, mikseréw 1 wielu innych.

h. Poruszajac drazkiem gazu, zaobserwowa¢ zmiang wygladu charakterystyki oraz zmiang warto$ci
procentowe] wyswietlanej w polu oznaczonym Rate. W celu zmiany potozenia punktu
charakterystyki, nalezy przy pomocy drazka gazu, ustawi¢ pionowa lini¢ kursora w wybranym
punkcie, nastgpnie za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowac zadana warto$¢.
Zmiana przebiegu charakterystyki widoczna bgdzie na wykresie.

[Throttle Curvel
THRO [: MORMAL E

Point—4 ACC: 0%

Rate :JEG RS
ExP: INHY €RLEEHIED 55— (INH)

I. W celu ,,wlaczenia” lub ,,wylaczenia” wybranego (za pomoca linii kursora) punktu
charakterystyki, nalezy nacisna¢ srodkowy przycisk pola [RST].

J. W celu zaprogramowania odcinka charakterystyki wyktadniczej (pomigdzy sasiednimi
punktami), nalezy ustawi¢ lini¢ kursora, pomiedzy wybranymi punktami charakterystyki,
nastgpnie, za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki, zmieni¢ opcjg EXP:INH, na opcj¢
EXP:ACT. Za pomoca przyciskow [+] 1 [-] pola [RST] zaprogramowa¢ zadana wartosc.
Zaobserwowa¢ zmiang ksztattu odcinka charakterystyki.

141

Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinnskiego 91, 02-549 Warszawa.
Instrukcja obstugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.



k. W celu zmiany szybko$ci sterowania, dla wybranego (za pomoca linii kursora) punktu
charakterystyki, nalezy nacisna¢ przycisk oznaczony [ACC: 0%] nastgpnie, za pomoca
przyciskow [+] i [-] pola [RST], zaprogramowac¢ zadana wartosc.

I. W celu powrotu do menu [Model], nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA

Mozliwe jest przypisanie jednego z trymerow pomocniczych LT, CT lub potencjometru bocznego
RT, do precyzyjnej regulacji krzywych skoku i gazu:

Doste¢pne warianty regulacji precyzyjnej krzywej gazu;

e Regulacja gazu w zawisie

e Regulacja gazu i skoku w zawisie

Dostepne warianty regulacji precyzyjnej krzywej skoku;

e Regulacja skoku w zawisie.

e Regulacja skoku w zakresie wigkszych wartosci.

e Regulacja skoku w zakresie mniejszych warto$ci.

Opcja regulacji precyzyjnej dostgpna jest w menu przetacznika - po nacisnigciu pola oznaczonego
Switch - w menu funkcji. Szczegoétowe informacje zamieszczone sg na str. 90 instrukcji.

Funkcja [Needle Control]. Regulacja skladu mieszanki.

Funkcja regulacji sktadu mieszanki [Needle Control] uzyta moze zosta¢ na dwa sposoby. Sposob
pierwszy, polega na bezposredniej regulacji recznej z wykorzystaniem bocznego potencjometru
obrotowego LS, za pomoca ktorego sktad mieszanki zostaje zubozony lub wzbogacony. Sposob
drugi polega na zaprogramowaniu miksera automatycznie wiazacego sterowanie
serwomechanizmem regulacji sktadu mieszanki i iglica gaznika ze skokiem wirnika gtéwnego.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcjg [Needle].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Heedle Controll
Hix—>INH

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wlaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi wartosciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkcji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé zgodnie z
procedura opisang na str. 84 instrukcji.

Opcja regulacji bezposredniej.

[Heedle Controll
kKnob [: MORMAL E

Rate H:-100% ACC: 0%
L:I0F] 057: 0%
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d. W celu wiaczenia opcji bezposredniej, nalezy za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki
wybraé pozycje Knob. Poruszajac lewym bocznym potencjometrem obrotowym LS, obserwujac
zmiang potozenia linii kursora, wyrdzni¢ kolejno, pola wartosci maksymalnej H oraz minimalnej
L. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola RST zaprogramowa¢ odpowiednie wartosci.

e. W celu zmiany szybkosci dziatania funkcji, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACC:0%], po czym
zaprogramowac warto$¢ przyspieszenia. Programujac wartosci dodatnie oraz ujemne,
zaobserwowaé¢ w modelu efekty wprowadzonych zmian.

f. W celu wprowadzenia dodatkowej poprawki (offsetu) charakterystyki sterowania, nacisnac
przycisk oznaczony [OST:09%].

Opcja miksera regulacji skladu mieszanki i skoku wirnika.

g. W celu wlaczenia opcji miksera, nalezy za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki
wybraé pozycje Pitch. Poruszajac drazkiem gazu, obserwujac zmiang potozenia linii kursora,
wyr6zni¢ kolejno pola wartosci maksymalnej H oraz minimalnej L. Za pomoca przyciskow [+] i
[-] pola RST zaprogramowa¢ odpowiednie wartosci.

h. W celu zmiany szybkosci dziatania miksera, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACC:0%], po czym
zaprogramowac warto$¢ przyspieszenia. Programujac wartosci dodatnie oraz ujemne
zaobserwowa¢ w modelu efekty wprowadzonych zmian.

i. W celu wprowadzenia dodatkowej poprawki (offsetu) charakterystyki sterowania, nacisnac
przycisk oznaczony [OST:0%], nast¢pnie za pomoca przyciskow [+] i [-] pola RST
zaprogramowac zadana warto$ci poprawki.

j. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

Mikser tarczy sterujacej i sterowania przepustnicg [Swash to THRO Mix].

Mikser tarczy sterujacej i sterowania przepustnica (gazem) typowo stosowany jest dla zwigkszenia
obrotow silnika, w momencie zmiany (za posrednictwem tarczy sterujacej) skoku okresowego
wirnika gldownego. Zwigkszenie obrotow zapewnia kompensacj¢ zmniejszenia ciagu wirnika
gléwnego, jakie spowodowane jest pochyleniem topat.

### Dzialanie funkcji moze ulegaé zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [SWH-THR].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Swash to THRO Hix]
Hix—>INH

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wlaczania, wytaczania lub
przetaczania pomi¢dzy roznymi warto$ciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkcji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

d. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki wybraé¢ opcje AILE (zmiana skoku
okresowego w zakresie sterowania poprzecznego) lub ELEV (zmiana skoku okresowego w
zakresie sterowania podtuznego) - dla ktorej wprowadzona ma zosta¢ kompensacja.
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[Swash to THRO Hix]
AILE [0 WORHAL C|

Rate L:Iif2 ACC: 0%
B: 0% 057T: OF

\+ |RST| -2

e. Za pomoca przyciskow [+] 1 [-] pola [RST] zaprogramowac zadana warto$¢ dla wybranego
kierunku ruchu tarczy.

f. W celu zmiany szybkosci dziatania miksera, nacisnaé¢ przycisk oznaczony [ACC:0%], po czym
za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ pozadang warto$¢ przyspieszenia.
Programujac warto$ci dodatnie oraz ujemne, zaobserwowac¢ w modelu efekty wprowadzonych
Zmian.

g. W celu wprowadzenia dodatkowej poprawki (offsetu) charakterystyki sterowania, nacisnac
przycisk oznaczony [OST:0%] nastepnie za pomoca przyciskow [+] i [-] pola RST
zaprogramowac zadana warto$ci poprawki.

h. Powtorzy¢ procedurg dla pozostatych kierunkoéw ruchu tarczy sterujace;.

I. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

Mikser sterowania kierunkowego i sterowana przepustnica [RUDD to THRO
Mix].

Mikser sterowania kierunkowego 1 sterowania przepustnica (gazem), zasadniczo stosowany jest dla
zwigkszenia lub zmniejszenia obrotow silnika napedowego, w momencie zmiany skoku wirnika
ogonowego (sterowaniem kierunkowym) . Dzialanie miksera zapobiega wystapieniu niestabilnosci
kierunkowej modelu spowodowanej bezwladnos$cia wirnika ogonowego.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [RUDD-THRO].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[RUDD to THRO HMix]
Hix->INH

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wiaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi wartosciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkeji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowac zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

d. Za pomoca drazka steru kierunku wybra¢ pola L (lewo) oraz R (prawo).

[RUDD to THRO HMix] +[d
Hix: On HORMAL

B: OF 057T: OF

- = Switch
Rate L:E0FIE ACC: NULL
a+ [RST| 2N ; (INH)
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e. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowac zadana warto$¢ dla wybranego
kierunku. Poruszajac drazkiem steru kierunku, zaobserwowac charakterystyke sterowania
przedstawiong na wykresie.

f. W celu zmiany szybkosci dziatania miksera, nacisna¢ przycisk oznaczony [ACC:0%], po czym
za pomoca przyciskow [+] 1 [-] pola [RST] zaprogramowac¢ warto$¢ przyspieszenia. Programujac
wartosci dodatnie oraz ujemne, zaobserwowac¢ w modelu efekty wprowadzonych zmian.

g. W celu wprowadzenia dodatkowej poprawki (offsetu) charakterystyki sterowania, nacisnaé
przycisk oznaczony [OST:0%], po czym za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST]
zaprogramowac zadana wielko$¢ poprawki.

h. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Throttle Hold]. Sterowanie przepustnica w fazie autorotacji.

Uzycie funkcji [T.Hold], pozwala na automatyczne ustawienie sterowania przepustnica w
zaprogramowane uprzednio potozenie. Funkcja najczgsciej stosowana jest przy wykonywaniu
manewru autorotacji.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznos$ci od wybranej fazy lotu. ###

Uprzednio w przewodniku programowania faz lotu modelu $miglowca , wlaczanie fazy autorotacji
Hold przypisane zostato do przetacznika F.

OSTRZEZENIE !
Funkcja [Throttle Hold] nie bedzie dziata¢, jezeli nie zostata uprzednio - przy programowaniu faz

lotu [FLT.CON] - zaprogramowana faza autorotacji i nie przypisano do niej przetacznika. Patrz
str. 133.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [T.Hold].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Throttle Hold]
Hix—>INH

PORADA

Na tym etapie programowania funkcji, mozliwe jest przypisanie przelacznika oraz
zaprogramowanie kilku réznych (przetaczanych) ustawien sterowania przepustnica. W celu
przej$cia do menu wyboru przetacznika, nalezy nacisnaé (w polu oznaczonym Switch) przycisk
[NULLY]. Poniewaz ustawienie przepustnicy, dla wykonania manewru autorotacji, odbywa si¢
zazwyczaj w ramach zaprogramowanej osobnej fazy lotu ( trybu Hold), to przypisanie przetacznika
bezposrednio do funkcji, nie jest tu konieczne.
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c. W celu zaprogramowania potozenia przepustnicy, nacisna przycisk oznaczony [Ratel:0%].

[Throttle Hold] NORMAL +[d
*Ratel:FiFa

Delay: 0
& (INH)

d. Za pomoca przyciskow [+] 1 [-] pola [RST] zaprogramowac zadana warto$¢, odpowiadajaca
potozeniu przepustnicy w fazie autorotacji (Hold).

e. W celu wprowadzenia opdznionej (stopniowej) aktywacji ustawienia dla fazy autorotacji,
zaprogramowa¢ odpowiednig warto$¢, w polu oznaczonym [Delay:0].

f. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

PORADA
Sugerujemy, aby dodatkowo, zapoznac si¢ z opisem opcji [Cut Position] zawartym na str. 93
instrukcji.

Funkcja [Swash Mix]. Regulacja tarczy sterujacej.

Dzigki funkcji [Swash Mix] mozliwe jest przeprowadzenie precyzyjnej regulacji ustawienia tarczy
sterujacej modelu $migtowca. Dla uzyskania wymaganej doktadnos$ci regulacji, sugerujemy uzycie
przyrzadu do kontroli potozenia tarczy sterujace;.

UWAGA
Sposob dziatania funkcji [Swash Mix] nie jest uzalezniony od wyboru konkretnej fazy lotu, Trybu
Akrobacyjnego lub Trybu Autorotacji.

Przedstawione zostanie zastosowanie funkcji do regulacji tarczy sterujacej typu 120CCPM.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [SwashMix].

b. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ zakres ruchu serwomechanizmow
sterowania tarcza (odpowiednio, dla funkcji sterowania poprzecznego - AILE, dla funkcji
sterowania podluznego - ELEV oraz dla sterowania skokiem og6lnym wirnika gtéwnego -
PITCH).

[Swash Hix] [calibration) @
ATILE : BT Nor

ELEY: 60%/Mor
PITCH: 60X/Nor

L+ |RST| —3

c. W celu odwrocenia (w stosunku do kierunku ruchu drazka sterowniczego) kierunku ruchu
serwomechanizméw, dla wybranej funkcji sterowania, nacisnaé¢ przycisk oznaczony [REV].
d. Zapomoca przycisku [Yes], wyswietlonego w polu zapytania Sure?, zatwierdzi¢ odwrocenie.

[Swash Hix] (calibration) @l [Swash Mix] (calibration) @

AILE : [l Nor AILE : [l Rev

ELEY: 60X/Nor ————— M FLEV: 60X/Nor

sure?  BpTTCH: 60%/Nor

TEEGE | (Yes) (No) E (NOR)

PITCH: 60X/Nor
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W wigkszosci przypadkow, regulacja w przedstawionym powyzej, podstawowym zakresie jest
wystarczajaca. Bardziej precyzyjna regulacja tarczy sterujacej mozliwa jest, za posrednictwem
opcji kalibracji [Calibration]. Dla osiagniccia dostatecznej precyzji kalibracji, niezbedne jest
postuzenie si¢ przyrzadem do kontroli potozenia tarczy.

Menu [Calibration].
e. W menu funkcji [Swash Mix] wybra¢ funkcje [Calibration].

[Swash Hix] (calibration] =@
ATLE : =¥/ Nor

ELEY: 60X/ Nor
PITCH: 60X/Nor

v+ |RST| —4

f. W menu posrednim funkcji [Swash Calibration] wybra¢ kalibracj¢ jednej z funkcji sterowania
tarcza.( Dla przyktadu wybrana zostanie kalibracja skoku ogolnego wirnika gtownego [Pitch].)
Nacisna¢ przycisk oznaczony [Pitch].

[Swash Calibration] +[f

(Aileron) (Elevator ) [Pitch ] Sitcs
| ) (Elevator) (Pitch) <

g. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Pitch Curve]
Hix—>INH

h. Wyswietlone zostanie menu kalibracji skoku ogolnego [Pitch Calibration].Za pomoca dwu
dostepnych opcji (AILE oraz ELEV) mozliwa jest kalibracja skoku ogoélnego wirnika - raz, w
powiazaniu ze zmiang polozenia tarczy sterujacej, wywotang sterowaniem poprzecznym AlLE
(uzyciem drazka sterowniczego w celu wywolania przechytu bocznego modelu), a takze
kalibracja skoku ogdlnego wirnika, w powiazaniu ze zmiang potozenia tarczy sterujace;j,
wywotang sterowaniem podtuznym ELEV (uzyciem drazka steru wysokosci).

[Pitch Calibration] +§@ [Pitch Calibration] |
AILE 3
Point-4 ACC: 0%

Switch

Rate: N LS
ExP: INHCY € EEIED 55— (INH)

Rate: VR e
ExP:aCT(Y €RGEUED 55— (INH)

I. Dla przyktadu wybrana zostanie opcja ELEV. Za pomoca przycisku oznaczonego grotem
strzalki, zmieni¢ opcj¢ AILE na ELEV.

J. Poruszajac drazkiem steru wysokosci, w gore oraz w dot, zaobserwowac przemieszczanie si¢
pionowej linii kursora, wzgledem linii poziome;j, reprezentujacej wielko$¢ skoku ogodlnego
wirnika. Linia pozioma, wraz z naniesionymi punktami, symbolizuje stan poczatkowy
kalibracji — przed wprowadzeniem korekt, pozwalajacych na zachowanie stalego skoku
ogolnego PITCH - w catym zakresie ruchu tarczy, jaki wywotany jest uzyciem steru
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wysokosci ELEV. W celu wprowadzenia korekty nalezy, za pomoca drazka steru wysokosci,
ustawic¢ pionowa lini¢ kursora w wybranym punkcie, a nastgpnie za pomoca przyciskow [+]
i [-] pola [RST] wprowadzi¢ odpowiednia zmiane.

k. W celu usunigcia lub dodania wybranego punktu charakterystyki, przemiesci¢ pionowa lini¢
kursora, a nastgpnie nacisna¢ srodkowy przycisk pola [RST].

I. W celu zaprogramowania odcinka charakterystyki wyktadniczej (pomigdzy sasiednimi
punktami) nalezy, ustawi¢ lini¢ kursora pomigedzy wybranymi punktami charakterystyki,
nastgpnie za pomoca przycisku, oznaczonego grotem strzalki, zmieni¢ opcj¢ EXP:INH, na
opcj¢ EXP:ACT.

m. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ zadana warto$¢. Zaobserwowaé
zmiang ksztattu odcinka charakterystyki.

n. W celu zmiany szybkosci sterowania, dla oznaczonego (za pomoca linii kursora) punktu
charakterystyki, nalezy nacisna¢ przycisk oznaczony [ACC: 0%], nastgpnie - za pomoca
przyciskow [+] i [-] pola [RST] - zaprogramowa¢ zadana warto$¢.

0. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wiaczania, wytaczania
lub przetaczania pomigdzy réznymi wartosciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkcji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisna¢ przycisk [NULL], po czym postgpowac zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

p. W celu powrotu do menu funkcji kalibracji, nacisna¢ przycisk Exit —symbol otwartych drzwi.

g. W miarg potrzeb, przeprowadzi¢ kalibracj¢ pozostatych funkcji sterowania tarcza wirnika
gléwnego.

r. W celu powrotu do menu [Model], dwukrotnie nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych
drzwi.

Mikser [Revolution Mix]. Kompensacja niestabilnosci skoku i obrotow wirnika
glownego.

Zaprogramowanie miksera umozliwia skompensowanie dodatkowego momentu obrotowego
(momentu reakcyjnego) - wywotanego niestabilnoscia predkosci obrotowe;j i skoku, wirnika
gltownego. Kompensacja realizowana jest poprzez wprowadzenie poprawki do sterowania skokiem
wirnika ogonowego.

PORADA
Zaprogramowanie miksera nie jest wymagane, jezeli w modelu zastosowany jest zyroskop
wyposazony w funkcje stabilizacji kursu (heading hold).

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

a. W menu [Model] wybra¢ funkcje [REVO Mix].
b. W celu wiaczenia funkcji, nacisnaé przycisk oznaczony [ACT].

[Revolution Hix]
Hix—>INH
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Wybér przelacznika.

c. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wiaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi wartosciami funkcji, w polu oznaczonym Switch, nacisna¢
przycisk [NULL], po czym postgpowac zgodnie z procedura opisang na str. 84 instrukcji.

d. Poruszajac drazkiem sterowania przepustnica, wyr6zni¢ kolejno, pola oznaczone H oraz L.

[Revolution Hix]
Hix: On HNORHAL E

Rate H:+30% EXP: 0%
L:EE0Fl 057: 0%

\+ [RST| -

e. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowa¢ dziatanie miksera, obserwujac
jednoczes$nie zmiany przebiegu charakterystyki widoczne na wykresie.

f. W celu zwigkszenia precyzji dziatania miksera - naciskajac przycisk oznaczony [EXP:0],
zaprogramowac charakterystyke wyktadnicza .

g. W celu wprowadzenia dodatkowej poprawki (offsetu) charakterystyki miksera, nacisna¢ przycisk
oznaczony [OST:0%].

h. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit - symbol otwartych drzwi.

Funkcja [Gyro Sensivity]. Wlaczanie, wylaczanie oraz regulacja czulo$ci
zyroskopu.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zaleznosci od wybranej fazy lotu. ###

Prawie wszystkie wspotczesne model $miglowcow wyposazone sa w zyroskop, ktoéry wiaczony jest
w uktad sterowania wirnika ogonowego. W nadajniku Aurora, w ramach kazdej zaprogramowane;j
fazy lotu, Trybu Akrobacyjnego i Trybu Autorotacji, mozliwe jest wybranie - za pomoca
przetacznika - jednej z trzech zaprogramowanych czuto$ci zyroskopu.

Ze wzgledu na to, iz dostepnych jest wiele typdéw zyroskopoéw, pochodzacych od réznych
producentdw, dla wlasciwego zaprogramowania czuto$ci niezbgdne jest zapoznanie sig z
dokumentacja techniczna zastosowanego zyroskopu.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [Gyro].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Gyro Sensitivityl
Mix—>IHH

UWAGA

Jezeli do funkcji [Gyro] nie zostanie przypisany przetacznik, to zmiana czutosci zyroskopu,
mozliwa jest jedynie przez zmiang fazy lotu, pod warunkiem zaprogramowania r6znych zakresow
dla r6znych faz lotu, Trybu Akrobacyjnego (Idle Up) lub Trybu Autorotacji (Hold). Przypisanie do
funkcji przetacznika umozliwia wybdr jednej z kilku zaprogramowanych czulo$ci, w ramach
kazdej z faz lotu.
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Programowanie dla zyroskopu jednozakresowego.

c. W polu oznaczonym Mode, za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki, wybraé opcje
Single. Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowac¢ odpowiednia czuto$¢ -
stosownie do zalecen zawartych w dokumentacji technicznej danego zyroskopu. (Wstgpnie
zaprogramowana jest czuto$¢ na poziomie 50%) W celu zaprogramowania roznych czutosci dla
réznych faz lotu, za pomoca przycisku oznaczonego [NORMAL], zmieni¢ fazg lotu.

[Gyro Sensitivity] NORMAL C] |
*Ratel: Mode:Single(d ...

INULL

v+ [RST| —2 (INH)

Programowanie dla zyroskopu dwuzakresowego.

d. Wiele nowoczesnych zyroskopow, to zyroskopy dwuzakresowe, wyposazone w funkcje
podtrzymania kursu (heading lock). W celu zaprogramowania czuto$ci dla zyroskopu
dwuzakresowego, w polu oznaczonym Mode, za pomoca przycisku oznaczonego grotem
strzatki, wybra¢ opcje Dual. Za pomoca przycisku [Yes] - wyswietlonego w polu zapytania
Sure? - zatwierdzi¢ zmiang.

[Gyro Sensitivity] NORHAL C] +[
rRatel:llE /Nor [ Hode:Dual [3

Switch

NULL
a+ [RST] 2 (INH)

e. Zapomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST] zaprogramowaé odpowiednia czutos¢ - stosownie do
zalecen zawartych w dokumentacji technicznej danego zyroskopu.( Jezeli do funkcji przypisany
zostal przetacznik tréjpozycyjny, to dostgpne beda 3 pola oznaczone odpowiednio Ratel,2,3.) W
celu zaprogramowania roznych czutosei - dla r6znych faz lotu - za pomoca przycisku
oznaczonego [NORMAL] nalezy zmieni¢ fazg lotu.

f. W celu zwiazania wybranego poziomu czulosci zyroskopu, z uzyciem funkcji blokady
sterowania przepustnica [ T.Lock] nalezy - za pomoca przycisku oznaczonego grotem strzatki - w
polu oznaczonym Rate, zmieni¢ opcjg nor(mal) na opcje T.Lock. Uzycie opcji T.Lock
przydatne moze by¢ w trakcie prowadzenia testow .

g. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

UWAGA

o W wigkszosci zyroskopow jednozakresowych, funkcja podtrzymania kursu (heading lock),
dostepna jest przy ustawieniu poziomu czutosci 50% lub wigcej. Zaprogramowanie poziomu
ponizej 50% stosowane jest dla wytaczenia funkcji podtrzymania kursu.

o W przypadku przypisania do funkcji [Gyro] przetacznika, zalecamy skorzystanie z opcji regulacji
precyzyjnej w locie [Adjust Function]. Patrz str.88 instrukcji.

e Nalezy upewni¢ sig, ze czutos¢ zyroskopu zaprogramowana zostata dla wszystkich faz lotu oraz
zwroci¢ uwage na roznice - wynikajace ze statusu C (wspdlne) lub S (odseparowane) -
poszczegbdlnych ustawien.
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Funkcja [Governor]. Stabilizacja predkosci obrotowej wirnika.

W nadajniku Aurora, dla kazdego modelu mozliwe jest zaprogramowanie trzech ro6znych
(przetaczanych) warto$ci obrotéw stabilizatora.

### Dzialanie funkcji moze ulega¢ zmianie, w zalezno$ci od wybranej fazy lotu. ###

UWAGA

Ze wzgledu na to, iz dostepnych jest wiele typdw stabilizatoréw, pochodzacych od réznych
producentéw, dla wlasciwego zaprogramowania niezbedne jest zapoznanie si¢ z dokumentacja
techniczng zastosowanego stabilizatora.

a. W menu [Model] wybra¢ funkcj¢ [Governor].
b. W celu wlaczenia funkcji nacisna¢ przycisk oznaczony [ACT].

[Governor]
Hix—>INH

PORADA

Jezeli do funkcji [Governor] nie zostanie przypisany przetacznik, to zmiana ustawienia
stabilizatora mozliwa jest jedynie przez zmiang fazy lotu, pod warunkiem zaprogramowania
roznych ustawien dla roznych faz lotu, Trybu Akrobacyjnego (Idle Up) lub Trybu Autorotacji
(Hold). Przypisanie do funkcji przetacznika umozliwia wybor jednego z kilku zaprogramowanych
ustawien, w ramach kazdej z faz lotu. Jezeli do funkcji przypisany zostat przetacznik
troéjpozycyjny, to w menu dostepne beda 3 pola oznaczone odpowiednio Ratel,2,3.

Wybér jednostek - RPM lub %.

C. Mozliwe jest okreslenie poziomu stabilizacji obrotow zarowno poprzez podanie wartosci
procentowej jak 1 warto$ci bezwzglednej obrotdéw — wyrazonej w obrotach na minutg (RPM). W
celu zmiany jednostki z ( %) na obroty na minut¢ (RPM) ,nalezy w polu oznaczonym Unit,
nacisna¢ przycisk oznaczony symbolem grotu strzatki. Jezeli, w dokumentacji technicznej
regulatora, nie jest wskazany wybor jednostki — obrotoéw na minutg (RPM), sugerujemy
zastosowanie warto$ci procentowej (%).

[Governor] NORMAL C] +[j [l [Governor] NORMAL |
*Ratel gl Unit: ¥ [3 =Ratel:pEiil] BPH Unit:RPH [3

Switch

Switch

a+ [RST| —2 (INH) a+ [RST| —4 (INH)

Programowanie z uzyciem wartosci procentowej.

d. Wstepnie zaprogramowana jest wartos¢ 50% ( jakiej odpowiada 1500 obr/min.). Warto$¢
maksymalna wynosi 110% ( 2100 obr/min.). Za pomoca przyciskow [+] i [-] pola [RST]
zaprogramowac¢ odpowiednia warto$¢ - stosownie do zalecen zawartych w dokumentacji
techniczne;j stabilizatora.( Jezeli do funkcji przypisany zostat przetacznik tréjpozycyjny, to
dostepne beda 3 pola oznaczone odpowiednio Ratel,2,3.) W celu zaprogramowania réznych
poziomow dla réznych faz lotu, za pomoca przycisku oznaczonego [NORMAL], nalezy zmienié
faze lotu.
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[Governor] NORMAL +J 8 [Governor] NORMAL C] +

rRatEl:lﬂ}i Unit:RPH 3

Switch

Wybér przelacznika.

e. W celu przypisania przetacznika 2-pozycyjnego lub 3-pozycyjnego do wiaczania, wytaczania lub
przetaczania pomigdzy réznymi warto$ciami funkcji oraz dodatkowo w celu przypisania do
funkcji jednego z trymeréw pomocniczych: LT, CT, RT —w ramach opcji [Adjust Function],
w polu oznaczonym Switch, nacisnaé przycisk [NULL], po czym postepowaé zgodnie z
procedura opisana na str. 84 instrukcji.

f. W celu powrotu do menu [Model] nacisna¢ przycisk Exit — symbol otwartych drzwi.

PORADA

W przypadku przypisania do funkcji [Governor] przetacznika, zalecamy skorzystanie z opcji
regulacji precyzyjnej w locie [Adjust Function] - patrz str.88 instrukcji.

Nalezy upewni¢ sig, Ze ustawienia stabilizatora zaprogramowane zostaty dla wszystkich faz lotu
oraz zwréci¢ uwage na roznice, wynikajace ze statusu C (wspo6lne) lub S (odseparowane),
poszczegblnych ustawien.

Opracowano na podstawie: Aurora 9. 9 channel 2.4GHz aircraft computer radio system.
English Manual Ver 1.1

UMOWA GWARANCYJNA.

1. Na podstawie przepisow prawa zawartych w Kodeksie Cywilnym, firma RIKU Modelsport udziela nabywcy
gwarancji jakosci na prawidlowe dzialanie zakupionego sprzgtu opisanego szczegdtowo na fakturze i w karcie
gwarancyjnej.

2. Obowiazujacy okres gwarancji na zakupiony produkt rozpoczyna si¢ od daty sprzedazy wpisanej do karty
gwarancyjnej przez Sprzedawce i1 trwa nie dtuzej, niz 12 miesigcy od tej daty.

3. Odpowiedzialno$¢ z tytutu rgkojmi za wady fizyczne towaru sprzedawanego przez Riku Modelsport jest
wylaczona (art. 558 & 1Kodeksu Cywilnego).

4. Do $wiadczenia gwarancyjnych ustug serwisowych, uprawniony jest serwis Riku Modelsport z siedziba przy ulicy
Madalinskiego 91, 02-549 Warszawa.

5. Do realizacji uprawnien wynikajacych z gwarancji, Nabywca powinien dostarczy¢ na wlasny koszt, sprzgt objgty
gwarancja do serwisu w opakowaniu zabezpieczajacym , doktadnym opisem uszkodzenia oraz adresem Nabywcy.

6. Ujawnione w okresie gwarancji wady uniemozliwiajace eksploatacje sprzgtu zgodnie z przeznaczeniem, beda
bezptatnie usunigte w terminie 14 dni od daty dostarczenia sprzgtu do serwisu. W przypadku koniecznosci
przeprowadzenia naprawy u producenta zagranicznego, czas realizacji moze by¢ przedtuzony o 30 dni.

7. Warunkiem uznania reklamacji w okresie gwarancji jest dostarczenie sprzgtu do serwisu w stanie kompletnym (tj.
tak, jak zostal ten sprzet zakupiony) z nalezycie wypetniong karta gwarancyjna (tj. zawierajaca date sprzedazy,
piecze¢ firmowa i podpis Sprzedawcy). Do rozpatrzenia reklamacji niezbedny jest dowodd zakupu w postaci
paragonu oraz doktadny opis uszkodzenia.

8. W przypadku nieuzasadnionej reklamacji, serwis moze obciazy¢ Nabywce kosztami ekspertyzy i testow.

9. Wszelkie zmiany w tre$ci Karty Gwarancyjnej, sa wazne jedynie wtedy, gdy sa dokonywane i potwierdzone przez
Serwis.

10. Gwarancja nie obejmuje:

e uszkodzen mechanicznych i wywotanych nimi wad
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e uszkodzen powstalych na skutek nieprzestrzegania powszechnych zasad eksploatacji i konserwacji
sprzetu, oraz wszelkich innych uszkodzen powstatych z winy lub niewiedzy Nabywcy
e  sprzgtu i podzespolow ulegajacych naturalnemu zuzyciu w czasie uzytkowania sprzgtu.
11. Gwarancja nie obejmuje probleméw wspotpracy zakupionego sprzgtu z urzadzeniami firm trzecich.
12. Nabywca traci uprawnienia gwarancyjne w przypadku:
e naruszenia plomb gwarancyjnych
e stwierdzenia uszkodzen wynikajacych z sytuacji opisanej w pkt. 10
e wszelkich prob napraw i przerobek podejmowanych przez nieuprawnione osoby lub firmy
13. We wszelkich sprawach nieuregulowanych powyzej, maja zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.

Symbol umieszczony na produkcie oznacza, iz urzadzenie zawiera materialy warto$ciowe. Nalezy je utylizowaé
E oddzielnie od niesortowanych odpadéw domowych. Zuzyte urzadzenie nalezy utylizowa¢ w sposob wlasciwy i fachowy,
zgodnie z przepisami i ustawami obowigzujacymi w danym kraju

Producent niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi wymaganiami oraz innymi
CE€ 0700 @ stosownymi postanowieniami dyrektywy 1999/5/WE wraz z informacja o miejscu publikacji i sposobie
udostepnienia deklaracji zgodnosci
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