7 asilanie odbiornika realizowane jest za pomoca dedykowanego akumulatora typu NiMH, o
napigciu znamionowym 4.8-6.0 V lub pakietu 2S* (2 potaczonych szeregowo ogniw) typu LiPO,
Lilo lub LiFe.

*OSTRZEZENIE !
Nalezy upewni¢ sig, iz stosowane w modelu serwomechanizmy - moga by¢ zasilane
podwyzszonym napigciem. W przeciwnym przypadku - nalezy zastosowac regulator napigcia.

Instalacja odbiornika w modelach z nap¢dem elektrycznym, w przypadku gdy odbiornik
zasilany jest z obwodu BEC regulatora predkosci obrotowej ESC.

ek

Fgipl

Loy ol L0y ] e

Schemat instalacyjny odbiornika.

BEC — uktad stabilizatora zasilania odbiornika

ESC - elektroniczny regulator predkosci obrotowej silnika napedowego modelu.
Motor — silnik napgdowy modelu.

Power Battery — pakiet akumulatorow zasilajacych.

Zasilanie odbiornika realizowane jest za pomocg obwodu (ztacza) BEC, regulatora predkosci
obrotowe] silnika elektrycznego. W przypadku gdy wielko$¢ pradu pobieranego przez
serwomechanizmy, moze przekracza¢ wartos¢ dopuszczalnego pradu maksymalnego ztacza BEC
regulatora ESC, nalezy (tak jak to pokazano na rysunku), zastosowac oddzielny uktad stabilizatora
napigcia BEC.

Przygotowanie aparatury do pracy.

OSTRZEZENIE !

Przy wlaczaniu 1 wylaczaniu aparatury, nalezy zawsze zachowac nastepujaca kolejnos¢.

» Wiaczanie aparatury. Wlaczy¢ nadajnik; wybrac tryb pracy - nadawanie wlaczone — nastgpnie
whaczy¢ odbiornik.

» Wylaczanie aparatury. Wylaczy¢ odbiornik, nastepnie wylaczy¢ nadajnik.

Przed wykonywaniem lotow nalezy zawsze sprawdzi¢ dzialanie aparatury.
Przed uruchomieniem, silnika spalinowego lub elektrycznego modelu - nalezy wiaczy¢ aparature -
W sposob przedstawiony powyzej. Nalezy upewnic¢ sig, iz wszystkie serwomechanizmy i stery -

19
Dystrybutor - Riku Modelsport, ul. Madalinskiego 91, 02-549 Warszawa.
Instrukcja obslugi aparatury do zdalnego sterowania modeli Hitec Aurora 9.
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